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Segédo 1 - Preparagao

Declaracido de Conformidade

A Mercury Marine declara que o seguinte produto ao qual se refere esta declaragao esta em conformidade com os
requisitos da Diretiva da UE 2014/30/UE (compatibilidade eletromagnética) e com a secgédo 182 da norma australiana
relativa as radiocomunicagdes (compatibilidade eletromagnética) de 2008, e que cumpre todos os regulamentos técnicos
aplicaveis.

A avaliacgao foi realizada em conformidade com o Anexo Il da diretiva supramencionada.

[ Produto | VesselView 403 da Mercury Marine

Este produto foi testado com as seguintes normas.

Norma
Padréo Descrigdo
EN 60945:2002 Equipamentos e sistemas maritimos de navegacéo e de radiocomunica¢des —
Clausulas 9 e 10 Requisitos gerais — Métodos de teste e resultados exigiveis

Relatério de teste

Laboratério Numero do Relatério
TUV SUD AMERICA INC. SD72119173-0816 Rev.1

Eu, abaixo assinado, declaro que o equipamento especificado acima se encontra em conformidade com as diretivas e
normas supramencionadas para a marcagao CE destinada a venda nas comunidades europeia e australiana.

Representante autorizado
Enderego Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939
John Pfeifer, Presidente, Mercury Marine

Assinatura % W‘]

Data 01-10-2017

Chama-se a atengédo do comprador, instalador, ou usuario para as medidas especiais € limitagdes de uso que devem ser
observadas quando o produto é colocado em uso para manter a conformidade com as diretrizes acima. Detalhes dessas
medidas especiais e limitagdes de uso estdo contidas nos manuais apropriados do produto.

Viséo geral do VesselView

IMPORTANTE: O VesselView & um monitor multifungées (MFD) compativel com os produtos fabricados pela Mercury
Marine Outboards, Mercury MerCruiser, Mercury Diesel. O software VesselView pode também ser instalado em
dispositivos de visualizagdo Lowrance® e Simrad® compativeis. Algumas das fungdes explicadas neste manual estaréo
desativadas, dependendo do conjunto de poténcia ao qual o ecra esta ligado.

O VesselView é um abrangente centro de informag¢des da embarcacao, capaz de apresentar informagdes relativas a dois
motores a gasolina ou motores diesel. A unidade controla e comunica continuamente os dados de funcionamento,
incluindo informacgbes detalhadas relativas a temperatura e profundidade da dgua, ao estado da compensagéo, a
velocidade do barco, ao &ngulo de diregdo e ao estado dos depdsitos de combustivel, 6leo, agua e residuos. O
VesselView pode ser completamente integrado no sistema de posicionamento global (GPS) da embarcag¢ao ou noutros
dispositivos compativeis com NMEA para indicar informagdes de navegacgéao, velocidade e combustivel até ao destino em
tempo real. O VesselView é uma expansao do monitor para piloto automatico e opera¢des com joystick. Toda a operagao
destas funcionalidades de pilotagem é controlada através do teclado do piloto automatico com tecnologia Control Area
Network (CAN) ou do controlo de pilotagem de joystick da Mercury Marine. O VesselView indica se um modo de controlo
esta ativo ou em "standby"; sdo apresentadas janelas pop-up quando a embarcacéo chega a pontos de passagem,
solicitando uma resposta a curvas. Pode ser utilizado texto de apresentagéo adicional para ajustar os motores e rabetas
para alcangar a eficiéncia maxima.

Resolugdo do monitor 320x240-AxL

Tipo de monitor TFT LCD transfletivo a cores com retroiluminagao LED e vidro 6tico
Tamanho do monitor 104 mm (4,1 pol.)

Angulo de visualizagdo do monitor 170 graus

Temperatura de funcionamento -25°C a 65 °C (-13 °F a 149 °F)
Temperatura de funcionamento acumulada -40 °C a 85 °C (-40 °F a 185 °F)
Resisténcia a agua IPX7

Largura do produto 118 mm (4,64 pol.)
Profundidade do produto 36,5 mm (1,43 pol.)

Altura do produto 115 mm (4,52 pol.)

Peso do produto 0,32 kg (0,7 Ib)
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Segédo 1 - Preparagao

Consumo de energia 2,2 W (maximo)
Fonte de alimentacédo NMEA 2000®
Numero de equivaléncia de carga NMEA 2000 4 cargas de rede

Painel frontal do VesselView 403

O VesselView 403 utiliza cinco botdes fisicos, sem a funcionalidade de ecra tatil.

Controlos frontais
a- Botdo de menu
b - Bot&o de seta para baixo
c- Botao Enter

ﬂ 15 i d - Botao de seta para cima

= e - Botao de controlo de velocidade
v TRIM & TAB

eas P

- 1800 |

SYSTE o 105

RN FUEL
: EEEEEOO0

-EE P L)
o b~

)
0.9 _ 0 _ o O

+ O botdo Menu permite aceder as funcionalidades do menu Mercury.

64768

+ O botao Down arrow (seta para baixo) permite navegar para baixo nas opgoes ou sele¢des apresentadas no ecra.

« O botao Enter é utilizado para selecionar, ativar, desativar ou guardar uma selecao.

* O botao Up arrow (seta para cima) permite navegar para cima nas opgdes ou sele¢des apresentadas no ecra.
+ O botao Speed control (controlo de velocidade) permite aceder as funcionalidades de controlo de velocidade do

VesselView.

Painel posterior do VesselView 403

Os pontos de ligagdo de cabos no painel posterior do VesselView possibilitam a ligagdo do cabo de comunicagéo em rede
Mercury SmartCraft e permitem que a unidade comunique através de uma rede NMEA 2000. Esta também disponivel uma
porta USB para utilizar um dispositivo Wi-Fi, bem como para ligar um dispositivo de armazenamento portatil para atualizar

software, carregar personalidades de embarcagdes ou transferir capturas de ecra.

Painel posterior
a- Ligagdo do SmartCraft da Mercury
b - Ligagdo NMEA 2000
c- Porta USB
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Segédo 1 - Preparagao

Estrutura da cablagem

A imagem seguinte representa a estrutura tipica da cablagem para incorporar o VesselView na rede de comunicagao de
dados de um barco.

a- Ligagao opcional a chartplotter (carta eletrénica) ou monitor multifungoes
b - Resisténcia terminal de 120 ohms, macho

¢ - Resisténcia terminal de 120 ohms, fémea

d - Fonte de alimentagdo protegida por fusivel NMEA® 2000

e - Barramento de alimentacao

f- Conector em T NMEA® 2000

g- VesselView 403

h - Cobertura de protecéo contra as intempéries—nao utilizada

i- Caixa de derivagéo

Manutencao do dispositivo

IMPORTANTE: E recomendado instalar a cobertura para o sol branca de plastico para protegdo quando a unidade nao
esta em funcionamento.

Limpeza da tela do monitor

E recomendado efetuar uma limpeza de rotina do ecra para prevenir a acumulagao de sal e de outros residuos do
ambiente. O sal cristalizado pode riscar o revestimento do monitor ao passar um pano humido ou seco. Certifique-se de
que o pano tem agua fresca suficiente para dissolver e remover os depdsitos de sal. Nao aplique demasiada pressao no
ecra ao limpar. Caso nao seja possivel remover as marcas de agua com o pano, misture uma solugdo com quantidades
iguais de agua quente e alcool isopropilico para limpar o ecra. Nao utilize acetona, solventes minerais, solventes do tipo
terebintina ou produtos de limpeza a base de amoénio. A utilizagdo de solventes ou detergentes agressivos pode danificar o
revestimento antirreflexo, os plasticos ou as chaves de borracha. E recomendado instalar a cobertura para o sol quando a
unidade nao estiver em funcionamento para prevenir danos pelos raios UV nos aros de plastico e nas chaves de borracha.

Limpeza da porta média

A area de cobertura das portas de média deve ser limpa regularmente para prevenir a acumulagao de sal cristalizado e de
outros residuos.

Ligagbes elétricas

Deve ser realizada uma inspegéao de rotina as ligagoes elétricas para evitar a acumulagéo de sal cristalizado e de outros
residuos.
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Segdo 2 - Ecras iniciais e Assistente de Configuragdo

Tela inicial

O VesselView apresenta um ecra inicial ao arrancar. A imagem do motor no canto inferior indica que a poténcia do motor
na embarcacgao é controlada em termos de emissdes.

e 4

64808

Ecra inicial

Assistente de configuragao
Descrigao geral

O assistente de configuragdo do VesselView orienta-o passo a passo na configuracéo do VesselView. E possivel aceder
ao assistente de configuragdo a qualquer momento premindo o botao Menu. No ecra do menu, utilize o botdo Down Arrow
para navegar até a opgao Settings (definicdes). No menu "Settings", utilize a Down arrow para navegar até a opgao
System (sistema) e abrir o Wizard (assistente).

No ecra Welcome (boas-vindas), prima o botdo Down arrow para iniciar o Assistente de Configuragao.

Welcome

enter a subsection pr
press the menu button.

64813
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Secdo 2 - Ecrés iniciais e Assistente de Configuragdo

Importar Configuragao

O assistente de configuragao comegara por perguntar ao operador se existe um ficheiro de configuragdo que tenha sido
guardado no armazenamento local da unidade ou carregado para o dispositivo de armazenamento USB inserido na parte
posterior da unidade. Este pode ser util e poupar tempo de configuragao se as definigdes e preferéncias que serdo
utilizadas para esta embarcagao forem idénticas a uma embarcagao previamente utilizada para criar um ficheiro de
configuragdo. Se nao existir nenhum ficheiro a carregar, prima o botdo Down arrow para prosseguir com o assistente. Se
existir uma configuragdo a importar, utilize a opgao de menu de browser de ficheiros para encontrar o ficheiro de
configuragéo. Consultar o Capitulo 3 - Browser de ficheiros.

Import configuration

Import >
65795

Configuragao do Motor

Na secgao de configuragao do motor do assistente de configuragao, o operador pode selecionar o modelo do motor, o
numero de motores na embarcagéo e o numero de motores (até dois) a apresentar num determinado VesselView.

NOTA: O VesselView 403 apresenta apenas os dados relativos a dois motores. As embarcagdes com trés ou mais
motores requerem unidades VesselView 403 adicionars.

Prima o botao Enter para abrir a selegdo de motores. Utilize os botées de setas para navegar para cima e para baixo na
lista. Prima o botao Enter quando estiver realgado o motor correto.

Engine Setup Pro Four Stroke 300

Pro Four Stroke 250

Pro Four Stroke 200
Six-Cylinder 300
Six-Cylinder 250
Six-Cylinder 225
Four-Cylinder 200

Four-Cylinder 175
64814 64815

ion, and which

Number of Engines

Engines Shown

Selegédo do motor

Prima o botao Enter para abrir o ecra "Number of Engines" (nimero de motores). Utilize os botdes de setas para cima e
para baixo para selecionar o nimero correto de motores na embarcacgao.

——

Engine Setup

n, and which

Engine Model Pro Four Stroke 300

(_Number of Engines

Engines Shown

64816 64817

Ndmero de motores
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Segdo 2 - Ecras iniciais e Assistente de Configuragdo

Prima o botado Enter para abrir o ecra "Engines Shown" (motores apresentados). Serdo apresentadas apenas as opgdes
aplicaveis, consoante o numero de motores selecionado no passo anterior. Por exemplo, caso tenham sido selecionados
trés motores, as opgdes Port (bombordo), Starboard (estibordo) e Center (centro) estardo disponiveis para o operador.
Utilize os botdes de setas para realgar uma opgao e prima o botdo Enter para ativar a caixa de verificagdo dos motores a
apresentar no VesselView. Um unico VesselView 403 permite apresentar apenas dois motores, no maximo.

Assim que terminar a secgao do assistente relativa a configuragdo dos motores, prima o botao Menu para regressar ao
ecra "Engine Setup" (configuragdo dos motores). Prima o botdo Down arrow para avangar para o passo seguinte do
assistente.

Engine Setup CNTR

ation, and which

Engine Model Pro Four Stroke 300
Number of Engines 1
|_Engines Shown >
' 64819 64820

Motores apresentados

Configuragao do Dispositivo
No ecra "Device Setup" (configuragédo do dispositivo), utilize os botées de setas para cima e para baixo e o botdo Enter
para confirmar a selegédo. Se estiverem a ser utilizados varios dispositivos VesselView, certifique-se de que atribui
numeros diferentes a cada unidade para evitar problemas de transmissao de dados. Os niumeros dos lemes deverao
coincidir com a localizagao da unidade VesselView individual. Normalmente, o leme principal corresponde ao nimero 1 e o
leme secundario ao niumero 2. Prima o botdo Down arrow para prosseguir com o Assistente.

Device Setup Device Setup

Select this disp cation and unigue VesselView
1D.

Select this displ on and unigue Ves
1D.

Device i Device 1
64823 64824

Configuragao do dispositivo e do leme
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Secdo 2 - Ecrés iniciais e Assistente de Configuragdo

Joystick instalado

No caso de embarcagdes com pilotagem por joystick, realce e selecione a opgéo da caixa de verificagdo "Joystick
Installed" (joystick instalado). Ao fazé-lo, estara a assegurar que as entradas do sistema iniciadas pelo joystick sdo
detetadas pela unidade VesselView.

Vessel Setup

Specify whether this ve stalled.

Joystick Installed

65801

Configuragao da velocidade

A fonte de velocidade determina o modo como os dados s&o obtidos. Uma estratégia utiliza os dados do pitot e da roda de
pas para determinar a velocidade da embarcagéo. Se for selecionada a estratégia, € necessario selecionar o motor que
sera a fonte dos dados do pitot e da roda de pas. O GPS utiliza dados da unidade GPS para determinar a velocidade. Se
for selecionado o GPS, é necessario selecionar a rede BUS adequada como fonte de dados GPS para o VesselView.

Utilize os botdes Up arrow e Down arrow e o botdo Enter para efetuar sele¢des nos ecras "Speed Setup” (configuragao de
velocidade).

Realce e selecione a fonte de GPS.

Speed Setup

None
Speed Source
Pitot source

Paddle source

64825

Selegao da fonte de velocidade

Para os dados de velocidade GPS, selecione o barramento CAN que transmite os dados GPS através da rede SmartCraft.

SmartCraft (Can-P)

65293
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Segdo 2 - Ecrés iniciais e Assistente de Configuragdo

Realce e selecione a fonte de velocidade.

Para uma estratégia de velocidade, realce e selecione a opgao "Pitot source" (fonte de pitot) e escolha o motor PCM que
ira comunicar os dados do sensor de pitot.

Speed Setup

t sources for speed data.

GPS Source SmartCraft (Can-P)
Speed Source Strategy
Pitot source

Paddle source

65294

None

PCMO
PCM1
PCM2

PCM3

64827
Selegao da posigdo do motor

Selecione a opgao "Paddle source" (fonte de pas) e escolha o motor PCM que irda comunicar os dados do transmissor de
roda de pas.

Speed Setup

Select sources for speed data.

GPS Source SmartCraft (Can-P)

Speed Source Strategy

Pitot source PCMO
65295
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Secdo 2 - Ecrés iniciais e Assistente de Configuragdo

None

PCMO

PCM1

PCM2

PCM3

64827

Selec¢do da posigao do motor

As posigoes PCM para embarcagdes com varios motores sao apresentadas na seguinte ilustragao.

a- PCMO = estibordo externo

b- PCM1 = bombordo externo

¢ - PCM2 = estibordo interno ou central
d - PCM3 = bombordo interno

Assim que estiverem concluidas todas as seleges na secgéo "Speed Setup" (configuragédo de velocidade) do assistente,
prima o botdo Down arrow para avangar para o passo seguinte do assistente.

Configuragdo das unidades

O VesselView permite ao operador selecionar as unidades de medida de apresentagao. Utilize os botdes Up Arrow e
Down Arrow e o botédo Enter para efetuar a selegéo.

Units Setup U.S. Standard

Units preset Custom

64829 64830

Unidades de medida de apresentagéo

Assim que estiverem concluidas todas as selegdes na "Units Setup" (configuragédo de unidades), prima o botdo Down
Arrow para prosseguir com o assistente.

Configuragao do depésito
IMPORTANTE: Verifique se todos os sensores e transmissores de dep6ésito estdo ligados devidamente a rede antes de
tentar configurar depositos novos.

A configuragdo do depdsito permite que o operador selecione o tipo de depésito, o volume do depdsito e o respetivo
nome.
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Segdo 2 - Ecras iniciais e Assistente de Configuragdo

Com "Tanks" (depositos) realgado, prima o botao Enter para continuar.

Tank Setup

Clanks > >

65337

Com "Configure new tank" (configurar novo depésito) realgado, prima o botédo Enter.

Configure newtank

ABC
Unmonitored 100.0 of 200.0gal
Reset all tanks

65338

O ecra de configuragéo do deposito contém todas as informagdes necessarias para que o VesselView possa apresentar
dados precisos sobre os depdsitos.

(a)CNTR2 (88%)

Ecra “Tank configuration” (configuragéo do deposito)

TB"F)EG None a - Sensor do deposito de combustivel
b - Tipo de deposito

N amee ¢- O nome do depdsito

Capacity (gal) @ 0000 .00 d - A capacidade do depdsito

e - Inverséao de leitura do deposito
Inverted e O f- Calibragado do deposito

Calibration 0 g- Opgao "Save" (guardar)

Save @

Cancel

65339

NOTA: Se selecionar "genset fuel"(gerador de combustivel) como tipo de depdsito, o volume do depdsito gerador ndo serd
adicionado ao volume global dos depdsitos de combustivel de propulsdo da embarcagao.
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Secdo 2 - Ecrés iniciais e Assistente de Configuragdo

Para selecionar o tipo de depdsito, utilize os botdes Up arrow e Down arrow para realgar o tipo de deposito pretendido.
Com o tipo de depdsito realgado, prima o botdo Enter.

None

Fuel
oil
Water

Gray
Black
Live well
Genset Fuel

65340

Introduza o nome do depdsito. Podem ser introduzidos até nove caracteres no campo de nome. Consulte o Capitulo 3 -
Introduzir texto e nimeros. Quando a introdugdo do nome do depdsito estiver concluida, prima o botdo Menu para avangar
para o passo seguinte.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well

Capacity (gal) 000D .D0O
Inverted O
Calibration

Save

Cancel
65343

Introduza a capacidade do deposito. Utilize o mesmo processo utilizado do passo anterior para concluir a introdugao.
Quando a introducdo da capacidade do depésito estiver concluida, prima o botdo Menu para avancgar para o passo
seguinte.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well

Name

0000.00

Inverted

Calibration
Save
Cancel

65345
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O VesselView permite ao operador inverter o valor do volume dos depodsitos monitorizados. Esta opgdo encontra-se
disponivel para incluir alguns dados de transmissores de depositos que transmitem dados diferentes dos transmissores
convencionais. Os transmissores de nivel de depdsito convencionais fazem uma leitura da resisténcia de 33-240 ohm.
Uma leitura de 240 ohm indica um depésito vazio e uma leitura de 33 ohm indica um depésito cheio. Os transmissores de
deposito invertidos normalmente tém uma leitura de 0-180 ohm, sendo que 0 indica um depdsito cheio e uma leitura de

180 indica um deposito vazio.

Sensor

Type
Name

CNTR 2 (88%)
Live well
LIVE

0000 .00

Capacity (gal)

Inverted
Calibration
Save
Cancel

65347

Calibragao do deposito: Existem muitas situagdes em que um depésito pode necessitar de ser calibrado: depdsitos com
formatos estranhos, depdsitos com fundo em V, depdsitos com laterais em forma de degrau e, inclusivamente, o aspeto do
deposito quando a embarcagao esta na agua. As boias e transmissores podem enviar dados imprecisos para o operador,
causando problemas na leitura de combustivel e outros volumes. A forma mais precisa de obter a calibragéo do depésito &
comegar por um depdsito vazio com uma capacidade conhecida. Bombeie um quarto da capacidade e registe a posigao
da boia ou do transmissor. Repita o procedimento em incrementos de um quarto, registando todas as vezes a posigéo da
boia ou do sensor até o deposito ficar cheio. A calibragdo do depdsito permite ao operador ajustar a indicagdo de cheio
através de leituras vazias de um deposito.

Utilize os botdes Up arrow e Down arrow para realgar as linhas de calibragdo. Com uma linha realgada, prima o botédo
Enter para alterar os dados da percentagem. Prima o botdo Menu para sair da linha de calibragao.

88.0%
0.0%
25.0%
50.0%
75.0%
100.0%
Save

Raw/Calibrated 88.0%

Cancel

65348

Apo6s a configuragéo de todos os campos e selegdes, realce a opgao "Save" (guardar) e prima o botéo Enter para guardar
as definicdes do depdsito no VesselView.

Raw/Calibrated
1

Cancel

65349

VesselView regressa ao ecra "Configure new tank" (configurar novo deposito). Se néo existirem mais depdsitos para
configurar, prima o botdo Menu para regressar ao menu "Wizard" (assistente) e prima o botdo Down arrow para prosseguir
com o assistente.

Pagina 14
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Configuragao do sistema Active Trim

As embarcagdes com o Active Trim da Mercury Marine instalado, podem gerir perfis de compensagéo utilizando o monitor
VesselView. O funcionamento do teclado Active Trim n&o sera afetado.

O VesselView orientara o operador pelos diversos passos do processo de configuragdo do Active Trim. Siga as instrugdes
e confirmagdes no ecréa para concluir o processo de configuragao.

Com a opgao "Active Trim" realgada, prima o botdo Enter para iniciar o processo de configuragao.

Active Trim Setup

dule,

3 Active Trim

65710

Utilize os botdes Up arrow e Down arrow para realgar um perfil de active trim. Quanto maior for o numero, mais agressiva
sera a compensacgao do motor ou da rabeta a baixas velocidades. O perfil de compensagao principal torna-se a média do
perfil de funcionamento. O perfil de funcionamento pode ser ajustado em andamento para aperfeigoar o comportamento

da embarcagao na agua. Para encontrar o melhor perfil principal para a sua embarcagao, o barco deve navegar a
velocidade de cruzeiro. Com a opgéao "Calibrate" (calibrar) realgada, prima o botdo Enter para continuar.

Active Trim Setup

1

Major Profile

9 Calibrate

65717

Siga as instrugdes no ecra para concluir a adaptagao do rebaixamento da compensagao. Prima o botao Enter para
continuar.

Active Trim Setup
Major Profile

Trim Down adapt
Trimthe eneine or sterndrive

9 Next

65718
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Siga as instrugdes no ecra para concluir a adaptagao do levantamento da compensagao. Prima o botao Enter para
continuar.

Active Trim Setup

Major Profile

Trim Up adapt
Trim the engine ar sterndr

9 Next

65719
O VesselView apresenta o ecra "Major Profile" (perfil principal) quando a adaptagao de rebaixamento e aumento da
compensagcao estiver concluida. Ndo ha necessidade de calibrar cada um dos perfis de compensagé&o principais. A

adaptacgao de rebaixamento e levantamento da compensagéao aplica as leituras de compensagao aos cinco perfis. Para
sair da secgao do assistente relativa ao active trim, prima o botdo Menu.

Active Trim Setup

1

Major Profile

9 Calibrate

65720

A configuragao do active trim esta concluida.

Conclusao do assistente de configuragao
Para concluir o processo do assistente de configuragéo, prima o botao Enter.

Assistente de configuragdo concluido

64845
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Aviso de selegado de fonte

Apds a conclusao do assistente de configuragao, € apresentado um aviso de selegédo de fonte. Selecione Start (iniciar)
premindo o botdo Enter para comegar o processo de procura de sensores e transmissores de dispositivos de transmissao
de dados identificaveis na rede da embarcagéo.

Source selection

The system is ready to auto select data
sources.
Before starting make sure that all
connected products are powered on.

Start

Cancel

65793

Selegao de fonte de dados em curso. O ecra apresentara o progresso de 0 a 100 por cento.

Source selection

Data sources selection is in progress...
11%

Cancel

65812

Quando a selecéo estiver concluida, prima o botdo Enter para continuar. O ecra VesselView regressa ao modo principal
de apresentacéo de dados.

Source selection

Data sources selection has finished.

Continue

65813

Criar Capturas de tela

O VesselView permite criar imagens do ecra durante a operagao em tempo real.

IMPORTANTE: Tenha sempre cuidado ao desviar a aten¢édo da agua a sua frente. Certifique-se de que nao existem
obstaculos ou barcos no seu caminho.
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Para criar uma captura de ecra, prima simultaneamente os botdes Menu e Speed Control (controlo de velocidade). O
nome do ficheiro de captura de ecra é apresentado brevemente na parte inferior do ecra.

TRIM & TAB

{‘ : amu
. 1800 °

AT - 0N

SYSTEM OK o 105

FUEL
ERERROOO

64792

Botbes “Menu” e “Speed Control” (controlo de velocidade)

Todas as capturas de ecra estdo localizadas na pasta File Browser (browser de ficheiros), no menu principal.

rdU!erSIUIY
Troll

Performance
Depth

Genset

Maintenance

™ File Browser

As capturas de ecra podem ser selecionadas uma de cada vez para visualizar, transferir para USB ou eliminar.

NOTA: Para visualizar a opgdo "Copy to USB" (copiar para USB), devera estar inserida uma pen USB na parte posterior
da unidade VesselView. A ligagdo USB encontra-se sob a cobertura malor, na retaguarda da unidade.

64847

updates.json
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png
Screenshot_2017-08-23_12.26.53.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.06.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.17.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.25.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.32.png View

Screenshot_2017-08-23_12.27.38.png Copyto USB

64848 64849

updates.json
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png

Screenshot_2017-08-23_12.26.53.png
Screenshot 2017-08-23 12.27.06

File Information

Capturas de ecra copiadas para a pen USB
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Sera apresentado um ecra de confirmacgao a informar o operador que a captura de ecra foi copiada com sucesso para a
pen USB. Prima o botédo Enter para confirmar OK e regressar a pasta das capturas de ecra.

Copy

Screenshots/
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png
has been copied to USB Storage

64850
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Notas:
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Secao 3 - Selegdes do menu principal
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Descrigcao geral

Prima o botdo Menu para abrir 0 ecra do menu principal. Utilize os botdes Up arrow e Down arrow para navegar e realgar

o item de menu pretendido.

Sempre que for efetuada uma selegéo no ecra do menu principal, ao premir o botdo Menu, o operador abandona a
selecado e regressa ao ecra do menu principal.

fnr
-

Ampliagao das Telas de Dados

Home
Active Trim
Fuel
Battery
Speed
Trim/ Tabs
System
Smart Tow
Trip

Tanks
Fault History
Troll

Performance

Maintenance

File Browser

Settings

>

64976

Existem seis itens de dados predefinidos no lado esquerdo do "System Panel" (painel de sistema). Quando o ecra do
monitor da embarcacao esta ativo, utilize os botdes Up arrow e Down arrow para selecionar itens no "System Panel". Se
selecionar qualquer uma das seis predefinicdes, sera apresentado o ecra completo dos dados dessa selegéo. Os seis

painéis sado os seguintes:
1. "Home" (pagina inicial)
2. Combustivel

3. Bateria

4. Velocidade

5. Compensagao/abas

6. Sistema

Péagina 22
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Segéo 3 - Selegbes do menu principal

Ao premir o botdo Up arrow até que o icone Home (pagina inicial) fique realgado, o VesselView regressa ao ecra ativo.

SYSTEM OK

Painel de sistema

Os ecras de dados ampliados podem ser acedidos premindo o botdo Menu e utilizando Up arrow ou Down arrow para
selecionar qualquer um dos itens do menu. Algumas opg¢des poderao nao estar disponiveis, dependendo do conjunto de
poténcia da embarcacéo.

Introduzir texto e nimeros
E possivel introduzir texto e nimeros em campos ativos utilizando os botdes Up arrow, Down arrow, Enter e Menu.

o bk wh =

Sensor CNTR1(79%)
Type None
Name

Capacity (gal)

Inverted
Calibration

Save

Cancel
64838

Campos ativos

Utilize os botdes Up arrow e Down arrow para realgar o item ou campo pretendido.

Prima o botao Enter para ativar o cursor no campo de dados.

Prima o botdo Enter mais uma vez para realgar a posicao de caractere/nimero individual.
Utilize os botdes Up arrow e Down arrow para alterar o caractere/numero.

Quando o caractere/numero pretendido estiver inserido, prima o botdo Enter para desativar a posi¢éo de caractere/
numero.

Prima o botao Up arrow para avancar para a posi¢ao de caractere/numero seguinte. O botdo Down arrow pode ser
utilizado para regressar a posigao de caractere/nimero anterior.

Quando um campo de dados ativo estiver concluido, prima o botdo Menu para poder utilizar os botdes Up arrow e
Down arrow para navegar no ecra para o campo seguinte, acima ou abaixo.

Utilize a lista de instrugdes anterior para preencher outros campos ativos nos varios ecras do VesselView.

Quando estiverem concluidos todos os campos de um ecra, selecione Save para garantir que as alteragdes ou
introdugbes se mantém intactas.

"Home" (pagina inicial)
O ecra Home (pagina inicial) do VesselView inclui os seguintes dados:

Combustivel

Velocidade

Graficos de compensacao e estado do Active Trim
Estado do sistema

Estado do piloto automatico

RPM

90-8M0143438 por DEZEMBRO 2017
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* Posigao da marcha

a- Combustivel

b - Velocidade

c - Graficos de compensacao e estado do Active Trim
d - Estado do sistema

e - ltens do painel de sistema

F@ f- RPM

g - Posigdo da marcha

64867
Para regressar a pagina inicial a partir de qualquer nivel de dados ou ecra de funcionalidade, prima o botdo Menu.
Dependendo do nivel de alinhamento em que se encontra, podera ser necessario premir varias vezes o botao Menu.

Os itens de dados apresentado no lado esquerdo do "System Panel" podem ser personalizados em:
Settings>Preferences>Interface>System (definicdes>preferéncias>interface>sistema). Podem ser efetuadas até cinco
selegcdes de dados.

Active Trim

Active Trim Profile Adjust

5 -
i a»

65736

Podera necessitar de hardware adicional para a sua embarcagéo para que as caracteristicas do Active Trim funcionem.
Consulte o seu representante autorizado da Mercury Marine para mais informagdes sobre o hardware necessario.

Introdugéao ao Active Trim

O Active Trim é o sistema trim baseado em GPS patenteado pela Mercury Marine. Este sistema intuitivo de maos livres
ajusta continuamente o motor ou trim para mudangas nas condigdes operacionais para melhorar a performance, economia
de combustivel e facilitar a operagdo. Ele responde as manobras do barco com precisao e oferece uma melhor
experiéncia geral de conducgédo. Nao é necessario dispor de conhecimentos relativos ao dngulo do motor para se beneficiar
da funcionalidade Active Trim.

* A medida que o barco acelera, o motor descompensa
* A medida que o barco desacelera, numa curva, por exemplo, o motor compensa
+ O Active Trim pode ser cancelado a qualquer momento utilizando os botdes de compensagdo manual.

»  Afuncionalidade Active Trim permite que o operador do barco compense as alteragbes de carga do barco,
preferéncias do motorista e condicbes meteoroldgicas enquanto mantém controle automatico completo.

A funcionalidade Active Trim possui quatro modos de operacgao:

1. Velocidades de marcha lenta
Mantém a posigéo existente do trim.

61896

2. Aceleragédo
Recolhe o motor ou conduz abaixo para minimizar a elevagéo da proa e melhorar o tempo para planar.

61897
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3. Velocidades de planagem

A pouco e pouco confere mais trim ao motor ou rabeta com base na velocidade GPS para manter o comportamento
de funcionamento mais eficaz.

61898
4. Substituigdo

o Quando o operador do barco usa o ajuste manual, o sistema Active Trim & imediatamente substituido, devolvendo o
controle completo para o operador.
TRIM

61899

Na partida do barco, a funcionalidade Active Trim mantém o estado on/off do encerramento anterior. Por exemplo, se o
Active Trim estava ligado no ultimo encerramento, ele estara ligado na préxima partida.

GPS

O Active Trim utiliza um sinal GPS para determinar a velocidade da embarcacgéo. O sistema Active Trim ndo controlara
automaticamente o trim até que a unidade GPS tenha adquirido um sinal.

Operagao em aguas rasas

IMPORTANTE: O Active Trim ndo pode detectar profundidade de dgua e nédo ird compensar automaticamente em aguas

rasas. O operador do barco precisara substituir o Active Trim ajustando 0 motor manualmente ou pressionando o botédo
OFF.

Posicao de reboque e Active Trim

Colocar o motor ou rabeta na posi¢éo de reboque (superior a 50% do intervalo adaptado do trim) impedira o Active Trim
de ativar. Sempre que o0 motor ou rabeta for colocado acima da sua amplitude normal de funcionamento — por exemplo,
para navegar em aguas pouco profundas, colocar a embarcagéo na agua a partir de um reboque ou colocar a embarcagéo
num atrelado — este tera de ser baixado manualmente antes de o Active Trim entrar em funcionamento. Este mecanismo
de seguranga impede que o motor ou rabeta desga automaticamente e bata em algo.

Viséo geral dos perfis de compensagao

O sistema Active Trim pode ser configurado em qualquer um dos cinco perfis de compensacao unicos. A ilustragédo a
seguir mostra como o angulo de compensagéo versus as curvas de velocidade do barco vao diferir para cada um dos
cinco perfis principais.

A 5 4

Exemplo dos principais perfis de compensa-
3 ¢des de curvas, as curvas irdo variar
a- Angulo de compensacio
b - Velocidade do barco

@ ;

61865
® -
Configure o sistema Active Trim com o perfil de compensagao principal que é mais apropriado para um barco individual e
combinacgao de pacote de poténcia sob condi¢gdes operacionais normais.

Cada perfil de curva mostrado no exemplo anterior representa a configuragéo padrao média (perfil de compensagao
ajustavel 3) de uma variagdo maior de perfis de compensacao ajustavel. Cada perfil de compensagao possui uma variagdo
de cinco perfis ajustaveis de usuario. para permitir que o operador ajuste a curva de compensagao durante a operagéo do
barco, para compensar diferencas em condigcbes ambientais ou carregamento do barco.

O limite maximo de um perfil de compensagao principal selecionado representa o perfil 5 de compensagao ajustavel do
utilizador. O limite minimo representa o perfil 1 de compensacéao ajustavel do utilizador.
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As variagdes dos cinco perfis de compensagao se sobrepdem. Colocar as variagbes de compensagao de curvas para os
perfis 4 e 3 (do primeiro grafico) em um Unico grafico mostra uma sobreposigao substancial. O limite superior para o perfil
3 é maior do que o limite inferior para o perfil 4, produzindo uma porgéo das variagdes das curvas de compensagao que
sdo compartilhadas por ambos os perfis. Na pratica, isso significa que pequenas variagdes nas condigdes de configuragao
do sistema ndo serdo traduzidas como grandes variagdes de performance do sistema.

a- Limite superior do perfil principal 4

b - Limite inferior do perfil principal 4

c - Esta area (c) mais (g) é igual a amplitude
maxima do perfil 4

@ d - Limite superior do perfil principal 3

e - Limite inferior do perfil principal 3

f- Esta area (f) mais (g) é igual a amplitude
maxima do perfil 3

d- Sobreposi¢édo da variagéo dos perfis princi-
pais4e3

A

65790

Ajustes e Configuragao

IMPORTANTE: Configure sempre o Active Trim com um perfil principal que permita ao operador selecionar um perfil
ajustavel com uma compensagéao adicional e evite selecionar um perfil principal que resulte na operagéo normal no perfil
de compensacao ajustavel 1. Isto ird garantir que o operador possa sempre baixar a proa para a arfagem correta, sem que
seja necessario ajustar a compensagéo do motor ou rabeta manualmente.

O VesselView ira procurar a rede para o Médulo de Controlo da Embarcagéo. Se o software de Médulo de Controlo da
Embarcagao nao estiver atualizado, ou se nao for encontrado na rede, a configuragdo do Active Trim ndo permitira que o
operador continue.

Realce a opgao "Calibrate" (calibrar) e prima o botéo Enter. Siga as instrugdes no ecra para cada passo do processo de
calibragédo. Apos a conclusao de cada passo, realce a opgao "Next" (seguinte) para continuar para o passo seguinte.
Quando todos os passos estiverem concluidos, prima o botao Enter para gravar o procedimento de calibragéo.

3

Major Profile

Active Trim

w  Usearrows to adjust &

Calibrate
64874

Active Trim Calibration
Major Profile 3

Trim Down adapt
Trim the engine or sterndrive to the full down position

and hold the switch for five seconds after the engine
or sterndrive reaches the full down position. Then
press “NEXT".

Next
64875
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Combustivel

Active Trim Calibration

Major Profile 3

Trim Up adapt

Trim the engine or sterndrive to the full up (trailer)
position and continue to hold the trim up switch for
five seconds after the engine or sterndrive reaches the
full up (trailer) position. Then press “NEXT”.

Next

64876

Active Trim Calibration

Major Profile 3

Major profile selection

Please select a Major Profile for Active Trim. A higher
number will trim more aggressively (ie will trim more
are lower speed). The major profile becomes the
average of the running profile. The running profile can
be adjusted when underway to fine tune the vessel
attitude. To find the best major profile for your vessel,
the boat should be run at cruising speeds.

Next

64878

Active Trim

3

Major Profile

W Usearrowstoadjust .

Press “ENTER" to Save

64879

O ecra "Fuel" (combustivel) do VesselView apresenta o combustivel total com base nos dados de combustivel atuais
introduzidos na configuragao do depésito através do menu de depdsitos ou do assistente de configuragéao.
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A seccgao inferior do ecra apresenta o débito de combustivel ou o consumo de combustivel em volume por hora. O volume
depende das unidades de medida selecionadas durante o processo do assistente de configuragdo. As unidades de
medida podem ser alteradas a qualquer momento em Menu>Settings>Preferences>Units
(menu>definigcbes>preferéncias>unidades).

Fuel

TOTAL FUEL 105
F

Tank 1 7 Tank2

52 53

E E

1 6 ; 4 FUEL FLOW 1 3 '2

Bateria

O ecra "Battery data" (dados da bateria) apresenta a tensdo da bateria sob a forma de um valor numérico e de um
indicador vermelho, através do movimento da agulha do medidor tipo mostrador.

Sera apresentado o motor RPM na secgao inferior do ecra.

U123 1 124

PORT STBD
10 10

2000 1800

64971

Exemplo de ecra da bateria

Velocidade

O ecra "Speed data" (dados de velocidade) inclui o movimento da agulha do mostrador de velocidade, o valor numérico de
velocidade, o valor de RPM, bem como a taxa de débito de combustivel dos motores.

a- Movimento da agulha do mostrador de velocidade
b - Valor de velocidade numérico

¢- Valor de RPM

d - Taxa de fluxo de combustivel

RPM

64973

Compensacéao/abas
Os seguintes dados sdo apresentados no ecra de dados de compensagao/abas:
»  Grafico de compensagao
+  Gréafico de aba
*  Valores numéricos de compensagao
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» Estado do Active Trim
* Taxa de fluxo de combustivel

Trim / Tabs

¢ - Estado do Active Trim

e - Gréficos de abas

1 3 .2 FUEL FLOW@

64972

Sistema

a - Grafico de compensacgao
b - Valor numérico de compensacéo

d - Taxa de fluxo de combustivel

O ecra "System" (sistema) pode ser personalizado com até cinco itens de dados da embarcagéo e do barco. As RPM do

motor estdo sempre presentes no ecra.

System
CNTR

RPM 1550 on

Engine Hours 55 hrs

Water Pressure 11.55 &
Coolant Temp 144 -

0il Pressure 46.89 -
Vessel fuel rate 28.70 e

64883

NOTA: Dependendo do conjunfo de poténcia da embarcagdo, ndo estdo disponiveis fodas as opgdes de dados da

embarcagdo e do motor.

A lista seguinte inclui os dados da embarcacao e do motor disponiveis para selegao.

*  Presséo do fluido de arrefecimento

*  Temperatura do fluido de arrefecimento:

*  Pressédo auxiliar

*  Pressao do dleo

*  Horas do motor

* Taxa de fluxo de combustivel

*  Temperatura de admissao

+  Percentagem do acelerador

* Percentagem de carga

*  Temperatura do 6leo da transmissao

*  Pressao do 6leo da transmissao

*  Consumo total de combustivel—durante o tempo de vida
Para selecionar itens de dados a apresentar no ecra "System", aceda ao Menu.
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No menu principal, utilize os botdes de setas para realgar a opgao "Settings" (definigdes) e prima o botédo Enter.

1ot

Performance

Depth
Genset

Maintenance

™ File Browser
£} Settings

Utilize os botdes de setas para realgar a opgao "Preferences" (preferéncias) e prima o botao Enter.

64959

Settings
System
Vessel

Engine

PrefeEnces
Alarms
Wireless
Personality file

64960
Utilize os botdes de setas para realgar a opgao "Interface" e prima o botao Enter.

Preferences
Key beeps Off
Backlight
Popups
Units

64961
Utilize os botbes de setas para realcar a opgéo "System panel" (painel do sistema) e prima o botédo Enter.

Preferences / Interface
Home screen

System panel

64962

Pagina 30 90-8M0143438 por DEZEMBRO 2017



Segéo 3 - Selegbes do menu principal

No ecra "System panel", estdo disponiveis opgdes de apresentacdo de dados. Utilize os botdes de setas para realgar uma
selecdo de dados pretendida. Prima o botao Enter para marcar ou desmarcar a sele¢gdo. Podem ser marcadas até cinco
selegoes.

eferences / Interface / System panel

Engine Hours

Water Pressure
Coolant Temp
Oil Pressure
Boost Pressure
Fuel Rate
Intake Temp

64963

Prima o botdo Menu para sair do ecra "System panel" quando todas as sele¢des estiverem concluidas. O ecra "System"
apresentara agora as selegOes atuais.

Smart Tow (Reboque inteligente)

O Smart Tow € um programa de facil utilizagdo que permite gerir a aceleragdo do barco e os objetivos de velocidade-alvo
para puxar esquis, insuflaveis e equipamentos de desporto aquaticos de todos os tipos. O Smart Tow elimina as
conjeturas subjacentes aos problemas de aceleragdo, como um arranque demasiado forte, demasiada sobreviragem,
desaceleracao e velocidades-alvo constantes. Selecione um perfil, selecione "enable" (ativar) e coloque o manipulo de
controlo para acelerador completamente aberto (wide-open throttle), e o Smart Tow trata do resto.

O Smart Tow tem por base as rotagdes do motor, a menos que a embarcagao tenha um GPS instalado e ligado a rede
CAN.

O Smart Tow oferece cinco perfis de arranque predefinidos de fabrica, apresentados no lado esquerdo do monitor (P1 a
P5). Utilize os botdes Up arrow e Down arrow para percorrer e realgar os perfis.

Smart Tow Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME RAMP OVERSHOOT TIME
1 . 0 0 % ﬂ. 0 Se( 1 . 2 5 % 2. 5 Se(

SPEED SetPaint SPEED SetPaint

1 2 mph 1 2 mph

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

G é'::; to adjust Set Point Press {':3 to adjust Set Point

65036

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

2.6 10 + 3.0 s

SPEED SetPoint

12

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

-
Press C:‘:; to adjust Set Point

65038

65037

Perfis 1 e 2

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

4.0 15 3.5 SEC

SPEED SetPoint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

-
Press {':'3 to adjust Set Point

65039

Perfis 3 e 4
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Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

5.0 20 4 4.0 ..

SPEED SetPaint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

65040
Perfil 5

O ecra do Smart Tow permite alterar o ponto de referéncia de cada perfil. Alterar o ponto de referéncia pode ser Uutil
quando existem pessoas a bordo com diferentes niveis de experiéncia com equipamento de desporto aquatico. O
operador pode criar arranques mais agressivos para esquiadores mais experientes e arranques mais suaves para criangas
ou para puxar insuflaveis.

Ao premir o botdo Speed Control (controlo de velocidade), sdo apresentados os icones dos botées Up arrow e Down
arrow para ajustar o ponto de referéncia.
Smart Tow
OVERSHOOT TIME

u % ﬂ. n SEC

NTER" to ENABLE Smart Tow

@ Adjust Speed/RPM @

Indicadores de ponto de referéncia e ajuste

65041

Para ativar qualquer perfil de arranque Smart Tow, prima o botdo Enter.

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

1.0 0 0.0 .

SPEED SetPoint

12..

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

65036

Para desativar o Smart Tow, prima o botdo Enter. O monitor sai do perfil de arranque e regressa ao ecra onde € possivel
realgar e iniciar perfis diferentes.

Viagem
O ecra "Trip data" (dados da viagem) apresenta os seguintes itens:
+ Distancia da viagem
*+ Tempo da viagem
*  Quilometragem média
* Média de velocidade da viagem
+  Combustivel consumido na viagem
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*  Opgao "Trip reset" (repor viagem)

Trip Distance

Trip Time 5

Average Mileage 3.2
Trip Speed Average 30

Fuel Used on Trip 464

Press “ENTER" to reset Trip

64966

Se premir o botéao Enter, os valores do ecra "Trip" (viagem) s&o repostos.

Tanques

O ecra "Tanks data" (dados do depdsito) € composto por uma imagem de um depésito com uma secgao do depésito
colorida, que representa a restante capacidade do depdsito. E apresentado um valor numérico sob a imagem do depésito.

Tanks

65679

Se existir mais do que um depdsito configurado para a embarcagao, utilize os botdées Up arrow ou Down arrow para
realcar os depdsitos adicionais. Cada depdsito configurado sera representado por um icone relativo ao conteudo do
deposito. Estes icones de depdsito encontram-se no lado esquerdo do ecra.

Tanks
Water

WATER

(]

65683

Histoérico de falhas

Todos os avisos, falhas e alarmes da Mercury serdo mostrados independentemente do ecra apresentado no momento do
alarme. Quando um alarme é ativado, o ecré apresentara uma janela com o texto e aviso do alarme, juntamente com uma
breve descrigdo da medida a tomar.

Os alarmes criticos sdo geralmente acompanhados por uma resposta do sistema Engine Guardian da Mercury, que pode
incluir alimentagéo reduzida, rotagdo maxima reduzida ou uma condi¢do de marcha lenta forgcada. Todas as falhas criticas
emitem um aviso sonoro ao operador. Uma falha critica soara a sirene de adverténcia por seis segundos continuos.

Os alarmes nao criticos serao exibidos como alarmes criticos, mas sdo acompanhados por seis bips curtos da sirene de
adverténcia.
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As janelas pop-up de falhas permitem que o operador receba informagdes adicionais relativas as falhas individuais.
Selecione a opgao "View" (ver) para aceder a uma explicagao descritiva da falha.

A Fault
Fault #####

Action Text

Short Text

VIEW

CLOSE

64910
Exemplo de uma janela pop-up de falha

Para eliminar uma falha ativa, € necessario identificar a peca danificada. Inspecione, repare ou substitua a pega
danificada. Ligue os motores e permita que o VesselView execute a analise de arranque no sistema. Se a embarcagao
passar na analise de arranque, o separador Mercury, no lado esquerdo do ecra, aparece a verde. O histérico do alarme
pode ser visualizado a qualquer momento selecionando o ecrd do menu principal, seguido da opgéo "Alarms" (alarmes).

Aqui, pode visualizar o histérico de falhas.

Fault History

A 2 Active Faults
8 Saved faults

Fault #it###HH Active

Action Text
Short Text
Descriptive Text

Press “ENTER” to clear saved faults
64911

Exemplo do ecra “Fault history” (histérico de falhas)

Fault History

A 2 Active Faults
8 Saved faults

Fault ###

Short Text

Press “ENTER” to clear saved faults

64912
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Fault History

No Active Faults
y 3 Saved faults

3 Fault #sHaES

Short Text

Press “ENTER” to clear saved faults

64913

Fault History

No Faults

64914

Sem falhas no histérico de falhas

Quando ¢ apresentado um alerta de falha ativa na secgao inferior do ecra, prima o botao Enter para visualizar informagoes
sobre a falha.

1 Active Fault
See Fault History

RPM

Coolant Temp

Coolant Pressure 22

Qil Pressure 21

1 Active Fault - Press “ENTER” to view
64916
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Fault History a- Codigo de falha

A 2 Active Faults b - Mensagem de agao corretiva

8 Saved faults c- Mensagem curta de falha
d - Mensagem descritiva sobre a falha
e - Enter—para eliminar as falhas

Fault #H#H e

@Action Text
Short Texte

@ Descriptive Text

e Press "ENTER” to clear saved faults

65350

Velocidade lenta

Os intervalos RPM de corrico. As RPM maximas de corrico para todos os motores e motores de popa € de 1000 RPM.

I
550 ..

Speed 0 on

Depth 19.7
Sea Water Temp -—-

o ENABLE Troll
ust RPM Set Point

65005

A embarcacgéo deve estar em marcha e o acelerador deve estar em modo de marcha lenta. Se a embarcagao nao cumprir

estas condigdes, um icone de aviso e a mensagem associada informam o operador sobre como disponibilizar um controlo
de corrico.

Apos selecionar o valor de RPM pretendido, prima o botéo Enter para ativar o corrico. Esta agao inicia o controlo de
corrico e os motores assumem as RPM pretendidas.

A parte superior do ecra do VesselView apresenta um simbolo de aviso e a mensagem "troll active" (corrico ativo).

A Troll ACTIVE)

=08

Speed 1.8

Depth 15

Sea Water Temp 65

Presg “ENTER” to disable Troll
Press (;’) to adjust RPM Set Paint

65004
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Siga as instrugdes na parte inferior do monitor. Se premir o botdo Enter, o corrico é desativado. Se premir o botdo Speed
Control, podera executar ajustes ao ponto de referéncia de RPM.

Troll

550..

speed 0

Depth 19.7 &

Sea Water Temp

Instrugcbes no ecra

550..

Speed 0 ow
Depth 19.7 «

Sea Water Temp

@ Adjust Speed/RPM @

Indicadores de botdo de ajuste de RPM

65007

Prima o botdo Speed Control para sair da janela "Adjust Speed/RPM" (ajustar velocidade/RPM) e regressar ao ecra "Troll"
(corrico). Se o corrico estiver ativo, ndo é possivel aceder a outros ecras. Prima o botdo Enter para desativar o corrico.

Sea Water Temp

65020

Corrico apresentado como ativo
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Desempenho

O ecra "Performance" (desempenho) apresenta a velocidade maxima do barco, as RPM maximas, a velocidade atual e as
RPM atuais de até dois motores.

Performance

Current RPM

2640

Speed

Pesk 2641 bk 24,6

Press "ENTER" to reset

64882

Profundidade

O ecra "Depth" (profundidade) apresenta a profundidade da agua, juntamente com a posi¢ao de compensagéao e
temperatura da agua atuais.

o  S—
- ——
I—
jy ————
+44
Active Trim - OFF

Sea Water Temp

64881

Genset

O ecra "Genset data" (dados de genset) apresenta os seguintes itens:

+ Tensdao do genset

*  Frequéncia do genset

+ Tempo de execugdo do genset em horas

*  Presséao do 6leo do genset

*  Atemperatura do fluido de arrefecimento do genset

* Tensao da bateria do genset

+  Combustivel do genset—caso definida em Tanks (dep6sitos) como Genset tank (depdsito de genset)

Volts

Frequency

Run Time

Coolant Temp

Oil Pressure

Battery

64964

Ecra de dados do genset
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Manutencao

Em caso de detegdo de um alerta de manutengéo durante uma analise do sistema, € apresentada uma janela pop-up a
azul no ecra. Faga uso do bom senso para proteger o seu investimento e verifique regularmente o 6leo do motor, de
preferéncia, antes de cada utilizagao.

Maintenance Required

Visit an authorized
Mercury repair facility
at your earliest convinience

Press “ENTER” to close

64968

Quando tiver decorrido completamente o tempo de manutencao agendado, sera apresentada uma mensagem pop-up
apos a analise de arranque. O operador pode fechar a janela pop-up, mas o alerta sera apresentado de cada vez que a
chave for inserida na embarcagao. A aceitagdo do alerta de manutengao repde o periodo de tempo de manutengao no
VesselView. Os utilizadores podem visualizar a barra de manutengao a qualquer momento para verificar o estado de
deplegéo. Tal pode ajudar a agendar marcagdes futuras com o concessionario, caso a manutengao nao seja realizada
pelo proprietario.

Maintenance

Engine Hours

Maintenance Required

Visit an authorized Mercury repair facility
atyour earliest convinience

Press “ENTER" to reset engine hours

64967
Exemplo de ecrad de manutengéo

Quanto maior for a area a azul na barra, mais tempo falta até que seja necessario efetuar a manutengéo. Quanto menor
for a barra azul (deplec¢éo), menos tempo falta até que seja necessario agendar uma manutengao. As seguintes imagens
apresentam, a esquerda, uma situagdo em que nao é necessario efetuar a manutengao e, a direita, uma situacao que
requer manutengao.

Maintenance Maintenance

Engine Hours Engine Hours

Port

STBD

Maintenance Required

Visit an authorized Mercury repair facility
at your earliest convinience

Press “ENTER” to reset engine hours

Press “ENTER" to reset engine hours

64969
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Browser de ficheiros

Utilize os botdes Up arrow e Down arrow para realgar a opgao "File Browser" no menu principal.

Ah rduit I'I!!.'lUlfg!r
Troll

Performance

Depth
Genset

Maintenance

3 _FiteBrovser>

Prima o botao Enter para apresentar o conteudo do browser de ficheiros.

65008

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

1 _MercuryGate p_1503492953_6_extr

65009

Conteudo do browser de ficheiros
Estao disponiveis opgdes para verificar as informagdes do ficheiro, ver o ficheiro ou eliminar o mesmo.
updates.json

Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

_1_MercuryGate

File Information
View
Delete

65010

As informagdes do ficheiro apresentam o nome e tamanho do ficheiro, bem como a data e hora em que foi criado.

a- Nome do ficheiro
File Information b - Tamanho do ficheiro
P—— ¢ - Data e hora da criagéo do ficheiro
© screenshot 2017-09-18 23.19.45.png
Type: Image File

O size 16.8k8
@ created: 09/18/2017 11:19pm
Modified: 09/18/2017 11:19 pm

65027
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Se inserir uma pen USB no VesselView, serdo apresentadas mais duas opgdes que podem ser executadas com um
ficheiro: "copy to USB" (copiar para USB) e "move to USB" (mover para USB). Com a pen USB inserida, o operador pode
escolher entre aceder aos ficheiros em "VesselView—Local Storage" (VesselView—armazenamento local) ou "USB drive
—USB Storage" (pen USB—armazenamento USB).

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png
Screenshot_2017-09-18_00.14.29.png

Screenshot_2017-09-18_00.14.47.png

Copyto USB

65012

Opcdes USB adicionais

Local Storage
USB Storage

65011

Localizagdes de armazenamento locais € amoviveis

Configuragdes

No menu "Settings" (definigdes), estdo disponiveis sete categorias para definir ou alterar os dados de apresentagao no
VesselView. Muitas das definigdes sao determinadas pelas selegbes efetuadas durante o "Setup Wizard" (assistente de
configuragéo), mas estas selegdes podem ser alteradas a qualquer momento realgando uma categoria e selecionando
uma das opgdes associadas.

Settings

Vessel
Engine
Preferences
Alarms
Wireless

Personality file

64983
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Sistema

O sistema inclui as seguintes defini¢des: "About" (acerca de), "Helm" (leme), "Wizard" (assistente), "Restore" (restaurar),
"Network" (rede), "Simulate" (estimular), "Time" (tempo) e "Check for Updates" (procurar atualizagdes).

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate

Time

65351
Sobre
Ao realgar a opgao "About" e premir o botdo Enter, € apresentado um ecra com a versao de software e revisdo da

aplicagao, a capacidade do hardware, o numero de série e informagdes de direitos de autor.

A opgao "Support" (assisténcia) na parte inferior do ecra descreve como criar uma captura do ecra "About". O método de
criagdo de uma captura de ecra é também abordado no Capitulo 2 - Criar capturas de ecra.

System / About

VesselView 403 Hardware
256MiB 128MiB PLB 2
Loader
Application-57.7. 6.0.909507.0
Serial number
0
Barcode

Versao atual do software e revisdo da aplicagao

Leme

A opgao "Helm" permite que o operador atribua um ndmero de identificagado de localizagao ao dispositivo VesselView e ao
leme no qual esta instalado. Este numero de identificagdo € importante quando existe mais de um leme numa
embarcagéo. A atribuigdo de diferentes nimeros de identificagao previne a ocorréncia de erros de comunicagao na rede.

Para atribuir novos numero de identificagao, é necessario reiniciar o VesselView.

Helm

Device
Save and Restart

Cancel

64987

Numero de identificagéo de localizagéo
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Assistente

O assistente de configuragao consiste num processo de varios passos, no qual o operador introduz informagodes
especificas sobre o motor e a embarcagao para que o VesselView possa funcionar corretamente. Normalmente, o
operador é orientado no processo do assistente de configuragdo da primeira vez que o VesselView & iniciado. E possivel
efetuar alteragbes ao assistente de configuragdo a qualquer momento. Siga as instrugdes e os pedidos no ecra para
efetuar alteragdes e concluir o assistente de configuragéo.

Restaurar

A funcgdo "Restore" restaura todas as definicdes personalizadas no VesselView. Se marcar a opgao "Local settings"
(definicdes locais), as definicdes sdo repostas apenas na unidade VesselView que esta atualmente a ser utilizada pelo
operador. Se marcar a opgao "Simnet global reset" (reposigéao global Simnet), todos os dispositivos Simrad e Navico séo
repostos, bem como todas as unidades VesselView ligadas a rede NMEA 2000.

System / Restore
L

ocal settings

Simnet global reset

Reset
Cancel

64988

Rede

Se selecionar a opgao Network, o operador pode selecionar automaticamente dispositivos nas redes SmartCraft e NMEA
2000, repor definigdes locais ou globais, definir caminhos de comunicagao de fontes de dados, apresentar a lista atual de
dispositivos e realizar diagnosticos.

System / Network
Auto select
Reset global
Reset local
Data sources
Device list
Diagnostics

64992

Opgoes de rede
Nas definigdes de rede, encontra-se o separador "Data sources" (fontes de dados).
Utilizando o botao Down arrow, desloque no ecra até a opgao "Data sources".
System / Network
Auto select
Reset global
Reset local

Data sources

Device list
Diagnostics

64855
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Sera apresentado um ecra com dispositivos e sensores de dados associados ao motor e a embarcagado. Algumas opgodes
podem nao ser aplicaveis, consoante o conjunto de poténcia da embarcagéo. Prima o botdo Enter para apresentar uma
selecado de fontes para transmissao de dados de um dispositivo ou de um sensor. Utilize os botdes Up arrow e Down
arrow para percorrer as selegoes.

System / Network / Data sources

Vessel

Engine

Transmission
Battery

Unconfigured
Speed/Depth

64856

Na opgao "Device list" (lista de dispositivos), pode ser Util realgar e selecionar o separador "Refresh” (atualizar) caso tenha
sido instalado um novo dispositivo. Refresh (atualizar) ira consultar a rede e apresentar todos os dispositivos que estdo a
responder devidamente a consulta.

System / Network / Device list
Refresh
VV403 MFD (This device)
VV403 SmartCraft Gateway (This device)

64990

Selecionar "Diagnostics" (diagnosticos) apresenta ao operador a atividade atual em todos os barramentos CAN ativos. As
taxas de transmisséao e recegdo podem ser consultadas em tempo real. Esta funcionalidade pode ser util para solucionar
problemas de rede.

Simulacgéo

O modo "Simulate"(simular") é utilizado ao nivel do concessionario, para mostrar aos clientes as caracteristicas de
apresentacao do VesselView. Quando a unidade se encontra no modo "Simulate", os dados apresentados no ecra nao
deveréo ser interpretados como informagdes de navegagao. Todos os dados apresentados durante o modo "Simulate" sdo
gerados aleatoriamente.
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Hora

O tempo ¢ controlado pela unidade de GPS da embarcagédo. Quando ¢ estabelecida uma corre¢do de GPS, a
apresentacao do tempo ¢ atualizada automaticamente. Uma compensacgao de hora local pode definir a hora a partir do
fuso horario de partida ou do fuso horario de chegada, se necessario. No ecrd de compensagao de tempo, utilize os
botdes para percorrer os campos de dados ativos e aplicar a compensagao de tempo pretendida. Realce "Save" e prima o
botdo Enter para manter as alteragdes. Para instrugbes detalhadas sobre como ativar os campos de dados, consulte
Introduzir texto e nimeros. O formato de hora pode ser selecionado como 12 ou 24 horas. O formato de hora pode ser
alterado de acordo com as preferéncias do operador. Isto pode ser importante ao visualizar uma lista de falhas, onde é
registada e apresentada a data e hora da falha. Realce a opgéo "Save" e prima o botdo Enter para guardar todas as

alteragdes.

Procurar atualizagdes

System / Time
10/20/2017 7:32 am
Local time offset GMT -06:00
Time format 12hr

Date format MM/dd/yyyy

65278

Opcdes de data e hora

65283

Compensacgao de tempo em horas e minutos

A opgao "Check for updates" (procurar atualizagdes) procura atualizagdes de software para o VesselView na Internet. Para
instrucoes detalhadas, consulte o Capitulo 4 - Atualizar através de uma ligagdo Wi-Fi.

Checkfor updates

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate
Time

65285
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O barco

As definigdes da embarcagéo aplicam-se aos sensores e transmissores no barco que estdo separados do conjunto de
poténcia. Algumas opgdes poderdo nao estar ativas, dependendo de como a embarcagao esta equipada. Os itens nas

definigdes da embarcacgao incluem: "Tabs" (abas), "Tanks" (depdsitos), "Steering" (diregéo), "Sea Temperature Source"
(fonte de temperatura do mar) e "Joystick Installed" (joystick instalado).

Vessel

Tanks
Speed

Steering
Sea Temperature Source
Joystick Installed

64991
Guias

A opcéao "Tabs" permite ao operador selecionar o barramento CAN que ira transmitir os dados das abas, bem como
selecionar o motor que controla as abas através dos controlos do leme.

Vessel / Tabs
Source

65353
Se marcar a opgao Show (mostrar), a posi¢gao da aba sera apresentada no ecra.
Tanques
A configuracdo do depdsito esta incluida no assistente de configuragdo, mas podem ser efetuadas alteragées ao numero,
volume e tipo de depdsitos a qualquer altura.
Vessel / Tanks

ABC
CNTR 1: Live well 79.0 of 100.0gal ]

FUEL |-" i

CNTR 2: Fuel 88.0 of 100.0gal

Unmonitored 100.0 of 200.0gal
Reset all tanks

65354
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Velocidade

Os dados de velocidade estdo também incluidos no assistente de configuragao, mas € possivel efetuar alteragdes a
qualquer altura relativamente ao método que o VesselView utiliza para obter os dados de velocidade. A selegdo do
barramento CAN que transmite os dados de velocidade pode ser alterada. A estratégia de velocidade utilizando os
sensores de pitot e roda de pas pode ser utilizada em embarcagdes sem transmissor GPS.

Vessel / Speed

Speed Source

GPS Source SmartCraft (Can-P)
Pitot >
Paddle >

65355

A fonte de velocidade determina o modo como os dados séo obtidos. Uma estratégia utiliza os dados do pitot e da roda de
pas para determinar a velocidade da embarcagéo. Se for selecionada a estratégia, € necessario selecionar o motor que
sera a fonte dos dados do pitot e da roda de pas. O GPS utiliza dados da unidade GPS para determinar a velocidade. Se
for selecionado o GPS, ¢é necessario selecionar a rede BUS adequada como fonte de dados GPS para o VesselView.

Direcéo
Os dados de origem da diregdo podem ser selecionados para virem do PCM ou do médulo do vetor de empuxo do TVC,
com opgdes para mostrar os dados na tela, inverter a manobra de diregao e estabelecer um grau de compensagao da
direcao.
Vessel / Steering
Steering Angle Source
Invert Steering

Offset

Opgodes de atribuicdo da unidade
a- PCMO = estibordo ou estibordo externo
b- PCM1 = bombordo ou bombordo externo
c- PCM2 = estibordo interno ou central
d - PCM3 = bombordo interno

A opcao Inverter diregéo € util quando ha um VesselView que é virado para a parte de tras. Neste caso, os dados de
direcao coincidirdo com o ponto de vista do operador.

A compensacao da diregdo € usada para alinhar o motor de popa, unidade de tragdo ou motor interno a zero graus.
Quando a unidade ¢ posicionada perpendicular ao casco, o &ngulo de direcdo exibido na tela ndo pode coincidir com o
sensor de diregdo na unidade. Para ajustar para esta variancia, selecione a janela de Compensagéao. A caixa de
Calibracgo de Angulo de Direcdo aparece. A Compensacao sera aplicada selecionando o Botéo calibrado da linha Zero.
Observe que a compensagao ndo muda na tela do monitor até que o botdo Salvar seja selecionado.
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Fonte de temperatura do mar

A selegao do motor ou rabeta que transmite os dados de temperatura da agua pode ser alterada. Consulte o ponto
Steering neste capitulo para as posi¢des PCM do motor e da rabeta. Também é possivel escolher selegdes adicionais
para transmissores AirMar®©.

Vessel / Sea Temperature Source

PCMO
PCM1
PCM2
PCM3
AirMar0
AirMar1

65357

Joystick instalado

No caso de embarcagdes com pilotagem por joystick, realce e selecione a opgao da caixa de verificagao "Joystick
Installed" (joystick instalado). Ao fazé-lo, estara a assegurar de que as entradas do sistema iniciadas pelo joystick sao
detetadas pela unidade VesselView.

'[311]]
Tabs
Tanks
Speed
Steering
Sea Temperature Source
Joystick Installed

65692

Motor

Muitas das opgdes de definicdes no separador "Engine" (motor) foram definidas durante o processo do assistente de
configuragdo, mas é possivel efetuar alteragdes as definigbes do motor a qualquer momento.

Number of Engines

Engines Shown

Engine Model Pro Four Stroke 300
Limits

Supported Data

Cruise/SmartTow type

Active Trim

Numero de Motores
Este nimero representa o numero total de motores na embarcagéo.

Motores Mostrados
Este nimero representa o niumero de motores a apresentar nesta unidade VesselView.
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Modelo do Motor

Se realgar e selecionar o modelo do motor, € aberta uma lista dos motores de popa Mercury e dos motores MerCruiser
para efetuar a selegao.

Limites
Os limites ajudam a definir intervalos especificos para muitos parametros de dados de motor, como: RPM, temperatura do
liquido de refrigeragéo, temperatura do 6leo, tenséo da bateria e pressdo de sobrealimentagéo. As alteragbes efetuadas
aos limites ndo afetam o conjunto do motor ou a operagéao da programacao Engine Guardian da Mercury. Os limites de
motor atuais sdo determinados pelo moédulo de controlo programado de fabrica no motor.

Configuragéao Descrigédo
Min.: O valor da base do grafico na tela
Max.: O valor da parte superior do grafico na tela
Alerta de minimo: O valor na parte superior da segéo colorida inferior do grafico na tela
Alerta de maximo: O valor na parte inferior da segéo colorida superior do grafico na tela

Os padrbes minimos e maximos séo predefinidos de fabrica para o conjunto de motor escolhido durante o Assistente de
Configuragéo ou no menu Configuragao dos Motores. Aumentar ou diminuir os valores minimos e maximos de alerta €
geralmente considerado como preferéncia pessoal do velejador.

Dados suportados

"Supported Data" (dados suportados) permite que o operador selecione os tipos de dados que o VesselView deve
apresentar. A lista de fontes de dados depende do conjunto de poténcia selecionado durante o assistente de configuragao.
Selecione na caixa de verificagdo correspondente os itens que pretende visualizar no VesselView.

Tipo de Cruzeiro/Smart Tow
A configuragéo do tipo de Cruzeiro/Smart Tow permite que o operador selecione o sensor a partir do qual o programa do
piloto automatico do Cruzeiro e os perfis de ativagdo de programas do Smart Tow obtém seus dados de velocidade.
Rotacao do motor ou dados de velocidade do GPS sédo as opgdes. Selecionar Automatico fara o VesselView consultar a
rede sobre uma fonte de dados baseada em velocidade e usar essa selegdo para os recursos de Cruzeiro e Smart Tow.
Active Trim

A configuracéo do Active Trim esta incluida no processo do assistente de configuragéo, mas é possivel efetuar alteragdes
a qualquer momento. Siga as mensagens e pedidos no ecra para alterar e concluir a configuragao do Active Trim.

Preferéncias
As opgdes Preferences no menu Settings incluem os aspetos visual e sonoro da unidade VesselView.

Preferences

Key beeps

Backlight
Popups
Units
Interface

64996

Sons das teclas
Sempre que um botdo é premido na unidade, é emitido um som correspondente para informar o utilizador de que a
ativacdo da tecla foi reconhecida. Existem opgdes para definir os sons das teclas como baixos, normais ou altos e para os
desligar.

Luz do visor
O nivel de luminosidade do ecra pode ser alterado em incrementos de dez por cento, entre 10 e 100 por cento. Esta
percentagem sera aplicada aos restantes ecrds SmartCraft e medidores de ligagdo na embarcagao.
Para reduzir ou aumentar a retroiluminagao da unidade VesselView relativamente aos outros instrumentos, a opgao "Local
gain" (reforco local) pode ser alterada para tornar a visualizagdo do ecra VesselView mais confortavel em diferentes
condigdes de iluminagao.
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Pop-ups

E possivel ligar ou desligar as janelas pop-up para o estado de compensagdo marcando ou desmarcando a caixa pop-up

relativa @ compensacao.

Para as janelas pop-up de compensagao, a duragdo da apresentagéo da janela pop-up no ecra pode ser definida para

dois, cinco ou dez segundos.

Unidades

Os itens de dados individuais podem ser personalizados para serem apresentados em diferentes unidades de medida. O
seguinte grafico apresenta as opgdes de unidades de medida para cada item de dados.

Dados Unidades
Distancia nm, km ou mi
Distancia curta ft, m ou yd

Velocidade

kn, kph ou mph

Velocidade do vento

kn, kph, mph ou m/s

Profundidade m, ft ou fa

Altitude m ou ft
Informacéao de altitude Geoid ou WGS-84

Diregao °*Mou °T

Temperatura °Cou °F
Volume L ou gal

Economia Distancia/volume, volume/distancia, mpg, g/mi, km/L ou L/100km

Pressao em Hg, bar, psi ou kPa

Pressao barométrica

em Hg, mb ou hPa

Interface
As definigdes de interface controlam o aspeto do ecra do VesselView.

Se realgar a opgao "Home Screen" (ecra inicial), sera apresentada uma lista de itens de dados. Para que o item de dados
seja apresentado no ecra principal do VesselView, marque a caixa correspondente para esse item. Podem ser marcados,
no maximo, quatro itens para serem apresentados.

A opgéao "System Panel" (painel de sistema) permite que o operador selecione até cinco itens para ocuparem o painel de
sistema, localizado no lado esquerdo do ecra principal. Aceda a Settings>Preferences>Interface>System Panel
(definigdbes>preferéncias>interface>painel do sistema) para selecionar os itens de dados a apresentar. Consulte System
(sistema).

Alarmes

A definicao "Alarms" (alarmes) permite que o operador visualize todas falhas e alarmes anteriores e atuais e que selecione
as falhas a apresentar como janela pop-up no ecra.

Histdrico
O VesselView arquiva todas as falhas na lista de histérico de falhas. A opgéo para eliminar todas as falhas elimina o
historico de falhas.

Configuragdes

A opgao "Settings" inclui falhas relativas a profundidade da agua e ao combustivel remanescente. As falhas que podem
ser personalizadas incluem:

+  Aguas pouco profundas

«  Aguas profundas

» Falha de racionalidade de velocidade na agua
+ Nivel baixo de combustivel remanescente

» Nivel alto de combustivel remanescente

As falhas de profundidade da agua e volume de combustivel podem ser alteradas no que respeita as profundidades e
volumes que desencadeiam as falhas. Se a caixa "Enable" (ativar) for marcada, as falhas séo ativadas como janelas pop-
up ativas. Se a caixa "Enable" for desmarcada, o VesselView & impedido de gerar falhas pop-up.

Para as falhas néo criticas, tais como aguas pouco profundas ou pouco combustivel, serdo emitidos seis sinais sonoros
pequenos e aparecera uma janela pop-up com uma breve descrigéo da falha.

Estes tipos de falhas ndo mudarao a guia Mercury para vermelho. Em vez disso, a barra de cabegalho superior ficara
vermelha e exibira o simbolo de adverténcia internacional.
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No menu "Settings" (definigdes), selecione a opgao "Alarms" (alarmes).
Settings
System
Vessel

Engine

Preferences

Wireless
Personalityfile

64920

Prima o botao Enter. Selecione a opgao "Settings" no ecra "Alarms".

Siren enabled

64921

No ecra "Alarms"/"Settings", existem varios itens de dados que podem ser personalizados pelo operador. Para selecionar
um item de dados, utilize os botées Up arrow e Down arrow para realgar o item. Com o item pretendido realgado, prima o
botéo Enter.

Alarms / Settings
Shallow water
Deep water
Speed through water rationality fault (3

Fuel remaining low

Fuel remaining high
Fuel tanks
Fresh water tanks

No ecra de definigdes do item de dados, estao disponiveis varios campos:
+ "Enable" (ativar)—permite que o VesselView monitorize este valor de dados
+ "Data Value" (valor de dados)—permite um aumento ou reducédo do valor que desencadeia uma falha
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« "Save" (guardar)—grava quaisquer alteragdes a monitorizagdo de falhas e ao valor de dados

Alarms / Settings / Shallow water .
a- Ativar

Enabled eD b- Valor de dados

Lower Limit (1) o Guardar
GSave

Cancel

64923

Sirene ativada
A opgao "Siren Enabled" (sirene ativada) ativa a buzina no VesselView para acompanhar a falha em janela pop-up no
ecrd. Se desmarcar esta caixa, a buzina sera desativada para as janelas pop-up de falhas.

Sem fios

A definigao "Wireless" (sem fios) permite que o operador ligue a unidade VesselView a Internet através de um dispositivo
sem fios, que é inserido na porta USB na parte posterior do monitor. Consulte o Capitulo 4 - Atualizar através de uma
ligacéo Wi-Fi.

Arquivo de identidade

A "Vessel Personality" (personalidade da embarcagéo) é composta por todas as selegbes e preferéncias definidas na
unidade VesselView. Esta personalidade pode ser guardada no armazenamento interno ou transferida para um dispositivo
externo para que seja utilizada noutras embarcagdes com as mesmas caracteristicas gerais de embarcacgao.

A personalidade da embarcagao pode ser importada inserindo a pen USB na parte posterior da unidade e selecionando o
ficheiro de personalidade.

O ficheiro de personalidade pode ser exportado selecionando a opgao de exportagédo e o destino do ficheiro, que podera
pertencer ao armazenamento interno ou a pen USB ligada a unidade VesselView.
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Secao 4 - Procedimento de atualizagao de software
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Procurar a versao atual de software

A versdo mais recente do software para o VesselView encontra-se disponivel online para transferir no website da Mercury;
https://www.mercurymarine.com. Para compreender qual a versao de software instalada no VesselView, ligue o
VesselView. Se o VesselView ja estiver ligado, aceda ao menu "System Controls" (controlos do sistema). Selecione

Settings>System>About (configuragdes>sistema>acerca de) para visualizar a versdo de funcionamento atual do software
do VesselView.

System / About

VesselView 403 Hardware
256MIB 128MIE PLE 2
Loader

07.0
Serial number
i}

Barcode

Support...

65022

Verséo atual do software e revisdo da aplicagio

Download do software atual

Todas as atualizagdes do software do VesselView podem ser encontradas no website da Mercury Marine em: https://
www.mercurymarine.com. Transfira o ficheiro para uma pen USB com, pelo menos, 1 GB de capacidade. Certifique-se de
que o ficheiro esta ao nivel da raiz da pen USB. A raiz da drive é o nivel superior, onde o ficheiro ndo é colocado numa
pasta.

(8 MERCURY

Software Updates and
Documentation

Download Here

65024

Atualizar através de uma ligagao Wi-Fi

a- Porta USB
b - Cobertura da porta USB
c - Dispositivo Wi-Fi

65247

IMPORTANTE: As atualizagdes de software sem fios para o VesselView sdo efetuadas através do dispositivo Wi-Fi, na
porta USB. O dispositivo deve ser corretamente inserido na porta USB para utilizar a funcionalidade sem fios.
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Para identificar os numeros da versao e da aplicagdo do software VesselView atual, aceda ao menu "Settings" e realce e
selecione a opgao "System". Realce e selecione a opgao "About" (acerca de) para visualizar as informagdes.

Settings

Vessel System / About

Engine
6 Hardware

Preferg==; 0 256MiB 128MiE PCB2

Seria
0

Barcode

1ron
Performance
Depth
Genset

Maintenance

File Browser

Q¥ settings>

Realce e selecione a opgao "Wireless" (sem fios).

Settings
System
Vessel
Engine
Preferences
Alarms

Personality file

65251
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Na maioria dos operadores, a opgao "Client" (cliente) pode ser utilizada para ligar a uma fonte de Internet sem fios.

Wireless / Mode
Disabled
Access point

65253

Selecione a opgao "Connect to a wireless hotspot" (ligar a um hotspot sem fios).

Wireless

Client
Connect to awireless hotspot

Saved hotspots

65254

Sera apresentado um ecra com todos os hotspots sem fios disponiveis. Utilize os botdes Up arrow ou Down arrow para
realcar e selecionar o hotspot pretendido, premindo, em seguida, o botao Enter.

eless / Connect to a wireless hotspot

Rescan
BRN-Enterprise

Authenticati
Encryption: CCM
ISETest2

Authenticati

BRN-Gue
Authentication: OPEN
Encryption:

65256

Caso nao sejam detetados hotspots sem fios, selecione a opgao "Rescan" (reanalisar) para iniciar uma nova procura por
opgoes de hotspot disponiveis na area.

65265
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Apos a selegdo de um hotspot, o operador deve definir o "Authentication Mode" (modo de autenticagao) para "OPEN"
(aberto) e introduzir a "Network Key" (chave de rede) ou palavra-passe se a ligagao do hotspot estiver protegida, para

poder estabelecer a ligagao.

ect to a wireless hotspot / BRN-Guest

Authentication Mode

Encryption Type

Network Key

Remember Key
Connect automatically
Connect

65257

Realce e marque a opgao "Connect automatically" (ligar automaticamente).

ect to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode OPEN
Encryption Type
Network Key
Remember Key
Connect automatically
Connect

65259

Realce e selecione a opgao "Connect" (ligar) premindo o botdo Enter.

act to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode OPEN
Encryption Type
Network Key
Remember Key
Connect automatically

65260

O ecra apresentara a mensagem "Connecting to data" (a ligar a dados) na parte superior. Pode demorar até um minuto a

estabelecer a ligagao.

Wireless
onnecting to Kevin's iPhone

Authentication: E Il
h i "

Client

Connect to awireless hotspot

Saved hotspots

65261
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Quando a ligagao sem fios estiver estabelecida, o ecra apresentara a informacgéo "connected" (ligado) na parte superior.

Wireless

—
Connected - Kevin's iPhone
Authentication: & s is
Encryption: CCMP

Mode Client

Connect to awireless hotspot >
Saved hotspots >

65262

No ecra de definicao "System", encontra-se a opgao "Check for updates" (procurar atualizagdes). Utilize o botdo Down
arrow para realgar "Check for updates" e prima o botdo Enter para procurar ficheiro de software atuais na Internet.
IMPORTANTE: Certifique-se de que o dispositivo Wi-Fi esta inserido na unidade VesselView e de que esta disponivel um
hotspot acessivel.

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate

Time

Check for updates

65264
Se for encontrada uma versao mais recente do software operativo, o VesselView ira pedir ao operador para transferir o
ficheiro ou ignorar a atualizagéo.

Software Update

There is a software update 57.7.164
available for this device.
Do you want to download it?
Download
Later

Mever

65686
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Ap0ds selecionar a opgao "Download" (transferir), € apresentado o ecra de transferéncia, informando o operador de que se
encontra em curso a transferéncia do ficheiro para o VesselView.

Software Update

Downloading ...
This may take several minutes. A
reboot will be requested once
finished.

Hide Message

65688

Quando a transferéncia da atualizagao estiver concluida, o operador sera informado de que o ficheiro esta pronto para ser
instalado. O operador pode realgar e selecionar a opgao "Restart Now" (reiniciar agora), para instalar a atualizagao
imediatamente, ou realgar e selecionar a opgao "Cancel" (cancelar) para instalar a atualizagao posteriormente, acedendo
ao menu "File Browser" e procurando o ficheiro.

Software Update

Update 57.7.164 is ready to install.
You can restart device now to apply
the update, or you can apply the

update manually later using File
Browser.

Restart Mow

Cancel

65689

Atualizar através da porta USB

1. Transfira a versédo de software atual a partir do website da Mercury. Copie o ficheiro para uma pen USB com espaco
suficiente.

2. Ligue a chave de ignicao e verifique se o VesselView esta ligado. Aguarde até que o VesselView esteja
completamente iniciado.

3. Insira totalmente a pen USB na porta de cartoes VesselView.
4. Prima o botdo Menu para abrir o ecra do menu principal na unidade VesselView.
5. Prima os botées Up arrow ou Down arrow para aceder a opgao "File Browser".

1701l

Performance

Depth
Genset

Maintenance

™ File Browser

L+ Settings

64935
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6. Selecione "USB Storage" (armazenamento USB) nas opgdes apresentadas.

Local Storage

USB Storage

64936

7. Selecione o ficheiro de atualizagéo que foi carregado para a pen USB. Com o ficheiro pretendido realgado, prima o
botéo Enter.

NOTA: A seguinfe imagem é apresentada apenas para fins ilustrativos. O nome do ficheiro de atualizagcdo pode variar.

WWAD3-next-57 product.131-5tandard-1.upd
o ———_

64937

8. O VesselView notifica o operador e apresenta um ecra informativo. Nao desligue a unidade durante o processo de
atualizagdo. Aguarde até que a barra de progresso indique que a atualizagdo terminou.

9. Sera apresentado um pedido para remover o dispositivo USB quando a atualizagao estiver quase a terminar.
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