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Actualizaciones de
softwarey documentacion

*Nota: El disefio de la pantalla
varfa en funcion del nimero y el tipo de motores.

6 Barra de control:
Piloto automatico

Permite acceder a las funciones Auto Pilot*
de Mercury. Standby
*Nota: Las funciones varian en funcién del tipo de motor.
Las funciones Drifthook (4), Bowhook (5) y el

Ajuste del rumbo estén disponibles como

contenido descargable (DLC) a través del botén

Funciones (6) o en el sitio web de la tienda
GoFree Shop: www.gofreemarine.com/mercury
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Para estas funciones descargables es necesario el sistema
de mandos més reciente de Mercury. Ademds, puede que
sea necesario que su distribuidor certificado de Mercury
actualice el firmware de los médulos de control
electrénicos de su sistema de mandos.
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MERCURY

Features

Para obtener mas informacion, visite:

www.mercurymarine.com/vesselview P )
se pondrdn de color gris.

7 Barra de control:
Control del buque

Permite acceder a las funciones de CRUISE
control del motor Mercury™*. CONTROL
*Nota: Las funciones de control varian en funcién del tipo de motor.
Control de la funcionalidad ACTIVE TRIM
(COMPENSACION ACTIVA)* mediante VesselView

*Es necesario el médulo de control Active Trim (Compensacién
Activa)
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8 Barra de control:
Mercury

Permite visualizar los datos del
motor de forma rapida y sin tener » 2800 *
la pagina del motor abierta.
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*Nota: Las funciones cuyas condiciones de funcionamiento no se hayan cumplido

Descargar aqui

Pagina del motor
Las zonas tctiles 1-5 permiten acceder a informacién
sobre el buque en pantalla completa

1 Motor: muestra unalista personalizada de valores del motor
2 Bateria: muestra los valores de la baterfa, ademds de gréficas

3 Combustible: muestravalores individuales del depdsito
de combustible, ademds de graficas

4 Compensacién: muestra las escalas de compensacién,
ademds de valores numéricos

5 Velocidad: muestra un velocimetro grande con informacién
adicional sobre el motor
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RPM 2450
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Controles de pantalla y conexiones

3 Botén Cerrar 4 Favoritos
(vuelve ala

pantalla anterior)

1 Herramientas

5 Bot6n Hombre
al agua (MOB)

2 Aplicaciones

Favoritos

Utilice Favoritos para crear configuraciones de panel personalizadas con
los datos del motor

}

1/2 vertical 1/3 vertical

1/4 pantalla 1/2 horizontal

\ ' Descargar aqui

1 Pantalla tactil
(1 2 2 Botoén de encendido

® Mantenga pulsada la tecla para ENCENDER/APAGAR la unidad.

e Pulse la tecla una vez para visualizar el cuadro de didlogo de los
controles del sistema.

3 Lector de tarjetas: ranura doble

4 Radar: conexién del radar (Ethernet)

5 NMEA 2000: entrada/salida de datos

Panel posterior ' 6 Alimentacion: entrada de alimentacién de 12V CC

7 Sénar: CHIRP, Broadband, DownScan y SideScan imaging (en funcién
del transductor)

Cuadro de dialogo de control del sistema
Obtenga un acceso rapido a las configuraciones del sistema.
Para activarlo:
e Pulse ENCENDIDO o
o deslice el dedo desde la parte superior de la pantalla
_encualquier aplicacion
BOTON DE ENCENDIDO

)

Nota: El contenido del cuadro & i
de didlogo del sistema depende [H-+1us
del equipo conectado. -

Editar una pagina favorita

Para entrar en el modo Editar favoritos:

® Pulse el icono Editar
* Mantenga pulsada el botén de Favoritos
® Seleccione las opciones de edicién

0 Editar una pagina favorita

6 Eliminar una pagina favorita

Afadir una pagina favorita nueva

* Siga las instrucciones en pantalla para crear
pantallas personalizadas

Para ajustar el tamaiio del panel de la pagina dividida

1 - Abra el cuadro de didlogo de control del sistema 2 Arrastre el icono de ajuste de tamafio
para elegir el tamafio del panel

- Pulse las divisiones de ajuste para visualizar el
icono de ajuste de tamafio

3 Pulse la pantalla para guardar los cambios




