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Overensstammelsedeklaration
VesselView 502

Mercury Marine intygar att féljande produkt som denna deklaration avser uppfyller kraven i EU-direktivet 1999/5/EG om
radio- och teleterminalutrustning (R&TTE) och uppfyller alla tillampliga tekniska bestammelser.

Granskningen har utforts i enlighet med bilaga IV i ovanstaende direktiv.

I Produkt I Mercury Marine VesselView 502

Denna produkt har testats enligt och befunnits uppfylla féljande standarder.

Standard Beskrivning

Informationsteknikutrustning — sékerhet — del 1: Allmanna krav som omfattar de vasentliga kraven i artikel 3.1 (a) i direktivet

SS-EN 60950-1:2006 om radioutrustning och teleterminalutrustning.

Sjofarts- och radiokommunikationsutrustning och system — Allmanna krav — Provningsmetoder och erforderliga
provningsresultat. Som omfattar de vasentliga kraven i artikel 3.1a i R&TTE-direktivet.

SS-EN 301 489-1, version Elektromagnetisk kompatibilitet och radiospektrumfragor (ERM); elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) for radioutrustning och
1.9.2 tjanster; del 1: Gemensamma tekniska krav [RTTE-artikel 3(1)(b)].
Fragor som ror elektromagnetisk kompatibilitet och radiospektrum (ERM), system for bredbandstransmission,

datadverforingsutrustning som fungerar pa 2,4 GHz ISM-bandet och anvander bandmoduleringsteknik. Harmoniserad SS-EN-
standard som omfattar vasentliga krav enligt artikel 3.2 i R&TTE-direktivet.

IEC 60945:2002

SS-EN 300328, version
1.9.1

Fragor som ror elektromagnetisk kompatibilitet och radiospektrum (ERM), utrustning med kort rackvidd, radioutrustning som

SS-EN 300440-2, version ska anvandas i frekvensomradet 1 GHz till 40 GHz - del 2: Harmoniserad SS-EN-standard som omfattar de vasentliga kraven

141 i artikel 3.2 i R&TTE-direktivet.
Testrapporter
Laboratorium Rapportnummer
Austest Laboratories 0419NAVGO5XSE_60950
EMC Technologies 151215_1, 151215_2
SPORTON LAB EH3N2752-01, ER402349
Anmalt organ
Namn Adress NB-nummer
MET Laboratories, Inc. 914 West Patapsco Avenue, Baltimore, Maryland 21230-3432, USA. 0980

Undertecknad intygar harmed att den utrustning som anges ovan éverensstammer med ovanstaende direktiv och
standarder for CE-markning for férsaljning i den europeiska gemenskapen.

Auktoriserad representant
Adress Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939, USA
John Pfeifer, President, Mercury Marine

Namnteckning

Datum 7 juni 2016

Kopare, installator och anvandare maste vara uppmarksamma pa de sarskilda atgarder och begransningar fér anvandning
som maste foljas nar produkten tas i bruk for att 6verensstdammelse med ovanstaende direktiv ska bibehallas. Narmare
uppgifter om dessa sarskilda atgarder och begransningar fér anvandning finns i tillampliga produkthandboécker.

VesselView 702

Mercury Marine intygar att féljande produkt som denna deklaration avser uppfyller kraven i EU-direktivet 1999/5/EG om
radio- och teleterminalutrustning (R&TTE) och uppfyller alla tilldmpliga tekniska bestammelser.

Granskningen har utforts i enlighet med bilaga IV i ovanstaende direktiv.

I Produkt I Mercury Marine VesselView 702

Denna produkt har testats enligt och befunnits uppfylla féljande standarder.

Standard Beskrivning

Informationsteknikutrustning — sékerhet — del 1: Allmanna krav som omfattar de vasentliga kraven i artikel 3.1 (a) i direktivet om
radioutrustning och teleterminalutrustning.

SS-EN 60950-1:2006

Sjofarts- och radiokommunikationsutrustning och system — Allménna krav — Provningsmetoder och erforderliga

IEC 60945:2002 provningsresultat. Som omfattar de vasentliga kraven i artikel 3.1a i R&TTE-direktivet.

Fragor som ror elektromagnetisk kompatibilitet och radiospektrum (ERM), utrustning med kort rackvidd, radioutrustning som ska
anvandas i frekvensomradet 1 GHz till 40 GHz — del 2: Harmoniserad SS-EN-standard som omfattar de vasentliga kraven i
artikel 3.2 i R&TTE-direktivet.

SS-EN 300440-2, version
1.4.1

Sida 2 90-8M0138434 swe JULI 2017



Avsnitt 1 - Komma igang

Testrapporter
Laboratorium Rapportnummer
EMC Technologies (NZ) Ltd. 131216.1, 131216.2
Austest Laboratories 0519NAVNS57evo2_60950, 0409NAVN5S7evo2_529
Anmalt organ
Namn Adress NB-nummer
MET Laboratories, Inc. 914 West Patapsco Avenue, Baltimore, Maryland 21230-3432, USA. 0980

Undertecknad intygar harmed att den utrustning som anges ovan éverensstammer med ovanstaende direktiv och
standarder for CE-markning for férsaljning i den europeiska gemenskapen.

Auktoriserad representant
Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939, USA
John Pfeifer, President, Mercury Marine

Adress

Namnteckning

Datum 7 juni 2016

Kopare, installator och anvandare maste vara uppmarksamma pa de sarskilda atgarder och begransningar fér anvandning
som maste foljas nar produkten tas i bruk for att 6verensstdammelse med ovanstaende direktiv ska bibehallas. Narmare
uppgifter om dessa sarskilda atgarder och begransningar fér anvandning finns i tillampliga produkthandboécker.

VesselView 703

Mercury Marine forsakrar att foljande produkt som denna foérsakran berér uppfyller kraven i niva 1 och 2 i Australien, i
enlighet med féljande férordningar: Radiocommunication devices (Compliance Labeling) Notice fran 2003,
Radiocommunication Labeling (Electromagnetic Compatibility) Notice fran 2008 samt Radiocommunication (Compliance
Labeling - Electromagnetic Radiation) Notice fran 2003 under paragraf 182 i Radiocommunication Act fran 1992,

I Produkt I Mercury Marine VesselView 703

Standard Beskrivning
IEC 60945:2002 Sjofarts- och radiokommunikationsutrustning och system — Allmanna krav — Provningsmetoder och erforderliga provningsresultat. Som
’ omfattar de vasentliga kraven i artikel 3.1a i R&TTE-direktivet.

EN 300 32 V1.9.1 Elektromagnetisk kompatibilitet och radiospektrumfragor (ERM), bredbandiga transmissionssystem, datadverféringsutrustning som
77| arbetar i 2,4 GHz-bandet och anvander tekniker fér bredbandsmodulering.

Testrapporter
Laboratorium Rapportnummer
EMC Technologies (NZ) Ltd. 160816_1
Sporton Lab ER402349

Anmalt organ
Undertecknad intygar harmed att den utrustning som anges ovan 6éverensstdmmer med ovanstaende direktiv och
standarder for CE-markning for forsaljning i den europeiska gemenskapen.

Auktoriserad representant
Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939, USA
John Pfeifer, President, Mercury Marine

Adress

Namnteckning

Datum 2017-02-16

Kdpare, installator och anvandare maste vara uppmarksamma pa de sarskilda atgarder och begrénsningar for anvandning
som maste foljas nar produkten tas i bruk for att dverensstdmmelse med ovanstaende direktiv ska bibehallas. Narmare
uppgifter om dessa sarskilda atgarder och begransningar fér anvandning finns i tilldmpliga produkthandbécker.
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VesselView 903

Mercury Marine forsékrar att foljande produkt som denna férsakran beror uppfyller kraven i niva 1 och 2 i Australien, i
enlighet med féljande férordningar: Radiocommunication devices (Compliance Labeling) Notice fran 2003,
Radiocommunication Labeling (Electromagnetic Compatibility) Notice fran 2008 samt Radiocommunication (Compliance
Labeling - Electromagnetic Radiation) Notice fran 2003 under paragraf 182 i Radiocommunication Act fran 1992.

| Produkt

| Mercury Marine VesselView 903

Standard

Beskrivning

IEC 60945:2002

Sjofarts- och radiokommunikationsutrustning och system — Allmanna krav — Provningsmetoder och erforderliga provningsresultat. Som
omfattar de vasentliga kraven i artikel 3.1a i R&TTE-direktivet.

EN 300 32 V1.9.1

Elektromagnetisk kompatibilitet och radiospektrumfragor (ERM), bredbandiga transmissionssystem, datadverféringsutrustning som
arbetar i 2,4 GHz-bandet och anvander tekniker fér bredbandsmodulering.

Testrapporter
Laboratorium Rapportnummer
EMC Technologies (NZ) Ltd. 160910_1
Sporton Lab ER402349

Anmalt organ

Undertecknad intygar harmed att den utrustning som anges ovan éverensstammer med ovanstaende direktiv och
standarder for CE-markning for forsaljning i den europeiska gemenskapen.

Auktoriserad representant

Adress

Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939, USA

Namnteckning

John Pfeifer, President, Mercury Marine

Datum

2017-02-16

Kopare, installator och anvandare maste vara uppmarksamma pa de sarskilda atgarder och begransningar fér anvandning
som maste foljas nar produkten tas i bruk for att 6verensstdammelse med ovanstaende direktiv ska bibehallas. Narmare
uppgifter om dessa sarskilda atgarder och begransningar fér anvandning finns i tillampliga produkthandbécker.

VesselView-Oversikt

VIKTIGT! VesselView &r en flerfunktionsdisplay (MFD eller multi-function display) som ar kompatibel med produkter
tillverkade av Mercury Marine Outboards, Mercury MerCruiser och Mercury Diesel. VesselView-programvaran kan
dessutom installeras pa kompatibla displayenheter fran Lowrance® och Simrad®. En del av funktionerna som forklaras i
denna handbok har inaktiverats beroende pa till vilket motorpaket enheten ar ansluten.

VesselView bathanteringssystem bestar av tva delar; VesselView-enheten och VesselView Link-modulen. VesselView Link
laser av Mercurys SmartCraft-data och skickar denna information i NMEA 2K-natverket.

a- 120 ohm hanterminering
b - 120 ohm honterminering

¢ - NMEA 2000-nataggregat
med sakring

d - Strombuss

e - Navico/Mercury-godkand
multifunktionsskarm

f- Stromanslutning fér en
multifunktionell Mercury-
enhet

g- VesselView Link-kontroller

h - VesselView Link-kabe-
Istam

i- Avgreningsdosa

62806
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VesselView ar ett omfattande batinformationscenter som kan visa information for upp till fyra bensin- eller dieselmotorer.
Det 6vervakar kontinuerligt och rapporterar driftsdata, inklusive detaljerad information t. ex. vattentemperatur och djup,
trimstatus, bathastighet och styrningsvinkel samt status for bransle-, olje-, vatten- och avfallstankarna.

VesselView kan helt integreras med batens satellitbaserade positionsbestamning (GPS) eller andra NMEA-kompatibla
enheter for att ge aktuell kurs, hastighet och information om bransleférbrukning till destinationen.

VesselView and en utékad skarm for autopilot- och styrspaksfunktioner. Alla dessa navigeringsfunktioner styrs genom
Mercury Marines tryckplatta for CAN-natverket (autopilot control area eller autopilotstyromradet). VesselView visar om en
kontrollfunktion ar aktiv eller i vantelage; popupvarningar visas nar baten kommer till en ruttpunkt, med uppmaningar
avseende girningsgensvar. Ytterligare skarmtext kan anvandas for att justera motorerna och dreven for att uppna maximal
effektivitet.

VesselView ar forsedd med en mikro-SD-kortport som maojliggor import eller export av batens personalitetskonfiguration.
Den kan aven anvandas av agaren for att uppgradera till den senaste programvarukonfigurationen. Nar mer &n en
VesselView anvands, antingen pa en farkost med tre eller fyra motorer eller en andra styrpulpet, kan samma mikro-SD-kort
anvandas for att ladda ner dessa konfigurationer till samtliga VesselView-enheter.

VesselViews bildskarmslagen och beskrivningar

VesselView har flera rutor i vilka visas specifik motorinformation och aktiva lagen. Féraren kan anvanda foljande gester for
att aktivera och visa information via pekskarmen.

@ @ @ a - Indikerar en tryckning pa skdrmen

H b - Indikerar en svepning at vanster eller hoger pa skarmen.
c - Indikerar en svepning uppat eller nedat pa skarmen.

60139
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En svepning nedat fran pekskarmens utkant in mot pekskérmen éppnar menyn Systemkontroller. Harifran kan anvan-
daren stalla in och andra systeminstallningar, standby-lage, ljusstyrka, tradldsa alternativ och visa instrumentlisten pa
skarmens hdgra sida.

Tryck pa den har delen av skarmen for att forstora de data som visas

Tryck pa ikonen med Mercury-loggan for att fa upp skdrmen med motordata

Om man trycker pa det har omradet med instrumentlisten aktiv kan man andra eller anpassa data som visas i instru-
mentlisten. Ovanfor instrumentlisten finns fliken MENU (Meny). PA MENU-fliken (Meny) kan anvandare sla pa eller av
autopilot och ljud, definiera data pa list 1 och list 2, animera och definiera hur lang dataanimeringscykeln ska vara och
redigera skarmval.

Tryck pa den har delen av skarmen for att forstora data pa skarmen

Tryck pa den har delen av skarmen for att forstora trimroderdata pa skarmen

Tryck pa den har delen av skarmen for att forstora data pa skarmen

Om du trycker pa Mercury-fliken visas motor- och batdata pa vanstra sidan av skarmen. Detta ar praktiskt nar huvud-
skarmen ar fylld med autopilotdataskarmar eller anvands or att forstora en viss datadisplay.

Tryck pa fliken Vessel Control (batkontroll) for att fa upp de autopilotfunktioner som tillhoér VesselView

Tryck pa fliken Autopilot for att fa upp Mercurys autopilotfunktioner. Vilka funktioner du har beror pa motorpaketet, och
vissa funktioner gar att hamta fran GoFree-shoppen.

Ett tryck pad menyn HOME (hem) tar anvandaren till huvudmenyn HOME (hem) pa VesselView-enheten. Skarmen visar
anvandaren Navico®-sidan av den multifunktionella skdrmen samt dess funktioner, alternativ och installningsmenyer.
VesselView kan startas genom ett tryck pa Mercury-panelen pa denna skarm.

Sida 6
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Hemsida

Det kan handa att féraren hamnar utanfér de Mercury Marine-specifika skdrmarna i VesselView. Hadanefter hanvisar vi till
dessa menyer och alternativ som Navico®-delen av VesselView. Mercury Marine stdder inte dessa komponenter i enheten.
For mer information om denna del av VesselView, kontakta Navico®. Du atervander till navigeringsskarmarna pa Mercury
Marine-delen av enheten genom att trycka pa Home-knappen (Startsida) sa visas Mercury Engine-panelen. Valj den har
panelen for att ga tillbaka till VesselView-skarmen.

61481

Fonstret System Controls (Systemkontroller) kan 6ppnas genom att du sveper fran hogst upp pa enheten och nedat pa
skarmen. Da kan anvandaren anvanda Mercury Settings-menyn (Mercury-instéllningar), placera enheten i standby-lage,
justera ljusstyrkan pa skarmen, stalla om till nattlage, aktivera peklasfunktionen, anpassa tradlos anslutning och aktivera
instrumentlisten till hdger pa displayen.

61482
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I menyn Settings (Instéliningar) i fonstret System Controls (Systemkontroller) valjer du Mercury-ikonen for att géra
andringar i VesselView-funktionerna. Alla instéllninga som galler VesselView finns bland Mercury-instaliningarna. Ovriga
menyalternativ galle forr Navico®-delen av flerfunktionsdisplayen. Eventuella fragor om dessa funktioner ska stéllas till
Navico®.

O

61483

VesselView 502:s frontkontroller

a- Pekskarm
b - Micro SD-kortport
c - Strom/ljusstyrka

61820

Funktioner for VesselView 502:s frontkontroller

Pekskarm: Skarmen pa VesselView 502 har flera beréringskansliga delar som styrs med ett tryck, eller ett lodratt eller
vagratt drag med fingret.

Micro SD-kortport: Later dig uppgradera VesselView-programvaran, ladda upp sjokort och spara ruttpunkter och
installningar.

Effekt/ljusstyrka: Tryck en gang for att visa fonstret med systemkontroller. Tryck snabbt flera ganger for att skifta
bakgrundsbelysning. Tryck ner och hall inne for att stdnga av/séatta pa enheten.
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Anslutningar pa VesselView 502:s bakpanel

gl

____L;L____ 61823
Post Funktion Beskrivning
a Strom/NMEA 2K Stréomférsorjning av/anslutning till NMEA 2K-natverket
b Micro SD-kortport Gor det mojligt att spara och dverfora filer

Sonar

Ger en ekolodingang

VesselView 702:s fronkontroller

@

2

a- Pekskarm

b - Knappen HOME (Startsida)
¢ - Vridknapp

d- X-knapp

e - Knapp for standby/auto

f- Strom/ljusstyrka

g- Micro SD-kortport

TILLL

61396

Funktioner for VesselView 702:s frontkontroller

Pekskarm: Skarmen pa VesselView 702 har flera avsnitt som &r tryckkansliga och kan styras tryckningar eller vertikala eller
horisontella svepningar.

HOME (Startsida): Tryck en gang fér att 6ppna startsidan. Upprepade korta tryckningar bladdrar igenom favoritknapparna.

Hall in for att visa favoritpanelen som ett verlagg pa den aktiva sidan. Upprepade korta tryckningar bladdrar igenom

favoritknapparna.

Vridknapp: Vrid pa ratten for att bladdra genom menyalternativen. Tryck pa énskat val for att bekrafta det. Vrid pa ratten for
att &ndra vardet. Vrid pa ratten for att zooma in pa en zoomningsbar panel.

X: Tryck en gang for att avsluta en dialogruta, for att aterga till foregaende menyniva och fér att ta bort markéren fran

panelen.

STBY/AUTO: Med autopilot i ett automatiskt 1age: tryck har for att stélla om autopiloten till standby-lage. Med autopiloten i

standby-lage: tryck for att visa valrutan for autopilotliagen.

Effekt/ljusstyrka: Tryck en gang for att visa fonstret med systemkontroller. Tryck snabbt flera ganger for att skifta
bakgrundsbelysning. Tryck ner och hall inne for att stdnga av/satta pa enheten.

Micro SD-kortport: Later dig uppgradera VesselView-programvaran, ladda upp sjokort och spara ruttpunkter och

installningar.

90-8M0138434 swe JULI 2017
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Anslutningar pa VesselView 702:s bakpanel

(o] (o]

v O

[ —

Q “N S

O
61397

Post Funktion Beskrivning
a Ethernet Ansluter till ett Ethernet-nétverk
b NMEA 2K Ansluts till NMEA 2000-natverket
c Video in Ger tva kompositvideoingangar
d Strém For anslutning av stromforsorjning

Kontroller pa framsidan av VesselView 703

a- Pekskarm

b - Hjulknapp

¢ - Sidor/hemknapp
d- Menyknapp

©

d
% e - Vridknapp
)

J

® 2
CTTO

O EH—0

f- Enter-knapp

g- Exit-knapp

h - Pilknappar

i- Markeringsknapp

j- Power-knapp

k- Kortlasardorr

|- Kombinera knappar for att mar-
kera man dverbord (MOB, man
overboard)

Anvandning av kontroller pa framsidan av VesselView 703

Pekskarm: Skarmen pa VesselView 703 har flera berdringskansliga delar som styrs med ett tryck, eller ett lodratt eller
vagratt drag med fingret.

Sidor/hemknapp - tryck for att dppna hemsidan for sidval och instéllningsalternativ.

Hjulknapp - fritt konfigurerbar knapp, se anvéandarhandboken. Standard utan autopilot i systemet: Kort tryckning vaxlar
mellan paneler pa den delade skarmen. Lang tryckning maximerar den aktiva panelen pa den delade skdrmen. Standard
med autopilot i systemet: Kort tryckning dppnar styrdonet for autopilot och satter autopiloten i standbylage. Lang tryckning
vaxlar mellan paneler pa den delade skarmen.

Menyknapp - tryck for att visa menyn for den aktiva panelen.
Vridknapp - vrid for att zooma eller rulla genom menyn, tryck for att vélja ett alternativ.
Enter-knapp - tryck for att valja ett alternativ eller spara installningarna.

Exit-knapp — tryck for att ldmna en dialogruta, for att aterga till en tidigare menyniva och for att ta bort pekaren fran
panelen.

MOB-knappar - tryck pa Enter och Exit samtidigt for att skapa MOB (man 6verbord) vid batens position.

Pilknappar — tryck for att aktivera pekaren eller flytta pa pekaren. Menystyrning: tryck for att navigera genom
menypunkterna och for att justera ett varde.

Sida 10
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Markeringsknapp - tryck for att placera en koordinatpunkt vid batens position eller vid pekarens position nar pekaren ar
aktiv.

Power-knapp — tryck ner och hall inne for att stdnga av/séatta pa enheten. Tryck en gang for att visa fonstret med
systemkontroller, med fler tryckningar tar du dig genom tre standarddimningsnivaer.

Anslutningar pa baksidan av VesselView 703

Cf) 62978

Post Funktion Beskrivning

a NMEA 2000 Ansluts till NMEA 2000-natverket

b Video in Har ingangar for videokallor, som till exempel kameror, samt en NMEA 0183-port

c Ethernet Anslutning till natverksmoduler med hég bandbredd

d Stréom For anslutning av strémférsérjning

e Sonar 1 For enkanalig CHIRP-givare, 50/200 kHz, konventionell eller HDI

f Sonar 2 For enkanalig CHIRP-givare, 50/200 kHz, konventionell, TotalScan, StructureScan
eller ForwardScan

Kontroller pa framsidan av VesselView 903

- N

a- Pekskarm
] 1 b- Power-knapp

@

L 0@ @ i

63020

Anvandning av kontroller pa framsidan av VesselView 903
Pekskarm — majliggor navigering genom skarmar med batdata med fingrarna.

Power-knapp — tryck ner och hall inne for att stdnga av/séatta pa enheten. Tryck en gang for att visa fonstret med
systemkontroller.
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Anslutningar pa baksidan av VesselView 903

{ 0000 | ( )
n|>|H 00C=
0000 J‘

RADAR ||[NMEA2000 | POWER SONAR

S A
® © @
Post Funktion Beskrivning
a Radar/ethernet Ansluter till batens radarsignal eller ethernet-anslutning
b NMEA 2000 Anslut till natverket NMEA 2000
c Strém For anslutning av strdmférsorjning
d Sonar Bildatergivning med CHIRP, Broadband, DownScan, och SideScan (beroende pa
givare)
e Lucka fér micro-SD-kort Innehaller tva kortplatser for att ladda upp sjokort och programvaruuppdateringar

Oversikt dver VesselView Link

VesselView Link integrerar en Mercury-driven bats SmartCraft-data och kontrollsystem med séarskilda Simrad- och
Lowrance-instrument, vilket ger ett fullt fungerande Mercury VesselView-anvandargranssnitt pa dessa enheters displayer.
Mercury VesselView Link finns att tillga med granssnitt for en eller flera (2-4) motorer och installeras enkelt under batens
instrumentpanel. Den &r avsedd att anvandas med féljande instrument:

Mercury VesselView-skdrmar
*  VesselView 502

*  VesselView 702

*  VesselView 703

*  VesselView 903
Simrad-kompatibla sk&rmar

* NSS evo2 och evo3

+ NSO evo2

+ GO XSE
Lowrance-kompatibla skarmar
+ HDS Gen 2 Touch

+ HDSGen3

+ HDS Carbon
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Anslutningar VesselView Link

—> ,
a- NMEA 2K-anslutning
b - SmartCraft-/matningsanslutning
O Oll ¢~ Micro SD-kortport
7
O O

©ﬂ

Enhetsunderhall
VIKTIGT! Vi rekommenderar att det medféljande vita solskyddet i plast installeras som skydd nér enheten inte anvénds.

Skarmrengoring
Regelbunden rengdring av skdrmen rekommenderas for att férhindra ansamling av salt och andra miljéféroreningar. Nar
salt kristalliseras kan beldggningen pa skdrmen repas nar man anvander en torr eller fuktig duk. Se till att duken ar fuktad
med tillrackligt med sétvatten for att I6sa upp och avlagsna saltavlagringar. Tryck inte fér hart nar du rengdr skarmen.
Nar vattenflackar inte kan avlagsnas med duken ska du blanda en 50:50-I6sning av varmt vatten och isopropylalkohol for
att rengdra skdrmen. Anvand inte I6sningsmedel med aceton, mineralsprit, terpentinbaserade 16sningsmedel eller
ammoniakbaserade rengdringsprodukter. Anvandning av starka l6snings- och rengéringsmedel kan skada skarmar med
reflexfri beldggning, plasten och gummitangenterna.
Vi rekommenderar att du satter pa solskyddet nar enheten inte anvands for att férhindra UV-skada pa plastinfattningen och
gummitangenterna.

Rengdring av medieport
Medieportluckan bér rengéras regelbundet for att forhindra ansamling av kristalliserat salt och andra féroreningar.
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Anteckningar:
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Avsnitt 2 - Startskarmar och installationsguide

Innehallsférteckning

Varningsskarm nar VesselView startas...........c.cccccceeeie 16 Hastighetsinstallning ..........cccooooiiiiie
VaAIKOMSESKAIM.....oe e 16 Instélining av Active Trim ...
INStAlININGSQUIdE....cooiiiiiie e 17 Slutféra installningsguiden .............ccccooiiiiiiiiniieeen.
Importera konfiguration ............cccccoiiiiiiiniiie 18  Skapa skarmdumpar........ccceeeeeeeieeeeeeeeee e
MotorinstallNing .......oceeeevei e 19 Instélining av datakalla.............coociiiiiiii e
Visningsinstallning ..o 21 Datakallor .........eeiiiie e
Instélining avenhet ... 21  FOrstora datask@rmar..........occeeeeiiiiiiiieeieeee e
Instélining av enheter ... 22 Instrumentlist..........coooiiiiiiii
Tankkonfiguration ..., 22 Valavmotordata..........cooooueieiiiiiiiiiiee e
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Varningsskarm nar VesselView startas

Nar VesselView startas visas en varningsskarm som uppmanar foraren att inte forlita sig pa produkten som den priméara
navigeringsfunktionen och att anvéandaren ensam ansvarar for driften och férknippade risker.

D

61413

Valkomstskarm

Nar tandningsnyckeln vridits om till I1age pa startas systemet och Mercurys valkomstskarm visas. Mercurys logotyp visas i
mitten av skarmen. Logotypen star kvar under startprocessen. Forsok inte att paskynda systemstarten genom att trycka pa
knappar under tiden. P4 motorpaket med utslappskontroll visas en motorikon langst ner till vanster pa skarmen.

61484
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Instéliningsguide
Installationsguiden for VesselView leder dig genom de forsta konfigurationsstegen for VesselView. Du kan nér som helst
Oppna installationsguiden via menyn Settings (installningar). Oppna fonstret System Controls (systemkontroller). Du kan
Oppna fonstret System Controls (systemkontroller) genom att svepa fran toppen av enheten till skarmen. Tryck pa panelen

Settings (installningar).

61504

Valj alternativet Mercury till vanster pa skarmen. Valj alternativet System.

O

61505
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I menyn System valjer du alternativet Setup wizard (installationsguide).

>

61506

Pa valkomstskarmen i fonstret for enhetskonfiguration trycker du pa Next (nasta) for att starta installationsguiden.

O

Importera konfiguration

For att importera en befintlig batkonfiguration satter du in ett FAT- eller FAT 32-formaterat micro SD-kort med
konfigurationsfilen och valjer denna fil i rullgardinsmenyn. Tryck pa Next (Nasta) om det inte finns nagon importfil.

61507

61508
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Motorinstalining

1. Pa skarmen Engine Setup (motorkonfiguration) anvander du vridknappen eller sa trycker pa du menyfalten for att vélja
ratt alternativ.

2. Genomfor val pa skdrmen Engine Setup (motorkonfiguration).

>

61510

Val av motorfamilj

61512

Val av motormodell

90-8M0138434 swe JULI 2017 Sida 19



Avsnitt 2 - Startskdrmar och installationsguide

61517

Antal motorer

61514

Val av joystick

3. Nar du ar klar med dina val trycker du pa Next (nasta) for att ga vidare.
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Visningsinstallning
Beroende pa antalet angivna motorer pa skarmen Engine Setup (motorkonfiguration) véljer du de motorer som ska visas
av denna VesselView-enhet. Du kan valja upp till fyra motorer. Tryck pa Next (nasta) for att fortsatta.

61522

Installning av enhet
Pa skarmen Device Setup (Enhetskonfiguration) ska du anvanda vridknappen eller trycka pa menyfalten for att valja ratt
alternativ. Om du anvander flera VesselView-enheter ska du se till att du tilldelar varje enhet ett unikt nummer fér att
undvika dataproblem. Styrpulpetnumret bér matcha den enskilda VesselView-enhetens plats. Det ar vanligt att géra
nummer 1 till huvudstyrpulpet och nummer 2 till den sekundara styrpulpet. Valj Next (Nasta) for att fortsatta

a- Faltet VesselView identification
(VesselView-identifiering)

b - Faltet Helm identification (Styr-
pulpetsidentifiering)

@
®

61523
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Installning av enheter
Valj mattenheter for VesselViews data som visas pa skarmen; dvs. hastighet, distans och volym. Mattenheterna kan
andras senare.

61521

Tankkonfiguration
Pa skarmen for tankinstallning kan du ange tanktyp, kapacitet och tanknamn. Kolumnen % visar tankens aktuella volym.
Om du trycker pa knappen Refresh (uppdatera) aktiveras tankens givare och ger dig en uppdaterad avlasning.
En odvervakad tank ar en tank som inte har nagon tillhérande givare. Branslenivan éndras efter motorernas beréknade
bransleférbrukning.
Valj den tank som ska anpassas.

61524
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Olika tanktyper ar: bransle, olja, vatten, gravatten, svartvatten och generator. Om du valjer generator som tanktyp laggs
inte volymen pa generatortanken till den totala volymen i batens bransletankar.

61525
Vélj tanktyp.

Anvand knappsatsen pa skarmen for att ange kapacitet. Nar du har angett tankens kapacitet trycker du pa OK for att
stanga knappsatsen.
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VesselView gor det mojligt for anvandaren att invertera volymvardet pa de tankar som 6vervakas. Detta alternativ ar
tillgangligt for de tanksandare som &verfor data som ar motsatt till de data som sandare som tillverkats fér anvandning i
Nordamerika anvander.

61526

Namnfaltet fylls i automatiskt med tankpositionen. For att &ndra tanknamn ska du trycka pa faltet och anvanda
knappsatsen pa skarmen for att skriva in ett nytt namn.

61528

Nar du har angett tanknamnet trycker du pa Enter pa tangentbordet for att ga vidare till nasta tankrad pa skarmen for
tankinstallning. Nar alla anpassade tankdata har angetts trycker du pa knappen Refresh (uppdatera) i det nedre hornet.
Kontrollera att alla datafalt &r korrekta och tryck pa Next (nasta) for att ga vidare i installationsguiden.
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Hastighetsinstallning

I menyerna for hastighetsinstalining finns tre alternativ for hur VesselView ska fa hastighetsinformation. Om baten ar
utrustad med GPS ger den nedrullningsbara menyn ett urval av tillgangliga enheter. Om baten ar utrustad med en
pitotgivare valjs detta alternativ. Om baten &r utrustad med ett skovelhjul visas en lista med alternativ. Nar hastighetskallan
har valts trycker du pa Next (nasta) for att ga vidare.

61529

Valet av pitot- och paddelhjulskalla visas i féljande illustration. Valj den motor eller drevenhet som ska éverfora
hastighetsdata till VesselView.

®liee eleiel@!

253 %%@ 9%%% R

60056

a- PCMO = styrbord yttre

b - PCM1 = babord yttre

c- PCM2 = styrbord inre eller mitten
d- PCMS3 = babord inre

Instéllning av Active Trim

Installationsguiden leder anvandaren genom installation och konfiguration av Active Trim. Folj instruktionerna pa skarmen
for varje steg.

64007

Vélja funktionen Active Trim
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64008
Skarm for aktivering av Active Trim
64010
Skarm fér anpassad nedtrimning
64011

Skarm fér anpassad upptrimning
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64009

Skarm for val av huvudprofil
Slutféra installningsguiden

Tryck pa Finish (slutfor) for att avsluta installationsguiden pa VesselView. Sténg inte av enheten forrén slutférandeskarmen
ersatts av skdrmen med batens aktivitet.

61530
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Skapa skarmdumpar

VesselView kan ta skdrmdumpar pa hela skarmen och spara dem for nedladdning till ett SD-kort. Fér skarmdumpar pa
VesselView 502 och 903 aktiverar du alternativet Screen Capture (skdrmdump) i menyn Settings>System
(installningar>system). Tryck tva ganger hogst upp pa skarmen for att aktivera skarmdump. Fér skarmdumpar fran
VesselView 702 och 703 trycker du pa Power-knappen och hem-knappen samtidigt. Pa VesselView 502 kan du ta
skarmdumpar genom att trycka tva ganger pa sidhuvudsfaltet pa en 6ppen dialogruta, eller genom att trycka tva ganger pa
skarmens sidhuvudsfalt om det inte finns nagon 6ppen dialogruta. En meddelandeflik visas langst ner pa skarmen, med
skarmdumpens bildnummer. Meddelandefliken syns inte pa skdrmdumpen.

e

VesselView har ett internt minne for skarmdumpar. Vi rekommenderar att filer som skarmdumpar, ruttpunkter, spar och
rutter sakerhetskopieras pa ett SD-kort eller ndgon annan extern lagringsenhet, och att det interna minnet halls sa rent som
mojligt. Som standard lagras alla skdrmdumpar i en mapp som heter Screenshots (skdrmdumpar) i My files (mina filer). Du
kommer at My Files-mappen genom att svepa fran toppen av enheten till skarmen, vilket gor att du far upp alternativen pa
vanster sida. Valj filer.

61472

61473
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Oppna mappen My Files (Mina filer) och navigera till mappen Screenshots (Skarmdumpar). | mappen Screenshots
(Skarmdumpar) visas alla skdrmdumpar som tagits. Bilderna kan kopieras 6ver till SD-kortet for vidare dverforing till en
dator eller mobil enhet.

®

61474

>

61475

Du kan 6ppna enskilda skarmdumpar genom att markera dem. Du kan komma at alla skarmdumpar med hjalp av ikonen
Details (detaljer) till hdger i filfonstret. Genom denna ikon kan du visa information om skarmdumpar, kopiera alla
skarmdumpar eller ta bort alla skarmdumpar.

61475
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O

61477

Om en enskild skarmbild valjs visas ett fénster med alternativen View (Visa), Set as wallpaper (Stall in som bakgrundsbild),
Copy (Kopiera), Rename (Byt namn) eller Delete (Ta bort). Valj Copy (Kopiera) for att hamta bilden fran VesselView.

O

Med ett SD-kort isatt i VesselView véljer du Memory card (Minneskort) som destination for filen och véljer OK. Sténg
fonstret genom att trycka pa krysset (X) i det 6vre hogra hornet. Detta tar dig tillbaka till mappen Screenshots
(Skarmdumpar). Folj den har proceduren for att hamta ytterligare bilder.

61479

O

61480
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Instélining av datakalla

Datakallor
Valj fliken HOME (Startsida) langst upp pa skarmen for att stalla in datakallor.

Starta alla produkter och vrid om tédndningsnyckeln pa alla motorer for att kontrollera att alla datagenererande kallor
identifieras. Oppna fonstret System Controls (Systemkontroller). Du éppnar fénstret System Controls (Systemkontroller)
genom att svepa nedat fran hogst upp pa skarmen. Valj panelen Settings (Instéllningar). Valj alternativet Network (Natverk)
till vénster pa skarmen. Select Sources... (Valj kallor) .

o>

>

61531

VesselView visar flera kéllor med dataproducerande enheter. Valj alternativet Auto Select (Valj automatiskt) l1&ngst upp i
listan for att gora en allman forfragan av alla detekterbara enheter pa baten.

>

61533
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Auto Select (Valj automatiskt) sdker igenom natverket och staller samman en lista éver alla enheter som identifieras under
den automatiska valprocessen. Nar forloppsindikatorn ar klar stanger du Settings-menyn (Instéliningar) genom att trycka pa
krysset (X) i Ovre hégra hérnet av skarmen.

61534

Forstora dataskarmar
Valj faltet om du vill forstora nagot av datafélten pa VesselViews huvudskarm.

61725

Sida 32 90-8M0138434 swe JULI 2017



Avsnitt 2 - Startskdrmar och installationsguide

Da visas data i medelstor storlek pa skarmen.

61726

Om du valjer datainformationsfaltet en gang till visas valda data i helskdrm. Detta ar praktiskt om man behdver titta pa
skarmen fran storre avstand, t.ex. vid navigering fran reservstyrspakposition. Tryck pa krysset (X) for att atervanda till
VesselViews huvudnavigeringsskarm.

61727
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Instrumentlist

Instrumentlisten kan aktiveras genom att du sveper nedat ovanifran pa skarmen. Da 6ppnas fonstret System Controls
(Systemkontroller). Valj instrumentlistens panel for att aktivera instrumentlisten.

61482

Instrumentféltet finns pa hoger sida av skarmen. Instrumentfaltet innehaller textdata och numerisk data pa flera paneler.
Alla paneler i instrumentféltet kan andras av anvandaren. Det finns ockséa alternativ for batlivsstilen, som fyller
datapanelerna med anvandbar information om din typ av bat.

Du kan konfigurera instrumentfaltet till att visa antingen ett eller tva falt. Om du valjer att visa tva falt kan du stélla in det sa
att falten vaxlar automatiskt genom att markera rutan Animate (animera). Du kan ocksa vélja hur lange faltdata ska visas.

)

—

61731
Anvand menyn for att valja en fordefinierad aktivitet for ett falt eller bada falten. Nar ett aktivitetsfalt har valts visas
fordefinierade instrumentmatare i faltet.

OBS! Detta stédnger endast av instrumentféltet for den aktuella sidan.

Sla péd/av instrumentfaltet

1. Aktivera instrumentfaltet genom att trycka pa ikonen.

2. Tryck pa knappen MENU (meny) for att &ppna menyn.

3. Valj Bar 1 eller Bar 2 (falt 1, falt 2) och sedan ett férdefinierat aktivitetsfalt.

Redigera innehallet i instrumentfaltet

1. Aktivera instrumentfaltet genom att trycka pa ikonen.

Tryck pa knappen MENU (meny) for att ppna menyn.

Tryck pa Edit (redigera) for att andra en instrumentmatare.

Valj det innehall du vill visa fran fonstret Choose Data (valj data).

Tryck pa Menu (meny) och sedan pa Finish editing (slutfér redigering) for att spara andringarna.

o~ wbd
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Val av motordata

VesselView har en funktion fér val av motordata, som du kan starta genom att trycka pa och halla inne Mercurys M-logga
mitt p& skarmen.

63925
M-loggans position

VesselView visar en skarm med alla motorparametrar som for narvarande kontrolleras eller &r aktiva. Om du haller inne
nagon av raderna med motordata dppnas filmenyn med tillgdngliga motordataalternativ. Anvandaren kan sla pa eller av
data genom att markera alternativet. En markerad ruta innebér att data visas och en omarkerad ruta raderar dessa data
fran data som visas pa VesselView.

63925

Vilja ett motordataalternativ

90-8M0138434 swe JULI 2017 Sida 35



Avsnitt 2 - Startskdrmar och installationsguide

63927

Tryck for att aktivera eller inaktivera ett alternativ

Beroende pa batens motorpaket kan det hénda att vissa alternativ inte visar nagra data live, da motorn inte anvander eller
overfor dessa data. Till exempel: En dieseldriven inombordsmotor éverfor turboladdartryck, medan en bensindriven
MerCruiser-motor inte gor det eftersom den inte har nagon turboladdare.

>

63928

Omarkerade alternativ visar inte data
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Underhall

Schemalagt motorunderhall

Om en underhallspaminnelse upptacks under en systemskanning visas Mercury-fliken langst ner till vanster pa skarmen i
blatt. Folj sunda fornuftet for att skydda din investering och kontrollera motoroljan regelbundet, helst fore varje
anvandningstillfalle.

Nar den schemalagda underhallstiden har 16pt ut visas en underhallspaminnelse efter avsdkningen vid systemstart.
Foraren kan stéanga fonstret, men paminnelsen visas varje gang batens tandningsnyckel vrids om. Om
underhallspaminnelsen kvitteras aterstélls underhallstidsramen i VesselView. For att na den specifika informationen om
schemalagt underhall, ga till meddelandet som beskriver underhallsatgarden genom att folja anvisningar nedan. Anvandare
kan visa underhallslisten nar som helst for att visa forbrukningsstatus. Pa sa satt underlattas servicebokningar hos
aterforsaljare (om agaren valjer att inte sjalv utféra underhallet).

Valj Mercury-fliken nere till vanster pa skarmen.

61536

Valj alternativet MORE (mer).

61536
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Om du vill se hur lang tid det &r kvar till nasta schemalagda underhall véljer du alternativet MAINTENANCE LIFE
(underhallsliv). Ju mer av forloppsfaltet som ar blatt, desto mindre tid ar det kvar till ett schemalagt underhall.

61540

Underhallsliv

Smart Tow-lage

Smart Tow

Smart Tow (Smart bogsering) ar ett smidigt program for att hantera mal for batacceleration och hastighet vid bogsering av
vattenskidakare eller vattensportutrustning av alla slag. Smart Tow-funktionen eliminerar accelerationsproblem som for
mycket halskott, att det avsedda malet missas, inbromsningar och konstanta hastighetsmal. Valj en profil, valj Enable
(Aktivera) och placera gasreglaget i lage full gas sa skéter Smart Tow resten.

Pa skarmen Smart Tow (Smart bogsering) kan du dig valja, stalla in och modifiera instéllningar for funktionen. Punkten i
startbilden animeras nar Smart Tow (Smart bogsering) ar aktiv och utfér en startsekvens. Punkten ror sig langs den valda
rutten och visar vilken den av startsekvensen som systemet utfor.

61785

Smart Tow baseras pa motorns varvtal férutom nar baten ar utrustad med GPS och ansluten till natverket CAN. Nar baten
ar utrustad med GPS kan du valja antingen hastighetsmal eller motorvarvtalsmal for Smart Tows regleringsalternativ. Du
kan aven skapa anpassade sjosattningsprofiler.

Egenskaper

Pa Smart Tow-skarmen justerar du installningarna i det anvéndarvalda dataomradet och sidfotsomradet. Tryck pa eller
svep genom alternativrutfalten. | sidfotsavsnittet kan du aktivera eller inaktivera Smart Tow (Smart bogsering), spara eller
avsluta. Artiklarna i dataomradets fot kraver att alternativet valjs genom att du trycker pa vridknappen for att markera och
acceptera.
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Smart Tow har fem fabriksinstallda startprofiler eller sa kan féraren skapa nya anpassade startprofiler. Anpassade profiler
ar praktiska nar det finns personer ombord som &r olika vana att anvanda vattensportsutrustning. Foéraren kan stélla in
snabbare starter for erfarna skidakare och langsammare starter for barn eller bogsering av uppblasbara farkoster.

63947

a- Val av startprofil

61786
Det finns fem alternativfalt i en profil. Anvand vridknappen eller tryck for att andra profilalternativen.

* RPM and speed (Varvtal och hastighet). Féraren kan justera varvtal eller hastighet genom att trycka pa
dataskdrmsomradet.

* Ramp ar den tid som det tar for baten att na den installda malet.
»  Overshoot (Férbi malet) ar den procentandel éver installd punkt som baten kommer att na.
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« Time (Tid) ar den tid som baten ska ligga 6ver vald hastighet.

JOUUUU

61787
Fem alternativfalt for att skapa en profil
Valj Add profile (L&gg till profil) fér att skapa en ny profil.
61788
Ge den nya startprofilen ett namn med hjalp av tangentbordet pa skarmen.
61789
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Pa skarmen New profile (Ny profil) kan féraren redigera alla de fem alternativfalten var for sig. Nar alla alternativ redigerats
valjer du knappen Use (Anvand) for att anvanda den nya startprofilen for Smart Tow.

61790

O

64508

Knappen Use (anvand)

Sa har aktiverar du en Smart Tow-startprofil. Valj alternativet Enable (Aktivera) och placera gasreglaget i Iage full gas
framat. Smart Tow tar hand om resten.

61791
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Inaktivera Smart Tow
Om du vill stdnga av Smart Tow-funktionen valjer du Disable (Inaktivera). VesselView aterstéller kontrollen éver
gasreglaget till féraren. Nar Smart Tow (Smart bogsering) ar aktiverat och du fér gasreglaget till en punkt under
hastighetsmalet sénks batens hastighet, men batens topphastighet tkar inte 6ver malhastigheten.

61792
Farthallarlage
Farthallare
Farthallarfunktionen later foraren valja ett borvarde och justera det sa att baten bibehaller en viss hastighet eller ett visst
motorvarv.

«  Farthallningen &r varvtalsbaserad férutom nar baten anvander en Mercury Maring GPS i kontrollomradesnatverket.
+  Om baten har en Mercury Marine GPS, sa ar standardinstéllningen batens hastighet.

»  Foraren kan valja antingen varvtals- eller hastighetsbaserade borvarden. Typen av farthallning kan &ndras i
installningsmenyn.

OBS! Farthéllaren kan inaktiveras genom att man placerar fidrrkontrollspakarna i frildge.

Aktivera Cruise Control-lage (Farthallare)
Du aktiverar autopilotfarten genom att vélja fliken Vessel Control (Batreglage) till vanster pa skarmen.

61767

Valj Cruise Control (Farthallare) i Vessel Control-listen (Batreglage).
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Valj uppat- eller nedatpilarna for att nd énskad hastighet.

64509

O
O

61769

Nar onskad fart ar installd valjer du Enable (Aktivera) i fartlisten. Stall fjarreglagehandtagen i framatvéxel och stall
handtagen i lage full gas. VesselView Okar batens hastighet till det bérvarde som foraren valt.

9

61770
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Nar Cruise (Kryssning) &r aktivt fargas fliken Vessel Control (Batreglage) orange och varnar foéraren om att baten ar i ett
autopilotlage.

61771

Cruise Control-laget (Farthallare) kan avbrytas genom att fjarreglagehandtagen stalls i neutrallaget eller genom att véalja
Disable (Inaktivera) langst ner i listen Cruise Control (Farthallare). Du kan 6ppna Disable (Inaktivera) genom att valja fliken
Vessel Control (Batreglage) till vanster pa skarmen och da visas Cruise Control-listen (Farthallare) och alternativet Disable
(Inaktivera).

Troll-reglagelage

Trollingreglage
Varvtalsintervallen i Troll-lage beror pa motorpaketet, men maximalt varvtal for alla motorer eller utombordare &r 1 000
varv/min.
Du aktivera Troll Control (Trollingldge) genom att valja fliken Vessel Control (Batreglage) till vanster pa skarmen.
Tryck pa panelen Troll Control (troll-reglage) i faltet Vessel Control (batkontroll).

61758
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Baten maste vara i vaxel och ga pa tomgang. Om baten inte gor det visas en varningsikon med medféljande text med
anvisningar till féraren om hur trollinglaget aktiveras.

61759

Nér villkoren for véaxel och gas uppfylls visas alternativen for Troll Control (Trollinglage) pa listen Vessel Control
(Batreglage). Oknings- och minskningspilar tonas ned nar antingen min- eller maxvarvtalsvarde valjs. Valj ikonen + eller —
pa skarmen for att andra varvtalsvardet.

O
>

-

61760

9

Y
-

61761
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Nar onskat varvtalsvarde har valts véljer du Enable (Aktivera). Detta startar Troll trollingreglaget och motorerna okar till
onskat varvtal.

O

Panelen Enable (Aktivera) andrar farg till orange och texten éndras till Disable (Inaktivera). Fliken Vessel Control
(Batreglage) andrar farg till orange och en varningssymbol med texten Troll Active (Trollinglage aktiverat) visas.

61762

61763

Listen Vessel Control (Batreglage) kan minimeras under Troll Control (Trollinglage) utan att paverka trollinglagets
autopilotfunktion. Valj pilen langst upp till vanster i listen Vessel Control (Batreglage) for att minimera listen.

O

61764
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Huvudskarmen atergar till normal storlek och fliken Troll Active (Trollinglage aktiverat) visas i orange till vanster pa
skarmen.

61765

Du kan inaktivera trollinglaget genom att vélja fliken Troll Active (Trollinglage aktiverat) sa visas alternativen i Troll Control-
listen (Trollinglage). Valj Disable (Inaktivera) for att stdnga av Troll Control (Trollinglage).

O

61766

Active Trim

Krav

For att Active Trim ska fungera pa VesselView maste programvaran i VesselView Link vara av version 2 eller senare. Se
Avsnitt 6 — Uppdatera programvaran i din VesselView Link-modul.
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Det kan handa att baten behdver ytterligare maskinvara for att Active Trim-funktionerna ska fungera. Kontakta en
auktoriserad aterforsaljare av Mercury Marine for att fa information om vilken maskinvara som kravs.

63145

Plats fér programvaruversion av VesselView Link

Introduktion till Active Trim

Active Trim ar Mercury Marines patenterade GPS-baserade automatiska trimsystem. Detta intuitiva hands-freesystem
justerar motorns trim kontinuerligt baserat pa forandringar i driftsforhallanden for att ge battre prestanda, bransleekonomi
och underlatta anvéndning. Det reagerar exakt pa batmandvrar for battre évergripande kéregenskaper. Inga kunskaper om
trimning av batmotorer eller drev kravs for att kunna anvanda Active Trim.

»  Nar baten accelererar kommer motorn eller drevet att trimmas ut.
« Nar baten sanker hastigheten, t.ex. nar du ska svanga, trimmas motorn eller drevet in.
»  Active Trim kan forbikopplas nar som helst med hjalp av de vanliga, manuella trimknapparna.
*  Med Active Trim kan batféraren kompensera for andrad batlast, forarinstallningar och vaderférhallanden samtidigt som
full automatisk styrning bibehalls.
Hur det fungerar
Active Trim-systemet har fyra driftslagen.

1. Tomgang
Bibehaller det befintliga trimlaget.

61896

2. Acceleration (fran stillastdende)
Drar in motorn eller drevet under sa att féren inte stegrar sig sa mycket och for att forbattra tiden till planing.

61897

3. Planingshastighet
Trimmar motorn eller drivenheten gradvis baserat pa GPS-hastighet for att bibehalla den effektivaste kdrningen.

61898
4. Asidosattning

Nar batféraren anvander manuell trim asidosatts Active Trim-systemet omedelbart och aterstaller full kontroll till
foraren.

61899

Nar baten startas atergar Active Trim till pa/av-tillstdndet fran foregdende avstéangning. Exempel: Om Active Trim var pa vid
foregaende avstangning kommer den att vara pa vid nasta start.
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GPS

Active Trim anvander en GPS-signal for att faststalla batens hastighet. Active Trim-systemet kommer inte automatiskt att
kontrollera trimning férran GPS-enheten har fatt en signal.

Kérning i grunt vatten

Active Trim kan inte detektera vattendjup och trimmar inte upp automatiskt pa grunt vatten. Batféraren maste asidosatta
Active Trim genom att trimma motorn eller utdrivningen manuellt eller trycka pa AV-knappen.

Trailerposition och Active Trim

— =

63048

Om du placerar motorn eller drivenheten i trailerlaget (6ver 50 % av det antagna trimomradet) férhindras Active Trim fran
att aktiveras. Nar motorn eller drivenheten har trimmats Over sitt normala omrade (till exempel till att navigera i grunda
vatten, att sjosatta baten fran en trailer eller dra upp baten pa en trailer) maste du trimma ner den manuellt for att Active
Trim ska fungera. Den har sakerhetsfunktionen ar avsedd att férhindra motorn eller drivenheten fran att automatiskt
trimmas ner och sla i nagot.

Installning och konfiguration

Konfigurationsanmarkningar

VIKTIGT! Konfigurera alltid Active Trim med en stérre profil sa att féraren kan vélja en justerbar profil med ytterligare
intrimning. Det innebér att undvika att vélja en storre profil som resulterar i normal drift i justerbar trimprofil 1. Pa sa séatt ser
man till att foraren alltid kan sénka foren till ratt tumling utan att han/hon maste trimma motorn eller utdrivningen manuelit.

Konfigurationsrutin

63043

Du konfigurerar Active Trim i installationsguiden. Om du vill 8ppna installationen av Active Trim direkt gar du till:
Settings>Mercury>Engines>ActiveTrim (instéllningar>Mercury>motorer>ActiveTrim) och foljer instruktionerna pa skarmen.

Installationsguiden leder anvéndaren genom installation och konfiguration av Active Trim. Folj instruktionerna pa skarmen
for varje steg.

64007

Vélja funktionen Active Trim
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VesselView soker i natverket efter batens styrmodul. Om programvaran i batens styrmodul inte ar uppdaterad, eller om den
inte hittas i natverket, tillater inte Active Trim-installationen anvandaren att fortsatta.

64008
Skarm for aktivering av Active Trim
64010
Skarm fér anpassad nedtrimning
64011

Skarm fér anpassad upptrimning
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64009

Skarm for val av huvudprofil

Oversikt éver trimprofiler

Storre trimprofilskurvor
Active Trim-systemet kan konfigureras i ndgon av fem unika storre trimprofiler. | foljande illustration visas hur trimvinkeln
jamfort med batens hastighetskurvor skiljer sig fran de fem storre profilerna.
Om du vill 8ppna instéliningen av Active Trim-profilen navigerar du till: Settings>Mercury>Engines>ActiveTrim
(installningar>Mercury>motorer>Active Trim). Enheten atergar da till installationsguiden, och du kan goéra &ndringar i
profilen.
A 5 4
Exempel pa storre trimprofilskurvor; verkliga
3 kurvor varierar
a- Riggvinkel
b - Bathastighet

@ ;

61865
D
(b)

Konfigurera Active Trim-systemet med den storre trimprofilen som ar lamligast for en enskild bat och
motorpaketskombination under normala driftsférhallanden.

Varje storre profilkurva som visas i det féregaende exemplet representerar den mellersta standardinstéllningen (justerbar
trimprofil 3) for ett bredare utbud av justerbara trimprofiler. Varje storre trimprofil har ett urval av fem trimprofiler som kan
justeras av anvandaren sa att féraren kan finjustera trimkurvan under batens drift for att kompensera for skillnader i
miljéférhallanden eller batlast.

Den 6vre gransen for en vald huvudtrimprofil motsvarar en anvandarjusterbar trimprofil 5. Den nedre gransen motsvarar
den anvandarjusterbara trimprofilen 1.
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Overlappning av stérre trimprofilskurvor
Urvalen med fem stérre trimprofiler 6verlappar varandra. Du placerar trimkurvsurvalen for stérre profiler 4 och 3 (fran det
forsta diagrammet) pa ett diagram som visar en betydande éverlappning. Den évre gréansen for storre profil 3 ar hogre an
den nedre gransen for storre profil 4, vilket gor att en del av trimkurvsurvalen delas av bada profilerna. | praktiken innebar
detta att sma variationer i forhallandena vid vilka systemet konfigurerats inte 6versatts till stora variationer i
systemprestanda.

A

Exempel pa stérre trimprofilséverlappning (den
faktiska 6verlappningen varierar)
a- Ovre grans for storre profil 4
b - Nedre grans for stdrre profil 4
c - Detta omrade (c) plus (g) motsvarar hela
omradet for huvudprofil 4
d- Ovre grans for storre profil 3
e - Nedre grans for storre profil 3
f- Detta omrade (f) plus (g) motsvarar hela
omradet fér huvudprofil 3
d - Intervalldverlappning for for storre profil 4
och 3

61867

SkyHook

Oversikt

SkyHook ar en funktion for joystickstyrning. SkyHook haller baten pa en viss GPS-position i vattnet. SkyHook aktiverar
motorerna eller drivenheterna i ett antal riktningar och hastigheter for att kompensera for den inverkan som vind och
strdmmar har pa baten. Detta ar sarskilt anvandbart nar man vantar pa att en bro ska 6ppnas eller pa att battrafiken ska
latta. Nar SkyHook aktiveras tar det éver och bibehaller batens position.

VesselView och Design 2-joysticken

Funktionsflikarna pa VesselView och knapparna pa Design 2-joysticken &r utformade for att aktivera alla kurséndringar,
rutter samt alla SkyHook-funktioner. Till exempel: (a) Kursen kan aktiveras med joysticken och VesselView kan anvandas
till att gora justeringar genom flikarna pa skarmen i SkyHooks autopilotmeny. Likadant kan antingen joysticken eller
VesselView anvands till att forsatta en funktion i standby eller till att inaktivera en funktion.

64099

a - Kursfunktion
b - Ruttfunktion
¢ - SkyHook-funktion
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Funktioner

SkyHook

Nar SkyHook aktiveras visas ett varningsfonster som uppmanar anvandaren att se till att det inte finns nagra simmare i
narheten av baten. Tryck pa Continue (fortsatt) for att bekrafta att du har last meddelandet.

SkyHook kopplas inte in om inte joysticken och reglagen ar i neutrallage.
Innan SkyHook kopplas in (aktiveras) maste anvéndaren:

1. Informera passagerarna om hur SkyHook fungerar, om att de inte far befinna sig i vattnet, pa trampolinen eller
lejdaren, och om att vara uppmarksamma pa plétsliga forandringar i batens lage.

2. Informera passagerare om alla hérbara och synliga varningssystem kan kan vara installerade pa baten och nar de kan
forvantas bli aktiva.

3. Kontrollera att ingen &r nara batens akter eller i vatnet nara baten.

Nar SkyHook har kopplats in (aktiverats) maste anvandaren:

1. forbli vid roderstationen och vara pa sin vakt.

2. Koppla ur (avaktivera) SkyHook om nagon hoppar i vattnet eller narmar sig baten fran vattnet.

A VARNING!

En snurrande propeller, en bat i rérelse, eller ett foremal som anslutits till en bat i rérelse, kan orsaka manniskor i vattnet
att skadas allvarligt eller t.o.m. ha dédlig utgang. Nar Skyhook ar aktiverat, snurrar propelirarna och baten ror sig for att
bibehalla batens lage. Stang omedelbart av motorn, om det finns personer i vattnet néra baten.

63955

Varning om SkyHook-aktivering

63956
SkyHook aktivt
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SkyHook forblir aktivt till dess att anvandaren avbryter funktionen. SkyHook-datapanelen kan minimeras dven om SkyHook
ar aktivt. Ett textmeddelande visas pa skarmen for att varna anvandaren.

63957

Datapanel minimerad, SkyHook aktivt

Kurs

Automatisk kursriktning later baten automatiskt bibehalla en kompassriktning medan baten kors.
Aktivering av automatisk kursriktning

1. Se till att tandningslaset for styrbords motor ar i korlage.

2. Placera minst en motor som ar i gang i framatvaxel.

OBS! Automatisk kursriktning fungerar infe med ERC-spakarna &r i neutral- eller backldge.

3. Styr baten till 5nskad kompassriktning.

4. Aktivera Heading (kurs).

5. Kursjusteringar kan goras pa skarmen, i steg om 1° och 10°.

a- Den kurs som baten ar pa for tillfallet
b - Onskad kurs, eller malkurs

c- 1° kursandring at babord

d - 1° kursandring at styrbord

e - 10° kursandring at babord

©,
@ f- 10° kursandring at styrbord
© @
© ©

63958

Rutt

A VARNING!

Undvik allvarlig personskada eller dédsfall. Ouppmérksam batkérning kan resultera i kollision med andra farkoster,
hinder, simmare och undervattensterréng. Autopiloten navigerar langs en férinstalld rutt men reagerar inte automatiskt pa
faromoment nara baten. Féraren maste stanna vid rodret, beredd att undvika farorna och varna passagerare for
kursandringar.

Ruttlaget gor det mojligt for baten att automatiskt navigera till en specifik ruttpunkt eller fljd av ruttpunkter, vilket kallas en
ruttpunktskurs. Denna funktion &r avsedd for anvandning i dppet vatten, utan hinder dver eller under vattenytan.

Anvand exempelrutten som visas i fljande illustration:
» Ruttpunkterna visas i numrerade fyrkanter inom ankomstcirkeln (en streckad cirkel runt den numrerade fyrkanten).

* Enen fara finns mellan ruttpunkt 1 och 2. Om dessa ruttpunkter anvands for rutten, forsdker autopiloten navigera
genom faran. Det aligger foraren att valja ruttpunkter som undviker alla faror.

*  Ruttpunkt 4 ar for ndra 3 for att anvandas i samma rutt. Ruttpunkterna maste vara pa tillrackligt stort avstand fran
varandra sa att ankomstcirklarna inte korsar varandra.
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*  Enrutt, inklusive ruttpunkt 1, 2 och 3, representeras av en rak streckad linje. Autopilotsystemet kommer att foérsoka att
navigera langs denna rutt. Det aligger kaptenen att sdkerstalla att rutten inte har nagra faror och att sta pa vakt medan
baten ar under gang.

45127

Exempelrutt

Téank pa foljande nar funktionen ruttldge (ruttpunktsféljning) ar aktiv och baten borjas koras:

»  Foraren maste stanna vid rodret hela tiden. Funktionen &r inte avsedd att tillata obemannad batdrift.

* Anvéand inte ruttlige som den enda navigeringskallan.

VIKTIGT! Ruttldge kan endast anvéndas med sj6kortsplottrar som godkéants av Mercury Marine.

Ankomstradien maste stallas in pa 0,05 sjomil eller mindre. Se bruksanvisningen till sjokortsplottern for information.

Denna funktions noggrannhet kan paverkas av miljéforhallanden och felaktigt bruk. Observera foljande information nar du
anvander funktionerna Track Waypoint (spara ruttpunkt) och Waypoint Sequencing (ruttpunktssekvensering).

Ruttpunktsdata — avstandsinstéllningar

Mellan ruttpunkter Storre an 1,0 sjomil (1.15 mile)

Ankomstlarm Inte mindre &n 0.1 sjémil (0.12 mile)

VIKTIGT! Ruttldage kommer att svénga baten automatiskt nar den kommer till en plottad ruttpunkt.

Sa har aktiveras rutt-laget:

1. Sla pa sjokortsplottern och valj en ruttpunkt som ska sparas.

2. Placera minst en ERC-spak i framatvaxel. Rutt-laget fungerar inte om bada spakarna &r i neutral- eller backlage.
3. Styr baten manuellt till kursen till den forsta ruttpunkten och hall baten stadigt vid séker kdrhastighet.

A SE UPP!

Undvik skada fran ovéntade svéngningar vid hég hastighet Om du kopplar in funktionen spara kurspunkt eller
kurspunktsekvens vid planing kan leda till att baten svanger tvart. Bekrafta nésta kurspunkts riktning innan du kopplar in
dessa autopilotfunktioner. N&r du kor i lage kurspunktsekvens ska du vara férberedd pé att vidta ldmpliga atgérder nér du
nar en kurspunkt.

4. Valj ruttfliken pa skarmen.
*  VesselView ger ifran sig en enkel ljudsignal for att uppmarksamma anvandaren pa att Route-laget (rutt) ar i drift.
OBS! Tva ljudsignaler hors om ruttldget inte aktiveras.
«  Autopiloten sparar till den forsta ruttpunkten pa sjokortsplotterns kurs.
5. VesselView ger ifran sig en ljudsignal vid alla ruttpunkter.

6. Om du ari den ruttpunktsankomstzon som stéllts in av sjokortsplottern, informerar rutt-laget bara autopiloten att det ar
OK att fortsatta till nasta ruttpunkt. Ruttpunktssekvenslaget agerar som en ruttpunktsbekraftelsefunktion och Precision
Pilot ger en ljudsignal nar baten &r i zonen.
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7. Omduinte ari en tidigare installd ruttpunktsankomstzon startar ruttlaget automatisk sekvensering till ruttpunkterna i
rutten. Bekréfta att du forstar informationen som visas i popup-fonstret.

63959

Skarm for varning om kursandring

8. Var beredd. Baten svanger automatiskt i detta lage. Du maste veta att det ar sakert att svanga nar baten kommer in i
en ruttpunktsankomstzon. Informera passagerarna om att baten svanger automatiskt sa att de ar forberedda.

63960

63962
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63963

63965

VesselView-enheter som stéder SkyHooks avancerade funktioner

SkyHooks avancerade funktioner finns tillgangliga for kép som nedladdningsbart innehall (DLC) genom GoFree-shoppen,
med start i slutet av maj 2017. Dessa funktioner kraver Mercurys senaste joysticksystem och, till en bérjan, VesselView
703. Batagare kommer att kunna képa SkyHooks avancerade funktioner till VesselView 502, VesselView 702 samt
kompatibla Lowrance- och Simrad-sk&rmar efter en programvaruuppdatering i slutet av 2017. Det kan hénda att de
elektroniska styrmodulerna i joysticksystemet maste uppdatera den inbyggda programvaran hos en Mercury-certifierad
aterforsaljare for att de avancerade funktionerna ska kunna anvandas. Du kan képa avancerade funktioner pa: https://
gofreemarine.com/products/mercury/.

63953

Joysticken Mercury Design 2

Avancerade funktioner
De avancerade SkyHook-funktionerna ar endast tillgangliga pa batar som ar utrustade med en kompatibel Mercury-
joystick.
Nar du ar kvar i SkyHook kan foljande funktioner anvandas for 6kad positionskontroll Gver baten.

Kursjustering

Kursjustering ger joysticksanvandare mdjligheten att justera den fasta kursen i steg om 1° och 10° nar SkyHook ar aktivt,
vilket gor kontrollen 6ver baten annu mer exakt.
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BowHook

Med BowHook kan du lasa upp kursen och bibehalla positionen, vilket gor att baten kan peka i den riktning som vindar och
strommar bestammer. Denna funktion ar anvandbar nar du inte behdver en fast kurs.

DriftHook
Med DriftHook kan anvandaren bibehalla batens kurs och lasa upp batens position, vilket gor att vindar och strémmar for
med sig baten. Justeringar i steg om 1° och 10° kan gdras nar baten driver och den ar kopplad till Heading Adjust
(kursjustering).
SkyHooks avancerade funktioner Heading och Route (kurs och rutt) fungerar likadant som de fristdende autopilot-
motparterna. Den enda skillnaden &r att dessa funktioner ar tillgédngliga i SkyHook-laget. | Heading Adjust (kursjustering)
kan andringar av batens riktning ocksa goras i steg om 1 och 10 grader. | Route (rutt) kan andringar géras av ruttpunkter
och destinationer.

Kdpa SkyHooks avancerade funktioner
Du kan kopa avancerade funktioner pa: https://gofreemarine.com/products/mercury/. Folj instruktionerna pa webbplatsen
under inkOpsprocessen.

64131

Nar ett kdp har bekraftats far anvandaren en aktiveringskod. Koden kan anges i VesselView.

63968
Skarm foér inmatning av upplasningskod
Kursjustering

Kursjustering ger joysticksanvandare mdjligheten att justera den fasta kursen i steg om 1° och 10° nar SkyHook ar aktivt,
vilket gor kontrollen 6ver baten annu mer exakt.
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Valj alternativet Heading Adjust (kursjustering) fran menyfliken.

63970
SkyHook aktivt med Heading Adjust (kursjustering)

Genom fliken Heading Adjust (kursjustering) andrar du kursen i steg om 1° eller 10°.

a - Aktuell kursriktning

b - Ny malkurs for baten

¢ - 1° kursandring at babord

d - 1° kursandring at styrbord
e - 10° kursandring at babord
f- 10° kursandring at styrbord

@
®
© @
® ©

Bibehall batens kurs och las upp batens position, vilket gor att vindar och strommar f6r med sig baten. Justeringar i steg
om 1° och 10° kan goéras nar baten driver och den ar kopplad till Heading Adjust (kursjustering).
Valj alternativet DriftHook fran menyfliken.

Ett varningsfonster visas, som rader simmare att flytta sig frdn omradet runt baten for att undvika skador fran propellern.
DriftHook aktiveras inte forran anvandaren har bekraftat att han/hon har sett varningen och véljer att ga vidare.

A VARNING!

En snurrande propeller, en bat i rorelse, eller ett foremal som anslutits till en bat i rérelse, kan orsaka ménniskor i vattnet
att skadas allvarligt eller t.o.m. ha dédlig utgang. Nar Skyhook ar aktiverat, snurrar propelirarna och baten ror sig for att
bibehalla batens lage. Stang omedelbart av motorn, om det finns personer i vattnet néara baten.

63976

Varning om fara for skador fran propellern
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63977

SkyHook aktivt med DriftHook inkopplat

BowHook

Las upp batens kurs och bibehall positionen, vilket gor att baten pekar i den riktning som vindar och strémmar tar den till.
Anvandbart nar det inte behdvs nagon fast kurs.

Valj alternativet BowHook fran menyfliken.

63978

Menyfalt med avancerade funktioner pa skarmens vanstra sida
En varning om fara for skador fran propellern visas pa skarmen.

A VARNING!

En snurrande propeller, en bat i rorelse, eller ett foremal som anslutits till en bat i rérelse, kan orsaka ménniskor i vattnet
att skadas allvarligt eller t.o.m. ha dédlig utgang. Nar Skyhook ar aktiverat, snurrar propelirarna och baten ror sig for att
bibehalla batens lage. Stang omedelbart av motorn, om det finns personer i vattnet nara baten.

63980
BowHook aktivt
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Anteckningar:
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Avsnitt 4 - Installning och kalibrering
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Aktivering av installningar

Aktivera installningsmenyn

Om du trycker pa installningsikonen uppe till vanster pa hem-skérmen 6ppnas fonstret System Controls (systemkontroller).
| fonstret System Controls (systemkontroller) finns panelen Settings (installningar).

Q @ a- Instaliningsikonen

63275

Om du sveper lodratt nedat fran toppen av skdrmen 6ppnas fonstret System Controls (systemkontroller). Dar trycker du pa
panelen Settings (installningar).

63276

Fénstret System Controls (systemkontroller)
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Touch Lock

Touch Lock ar en funktion som gor det maojligt for anvandaren att lasa skarmen, sa att den inte kan andras genom tryck
eller svepningar. Nar Touch Lock ar aktivt navigerar du genom VesselView med hjalp av vridknappen och panelknapparna.

63280

| handelse av att skarmen inte reagerar pa tryck. Det kan handa att Touch Lock (berdringslas) har aktiverats av misstag.
Om du vill att VesselView atergar till sin normala drift anvander du vridknappen for att Sppna hemskarmen, dér du trycker
pa Power-ikonen i skdrmens nedre hégra hérn. Bladdra genom skdrmelementen med vridknappen tills Power-ikonen lyser
upp. Tryck pa Power-knappen for att aterstalla skarmens pekfunktion.

63279
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>

Meddelande om att pekfunktionen har aktiverats. Tryck p4 Power-knappen for att aktivera pekfunktionen.

63277

Systeminstallningar

Navigera till menyn Settings (Instéllningar)

Alla instéllningar kan andras nar som helst via menyn Settings (Instéllningar). Du kan ga till alla rullgardins- och
expansionsmenyer genom att trycka pa skarmen eller anvanda vridknappen.

Du Oppnar till installningsmenyn genom att svepa nedat fran skarmens 6vre del. D& 6ppnas fonstret System Controls
(Systemkontroller). Valj panelen Settings (Installningar). En meny visas pa skarmens vanstra sida. Valj Mercury i listan
med alternativ. Fonstret med VesselView-installningar som styrs av Mercury-sidan av MFD &6ppnas.

61655
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Placering av styrpulpet och enhet

| System Settings (Systeminstallningar) kan féraren definiera placeringen av och numret pa VesselView. Detta ar viktigt nar
flera VesselView-enheter ar installerade pa en bat. Genom att tilldela unika styrpulpetspositioner och enhetsnummer
undviker man kommunikationsfel i reglagenatverket.

D

61656

Installningsguide

Installningsguiden férklaras i avsnitt 2. Andringar i installningsguiden kan géras nar som helst genom att éppna
programmet via den har menyn.

DO

61657
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Simulate (Simulera)

Simuleringsfunktionen anvands pa aterforsaljarniva for att visa konsumenter funktionerna pa displayen. Nar enheten &r i
lage Simulate (Simulera) ska de data som visas pa skarmen inte anvandas som navigeringsinformation. Alla data som
visas under Simulate (Simulera) genereras slumpmassigt.

O

61658

Batinstalliningar
Flikar

Menyn Settings (instéllningar) hittar du genom att svepa nedat utifran skarmen till den évre delen av skdrmen. Detta

Oppnar fonstret System Controls (systemkontroller). Tryck pa panelen Settings (installningar). En meny visas till vénster pa
skarmen. Valj Mercury fran listan med alternativ. Fonstret med VesselView-installningar som styrs frdn Mercury-sidan av

den multifunktionella skarmen 6ppnas.
Tryck pa installningsalternativet Vessel (bat).
Valj alternativet Tabs (trimroder).

>
>

61659
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Genom roderinstallningarna kan anvandaren visa rodrens position pa skdrmen genom att markera kryssrutan Show (visa).
Alternativet Source (kalla) gor att anvandaren kan vélja den utombordare eller drivenhet som 6verfor rodergivarens data till

natverket.

63238

Fliksensordata skickas av en av utombordarna eller nagot av dreven pa baten. Anvand féljande bild for att bestamma ratt
alternativ.

Utéver PCM-valen finns det alternativ for att valja antingen FLIKEN - trimflikens grénssnittsmodul eller TVM
(dragkraftsvektormodulen) for att skicka flikdata till VesselView.

®liee oleiel@!

253 %%@ 9%%% FEii

60056

Alternativ for drevtilldelning
a- PCMO = styrbord eller styrbord yttre
b - PCM1 = babord eller babord yttre
c- PCM2 = styrbord inre eller mitten
d- PCM3 = babord inre

61661

Med flikkalibrering kan foraren sétta flikar i dversta och nedersta lagena och anteckna procenten. Detta ar praktiskt for att
avgora den sanna 0°-trimpositionen — punkten vid vilken flikarna ar parallell med batens kél. Ratt kalibrerade flikar visar
korrekt position for reglarna pa skarmen.
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Kalibrera flikarna genom att trimma fliken som &r parallell med skrovet och anteckna vardet. Detta ar flikarnas verkliga 0 %.
Trimma fliken hela vagen ner och anteckna vardet. Detta ar flikarnas verkliga 100 %. Valj Save (Spara) for att behalla nya
kalibrerade data.

a- Valj 6nskat antal kalibrerings-
punkter
b - Position for flikarna for regi-
streringssyfte
@ c - Valj Save (Spara) om du vill
spara kalibreringen

©

61669

Set outboard or drive to Zero (Stéll in utombordare eller drev pa noll) ar det verkliga flikldget som visas som 0 % pa
displayen. Forare kan avgora vid vilken punkt som baten gar plant i vattnet. Vid den har korpositionen kan flikarna i sjélva
verket sta i en nedatgaende vinkel. Alternativet Set to Zero (Stall in pa noll) later féraren stalla in en optimal planingsvinkel
som 0 % pa mataren. Exempel: ett sant fliklage pa 10 % ar det Iage dar baten gar plant och VesselView visar det som 0.
Pa sé& satt visas sanna varden under 10 % som negativa varden.

Tankar

63240

Tankkonfigurationen beskrivs i installningsguiden men ytterligare andringar och instaliningar kan géras via tankmenyn nar
som helst.
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Tankinstallningar och kalibreringar medger val av tanktyp, tankvolym och kalibreringsmetod for tankar.

63239

Genomfér tankkalibrering: Det kan finnas manga anledningar till att en tank behover kalibreras: tankar med udda form, V-
bottnade tankar, stegsidade tankar, till och med tankens lage nar baten ar i vattnet. Flottérer och sédndare kan skicka
felaktiga data till anvandaren, vilket skapar problem med visningen av brénsle och andra volymer. Det basta sattet att
uppna tankkalibrering pa ar med en tom tank med kand kapacitet. Pumpa en fjardedel av kapaciteten och registrera
positionen for flottéren eller sdndaren. Upprepa proceduren i steg om en fjardedel och registrera positionen for flottéren
eller sandaren varje gang. Gor detta tills tanken ar full. Genom tankkalibrering kan anvéndaren justera avlasningarna av en
tank fran full till tom. Nar en tank har markerats trycker du pa pilen till hdger om fliken for att aktivera kalibreringsskarmen.
Standardavlasningarna finns i andra kolumnen och gar att vélja. | féljande exempel vet vi att brénsletanken &r full, men vi
far en avlasning som sager att tanken ar 79 procent full. Tryck pa knappen Record (registrera) pa raden med 100 procent.
VesselView kommer da att se en avlasning pa 79 procent som full och justera de halva och tomma avlasningarna darefter.
Nar anvandaren kanner till tanknivan kan tankkalibrering nar som helst anvandas till att korrigera mataraviasningarna sa att
de matchar den k&nda nivan.

a - Aktuell fullvarde fore kalibrer-

ing
@ b - Anteckna kalibreringsfalt
c - Spara aktuella kalibreringsdata

61671
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VesselView gor det mojligt for anvandaren att invertera volymvardet pa de tankar som 6vervakas. Detta alternativ ar
tillgangligt for de tanksadndare som éverfor data som ar motsatt till data fran traditionella standardséndare.
Standardséndare av tankniva laser av ett motstand pa 33—240 ohm. En avlasning pa 240 ohm indikerar en tom tank och
en avlasning pa 33 ohm indikerar en full tank. Inverterade tanksandare laser vanligtvis av 0-180 ohm, dar 0 indikerar en full
tank och en avlasning pa 180 indikerar en tom tank.

D

OBS! Fraga tillverkaren av batens tanksdndare om detta alternativ ar ldmpligt for din situation.
Valj Save (Spara) nar tankkalibreringen ar klar sa att enheten atergar till navigeringsskarmen.

63507

Hastighet
Genom hastighetsinstallningar kan féraren valja vilken typ av sensor eller sandare som VesselView ska ta emot data ifran.
Hastighetsinstaliningar kan konfigureras med denna meny.

Hastighetskallan har mgjlighet att valja en GPS och GPS-kéllan, natverket CAN P eller CAN H. Nar du valjer
pitotalternativet dppnas ett urval av kallor - PCM:er.

Pitotsensordata skickas av en av utombordarna eller ett av dreven pa baten. Anvand figurerna nedan for att bestdmma var
varje dekal ska placeras.

D

64234

Hastighetsstrategi — GPS eller mekaniska alternativ
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Alternativ for drevtilldelning
a- PCMO = styrbord eller styrbord yttre
b - PCM1 = babord eller babord yttre
c- PCM2 = styrbord inre eller mitten
d- PCM3 = babord inre

Pitotalternativen omfattar 100 psi (690 kPa) och 200 psi (1380 kPa). Alternativet 200 psi (1380 kPa) géller endast for
Mercury Racing-utombordsmodeller.

Pitotmultiplikatorn anvander 1,00 som standardinstalining och kan 6kas eller minskas for att korrigera hastighetsvarden
som &r for hdga eller for laga. Vid for ldga hastighetsvarden 6kar du pitotmultiplikatorn genom att valja multiplikatorfonstret
och anvanda knappsatsen pa skarmen for att ange ett varde. Vid fér hdga hastighetsvarden minskar du pitotmultiplikatorn
genom att valja multiplikatorfonstret och anvanda knappsatsen pa skarmen for att ange ett varde.

64235
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Valj den utombordare eller det drev som éverfér paddelhjulsdata till VesselView. Anvand figurerna nedan for att valja ratt
utombordare/drev.

60056

Alternativ for drevtilldelning
a- PCMO = styrbord eller styrbord yttre
b - PCM1 = babord eller babord yttre
¢ - PCM2 = styrbord inre eller mitten
d- PCMS3 = babord inre

Typen av paddelhjul kan véljas som antingen Legacy (Aldre modell) eller Current (Aktuell modell) beroende pa modellen
som anvands pa baten.

Paddelhjulsfrekvensen kan andras for att matcha kraven for olika givare. 4,9 Hz per mile eller 5,7 Hz per knop ar
frekvensen for den paddelhjulshastighetsgivare som Mercury Marine tillhandahaller. Kontrollera de instruktioner du fick
med paddelhjulet for information om paddelhjulets signalfrekvens. Valj multiplikatorfénstret och anvand knappsatsen pa
skarmen for att ange ett varde. Genom att valja Auto correct (Autokorrigera) synkroniserar du paddelhjulet med GPS-
signalen. Regeln kan anvandas for att uppna samma resultat.

61688

Kalibrering av paddelhjulet astadkoms genom att anvanda en enhet med GPS som kan hjalpa féraren att justera de avlésta
vardena fran paddelhjulet. Genom att anvanda regeln kan féraren 6ka eller minska data fran paddelhjulssensorn.
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Genom att valja Auto correct (Autokorrigera) synkroniserar du paddelhjulet med GPS-signalen (om den ar installerad i
natverket). Regeln kan anvandas for att uppnd samma resultat.

61689

Styrning
Data om styrkalla kan vara antingen PCM eller TVM (thrust vector model) med alternativ att visa data pa skarmen, att
invertera styrsignalen och att valja en styrférskjutning.

60056

Alternativ for drevtilldelning
a- PCMO = styrbord eller styrbord yttre
b- PCM1 = babord eller babord yttre
c- PCM2 = styrbord inre eller mitten
d - PCMS3 = babord inre
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Invertering av styrsignalen kan vara en praktisk atgard om det finns en bakatriktad VesselView monterad. | det fallet
kommer styrdata att vara ratt fran férarens synvinkel.

>

63244

Styrférskjutningen anvands for att justera utombordaren, akterdrevet eller inombordaren till noll grader. Nar drevet &r
placerat vinkelratt mot skrovet kan styrvinkeln som visas pa skarmen vara annorlunda &n data fran styrsensorn pa drevet.
Valj fonstret Offset (Forskjutning) for att justera detta fel. Dialogrutan Steering Angle Calibration (Kalibrera styrningsvinkel)
visas. Genom att valja knappen Calibrated row Zero (Kalibrerad rad noll) tillampas férskjutningen. Observera att
forskjutningen inte andras pa skarmen férran knappen Save (Spara) valjs.

61699
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Vessel Control (Batreglage)
Installningarna for Vessel Control (Batreglage) later foraren aktivera tillgangligheten av autopilotfunktionerna.

63245

Alternativen for autopilotfunktionerna ar Cruise, Troll och Smart Tow. En aterstallning till standardinstéllningarna
avmarkerar alla autopilotfunktioner som inte finns tillgangliga, beroende pa motorpaketet for baten som valts i
installationsguiden.

>

63246

OBS! Om ingen av kryssrutorna &r markerad efter en aterstélining saknar motorn stéd for autopilotfunktionerna i
VesselView.
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Installerade kameror
Installerade kameror ger anvandaren majlighet att se video eller kamerakallor pa skarmen till VesselView. VesselView har

stod for tva videokanaler. Du kan valja att visa endast en kanal eller att vaxla skdrmarna mellan de tillgéngliga
videokamerorna. Tidsintervallet mellan vaxlingarna kan stéllas in pa 5 till 120 sekunder. Skadrmen kan optimeras genom att

justera videoinstallningarna. Justeringarna ar individuella for varje kalla.

>

63247

VIKTIGT! Kontrollera att detta alternativ inte &r markerat om baten inte har nagra kameror installerade. | vissa situationer
kan VesselView fa stérningar i visningen av data om kryssrutan Cameras Installed (Installerade kameror) &r markerad och

VesselView inte kan hitta nagra kamerakallor.

Genset Enabled (Dieselgenerator aktiverad)
Genset Enabled (Dieselgenerator aktiverad) later VesselView leta efter generatordata pa néatverket.

63283
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Med generatorn aktiverad i VesselView kan anvandaren vélja Mercury-fliken i menyfaltet till vanster.

63268
Valj alternativet MORE (mer).

64239
Valj alternativet GENSET (generator) i menyn.

63269
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VesselView visar generatordata fran den generator som ar ansluten till batens kommunikationsnatverk.

63270

OBS! For att sékerstélla att korrekt generatorbrénsledata visas méste alternativet Genset Fuel (generatorbransle) véljas
under Tank Configuration (tankkonfiguration) i Setup Wizard (installationsguiden) eller i menyn Vessel Settings
(batinstéllningar).

>

63271

Autopilot aktiverad

63288

Sida 80 90-8M0138434 swe JULI 2017



Avsnitt 4 - Instéllining och kalibrering

Installningen Autopilot enabled (autopilot aktiverad) bér endast markeras om baten har ett autopilotsystem fran en annan
tillverkare an Mercury. Batar som har Mercury-kontroller och joysticksystem bor inte ha denna instéllning aktiverad.
Aktivering av denna instéllning pa en bat med Mercury-autopilot kan ha en negativ inverkan och leda till felaktiga visningar.

VIKTIGT! Om Mercury-autopiloten inte svarar eller visar felaktig information bér du se till att denna ruta ar avmarkerad.

UnMaintenance Notification (Underhallsmeddelande)
Kryssrutan Maintenance Notification (Underhallsmeddelande) later VesselView visa schemalagt underhall i fonster pa

skarmen.

>

63250

Prompt Navigation Autopilot (uppmana autopilot fér navigering)

63251
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Sea Temp (Sjévattentemperatur)
Kallan for vattentemperatur kan véljas via den motor som skickar data eller genom att valja motsvarande sensor pa listan.

63252

Pa foljande bild visas den fysiska placeringen av PCM-enheterna.

PCM-placeringar
a- PCMO = styrbord eller styrbord yttre
b - PCM1 = babord eller babord yttre
¢ - PCM2 = styrbord inre eller mitten
d- PCMS3 = babord inre

Motorinstallningar

Visade motorer

Du dppnar menyn Settings (Installningar) genom att svepa nedat fran utanfér skarmen till dess évre del. Da dppnas
fonstret System Controls (Systemkontroller). Valj panelen Settings (Instéllningar). En meny visas pa skdrmens vanstra
sida. Valj Mercury i listan med alternativ. Fonstret med VesselView-installningar som styrs via flerfunktionsdisplayens

Mercury-del.
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De motorer som visas beskrivs i installningsguiden, men ytterligare andringar kan nar som helst géras via menyn Engines
Settings (Motorinstallningar). VesselView kan visa upp till fyra motorer beroende pa antalet motorer som valts i
installningsguiden. Foraren kan vélja vilka motorer som visas. Genom att markera eller avmarkera val av motorer kan man

bestamma vilka motorer som visas av VesselView.

D

61672

Engine Model (Motormodell)

Valet av motormodell later anvandaren andra beskrivningarna av motorpaketen. Motormodellerna beskrivs i
installningsguiden men andringar kan gdras nar som helst. Andringar som gérs har kan géra att andra instéllningar och
visningsalternativ férsvinner i VesselView.

61673
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Limits (Begransningar)
Med hjélp av Limits-funktionen (Begransningar) kan du satta vissa intervall for manga motorparametrar sadsom varvtal,
kylarvatsketemperatur, oljetemperatur, batterispanning och turbotryck. Andringar som gors pa begransningarna paverkar
inte motorpaketet eller funktionen Mercury Engine Guardian. De faktiska begransningarna stalls in i den
fabriksprogrammerade styrenheten pa motorn.

61674
Foljande bild visar ett exempel pa skdrmen Engine Limits (Motorbegransningar).
61675
Setting (Instéllning) Beskrivning

Min: Vardet vid basen av diagrammet pa skarmen

Max: Vardet vid toppen av diagrammet pa skarmen

Warning low (Lag varning): Vardet vid toppen av den nedre fargade delen av diagrammet pa skarmen

Warning high (H6g varning): Vardet vid basen av den Ovre fargade delen av diagrammet pa skarmen

Standardvardena for minimum och maximum ar fabriksinstallda for det motorpaket som valts i instéllningsguiden eller
menyn Engines Settings (Motorinstallningar). Att 6ka eller minska minimi- eller maximivardet kan i allmanhet géras efter
férarens personliga preferenser.
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Supported Data (Data som stdds)

Med Supported Data (Data som stdds) kan féraren valja vilken typ av data som VesselView ska visa. Listan éver datakallor
beror pa det motorpaket som valdes i instéllningsguiden. Valj kryssrutan for varje dataalternativ du énskar att VesselView
ska kunna visa.

61705

OO

OO

61706

Valda dataalternativ markeras med cirkel
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Om du vill visa dataobjekt som valdes i listan Supported Data (data som stdds) nar VesselView &r i sitt normala
visningsléage trycker du pa ikonen med Mercurys M-logga mellan hastighets- och varvtalsmatarna.

63272

De valda dataobjekten, upp till sex objekt, visas pa en enda skarm.

63273

Om du vill andra innehall pa denna skarm med motordata trycker du pa och haller inne skarmen i nagra sekunder. Om
valen &r korrekta trycker du pa X-symbolen i det dvre hdogra hornet for att stanga skarmen.

OO00O

63274
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Markera eller avmarkera datavalen genom att trycka pa kryssrutorna. Nar du ar klar med dina val trycker du pa X-symbolen
for att stdnga fonstret och ga tillbaka till skarmen Engine Data (motordata).

Typen Cruise/Smart Tow (Farthallare/Smart bogsering)

Med installningen Cruise/Smart Tow (Farthallare/Smart bogsering) kan féraren valja vilken sensor som
farthallarprogrammet och Smart Tow-programmet far sina hastighetsdata ifran. Alternativen ar RPM (Motorvarv) eller GPS
speed data (GPS-hastighetsdata). Genom att valja Auto kommer VesselView att leta pa natverket efter en
hastighetsdatakalla och anvanda den for funktionerna Cruise (Farthallare) och Smart Tow (Smart bogsering).

>

61712

Trim
Genom triminstéllningar kan anvandaren aktivera kryssrutan Show (visa) for att visa grafiken med trimstatus pa skarmen.

5

61715

Med trimkalibrering kan féraren stélla in trim i dversta och nedersta ldgena och anteckna procenttalen. Detta ar praktiskt for
att avgora den sanna 0°-trimpositionen — punkten vid vilken trimmet ar parallell med batens kol. Ratt kalibrerat trim visar en
korrekt position for reglarna pa skarmen.
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Kalibrera trimningen genom att trimma motorerna hela vagen och avlas vardet — rad 1, detta ar trimningens verkliga 0 %.
Kalibrera trimningen genom att trimma motorerna hela vagen och avlas vardet — rad 3, detta ar trimningens verkliga 100 %.
Nollpunkten &r nar motorerna ar placerade parallellt med batens kol. Anteckna denna position. Valj Save (Spara) for att
spara de nya kalibrerade trimdata.

EasyLink-installningar

Integration av EasyLink-mé&tare
Batar med SC 100-matare maste ha EasyLink aktiverat (bock) i VesselView for att SC 100-mataren ska kunna ta emot

data.

61716

Easy Link (snabblénk)

Babord och styrbord >

Engine and Transmission (motor och vaxellada) >

Babord eller styrbord pa (kryss), av (inget kryss9

Varvtalssynk

Pa (kryss), av (inget kryss)

Bransletank 1

Pa (kryss), av (inget kryss)

Bransletank 2

Pa (kryss), av (inget kryss)

D

EasyLinks huvudmeny

63150
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63151

EasyLinks alternativmeny

63152

EasyLinks alternativ for kalldata
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Larm

Larminstallning

Alternativet Show all Helm alarms (Visa alla styrpulpetslarm) kan markeras for att visa alla larm pa alla VesselView-
skarmar. Om du avmarkerar alternativet resulterar det i forlust av meddelanden i ytterligare VesselView som innebar flera
enhetsinstallationer.

61718

Personlighetsfil
Export (Exportera)

En bats personalitetsfil bestar av alla instaliningar som har gjorts i en VesselView-enhet. Du kan exportera denna
personalitet genom att satta i ett SD-kort i kortplatsen och valja Export (Exportera). Ta ut SD-kortet och 6verfoér den filen till
en annan VesselView-enhet med hjalp av alternativet Import (Importera).

61719

Vélj Export (Exportera)
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61720
Valj To new file... (Till ny fil)

>

61721
Vélj Yes (Ja)

Den nya personalitetsfilen skrivs till minneskortets 6versta niva. Den placeras inte inuti nagra mappar pa SD-kortet.
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Import (Importera)

Du kan importera en personalitetsfil genom att satta in ett SD-kort i kortplatsen som har en VesselView-skriven
personalitetsfil lagrad pa den. Valj Import (Importera). En lista 6ver detekterade filer visas pa skarmen. Valj filen och starta
importen.

> O

61722

Personalitetsfil

Du uppmanas ytterligare en gang att byta ut alla befintliga installningar. Valj Yes (Ja). VesselView importerar den nya
personalitetsfilen och enheten startar om.

61723
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Kalibrering av pekskarm

Kalibrering av pekskdrmen

Pekskarmen kan kalibreras regelbundet. Om svep- och pekomraden inte verkar svara aktiverar du menyn System Controls
(systemkontroller) genom att svepa fran toppen av enheten till skarmen. Valj alternativet Settings (instéllningar). Tryck pa
System. Valj alternativet Advanced (avancerat). Valj menyalternativet Hardware (maskinvara) for att ppna
menyalternativet Touchscreen calibration (pekskarmskalibrering).

>

61493

VesselView uppmanar féraren att bekréafta kalibreringen av pekskarmen. Valj Calibrate (Kalibrera) for att fortsatta med
kalibreringen.

61494
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Det ar viktigt att du inte trycker pa skarmen under kalibreringsprocessen.

61496

En forloppsindikator visas hur processen fortskrider. Nar kalibreringen &r klar atergar displayen till menyn Advanced
Settings (Avancerade instéllningar).

61499
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Avsnitt 5 - Varningslarm

Innehallsférteckning

Varningar —fel och larm...........ccoooooiii e 96 Larmen Shallow Water (Grunt vatten) och Low
Varningar - fel och larm...........ccccooeiiiiiniieieee e, 96 Fuel (Lag bransleniva) .........cccccocevveiiicnennenn. 98
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Varningar - fel och larm
Varningar - fel och larm

Alla varningar, fel och larm fran Mercury visas oavsett vilken skdrm som visas nar larmet utléses. Nar ett larm aktiveras
visar skarmen ett fonster med larmtexten och en varning, tillsammans med en kort beskrivning av vilka atgarder som maste
vidtas.

Nar ett larmfel utloses visas Mercury-fliken till vanster pa skarmen i rétt tillsammans med den internationella
varningssymbolen. N&r ett larm aktiveras visas ett fonster pa skdrmen med larmtexten och varningen tillsammans med en
kort beskrivning av vilken atgard som bor vidtas.

Féljande bilder visar larmfonstret i mitten av skdrmen med vanster sidolist i stangt och dppet lage.

61773

61774

Kritiska larm atfoljs ofta av ett svar fran Mercury Engine Guardian-systemet som kan inkludera reducerad effekt, reducerat
maximalt varvtal eller en framtvingat tomgangstillstand. Alla kritiska fel avger en signal for att varna féraren. Vid ett kritiskt
fel ljuder signalhornet oavbrutet i sex sekunder.
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Icke-kritiska larm visas som kritiska larm, men atféljs av sex korta signaler fran signalhornet.

61545

Via felfonster kan foraren fa ytterligare information om enskilda fel. Valj alternativet Details (Information) for att visa en mer

beskrivning av felet.

61542

O

61548

Du kan bekrafta felet och aterga till VesselViews huvudskarm genom att valja krysset (X) langst upp till hoger i fonstret

Actove alarms (Aktiva larm) eller vélja alternativet Close (Stang) i det forsta fonstret.
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Aktiva larm och varningsfel kan fortfarande nas via Mercury-fliken till vanster pa skarmen.

61546

For att rensa ett aktivt fel maste den felande delen inspekteras, repareras eller bytas ut. Starta sedan motorerna och
VesselView och lat enheten ga igenom systemgenomsokningen. Om baten klarar genomsokningen visas Mercury-fliken pa
vanster sida av skarmen i gront. Larmhistoriken kan alltid visas genom att ga till huvudmenyn och sedan valja alternativet
Alarms (larm). Dar kan aven felhistoriken visas.

Larmen Shallow Water (Grunt vatten) och Low Fuel (Lag brénsleniva)
For icke-kritiska fel, som till exempel grunt vatten och Iag bransleniva, ger enheten ifran sig sex korta ljudsignaler och ett
popup-fonster dyker upp pa skarmen, med en kort beskrivning av felet.
Dessa typer av fel gor inte att Mercury-fliken andrar farg till réd. Istallet &ndrar den 6vre rubriklisten farg till réd och den
internationella varningssymbolen visas.

— I

61778
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Visa felet genom att valja huvudmenyskarmen och sedan alternativet Alarms (Larm). Felet kan visas héar och
installningarna som utléste felet kan éndras.

®

61781

Val av larm

-

61779
Fliken History (historik)
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61780

Fliken Settings (installningar)
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Avsnitt 6 - Procedurer for programvaruuppdateringar

Innehallsférteckning

Uppdatera programvaran i VesselView och VesselView

Link Via Wi-Fi.....ooiiiieeeee e 102
Uppdatera via Wi-Fi .......ccccooiiiiiieieeeeeeeeeeee, 102
Uppdatera programvaran i VesselView-skarmen............ 114
Kontrollera aktuell programvaruversion .................. 115
Uppdatera via Wi-Fi.......ccccoooiiiiieieieieeeeeeeeee 116

Uppdatera via ett micro-SD-kort ..........ccccccninninnnnns 116
Ladda ner den aktuella programvaran .................... 116
Uppdatera programvaran i VesselView med
MICro-SD-Kortet ..o 116
Sa har uppgraderar du VesselView Link-modulens
[S]oTe | = 100171 - VPR 119

90-8M0138434 swe JULI 2017

Sida 101



Avsnitt 6 - Procedurer fér programvaruuppdateringar

Uppdatera programvaran i VesselView och VesselView Link via Wi-Fi
Uppdatera via Wi-Fi

Valj ikonen Settings (instéallningar).

(O

Valj Wireless (tradlost) och sedan Not connected (ej ansluten).

5

64270

D

64271
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Valj ett tradlost natverk.

D

64272

Ange en Network Key (natverksnyckel) om sa kravs, och tryck pa Connect (anslut). Natverksnyckeln ar skiftlageskanslig.
Standard pa det virtuella tangentbordet ar versaler, sa se till att anvanda ratt tecken nar du anger lIésenordet.

e

64273

Den valda enheten bor nu visa Connected (ansluten). Du kommer ocksa att se en jordglobsikon i det 6vre vanstra hornet
av statusfaltet. Pa sa vis vet anvandaren att en anslutning har upprattats.

64274
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Nar en anslutning har upprattats letar enheten automatiskt efter programvaruuppdateringar. Tryck pa Yes (ja) for att visa.

-

64275

Uppdateringar for VesselView Link kan hamtas fran Mercurys webbplats. Nar uppdateringen av VesselView ar klar visas
ytterligare ett popup-fonster, dar enheten kan ladda ner uppdateringen for VesselView Link genom enheten till ett micro-
SD-kort. Kortet kan sedan anvandas i VesselView Link for att uppdatera programvaran. Tryck pa X-symbolen for att stanga
popup-fénstret.

64276
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Foljande skarmbild ar ett exempel pa en uppdatering for en VesselView 702. Det faktiska meddelandet varierar beroende
pa enhet och version. Tryck pa Download (ladda ner).

-

64277

Ett snabbt popup-fonster visas langst ner pa skarmen, dar anvandaren uppmanas att satta i ett micro-SD-kort om det inte
redan finns ett i VesselView-enheten.

64278
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Det finns ocksa en nedladdningsikon i det Oversta statusfaltet. Ett utropstecken ar en visuell indikator pa att ett micro-SD-
kort maste sattas i VesselView-enheten.

O

64279

Overvaka hamtningen genom att trycka pa ikonen Files (filer). Du kan behéva rulla eller bladdra for att navigera till ikonen
Files (filer).

64280
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Tryck pa Transfers (6verforingar).
1

>

64281

Programvaruuppdateringen hamtas om det finns ett micro-SD-kort i enheten. Om det inte finns ett micro-SD-kort i enheten
visas ett meddelande som anger att enheten vantar pa ett kort.

>

64282
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Satt i ett micro-SD-kort sa hamtas uppdateringen. Nedladdningsikonen i det Oversta statusfaltet andras fran ett
utropstecken till en nedatriktad pil.

O

64283

Nar hamtningen ar klar maste enheten startas om. Tryck pa Restart (starta om) sa kérs den nya uppdateringen efter
omstarten.

64284
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Tryck pa Yes (ja) for att ta bort programvaruuppdateringen fran micro-SD-kortet.

>

64285

Bekrafta att programvaruuppdateringen ar pa plats genom att trycka pa Settings (installningar), System och till sist pa
About (om).

>

Versions- och programnummer listas uppe till vanster pa skarmen. Tryck pa Support for att leta efter eventuella ytterligare
uppdateringar. Se till att enheten fortfarande ar ansluten till en Wi-Fi-kalla.

64286

>

64287
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Skarmen visar alla ytterligare uppdateringar for systemet. Fér en uppdatering av modulen VesselView Link visas ett
meddelande som ger anvandaren instruktioner om hur man satter i ett micro-SD-kort i VesselView-enheten. Detta visas
endast pa multifunktionella skarmar som det inte redan finns ett micro-SD-kort i. Kompatibla enheter som det redan sitter
ett micro-SD-kort i startar alla hamtningar automatiskt.

>

64288

Sétt i ett micro-SD-kort och tryck pa Download (ladda ner).

64289
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VesselView paborjar hamtningen av uppdateringen for VesselView Link via Wi-Fi till micro-SD-kortet.

64290

Du maste ta ut micro-SD-kortet ur VesselView och satta det i kortplatsen pa VesselView Link. De som har en VesselView
502 maste ta bort enheten fran instrumentbradan for att komma at kortplatsen.

>

64291

Nar du trycker pa Install (installera) far du instruktioner om att séatta i micro-SD-kortet i VesselView Link-modulen. Klicka pa

X-symbolen for att stanga fonstret.

64292
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Navigera till menyn Settings (instéllningar). Tryck pa Network (natverk) och sedan Device list (lista 6ver enheter).

D
>

64293

Valj modulen VesselView Link fran listan. Foljande bild visas endast i informationssyfte. Det kan handa att modulen
VesselView Link visas som enkel fér enmotorig anvandning.

>

64294

Tryck pa Configure (konfigurera).

>

64295
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Tryck pa Upgrade (uppgradera).

64297

Sétt i micro-SD-kortet i VesselView Link. Tryck pa Yes (ja).

OBS! Undersidan av micro-SD-kortet (sidan med metallkonfakterna) ska vara riktad uppat mot foppen av VesselView Link.
Toppen av VesselView Link &r sidan med anslutningarna.

> f

64298

Uppdateringen startar.

64299
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Uppdateringen bor nu vara klar.

64300

Anvandaren kan nu bekréafta programvaruversionen i fonstret Device list (lista 6ver enheter).

64301

Plats fér programvaruversion

Uppdatera programvaran i VesselView-skarmen

Det finns tva satt som programvaran i VesselView kan uppdateras pa. Ett ar via en Wi-Fi-anslutning och det andra ar
genom lasaren av micro-SD-kort i enheten.

Sida 114 90-8M0138434 swe JULI 2017



Avsnitt 6 - Procedurer fér programvaruuppdateringar

Kontrollera aktuell programvaruversion

Den senaste programvaran fér VesselView och Link-modulen finns tillgénglig fér nedladdning online genom Mercurys
webbplats: https://www.mercurymarine.com. Starta VesselView for att ta reda pa vilken programvaruversion den har. Om
VesselView redan ar igang sveper du fran toppen av enheten till skarmen for att Sppna menyn System Controls
(systemkontroller). Ga till Settings>System>About (installningar>system>om) for att se den aktuella programvaruversionen
i VesselView.

61469

61470

61471
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Avsnitt 6 - Procedurer fér programvaruuppdateringar

Uppdatera via Wi-Fi

VesselView 502, 703 och 903 &r utrustade med en intern Wi-Fi-modul och Bluetooth-anslutning. Nar enheten ar igang
fragar den da och da internet om det finns nagon tiliganglig uppdateringsfil paA Mercury Marines webbplats. Ett meddelande
for bekraftelse av uppdateringar uppmanar anvandaren att godkéanna uppdateringen.

VesselView 702 levereras med en Wi-Fi-modul i satsen. Modulen anvands till att fraga internet om det finns uppdateringar
pa Mercury Marines webbplats. Om en uppdatering upptacks vagleder en uppmaning anvandaren genom
uppdateringsprocessen.

62844

Wi-Fi-modul till VesselView 702

1. Se till att det sitter ett micro-SD-kort pa plats.
2. Uppréatta en tradlos anslutning fran VesselView till en surfpunkt eller en mobiltelefon som fungerar som surfpunkt.
3. Vanta pa en automatisk uppmaning om en uppdatering for antingen VesselView eller VesselView Link.

a. Alternativt kan en manuell uppmaning genomféras for att fraga efter uppdateringar.

b. Om enheten inte laddar ner uppdateringar kan filer hAmtas via Mercurys webbplats eller sa kan Mercurys
tekniska support skicka dem via e-post.

4. For 6ver uppdateringen fran micro-SD-kortet i VesselView till VesselView.
5. Soék igenom minneskortet efter nedladdningen foér VesselView Link.

a. Om du inte hittar nagon uppdatering for VesselView Link kan du fa filen genom samma metoder som beskrivs i
steg 3 ovan.

6. Satti minneskortet med VesselView Link i VesselView Link.

7. Anvand VesselView for att uppmana VesselView Link att ladda ner uppdateringen pa kortet genom att ga till: Listan
Over natverk/enheter, valj VesselView Link (inte Gateway), tryck pa Configure (konfigurera) och sedan pa Upgrade
(uppgradera) for att starta uppdateringen av VesselView Link.

OBS! Om ingen uppmaning om uppdatering visas kan du ga till System och sedan trycka pa About (om). | About (om) visar
VesselView om det finns nagon tillgénglig uppdatering, om du &r ansluten till internet. Om du véljer en uppdatering hér
uppmanas vanligtvis VVesselView att ladda ner uppdateringen, men VesselView Link utesluts fran hdmitningen.

Uppdatera via ett micro-SD-kort

Alla multifunktionella skarmar ar utrustade med en plats for ett micro-SD-kort. Se Avsnitt 1 for information om var
kortlasarna finns. Det kan handa att vissa modeller av multifunktionella skarmar maste avlagsnas fran instrumentbradan for
att det ska ga att komma at kortplatsen.

Ladda ner den aktuella programvaran

Alla programvaruuppdateringar for VesselView finns pa Mercury Marines webbplats pa: https://www.mercurymarine.com.

Ladda ner filen till ett micro-SD-kort pa minst 512 MB med FAT- eller FAT 32-format. Du kan kontrollera formatet pa micro-
SD-kortet genom kortets egenskaper pa datorn. Se till att filen ligger pa rotniva pa micro-SD-kortet. Roten pa enheten ar
den Oversta nivan, dar filen inte placeras i en mapp.

OBS! Se till att micro-SD-kortet sitter ordentligt pa plats. Du vet att kortet sitter ordentligt ndr du hor ett klick och kortet sitter
kvar pa plats.

Uppdatera programvaran i VesselView med micro-SD-kortet
Foljande instruktioner férklarar hur du uppgraderar programvaran i VesselView med hjalp av ett micro-SD-kort.
1. Sla pa tandningsnyckeln och verifiera att VesselView ar pa.
2. Satti micro-SD-kortet i kortplatsen pa VesselView tills du hor ett klick och kortet sitter pa plats.
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Avsnitt 6 - Procedurer fér programvaruuppdateringar

3. Tryck pa hem-fliken hogst upp pa skarmen for att komma till hemskarmen.

O

61450
4. Pa startskdrmen sveper du fonstret till vanster till filikonen.

61451
5. Valj Memory card (minneskort) fran de alternativ som visas.

61453
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6. Valj filen som laddades ner fran Mercurys webbplats. Filen som visas i figuren nedan &r endast avsedd som illustration
(detta ar inte det verkliga filnamn som du ska valja).

>

61455

7. Valj Upgrade (Uppgradering) i fénstret Details (Detaljer).

61456

Sida 118 90-8M0138434 swe JULI 2017



Avsnitt 6 - Procedurer fér programvaruuppdateringar

8. Valj OK i fonstret Upgrade This Display (Uppgradera denna display). VesselView har en forloppsindikator som visar
uppgraderingsprocessen. Stang inte av skarmen under detta steg i uppgraderingen. VesselView visar kortvarigt
skarmen Restarting (Starta om). Efter omstarten ar VesselView redo att anvdndas med den uppgraderade
programvaran.

O

61458

Sa héar uppgraderar du VesselView Link-modulens programvara

Modulen VesselView Link kan uppdateras genom VesselView-enheten. Programvaruuppdateringar fér VesselView Link
finns pa Mercurys webbplats, pa samma skarm som programvaruuppdateringarna for VesselView. Se Uppdatera
programvaran i VesselView-skarmen.

| féljande anvisningarr forklaras hur man uppgraderar VesselView-programvaran. Internetatkomst kravs for att ladda ner

versionsuppgraderingsfilen fran Mercurys webbplats. Uppgraderingsfilen maste ocksé kunna dverforas till ett FAT- eller
FAT 32-formaterat micro SD-kort.

OBS! Filen &r i allménhet 30 MB stor.
1. Sla pa tandningsnyckeln och verifiera att VesselView ar pa.
2. Satti micro-SD-kortet i kortplatsen pa modulen VesselView Link tills du hor ett klick och kortet sitter pa plats.

—> ,
a- NMEA 2K-anslutning
b - SmartCraft-/stromanslutning
O O]l ¢~ Portfor micro-SD-kort
7
O O

©ﬂ
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Avsnitt 6 - Procedurer fér programvaruuppdateringar

3. Tryck pa fliken HOME (Startsida) hdgst upp pa skarmen for att 6pppna startskarmen. Navigera till alternativet Settings
(Instaliningar) i det vanstra fonstret. Valj Network (Natverk). Valj Device list (Enhetslista).

e

61459

4. Valj VesselView Link-modulen ur listan med tillgangliga enheter. Figuren nedan visas endast i illustrationssyfte (det
kan handa att just din VesselView Link-modul &r en enmotorsfarkost.

D

5. Valj alternativet Configure (Konfigurera).

61460

>

61461
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6. Valj alternativet Upgrade (uppgradera) i fénstret foér enhetskonfiguration.

61840

7. Bekrafta att micro-SD-kortet sitter ordentligt pa plats i modulen VesselView Link, och valj alternativet Yes (ja).

>

61463

8. VesselView har en férloppsindikator som visar uppgraderingsprocessen for VesselView Link-modulen. Stang inte av
skarmen under detta steg i uppgraderingen.

O

61465
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