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VesselView 7 - yleiskatsaus

TARKEAA: VesselView on monitoiminéyttd (MFD), joka on yhteensopiva Mercury Marine Outboardsin, Mercury
MerCruiserin ja Mercury Dieselin valmistamien tuotteiden kanssa. Jotkin téssa kéyttoohjekirjassa esitetyt toiminnot eivét
ole kaytettavissa laitteeseen kytketystd moottorista johtuen.

VesselView 7 on kattava venetietokeskus, joka voi nayttéda jopa neljan bensiini- tai dieselmoottorin tiedot. Se valvoo ja
raportoi jatkuvasti kayttotietoja, mukaan lukien yksityiskohtaisia tietoja, kuten veden lampétilaa ja syvyyttd, ajokulmaa,
veneen nopeutta ja ohjauskulmaa seka polttoaine-, dljy-, vesi- ja jatevesisailididen tilaa.

VesselView-nayttodn voi yhdistad myos veneen GPS-jarjestelman tai muita NMEA-yhteensopivia laitteita. Talléin saadaan
tuoreet tiedot navigoinnista, nopeudesta ja kohteeseen tarvittavasta polttoainemaarasta.

VesselView on automaattiohjaus- ja ohjaussauvatoimintojen nayttojatke. Kaikkia naitéa ohjaustoimintoja sdadellaan Mercury
Marinen automaattiohjauksen CAN-verkon nappaimistolla. VesselView nayttda, ollaanko aktiivisessa ohjaustilassa vai
lepotilassa; veneen saapuessa matkapisteisiin esiin tulee kohoikkunoita, joissa pyydetaan kuittaamaan kaantymiset.
Lisdnayttdtekstia voidaan kayttdd moottoreiden ja vetolaitteiden saatamiseen huipputehokkuuden saamiseksi.

VesselView kasittda micro SD -korttiportin, jonka avulla valtuutettu valmistaja tai jalleenmyyja voi tuoda veneen
ohjelmakokoonpanon. Omistaja voi myds kayttaa sitd uusimpaan ohjelmistoversioon paivittamiseen. Kun kaytéssa on
useampi kuin yksi VesselView, joko kolmen tai neljan moottorin sovelluksissa, tai toinen ruori, samaa micro SD -korttia
voidaan kayttéa naiden kokoonpanojen lataamiseen.

Etuhallintalaitteet

DEPTH
P4

i

F ECO MODE

[> Adjust Port RPM
[> Adjust Starboard Trim

[> Adjust Port Trim

52293

a- Kosketusnayttd

b - MARK-MENU (merkki-valikko) -painike

c- STBY-AUTO (lepotila—autom.) -painike

d - Exit (poistuminen) -painike

e - Pydroénuppi (painetaan toimintoon paasemiseksi)

f- GO TO-PAGES (siirry—sivut) -painike

g- IN/OUT Zoom-MOB (man overboard) (I&ahennys/loitonnus—henkild yli laidan) -painike
h - Teho—kirkkaus

i - Kortinlukijan luukku

Etuhallintalaitteiden toiminnot
Kosketusnéyttd: VesselView 7:n ndytdssa on useita kosketusherkkia alueita, jotka toimivat koskettamalla tai
pyyhkaisemalla pysty- tai vaakasuuntaan.

MARK-MENU: MARK-MENU (merkki-valikko) -painikkeella on kaksi toimintoa ja ne riippuvat siitd, mika nayttétila on
aktiivinen. Paina MARK-MENU (merkki-valikko) -painiketta karttapiirturin ollessa néakyvissa, jolloin pdaset matkapisteisiin
ja muihin toimintoihin. Paina painiketta vierityspalkin avaamiseksi, kun SmartCraft-tiedot ovat nakyvissa.

STBY-AUTO: talla painikkeella kayttaja voi keskeyttaa (lepotila) tai kytked Navico® -jarjestelman toiminnan.
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Poistuminen: Sulkee valikon ja poistaa kohdistimen naytolta.

Pyd6roénuppi: Kaytetdan valikoissa liikkumiseen seka taulukkojen lIahentadmiseen ja loitontamiseen ja voidaan painaa
valintaan paasemiseksi.

GO TO-PAGES: Lyhyt painallus tuo esiin kotisivut ja useita kertoja painamalla silla voidaan siirtya kotisivuvalikoissa. Pitka
painallus tuo esiin Go To (siirry) -valikkovaihtoehdot.

IN OUT-MOB: Zoomauspainikkeet eri NMEA-perusosille. IN (Iahennys)- ja OUT (loitonnus) -painikkeiden samanaikainen
painaminen merkitsee veneen sijainnin MOB (henkil6 yli laidan) -kuvakkeella.

Power-Standby-Brightness (virta—lepotila—kirkkaus): Painamalla kerran paastaan lepotilaan, muutetaan yksikén
taustavaloa tai siirrytdan Night (yo) -tilaan.

Kortinlukija: Mahdollistaa VesselView-ohjelmiston paivittdmisen, navigointitaulukkojen lataamisen ja matkapisteiden ja
asetusten tallentamisen.

Takapaneeli
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Osa Toiminto Kuvaus
a ei saa ylittaa SmartCraft- Yhdistda SmartCraft-verkkoon, liittdd SC 100 -mittarit
b Teho Virransy6tto ja ulkoinen halytys
c Video sisaan Antaa kaksi komposiittivideotuloa
d SIMNET/NMEA 2K Yhdistadd NMEA 2K -verkkoon
e Verkko Ethernet-verkkoportit

VesselView 7 -nayton sijainnit ja kuvaukset

VesselView-naytdssa on useita kenttia, joissa nakyvat tietyt moottoritiedot ja aktiivitilat.

O] @ 0 4"~ 26
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1. Sovellusten vaihto: Téman nayttdalueen koskettaminen mahdollistaa siirtymisen Mercury-sovellusnayton ja viimeisen
Navico-nayton valilla.

2. Jannite tai syvyys: Tama datakenttd on kayttdjan maaritettavissa. Kaytettdvissa olevan nayttdsisallén luetteloon
paastaan Settings (asetukset) -valikosta.

»  Datakentassa nakyy jannite vain, kun SmartCraft-syvyyslahetinta ei ole asennettu.
« Datakenttd nayttéda syvyyden, jos SmartCraft-syvyyslahetin on asennettu.

52301
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3. Ohjauskulma: Jos asennettu, kayttaja voi valita enimmaisrajaksi 45° tai 60° ja kaantda kulman. Ohjauskulma on
kaytettavissa, jos asennettu anturi on liitetty SmartCraft-jarjestelman CAN-verkkoon. Ohjauskulma on oletuksena
kytketty pois paaltd, mutta se voidaan kytkea manuaalisesti paalle Settings (asetukset) -valikossa.

4. Speed (nopeus): nayttad veneen nopeuden. Jos nopeusladhdetta ei ole kaytettavissa, naytdssa nakyy katkoviivoja.
Nayttd nayttda nopeusarvon, nopeuslahteen (siipirattaan, pitot-anturin tai GPS:n) seka mittausyksikét (oletuksena on
MPH). Kahta kokonaislukua suurempi nopeusarvo nékyy pienemmalla fontilla.

5. RPM: nayttaa liikkuvan palkin, joka edustaa moottorin kierroslukua. Kahden moottorin sovelluksessa nakyy kaksi,
kolmen moottorin sovelluksessa kolme ja neljan moottorin sovelluksessa nelja erillista liikkuvaa palkkia.

6. Fuel: Tassa datakentdssa nakyy polttoaineen kokonaismaara veneessa.

«  Nayttaa vain polttoaineen kokonaismaaran. Yksittaiset polttoainetiedot sijaitsevat valitulla data-alueella
polttoaineenhallintakohdassa.

7. Vierityspalkkikuvake: Kosketa tata aluetta vierityspalkin nayttdmiseksi. Vierityspalkin avulla kayttaja voi valita, mita
Mercury-sovellusnayttdja avataan kayttajan valitsemalla data-alueella.

8. Evat: Tama datakenttd on kayttajan maaritettavissa. Kaytettdvissa olevan nayttdsisallon luetteloon paastaan Settings
(asetukset) -valikosta.

« Jos asennettu, vasemmanpuoleinen eva nakyy trimmitietojen vasemmassa reunassa ja oikeanpuoleinen eva
tietojen oikeassa reunassa.

9. Vaihdeasento: DTS-tuotteissa naytetaan kaikki vaihdeasennot jokaiselle moottorille. Asennot ovat F (eteenpéain), N
(vapaa) ja R (peruutus). Muissa kuin DTS-tuotteissa naytetaan N (vapaa) ja G (vaihteella).

10. Ajokulma: Tdméa datakenttd on kayttajan maaritettdvissa. Nayttda ajokulman enintaan neljélle moottorille. Trimmin
kohoikkuna on kaytettavissa valitulla data-alueella. Trimmin kohoikkuna voidaan kytkea paalle tai pois Settings
(asetukset) -valikossa.

11. Valittu datakuvake: Nayttaa kuvakkeen, joka edustaa kyseisella hetkella naytén valitulla data-alueella naytettavia
tietoja. Se nayttaa myds aiemmin naytetyn valitun datan kuvakkeen, jos kyseiselld hetkelld ei nayteta valittua dataa.
Avaa vierityspalkki koskettamalla MENU (valikko) -nuolipainiketta. Kayttéja voi valita kuvakkeen vierityspalkista, jolloin
esiin tulee valittu data.

12. Jarjestelman tila: ndyttda sen hetkisen aktiivin tilan ja varoitukset.

13. Valittu data-alue: Nayttaa kaiken valitun datan, johon kuuluvat alkukdynnistyksen skannauksen edistyminen, hyvaa
hallintaa koskevat ilmoitukset, huoltoaikataulut ja varoitukset.

Kosketa ja pyyhkaise alueita

VesselView 7 -naytdssa on kosketusherkkia alueita. Kayttaja voi siten avata naytdsta erityisia kohteita tai kayttaa niita
maaritetyilld kosketuksilla. Liikkeitd on kahdenlaisia: kosketus ja pyyhkaisy.
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Kosketusalueet

Kosketusalueita kaytetdan seka vakio- ettad kayttajan valittavissa datakentissa. Nama alueet antavat maksimikaytettavyytta
ja parantavat nayton grafiikkaa.

TANK LEVEL
FUEL

| '(!AgLﬁS

| PORT

Neljan moottorin esimerkki

Alue | Kuvaus

Alue, josta paastaan sovelluksen eri kohtiin

1 TARKEAA: Muut VesselView-jarjestelmaan liittyvit sovellukset eivit ehka ole kéytettdvissa. Veneessa on oltava erityinen Navico® -laite, joka on
litetty NMEA 2K -perusosiin, jotta sovellusten vélilla siirtyminen onnistuu.

Alue, joka nayttaa datakentan tiedot

Alue, joka nayttda nopeustiedot

Alue, joka nayttaa polttoainetiedot

Alue, joka avaa ja sulkee vierityspalkin

Alue, joka nayttaa datakentan tiedot

Alue, joka nayttaa datakentan tiedot

Alue, joka vaihtaa aktiivisen valikon naytt6a

Ol Nl Bl DN

Alue, joka nayttaa jarjestelman eri tilatietoja

-
o

Alue, joka suorittaa eri tehtavia valitulle data-alueelle

-
-

Alue, joka suorittaa eri tehtavia valitulle data-alueelle
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TANK LEVEL
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Yhden moottorin esimerkki

Alue | Kuvaus

Alue, josta paastaan sovelluksen eri kohtiin

1 TARKEAA: Muut VesselView-jarjestelmaan liittyvit sovellukset eivit ehka ole kéytettavissd. Veneessa on oltava erityinen Navico® -laite, joka on
litetty NMEA 2K -perusosiin, jotta sovellusten vélilla siirtyminen onnistuu.

Alue, joka nayttaa datakentan tiedot

Alue, joka nayttaa polttoainetiedot

Alue, joka nayttda nopeustiedot

Alue, joka avaa ja sulkee vierityspalkin

Alue, joka nayttaa datakentan tiedot

Alue, joka nayttaa datakentan tiedot

Alue, joka vaihtaa aktiivisen valikon naytt6a

Ol Nl Bl DN

Alue, joka nayttaa jarjestelman tilatietoja

-
o

Alue, joka suorittaa eri tehtavia valitulle data-alueelle

-
-

Alue, joka suorittaa eri tehtavia valitulle data-alueelle

Pyyhkaisyalueet

Pyyhkaisyalueita kaytetaan valitulla data-alueella ja vierityspalkin valikossa. Pyyhkaisyliikkeitd on kahdenlaisia: vaaka- ja
pystysuuntaisia.

+  Vaakapyyhkaisyilla siirrytdan eteenpain kaytettavissa olevilla sivuilla.
a. Sivut siirtyvat eteenpain vaakapyyhkaisyn suuntaan.

b. Kun sivun loppu saavutetaan, vaakapyyhkaisy vasemmalle siirtda sivun viimeisesta sivusta ensimmaiseen
sivuun.

c. Automaattista kierratysta ja poistumista ei voida aktivoida tai valita pyyhkaisytoimintoa suoritettaessa.
«  Pystypyyhkaisyilla kayttaja padsee navigoimaan syvemmalle kyseisen kentan lisatietoihin.
a. Yldspyyhkaisylla navigoidaan syvemmalle lisatietoihin.
b. Alaspyyhkaisylla poistutaan ja palautetaan tiedot yleiskatsaustilaan.
c. Jos syvéllisempia tietoja ei ole kaytettavissa, pystypyyhkaisyja ei oteta huomioon.
*  Vierityspalkin valikko kayttda nopeuspohjaista pyyhkaisytoimintoa valikkovalintojen eteenpdin siirtdmiseksi.
a. Hidas pyyhkaisy = hitaampi siirtyminen.
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b. Nopea pyyhkaisy = nopeampi siirtyminen.

DEPTH

TANK LEVEL
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PORT
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Alue Kuvaus
a Alue valitun datan vaaka- ja pystysiirtoon
b Alue valitun datan vaakasiirtoon

VesselView 7 -ohjelmiston paivittaminen
Seuraavissa ohjeissa selitetdan, kuinka VesselView 7 -ohjelmisto paivitetdan. Tahan tarvitaan Internet-yhteys seka
tiedonsiirtoportti, jota kaytetaan tiedoston siirtdmiseen FAT tai FAT32 micro SD -kortille.

Matkapisteiden, reittien ja seurantojen varmistus

Vaikka paivityksen ei pitdisi vaikuttaa matkapisteisiin, reitteihin ja seurantoihin, niiden varmistaminen on suositeltavaa
ennen paivityksen aloittamista. Varmistusprosessi kopioi kaikki matkapisteet, reitit ja seurannat micro SD -kortille. Kortti
saa olla sama kuin se, joka sisaltda paivitystiedostot. Korttikapasiteetin on oltava riittava suuri varmistettavan tiedon
maéaralle.

1. Kaanna virta-avain paalle ja varmista, ettad VesselView on paalla.

2. Aseta micro SD -kortti kortinlukijaporttiin siten, ettad se naksahtaa ja pysyy hyvin paikallaan.
3. Paina pydroénupin alapuolella olevaa PAGES (sivut) -painiketta.

4. Valitse Tools (tydkalut) ja sitten Files (tiedostot).

5. Valitse Waypoints (matkapisteet), Routes (reitit) ja Tracks (seurannat).

1
IDlé My files

Waypoints, Routes, and Tracks

E Settings
52711

6. Valitse haluttu tiedostomuoto ja paina Export (vie).
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7. Valitse micro SD -kortti kohteeksi ja valitse OK.

Export Waypoints, Routes, and Tracks

Select destination folder...

@ Memory card

52713

8. Anna varmistustiedostolle nimi naytén nappaimistélla ja paina sitten Enter.

Uusimman ohjelmiston saaminen

1. Na&yton uusin ohjelmistoversio on ladattavissa Mercuryn verkkosivuilta osoitteesta www.mercurymarine.com/
vesselview. Jotta ndet, mika ohjelmistoversio VesselView-jarjestelmassa on, kdynnista VesselView-jarjestelman virta.
Kun jarjestelma kaynnistyy, ohjelmistoversio nékyy ndytén oikeassa alareunassa. Jos VesselView on jo kdynnistetty,
valitse Settings>System>About (asetukset>jarjestelmé>tietoa) nykyisen VesselView-ohjelmistoversion nakemiseksi.

&

MERCURY MARINE

2.043.301

55829

Product  VesselView7
Applicatio C3.0.43.323 )
Platform 4.0.29084-r1
Loader 3
Serial number 000167#
Almys (RS Language pack Standard
Hardware 128MiB+4GB 512MiB 640x480
Uptime 0:02:12 hrs
Copyright 2013 Navico

Copyright 2013 Mercury Marine
=

©no comms OUISIOC '
488

2. Valitse VesselView 7 -tuote ja napsauta DOWNLOAD UPGRADE (lataa paivitys).

3. Tietokoneesi turvallisuusasetuksista riippuen ndytéssa saattaa nékya turvallisuusvaroitus. Jatka napsauttamalla Allow
(salli).

4. Luo kiintolevyllesi kansio ja tallenna tiedosto tdhan kansioon.
5. Jos naet vaihtoehdon SAVE (tallenna) tai RUN (aja), valitse SAVE ja tallenna kiintolevyllesi.
HUOMAUTUS: Tiedosto on tyypillisesti 70-100 Mt.

TARKEAA: Jotkin selaimet saattavat muuttaa tiedostotunnuksen. Varmista, etteivat tiedostonimi ja tunnus ole
muuttuneet. Oikean tiedostonimea seuraavan tunnuksen tulee olla .upd. Ala nimea tiedostoa uudelleen tai muuta
tunnusta.

6. Kun tiedosto on tallennettu kiintolevylle, kopioi se 512 Mt:n tai suuremman tyhjan FAT tai FAT 32 micro SD -kortin
paahakemistoon. Aseman paahakemisto on ylin taso, jossa tiedostoa ei ole asetettu kansioon.
Vesselview-version paivitys
Tarkeda huomata ennen paivitysprosessia ja sen aikana:
»  Oletko varmistanut matkapisteet, reitit ja seurannat?
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Osa 1 - Alkuvalmistelut

+  Kukin nayttd on paivitettava huolellisesti; kaytettavissa ei ole automaattista verkkotoimintoa useiden VesselView-
nayttéjen samanaikaista paivittamista varten.

«  Nayttda ei saa kytked pois paéalta eika virtaa katkaista péivityksen aikana.
+  Al4 poista micro SD -korttia paivityksen aikana.
1. Varmista, etta virta-avain on OFF-asennossa eikd VesselView ole paalla.

HUOMAUTUS: Joissakin asennuksissa VesselView-ndyittodn Kytketdén virta erityisen piirin kautta virta-avainpiirin
sjjasta.

TARKEAA: VesselView on kytkettiva pois paalta vahintaan 30 sekunniksi ennen ohjelmiston paivittamista.
Aseta micro SD -kortti kortinlukijaporttiin siten, ettd se naksahtaa ja pysyy hyvin paikallaan.

K&anna virta-avain paalle ja varmista, ettad VesselView on paalla.

Anna jarjestelman kaynnistya. Esiin tuleva nayttd pyytaa tekemaan paivityksen tai peruuttamaan toiminnon.
Korosta paivitystiedosto pyérénupilla ja paina nuppia valinnan vahvistamiseksi.

A

Select update to run

0: Cancel (Do not run updater)
*1: VesselView 7-X.0.XX. XXX-XXXXX

56565

6. Ala kdanna virta-avainta tai VesselView-nayttda pois paalta alaka poista micro SD -korttia ohjelmiston lataamisen
aikana. Paivitysprosessiin saattaa menna useita minuutteja.

Installing update. Please wait...
Do not turn off during update,
as this may damage your device.

56562

7. Kun lataus on valmis, poista micro SD -kortti, jolloin jarjestelma kaynnistyy automaattisesti uudelleen paivityksen
viimeistelemiseksi.

Update complete.

Please remove the SD card to finish.

56563

8. Varmista, etta paivitetty ohjelmistoversio on oikea versio. Paina Go To (siirry) -painiketta, paina Settings (asetukset),
valitse Systems (jarjestelmat) ja kierrd nuppi kohtaan About (tietoa). Varmista nuppia painamalla. Nykyinen
ohjelmistoversio tulee nakyviin. Moottorin sammuttaminen 30 sekunniksi ja kdynnistdminen uudelleen tuo esiin myds
ohjelmistoversion alkukaynnistysndytdn oikeaan alareunaan.

Kosketusnaytoén kalibrointi
1. Sammuta yksikkd.
2. Paina MENU (valikko) -painiketta pidempaan, kaynnista sitten yksikko.
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Osa 1 - Alkuvalmistelut

3. Pida MENU (valikko) -painiketta alhaalla kdynnistamisen aikana, kunnes kalibrointiohjelman naytto tulee esiin (noin 15
sekuntia).

TSLIB calibration utility
Touch crosshair to calibrate

56947

Kalibrointiohjelman nayttd

4. Kosketa naytodn hiusristikkoa yhdekséan kalibrointivaiheen suorittamiseksi.
5. Kun kalibrointi on valmis, yksikkd palaa normaaliin sovellusnayttéon.

Huolto
TARKEAA: Laitteen suojaamiseksi on suositeltavaa asentaa toimitettu aurinkosuoja, jos laite ei ole kaytdssa.

Nayttéruudun puhdistus

Nayttdruudun rutiinipuhdistus on suositeltavaa suolan ja muiden ympéristdhiukkasten kertymisen estadmiseksi. Kiteytynyt
suola voi naarmuttaa ndyton pintaa kéytettég§sé kuivaa tai kosteaa liinaa. Varmista, etté liinassa on riittdvasti puhdasta
vettd suolan liuottamiseksi ja poistamiseksi. Ala paina nayttda voimakkaasti sitéd puhdistettaessa.

Jos vesijalkié ei voida poistaa liinalla, puhdista naytté 50/50 liuoksella [&mminta vettd ja isopropanolia. Al kéyté asetonia,
lakkabensiinia, tarpattityyppisia liuottimia tai ammoniakkia siséltavia puhdistusaineita. Vahvojen liuottimien tai
puhdistusaineiden kayttd voi vaurioittaa haikaisya estéavaa pinnoitetta, muoviosia tai kumisia nappaimia.

Aurinkosuojan asentaminen on suositeltavaa yksikon ollessa kayttaméattémana, jotta UV-valo ei pdase vaurioittamaan
muovisia kehyksia ja kumisia ndppaimia.

Tallennusvalineportin puhdistus
Tallennusvalineportin luukkualue tulee puhdistaa sdanndllisesti kiteytyneen suolan ja muiden hiukkasten kerdéntymisen
estéamiseksi.

Reagointipainikkeet

Varmista, ettei yksikdan painike ole juuttunut ala-asentoon. Jos havaitset juuttuneen painikkeen, liikuttele sita sen
vapauttamiseksi.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Osa 2 - Alkunaytoét ja asennusohjelma
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Kaynnistyksen aikainen VesselView 7 -varoitusnaytto
Kun VesselView 7 kdynnistetdan, esiin tulee varoitusnayttd, joka ilmoittaa, ettei kayttaja saa luottaa tuotteeseen
ensisijaisena navigointilahteena ja etta kayttaja ottaa kaiken vastuun tuotteen kaytosta ja siihen liittyvista riskeista.
Kaynnistyskuva

Kun virta-avain kytketaan paalle, Mercuryn kéynnistyskuva tulee esiin. Moottorin kayttétuntien maara naytetaan enintaan
neljalle moottorille. Ohjelmistoversio nakyy naytdn oikeassa alareunassa. Paastdjenhallinnalla varustetuissa moottoreissa
nakyy moottorikuvake naytdn vasemmassa alareunassa.

51617

Mercuryn kdynnistyskuva

Ohjattu asennusohjelma

TARKEAA: Ala paina mitdan painikkeita VesselView-jarjestelmén kaynnistyessi alus- ja moottoritietojen keradmista varten.
Kun VesselView kaynnistetddn ensimmaista kertaa tai tehdasasetusten palauttamisen jélkeen, jarjestelmén
kaynnistysjakso kestdd muutaman sekunnin ajan.

Ohjattu asennusohjelma antaa ohjeita VesselView -ndyton kokoonpanon maarittdmisen ensivaiheissa. Asennusohjelmaan
paastaan milloin tahansa vieritettdvan valikkopalkin SETTINGS (asetukset) -kuvakkeen kautta. Kosketa vierityspalkin
nuolta ja pyyhkaise asetuskuvakkeeseen. Kaynnistd asennusohjelma siirtymalla kohtiin Settings>System>Setup Wizard
(asetukset>jarjestelméd>asennusohjelma). Jatka painamalla Seuraava.

Device Configuration Y

AL
b WELOME
This is the first time VesselView has been started and you will be guided
through configuring this device for your vessel.

We recommend that you key on all engines to ensure proper feature
configuration.

56740
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Tuo kokoonpano

Voit tuoda nykyisen veneen kokoonpanon asettamalla FAT tai FAT32 SD-kortin, jossa on kokoonpanotiedosto, ja valitse
tiedosto pudotusvalikosta. Jos tuontitiedostoa ei ole, jatka koskettamalla Seuraava.

Device Configuration -)-(_

05 IMPORT CONFIG
To import configuration, select settings file and press Import.

[no settings to import -]

<Previous, Next> ]\ Import i\

56741

Moottoriasetukset
1. Valitse oikea vaihtoehto moottorin asetusndytdssa pyoronupilla tai koskettamalla valikkokenttia.
2. Suorita Moottorin asetukset -ndyton valinnat loppuun. Kun olet tehnyt valinnat, jatka koskettamalla Seuraava.

Device Configuration

a- Moottorityypin valikko

C%  ENGINESETUP b - Moottorimallin valikko

Engine Type

[Veradu

Engine Model

‘Veradn Pro Four Stroke 300

Malfunction Indicator Lamp

‘MIL Disabled

56742

3. Avaa ja valitse asianmukainen vaihtoehto Moottorin asetukset -ndytdn muissa valikkokentiss&. Kun olet tehnyt
valinnat, jatka koskettamalla Seuraava.

Ve'ad" Feesfome Sreke 300 a- Moottorimalli-valintakentta

0”} Verado Pro Four Stroke 250

Verado Six cylinder 300

Verado Six cylinder 250

Verado Six cylinder 225
‘Veradn Pro Four Stroke 300 -

Malfunction Indicator Lamp

‘MIL Disabled

56743

90-8M0102723 1in JOULUKUU 2014 Sivu 13



Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Device Configuration 7 . . "
. a- Ohjaussauva-valintakentta

[T | ) b - Moottoreiden lukumaara -kentt

&

Malfunction Indicator Lamp

‘MILDisahIed

Doesvessel have a joystick?

p @—=

Number of Engines
¢ &—]

56745

Nayttbasetukset

Riippuen moottorin asetusndytdssa nakyvasta moottoreiden lukumaarasta, valitse tadssa VesselView-yksikdssa naytettavat
moottorit. Voit valita enintdan neljd moottoria. Jatka painamalla Seuraava.

Device Configuration S(- . . . .
a- Nakyvin vaitut mootort

C% DISPLAYSETUP

Select which engines to show on this display.

@
& step

56746

Laiteasetukset

Valitse oikeat vaihtoehdot laitteen asetusndytdssa pyordnupilla tai koskettamalla valikkokenttid. Jos kaytdssa on useita
VesselView-laitteita, osoita jokaiselle yksikdlle oma numero, jotta valtytdan dataongelmilta. Ruorinumeroiden on vastattava
yksittdisen VesselView-yksikdn sijaintia. Jatka painamalla Seuraava.

Device Configuration ‘s(- . . .
. a- VesselView-valintakentta

C%  DEVICESETUP b - Ruori-valintakentta

PniquﬂwWiwlD: fé\
‘1 -—

[1 . /\@ vl

56747
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Yksikk6jen asetukset

Valitse mittayksikot, jotka nakyvat VesselView-naytdn tiedoissa: nopeus, etdisyys ja tilavuudet. Mittayksikét voidaan
vaihtaa mydhemmin.

a - Mittayksikot-valintakentta

ZOL} What units of measure do you want to use?

Selets the general type of units of measure. You can later change any particular unit of
measure.

‘U.S. Standard *

©

Metric

56748

Sailiéiden kokoonpano
Valitse veneen polttoainesailididen lukumaara pudotuskentasta. Jatka painamalla Seuraava.

Device Configuration -)-(- . . .
a- Sailididen lukumaara -valintakentta

ob} Number of tanks (3
O 'J

56749

Valitse sailidlahde, sailidtyyppi ja sailiokapasiteetti pyoronupilla tai koskettamalla valikkokenttia.

Device Configuration 3-(_ AP, . "
a- Sailitlahde-valintakentta

b - Sailityyppi-valintakentta
c - Sailibkapasiteetti-syottokentta

&
3 Tanksource /é\

[None -— vl

M)
‘:Nnne A/\t')/ ':

Tank capacity (gallons)
(c)
[oooo.oc/\'/ ‘

56750
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Siirry kapasiteettiin naytdon nappaimistélla. Kun olet syéttanyt sailiokapasiteetin tiedot, sulje ndppaimistd koskettamalla OK.
Jatka painamalla Seuraava.

a- Sailibkapasiteetti-syottokentta

C} s = b - Naytén ndppéaimisto
“PDRT‘I -
- |
“Fuel Ny

20.00

|vvv

Nimikenttdan tulee sailién nimi. Voit vaihtaa sailion nimea koskettamalla kenttda ja kayttamalla naytdén nappaimistda sailion
nimen muuttamiseksi.

Device Configuration -)? . M
a- Sailion nimi -kentta

= [rome
oy | L
£ Tanktype

56751

‘Fuel -

Tank capacity (gallons)

‘0100.00 ‘

Name

PORT 1 4—@

56752

[PORT Ty, ©]  a- sailon nimi-teto

b - Kuittausnappain, jolla tieto vahvistetaan

0000000000
000000 0DDOD0OD

000000000
(e Lz A x dcdvieIniv] | )
S0 00

56753

Riippuen kokoonpanon asetuksissa annetusta sailididen lukuméaarasta nayttddn palaa séilidlahdenayttd. Kaikkiin
valikkokenttiin on taytettdva asianmukaiset tiedot kullekin lisdsailidlle. Kun kaikki valikkokentat on taytetty, jatka
koskettamalla Seuraava.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Polttoainekapasiteettindytté nayttda syotettyihin tietoihin perustuvan kokonaiskapasiteetin.

Device Configuration

a- Polttoainekapasiteetti-kentta
:(:} Vessel fuel apacity

[0100.00 /

The vessel fuel capadity has beenset to 100 gallons (the sum of fuel tank capacities).
The maximum fuel capacity this network can support is 1731.17 gallons.

56756

Nopeusasetus

Nopeusasetusnaytdssa on kolme vaihtoehtoa sen maarittamiseksi, kuinka VesselView keraa nopeustietoja. Jos veneessa
on GPS, kaytettavissa olevat laitteet voidaan valita pudotusvalikosta. Jos veneessa on pitot-anturi, tdma vaihtoehto on
valittuna. Jos veneessa on siipiratas, se voidaan valita esiin tulevasta pudotusvalikosta. Kun nopeuslahde on valittu, jatka
koskettamalla Seuraava.

Device Configuration

a - GPS-lahteen kentta
b - Pitot-lahteen kentta

‘(,L}. GPS source
=R c - Siipirataslahteen kentta

‘KNnne / @ -:

Pitot source
‘kpcmo / Q) .

Paddle wheel source

b F ]

Jos valittiin pitot-lahde, esiin tulee Pitot-nopeusanturin nayttd. Valitse haluttu vaihtoehto Pitot-anturityypin pudotusvalikosta.
Useimmissa moottoreissa kaytetdan 100 psi:n pitot-anturia. Mercury Racingin tuotteissa kaytetdan 200 psi:n pitot-anturia.
Jatka valinnan jalkeen koskettamalla Seuraava.

56757

Device Configuration

e a- Pitot-paineen kentta
:QL} Pitot Sensor Type

o 7 ]

Pitot Multiplier

o |

56758
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Jos valittiin siipirataslahde, esiin tulee siipiratasanturin nayttd. Valitse haluttu vaihtoehto siipirattaan anturityypin
pudotusvalikosta. Jatka valinnan jalkeen koskettamalla Seuraava.

Device Configuration

e a- Siipirattaan anturityypin kentta

(,t} Paddle Wheel Sensor Type
‘Legacy / -

Paddle Wheel Multiplier Hz/mph

o |

56759

Asennusohjelman suorittaminen loppuun

Suorita VesselView-ndytén asennusohjelma loppuun koskettamalla Lopeta. Ald sammuta yksikké4, ennen kuin
lopetusnayttd vaihtuu veneen aktiviteettinayttéon.

Device Configuration 7

LL} Configuration is nearly complete. These settings, and more, can be
changed at any time in the Settings menu.

56760

Dataléhteen asetus
VesselView pyytaa asettamaan havaittavia dataldhteitd. Jatka koskettamalla OK

Data sources have not been set up.
Do you want to setup sources now?

Check the locall
conditions and
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Kéaynnista kaikki tuotteet ja moottorit sen varmistamiseksi, etta kaikki tietoja tuottavat lahteet voidaan havaita. Aloita
prosessi koskettamalla Aloita.

The system is ready to auto select data sources.
Before starting make sure that all connected products are powered on. 8

Navigation
ECS-0

Check the local w VV7 MFD [This device]

conditions and fq

Kun automaattinen valinta on valmis, kosketa Sulje.

STANDBY
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

VesselView nayttaa jarjestelmanayton. Maaritettyjen parametrien puitteissa toimivat jarjestelmat nakyvat vihreina.

SYSTEM
ENGINES OK

VOLTS OK

TOTAL
FUEL 7 2.9GAL

STANDBY

Moottorin kayttétunnit tulevat esiin, kun kosketetaan Jarjestelma OK -kenttaa.
BATT

;5.| 1 IY I 1 |;5,
12.0
= 12.0 5/ //D.D\\ \s
5 , MH . &
ENGINE HOURS a B a4
PORT 124

STBD 1:24+rs

STANDBY

Asetusvalikko
Kaikkiin asetuksiin voidaan tehdd muutoksia milloin tahansa asetusvalikosta. Kaikkia pudotus- ja flyout-valikoita voidaan
navigoida koskettamalla naytt6a tai kayttamalla pydronuppia. Asetusvalikkoon paastdan naytén oikeassa alareunassa

olevalla vierityspalkilla.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

1. Jérjestelmavalikko.

2. Alusvalikko.

3. Moottorivalikko.

Settings

System

Vessel

Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file

»

3

»

Language English (US)
About

Helm 1, Device 1...
Setup wizard

Restore defaults
Network ’
Simulate B

Time...

56772

System

Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file

3

3

»

3

3

Depth Offset... 0.0ft

Tanks 4
Speed 4
Steering 4

Cameras installed [ |

Sea Temp 4

56773

System

Vessel

Systemlink
Preferences
Alarms

Personality file

3

»

»

3

3

Engines shown 4

Engine model VeradoSix ylinder300 |~

Limits k
Supported Data 4
ECO Mode >
Cruise/SmartTow type "Autnj‘
Trim k

56775
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

4.

5. Omat valinnat -valikko.

EasyLink-valikko.

System r
Vessel 2
Engines [

EasyLink 4

Preferences G
Alarms 4

Personalityfile *

"PORTCTR"
"STBDCTR"
"STBD" b

56776

System »

Engines r

Backlight 4
EasyLink ¢
Scroller Bar 4
Data Boxes 4
Alarms ¢
Popups 4
Personalityfile * - -
Auto-cycleinterval‘Ssemnds -
Units 4
56777
6. Halytysvalikko.
System »
Vessel L
Engines »
EasyLink 17
Preferences r
m Alarm History...
Personalityfile * Alarm Settings...
’ Show all Helm alarms (&
56778
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

7. Ohjelmatiedostovalikko.

System C:
Vessel E
Engines 4
EasyLink L2

Preferences 4

Alarms >

Personalityfile *

Import  *
Restore *
56779
Nayttéruudut
Kaynnistys

Kaynnistettdessa kaynnistyskuvasarjan jalkeen tulee esiin paanaytto ja kaikki tiedot ja grafiikka ovat aktiivisia.
Kaytettavissd on kaksi tilaa: moottori sammutettuna tai moottori kdynnissa. Seuraavassa taulukossa ja tiedoissa selitetdan
jarjestys, jossa vakion ja kayttajan valitseman datan alueet muuttuvat.

Moottorin tila Kéyttéjén valitsema data-alue

Moottori sammutettu, virta-avain ON-asennossa Hyvan hallinnan ilmoitus

Moottori pyorii Jarjestelman skannaus kaynnissa, naytdssa nakyy animoitu potkuri
Moottori kdy tyhjakaynnilla Potkurin véari muuttuu vihreéksi

Moottori kdy vaihteella Tason 1 alykkaat tilannekohtaiset tiedot

Moottori sammutettu, virta-avain ON-asennossa

Mercuryn hyvan hallinnan viestindyttd nakyy kayttajan valitsemalla data-alueella, kun virta-avain on ON-asennossa mutta
moottorit eivat kdy. Kaikki toiminnot ovat kaytettévissa eikd moottorin tietoja ndy naytdssa.

+ limoitukset ovat summittaisia. Esimerkkeja: Onko sinulla kellukkeita? Mercury muistuttaa sinua turvallisesta veneilysta.
* Hyvén hallinnan luettelokohdat voivat muuttua moottorityypin tai ohjelmakokoonpanon mukaan.

Moottori kdy tyhjakaynnilla

Kun moottori kdy, nayton kayttajan valitsemalla data-alueella nékyy vihrea potkuri, kun jarjestelméan skannausraportti on
valmis.

+ Naytdn kayttajan valitsemalla data-alueella ndkyy animoitu potkuri seka edistymispalkki, joka osoittaa, ettd skannaus
on meneilldan.

DEPTH T 400 00§00 )0
=~ 26 6, a- Animoitu potkuri

b - Edistymispalkki

STEM SCAN...

(a SR

P TAB L—'FRM—J S TAB

56963

« Jos moottori jossakin vaiheessa siirretdan vaihteelle, jarjestelman skannaus pysahtyy, potkuri muuttuu vihreaksi ja
tason 1 alykas tilannekohtainen data tulee esiin.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

+  Kun skannaus on valmis, sisaltoon liittyvia eri kohoikkunoita saattaa tulla esiin: moottoriviat, huoltomuistutukset,
tiedonsiirtovirheet, jarjestelma OK -skannausraportti.

400 00§ 00 |0

-
26 / V
57, 22 V5 °

SCANCOMPLETE 47 ® 4
L d ~

SENSORS N 134
BATTERY &

LEVELS
PRESSURES
TEMPS

Moottorivika

Jos moottorivika havaitaan jarjestelman skannauksen aikana, kayttajan valitsemalla data-alueella ndkyy kuvaileva teksti
lihavoidussa varillisessa vikandytdssa. Vikandyton vari riippuu havaitun vian tyypista. Vasemmassa alareunassa oleva
jarjestelman tilakenttd muuttuu naytetyn vian mukaan.

T 400 0 0§00 0

26 ! / \ ) a- Varoituskuvake ja vian nimi
6 5/ , 2MPH2 \\5 6 b - Lyhyt teksti tai legacy-teksti

\, FAULT TITLE 47 ,3-,;) ~ ¢ - Moottorivian sijainti

FAULT LINE 1 - -~ 134 d - Toimintateksti

LINE 2 3 e - Vikojen lukumaara

ENGINE LOCATION

ACTION TEXT
AREA

DEPTH

[k WARNING

Vikanavigointi

Kun vikoja on lasna, ne nakyvat kayttajan valitsemalla data-alueella. Viat tunnistetaan numeroista, jotka nakyvat kayttajan
valitseman data-alueen alareunassa.

1. Kayttdjan valitsema kentta siirtyy oletuksena ensimmaiseen vikaan ja siind nékyy musta numero valkoisessa ruudussa.
2. Valittu vika vaihtelee vikanumeron ja plus (+) -symbolin valill3, joka osoittaa, etta lisda dataa on naytettavana.

(a)

—/

GG

3. Kun plus (+) -symboli on kaytettavissa, kyseiseen vikaan liittyvia lisatietoja voidaan tarkastella.

4. Kun lisatiedoille tarvitaan enemman sivuja, vika-alueella nakyy yksi tai useampi ympyra. Valitun sivun ympyra nakyy
valkoisena. Talla alueella naytetaan vian pitka tekstikuvaus.

5. Voit poistua vikakentasta X -painikkeella.

a- Vikojen lukumaara
b - Valittu vika
¢ - Vikojen poistumiskuvake

Moottorin méaaraaikaishuolto

Jos huoltomuistutus havaitaan jarjestelman skannauksen aikana, kayttdjan valitsemalla data-alueella nékyy kuvaileva teksti
voimakkaalla varilld. Vasemmassa alareunassa oleva jarjestelman tilakenttd muuttuu naytetyn huolto-ongelman mukaan.
Kayta tervettd jarkea sijoituksesi suojelemisessa ja tarkista moottoridljy sdanndllisesti, parhaassa tapauksessa ennen
jokaista kayttdkertaa.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

1. Kun maaraaikaishuollon aika on kulunut kokonaan umpeen, kayttdjan valitsemalla data-alueella nakyy yleinen
huoltomuistutus maaraaikaishuollon suorittamisesta.

DEPTH FT ) V1§ l+40

= 2641, 22

MPH

/ MAINTENANCE

Port

56967

2. Avaa plus (+) -kuvake tekstin suurentamiseksi. Voit asettaa huollon 100 %:iin tai poistua naytosta.
HUOMAUTUS: Huoltomuistutusta esittédvé jakoavainkuvake nakyy jarfestelman tilakentdssé, kunnes vika poistetaan
Jérjestelmasta.

DEPTH ' 400 0 0§00 |0

i26 6, 22\\6

MPH

IMAINTENANCE 4, ® s4

\

-, 134

notification. b
l RPM %
X1000
RESET 3

56968

3. Kun huoltomuistutus on asetettu uudelleen, jakoavainkuvake ei ndy enaa jarjestelman tilakentéassa.

BATT

0.0

{MAINTENANCE

Jarjestelman skannaus - skannausraportti

Kun jarjestelman skannaus suoritetaan loppuun eiké vikoja, huoltomuistutuksia tai tiedonsiirtovirheitad havaita, kayttajan
valitsemalla data-alueella nékyy teksti SCAN COMPLETE (skannaus valmis) seké raportti ja hyvan hallinnan ilmoitus.
Skannausraportti nakyy, kunnes moottori siirretdan vaihteelle tai X-painiketta painetaan.

*  Hyvén hallinnan ilmoitukset valitaan summittaisesti. Esimerkkeja: Onko sinulla kellukkeita? Mercury muistuttaa sinua
turvallisesta veneilysta.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Hyvan hallinnan luettelokohdat voivat muuttua moottorityypin tai ohjelmakokoonpanon mukaan

400 00§00 0

6"/ 22 \\6‘ = 26

MPH

SCAN COMPLETE 4’ @ \4
SENSORS Y

BATTERY @ : Se S
LEVELS e =2 o

PRESSURES - Always verify that

navligation lights and horn
TEMPS

RPM are Tunctional. RPM
X1000 P X1000

DEPTH FT"‘40|"F"I+40
6

134

56969
Skannaus valmis

Hyvén hallinnan ilmoitus
Viestintavirheet

Kun jarjestelman skannaus havaitsee viestintavirheen, skannaus pysahtyy ja kaikissa datakentissad nékyy katkoviivoja
Jarjestelman tilakenttd on harmaa ja ndytdssa nakyy X punaisessa ympyrassa seka teksti Comm Error

400 00§00 0
/ - - \\6
O w0 F
4% ® N4

- -

RPM
X1000

e TR —J S TAB
56970

Viestintavirhe
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Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd
Osa 3 - Nayton yleiskatsaus ja kayttod
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Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Jarjestelman tilakentan toiminnot:

Jarjestelman tilakenttaa kaytetdan viestimaan tiettyja moottoritietoja ja aktiivitiloja. Se nakyy aina pdanaytén vasemmassa
alareunassa, paitsi jos ndhdaan varoittavan kokoruudun kohoikkuna. Véri, kuvake ja teksti muuttuvat jarjestelman tilan,
varoitusten, huoltoilmaisimen ja aktiivitilojen mukaan. Veneen ohjelma ja asennetun moottorin tyyppi vaikuttavat suoraan
siihen, mitka kuvakkeet ovat kaytettavissa jarjestelman tilakentdssa. Kaikkia kaytettévissa olevia kuvakkeita ei ole lueteltu
seuraavassa taulukossa.

Jérjestelméan ilmaisinalueen esimerkkeja

1

Moottorikuvake virta-avaimen ollessa ON-asennossa. Kuvake nakyy vain, jos moottorissa on paastdjenhallinta.

51875

€ coMMERROR
Viestintavirhe virta-avaimen ollessa ON-asennossa. Moottori ei viesti CAN-verkon kautta.

52099

- Osoittaa, ettd jokainen CAN-verkkoon liitetty osa on normaalien toimintaparametrien sisalla.

52100

A WARNING

Varoituskuvake osoittaa, etta jarjestelmassé on vika.

52101

Varoitus osoittaa, etté oikeanpuoleisen moottorin vianmaéaritysjarjestelma on havainnut vian. Kaikki muut viallisiksi
havaittujen moottorien sijainnit ovat samanlaisia.

52102

Automaattiohjauksen matkapisteen seuranta. Oranssi vari osoittaa, ettd matkapisteen seuranta on aktiivinen ja
tietokoneella ohjattu. Jos automaattiohjauksen matkapisteseuranta on lepotilassa (ei aktiivinen), kentan véri on

WAYPO| NT harmaa. Téma varinmuutos on sama kaikille automaattiohjauksen toiminnoille.

52104
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Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Datakenttien navigointi

Kayttajan valitsema data-alue jakaa tilansa alkukdynnistyksen skannauksen edistymisen, hyvaa hallintaa koskevien
ilmoitusten, huoltoaikataulun ja varoitusten kanssa. Tietyt tiedot kdynnistyksen etenemisestd muuttuvat moottorin myéta tai
jos havaitaan varoituksia, naytetdan naiden tapahtumien aikana.

| - =
(0]6)
!
51654
Datakentan kokotiedot
a ei saa ylittaa Taso 4 on kokoruudun kenttakoko, joka tulee kaytdon, kun nayton kohoikkunavaroituksia esiintyy.
b Taso 3 on vakionaytdn kenttékoko, joka tulee kayttéon, kun moottorin tai veneen kohoikkunat muuttuvat. Muutoksia voivat olla
esimerkiksi ajokulma, navigointi, ECO ja polttoaine.
c Taso 2 on vakiondyton kenttakoko kaikille datakentille.
d Taso 1 on vakionaytdn kenttédkoko kaikille datakentille, jotka sisaltéavat kdynnistyksen aikaisen jarjestelmaskannauksen.

Datakenttien laajentaminen

Datakenttia voidaan suurentaa korostamalla laajennuskuvaketta (X-PAND) ja painamalla py6rénuppia.

52094

Laajennuskuvake

Kun kuvake on aktivoitu, kayttdjan valitsema data-alue taytetdan aktiivisesti naytetyn datavalinnan suurennetulla datalla.
Enintdan kuusi datavalintaa voidaan suurentaa, yksi kerrallaan, ja ne tulevat esiin seuraavan kuvan mukaisessa
kronologisessa jarjestyksessa. Datakentét 3 ja 4 nayttavat vain valinnaisen kayttajan valitseman datan.

HUOMAUTUS: Ajokulman ja evien oletusasetus ef suurene, ellei niitd aktivoida ulkoisilla séatimilld. Jos ne aktivoidaan,
kohoikkunaprosessi otetaan kdyttéon. Ajokulman ja evien kohoikkunat voidaan kytked pois Settings (asetukset) -valikosta.

@ | @
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Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Kullakin datakentalla on oma sivun ilmaisin kayttdjan valitseman datan vasemmassa alareunassa. Voit tarkastella
lisdvalintoja koskettamalla sivujen eri ilmaisimia. Kosketa syklikuvaketta, jos haluat saada kaikki datavalinnat naytt66n
vuorotellen ajan mukaan sy6tetyssa jarjestyksessa.

a- Sivujen ilmaisimet
b - Automaattisen syklin kuvake
c - Poistumiskuvake

Automaattinen sykli
+  Kun automaattinen sykli on valittu mutta se ei ole aktiivinen, kuvake nakyy valkoisessa kentéassa.

«  Aktivoi automaattinen sykli pyéronuppia painamalla. Kuvake nékyy sinisessa kentédssa valkoisin nuolin ja ndma vérit
sailyvat, kunnes automaattinen sykli poistetaan kaytdstd. Automaattisen syklin oletusaika on viisi sekuntia sivua
kohden, ja tata aikaa voidaan muuttaa Settings (asetukset) -valikosta.

+ Voit kytkea automaattisen syklin pois paaltd korostamalla X:n ja painamalla kuittauspainiketta tai koskettamalla
automaattisen syklin kuvaketta. Automaattinen sykli poistuu kayttajan valitsemalta data-alueelta.

Vierityspalkin toiminnot

Vierityspalkilla paastdan nakemaan kuvakekohtia, jotka eivat talla hetkella nay ndyton kayttajan valitsemalla data-alueella.
Vierityspalkkikuvakkeet pysyvat piilossa, kunnes vierityspalkki aktivoidaan. Vierityspalkkia voidaan jatkaa koskettamalla
nayton vierityspalkin MENU (valikko) -nuolikielekettd. Pyyhkaisy oikealle tai vasemmalle vie kaikkien
vierityspalkkivaihtoehtojen lapi. Jos yhtaan valintaa ei tehda viidessa sekunnissa, vierityspalkki havida nakyvista. Kun
kuvake valitaan, kayttajan valitsema data-alue muuttuu ndyttdméaan kuvakkeen nimen ja kyseiseen toimintoon liittyvan
datan.

Vierityspalkin aktivointi ja navigointi

1. Paina nayt6n oikeassa alareunassa olevaa vierityspalkin MENU (valikko) -nuolikieleketta.

2. Korosta py6ronupilla kuvake, jonka haluat ndyttaa, ja aktivoi se painamalla pyérénuppia. Valkoinen taustaruutu
korostaa valittavan vierityspalkkikuvakkeen. Navigointi pyyhkdisemalla vierityspalkkia ja koskettamalla kuvaketta antaa
samat tulokset kuin pyérénuppi.

HUOMAUTUS: Nuolikuvake tulee esiin vierityspalkin vasemmalle ja oikealle puolelle. Kun vain yksi nuolikuvake on

nékyvissa, sinun on siirryttdva nuolen osoiftamaan suuntaan. Kun molemmat nuolet ovat nékyvissa, kumpi tahansa
suunta voidaan vaihtaa tai pyyhkéista.

a- Valittu kuvake
b - Vierityspalkin nuolet

Provides guidance to
achieve greater fuel
economy

@)

STANDBY
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Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Kayttajan valitsema data-alue

Vierityspalkin navigoinnin aikana, kun kuvake on korostettuna pyoronupilla, kayttajan valitsema data-alue muuttuu
nayttdmaan kuvakkeen, kuvakkeen nimen seka kuvauksen siitd, mita toiminto tekee. Kayttajan valitsema alue nayttaa
nama tiedot vain viisi sekuntia, ellei pyérénuppia paineta. Samoin kaytettdessa vierityspalkin navigoinnin kosketus- ja
pyyhkaisymenetelmaa, kuvakkeiden koskettaminen niité pyyhkaistdessa nayttaa niiden nimen ja toiminnon kuvauksen.
Pyyhkaisematoén kosketus paikallaan viiden sekunnin kuluessa aktivoi kyseiset tiedot kayttajan valitsemalla data-alueella.

Vierityspalkkikuvakkeet

¥y

© @ "

Kuvakkeen kuvaus

aeisaa Lampétila — nayttda moottorin ja nesteen lampétila-arvot 6ljylle, vedelle ja polttoaineelle. Nayttaa ymparistdilman ja imusarjan iiman

ylittda lampétilan. Kaytettavissa olevat tiedot riippuvat moottorista.

b Paine - nayttad moottorin painearvot vedelle, dljylle, polttoaineelle, ja tehon. Kaytettavissa olevat tiedot riippuvat moottorista.

c Jannite — nayttaa akkuarvot kaikille moottoreille.

d Sailiét — nayttaa veneen sailidtiedot polttoaineen, veden, jatteen ja 6ljyn (vain kaksitahtinen) kapasiteetille.

e Matkaloki — néytta4 tallennetut matkatiedot: kokonaisetaisyys, kokonaisaika, keskim&ardinen nopeus ja keskiméaarainen polttoaineenkulutus.
Matkalokiin tallennetut tiedot voidaan poistaa ja asettaa nollaan.

. Generaattori — nayttaa tiedot, jotka generaattori voi Iahettdd NMEA 2000- tai J1939-protokollan CAN-verkon kautta: nykyinen tila (ajo/
pysaytys), jannite (AC/DC), taajuus (Hz), kayttétunnit, éljynpaine ja veden lampdtila.

g Smart Tow — aktivoi Smart Tow -profiilit valintaa varten. Profiileja voidaan muuttaa.

h Uisteluohjaus — aktivoi hitaan moottoriohjauksen. Voidaan kayttda moottorin kierrosluvun hallintaan.

i Polttoaineenhallinta — ndyttaa polttoainejarjestelman tilastotietoja: nykyinen talous, keskimaarainen talous, tunnissa kaytetty tilavuus,
kokonaistilavuus ja kaytetty polttoaine.

j Automaattiohjaus — ndyttda automaattiohjaustietoja.

K Eco — nayttaa tietoja, jotka ohjaavat kayttajaa asettamaan parhaan ajokulman asennon ja moottorin nopeuden parhaan polttoainetalouden
saamiseksi.

| Navigointi — nayttaa asennettuun navigointijarjestelmaan liittyvia tietoja: kompassisuunta, pituus- ja leveysaste, aika matkapisteeseen
(TTW), suuntakulma matkapisteeseen (BTW), etdisyys matkapisteeseen (DTW) ja maasuunta (COG).

m Laajenna — nayttaa laajennetut tiedot valituista datandytdista. Valitut tiedot tulevat naytt66n vuorotellen.

n Ajokulma ja evat — nayttaa vetolaitteen ajokulman asennon ja evien asennon. Eviin on asennettava anturi, jotta tdma toiminto nayttaa tietoja.

o Suorituskyky — ndyttéaa edistyneité suorituskykytietoja: huippusuorituskyky (RPM/nopeus) ja tuumia potkurin kierroksella.
Moottoritiedot — nayttda moottorin lisétietoja: pakosarjan lampétila, kaasuprosentti, moottorin kuorma ja pakosarjan tehostinpaine.

p Kéaytettavissa olevat tiedot riippuvat moottorista.
Vakionopeus — aktivoi vakionopeuden. Toiminnon avulla kayttaja voi ohjata venettd moottorin kierrosluvulla tai veneen nopeudella. Veneen

a nopeusohjaus edellyttaa siipiratasanturia tai GPS:aa.
Asetukset — paasijainti, josta tietoja voidaan kytkea paalle tai pois, muuttaa anturin datatoleranssia #, valita halutut nayttéarvot

r (metrijarjestelméa/englantilainen/veneily) ja palauttaa tehdasasetukset.
Huomautus: Huomaa - palautus tehdasasetuksiin poistaa kaikki mukautetut asetukset.
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Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Economy-tila
ECO-tila

57376

ECO-tila nayttaa tietoja, jotka ohjaavat kayttajaa asettamaan optimaalisen ajokulman asennon ja moottorin nopeuden
parhaan polttoainetalouden saamiseksi. Moottorin ohjausyksikké (ECM) tai propulsionohjausyksikkd (PCM) laskee parhaan
polttoainetalouden moottorin ja veneen eri antureiden antamien tietojen perusteella.

1. Vierityspalkki voidaan avata koskettamalla naytdn vierityspalkin kieleketta.

2. Kayta pyorénuppia tai pyyhkaise ECO-tilan kuvakkeen l6ytamiseksi ja kosketa kuvaketta tai paina nuppia. Kayttajan
valitsema data-alue nayttaa ECO-kuvakkeen seka lyhyen kuvauksen siitd, kuinka paras polttoainetalous saavutetaan.

ECO-tilan minimi- ja maksimiarvot
Kun ECO-tila on aktiivinen, minimi- ja maksimiarvojen kohdeviivat nakyvat kierrosluvun tiedoissa. Nama viivat nayttavat
aktiivisen optimaalisen alueen, joka on laskettava. Kohdeviivoja voidaan saataa Settings (asetus) -valikossa.

52167

ECO-tilan kierrosluku- ja ajokulmatavoitteet

Kun kierroslukuarvot saavuttavat minimiarvoalueen, kierrosluku- ja ajokulmatavoitteet tulevat esiin. Véarillinen viiva tayttaa
kierroslukualueen vérillisilla tavoitteilla iimoittaen kayttajalle, missa tavoitearvot ovat ja niiden vari muuttuu, kun
optimaalinen taso on saavutettu.

Tavoitevarit

Kolmion variviivat
Tila Véri Tayttdarvo Toimenpide Kuva

Tavoitetta ei saavu-

Keltainen Adriviivat Vilkkuu
tettu

Tavoite saavutettu Vihrea Palaa tasaisesti Jatkuva
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Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Seuraavassa on esimerkkeja ECO-toiminnon kierroslukutavoitteista eri tiloissa.

52172
Ei optimoitu Optimoitu
Kayttajan valitsema data-alue nayttaa ajokulman tavoitteet.

DEPTH FT | | FUEL GAL

12

52173

Kun kaikki tavoitteet on saavutettu, kayttajan valitseman data-alueen naytté muuttuu ohjeista nayttamaan nykyisen
polttoainetalousarvon ja tekstin OPTIMIZED.

ITEM

[+ 00 [~ 00

ECO MODE

ECO-navigointi
Kayttajan valitseman data-alueen alatunnisteessa nakyy REFRESH, MINIMIZE ja X.

*  Minimize (minimointi) piilottaa ECO-ohjeet ja nayttaa jarjestelman naytén alatunnisteessa tekstin ECO MODE.

Minimize antaa kayttajalle tilaisuuden nayttda muita tietoja kayttajan valitsemalla data-alueella.

* Refresh (virkistd) nollaa ECO-arvot ja kayttaa uusia parametreja kierrosluvun ja ajokulman kohdearvojen
maarittdmiseen.
+ X sulkee ECO-tilan ohjelman ja poistaa kierrosluvun ja ajokulman kohdearvot vakion datan alueelta.

©, ——

REFRESH

a- Virkistys
b - Minimointi
¢ - Poistuminen

52176
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ECO-tilan virkistys
Virkistyksen avulla voit laskea uudelleen nykyiset arvot, joita ECO kayttaa kierrosluvun ja ajokulman kohteille.
1. Korosta virkistystoiminto ja paina kuittauspainiketta.
2. Ohjeet nakyvat kayttajan valitsemalla data-alueella. Korosta virkistystoiminto ja paina kuittauspainiketta.

[~ ECO MODE

When RPM values are
within Min/Max range, ECO
will provide guidance to
achieve greater fuel
economy.

52177

3. Kun jarjestelméa on saanut uusien kohteiden laskemisen loppuun, kayttajan valitsema data-alue muuttuu osoittamaan,
etta arvot on virkistetty.

4. ECO-tilan kayttajan valitsema data-alue nayttda ohjeet ja uudet kohdealueet parhaan polttoainetalouden optimointia
varten.

Minimointi

Minimointitoiminto sallii kayttajan jatkaa ECO-toiminnoilla samalla, kun se nayttaa lisatietoja kayttdjan valitsemalla data-

alueella.

1. Kun minimointi on valittu, ECO-tilan tiedot poistetaan ja kayttajan valitsemalla data-alueella naytetaan lisatietoja. Voit
valita myds rajoitetun maaran kohteita vierityspalkista.

»  Vierityspalkin valinnat rajoittuvat seuraaviin: Expand (laajenna), Fuel Management (polttoainetalous), Trip Log
(matkaloki), Voltage (jannite), Navigation (navigointi), Pressure (paine), Temperature (lampétila), Tanks (sailidt) ja
Generator (generaattori).

HUOMAUTUS: Vierityspalkin kdytettdavissa olevat kohdat rijppuvat mittarista ja veneen ohjelmasta saatavista
tiedoista.

»  Kohdat, jotka nakyvat vierityspalkissa mutta ovat harmaita, kun ECO on aktiivinen, eivat ole kaytettavissa.

2. Kun minimointi on aktiivinen, jarjestelman naytén alatunnisteessa nakyy ECO.
3. Voit suurentaa ECO-tilaa kosketusnayttsta korostamalla ECO-kuvakkeen ja painamalla kuittauspainiketta.
4. Kun ECO saavuttaa optimaalisen tilan, kayttdjan valitseman data-alueen tekstiksi muuttuu OPTIMIZED.

ECO-kohteiden muuttaminen

ECO-nayttéjen ohjelmisto valvoo moottorin antureita ja etsii parasta polttoainetalousnumeroa veneen ollessa kdynnissa.
Kun ohjelmisto havaitsee parannuksen polttoainetaloudessa, VesselView tallentaa ajokulman ja moottorin kierrosluvun
senhetkiset arvot. Tama laskelma tapahtuu riippumatta siitd, nakyyké ECO-nayttd vai ei. Kun ohjelmisto on tallentanut
kierrosluvun ja ajokulman arvot, se ohjaa kayttajaa nuolilla kohtiin, joissa optimaalinen ajonopeus ja ajokulman asetus
olivat. Useimmissa sovelluksissa ECO-nayttda ei tarvitse kalibroida, vaikka siind on asetuksia, joilla mittari voidaan
mukauttaa veneilytapaan. Oletusasetukset ovat useimmille venesovelluksille hyvaksyttavissad parametreissa. Seuraavat
ovat oletusasetuksia.

ECO-tilan oletuskohdeasetukset

Polttoainetalouden vakaus 0,7 sekuntia
Kierrosluvun vakaus 0,7 sekuntia
Kierroslukuikkunan minimi 2000 1/min
Kierroslukuikkunan maksimi 4000 1/min
Kierrosluvun kohteen laheisyys 10%
Ajokulman kohteen léheisyys 3%

TARKEAA: Ajokulma on kalibroitava manuaalisesti, ennen kuin ECO-nayttda voidaan kéyttaa, jos veneen ohjelmaa ei

ladattu micro SD -kortilla. Ajokulman oletuskalibroinnin kaytté ei mahdollista ECO-naytdn oikeaa toimintaa.
Kohdearvojen muuttaminen

1. Avaa vierityspalkki.

2. Korosta py6ronupilla vimeinen kuvake, joka on Settings (asetukset), ja paina kuittauspainiketta.
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Siirry kohtaan Network (verkko) ja paina kuittauspainiketta.
Korosta ECO-tila ja paina kuittauspainiketta.

Korosta kohdearvo, jonka haluat muuttaa.

Muuta kohdetiedot ja paina kuittauspainiketta.

Jatka tatd menettelya, kunnes poistut kohteesta.

HUOMAUTUS: Asetusvalikko sulkeutuu kohteesta poistumisen jélkeen. Voit muuttaa muita kohdearvoja avaamalla
vierityspalkin. Settings (asetukset) -kuvake on korostettu. Noudata edelld kuvailtua menettelyd muiden kohdearvojen
muuttamiseksi.

NS o~

Smart Tow -tila
Smart Tow

57377

Smart Tow perustuu moottorin kierroslukuun, ellei veneeseen ole asennettu GPS-jarjestelmaa, joka on liitetty CAN-
verkkoon. Kun veneessa on GPS, voit valita joko nopeustavoitteet tai moottorin kierroslukutavoitteet Smart Tow -
ohjausvalintoja varten. Voit myds luoda mukautettuja kdynnistysprofiileja.

AN

Smart Tow

Programmable Launch
profiles

Smart Tow -tavoitteet

Smart Tow muuttaa vakiodata-aluetta lisddmalla kierrosluvun ja ylityksen ilmaisimet kierroslukualueelle. Kierrosluvun
asetuspistetavoite nakyy oranssina ja ylitysasteikko valkoisena.

a - Kierrosluvun asetuspistetavoite
-3 b- Yiitysasteikko

52180

Kierrosluvun asetuspistetavoite muuttuu aariviivoista, kun se ei ole aktiivinen, kiintedan, kun se on aktiivinen.

Kierrosluvun asetuspistetavoite

Tila Vari Tayttéarvo Kuva

Asetuspiste Oranssi Aariviivat

Aktiivinen Oranssi Palaa tasaisesti
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Kun Smart Tow ei ole aktiivinen, kierroslukualue on valkoinen. Smart Tow muuttaa kierroslukualueen naytdn oranssiksi,
kun se on aktiivinen.

56976

Aktiivisen kierroslukualueen néyttd on oranssinvérinen

Smart Tow -tilan kayttdjan valitsema data-alue

Smart Tow -tilan oletusnaytté mahdollistaa Smart Tow -toimintojen asetusten valitsemisen, asettamisen ja muuttamisen.
Vesillelaskukaavion piste on animoitu, kun Smart Tow on aktiivinen ja suorittaa vesillelaskusarjaa. Piste liikkuu
vesillelaskupolkua pitkin osoittaen, mita vesillelaskusarjan osaa jarjestelma suorittaa.

LAUNCH 2

52188

Kéynnistyskaavion animoitu piste

Navigointi

Smart Tow kayttaa kayttajan valitsemaa data-aluetta ja alatunnisteosaa, joilla voit saataa asetuksia. Kosketa tai pyyhkaise,
jotta voit siirtya valintaruutukenttien 1api. Alatunnisteosasta voit ottaa Smart Tow -tilan kayttéon tai poistaa sen kaytosta,
tallentaa sen tai poistua siita.

Valintakenttia on viisi. Selaa profiilivalintoja, kierrosluvun/nopeuden asetuspistettd seka kayttdonottoa/kaytdsta poistoa

pyOronupilla tai pyyhkaisylla.

+ Data-alueen alatunnisteessa olevat kohdat edellyttédvat valinnan koskettamista tai pyéronupin painamista korostamista
ja hyvaksymista varten.

SMART TOW a- Profilivalinta

b - Asetuspisteen arvo
c - Kayttdénotto

d- Tallenna

e - Poistuminen

CCD/ 52192
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Profiilivalinnan avulla voit valita jonkin viidesta tehtaalla asetetusta profiilista ja itse luomistasi mukautetuista asetuksista.
Mukautettuja asetuksia voidaan muuttaa ja ne palaavat viimeksi tiedettyihin asetuksiin.

Tehtaalla asetetut profiilit

Asetuspistearvon avulla kayttaja voi saataa kierroslukua tai nopeuden asetuspistettd. Nama palaavat arvoihin 10 mph tai
1700 RPM, kunnes kayttaja kayttad QUICK SAVE (pikatallennus) -toimintoa oletusarvojen ohittamiseksi.

*  Asetuspiste on oletusvalinta Smart Tow -tilan ollessa aktiivinen. Kayttaja voi saataa kierroslukua tai nopeutta
koskettamalla datanayttaluetta.

SMART TOW a - Asetuspisteen oletusvalinta

PROFILE 3

52281
Kun olet tehnyt muutoksia haluttuihin asetuksiin, paina data-alueen alatunnisteen valintaa.

«  Kayttdonotto tai kaytdsta poisto kytkee toiminnon paalle tai pois. Kierroslukulukemat naytetdan epaaktiivisina
valkoisina lukemina. Kayttaja voi muuttaa kaikkia asetuksia, kun Smart Tow on OFF-tilassa (pois kaytosta).

a. Kaytdssa (paalld) on aktiivisena vihrea
b. Kaytosta pois (paalta pois) on epaaktiivisena punainen

FT

26 a- Epaéaktiivinen — punainen
ip b - Naytdssa nakyy normaali kierroslukulukema, kun
SMART TOW ‘ MPH:-tila on valittu

PROFILE 3
2850>

DISABLE

SMART TOW PTAB — TRIM —J STAB

56975
+ Paina SAVE (tallenna). Save muuttaa Smart Tow -naytt6a niin, etta kayttaja voi valita pikatallennuksen, uutena
tallennuksen tai mukautetun tiedon luomisen.
« Jos kayttaja painaa X-valintaa, Smart Tow poistuu kaytdsta ja vakio ja kayttajan valitsema alue palaavat
oletusnayttoon.

Tallenna
Kun kayttaja valitsee tallennuksen, kayttajan valitsema data-alue siirtyy tallennusvaihtoehtoihin. Pikatallennus on

oletusvalinta.
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* Vahvista valinta painamalla sita.

QUICK SAVE

@\ MART TOW a - Pikatallennus
@\ b - Tallenna uutena

¢ - Luo mukautettu

CREATE CUSTOM

52283
*  QUICK SAVE (pikatallennus) tallentaa entisen profiilin uusien kierrosluku- ja nopeusarvojen kanssa. Paina, jolloin
tiedot tallennetaan ja nayttd palaa Smart Tow -tilan nayttéon.

+ SAVE AS NEW (tallenna uutena) -valinnalla kayttaja voi tallentaa nykyisen asetuksen mukautetulla nimella. Paina,
jolloin siirryt mukautettuun tiedostonimeen. Tiedostonimen valinta on oletuksena aktiivinen.

a. Kayta nayttda tai pydronuppia kirjainten muuttamiseen.

SMART TOW

BRANDO_

52284

b. Korosta tallennus pyérénupilla ja paina nuppia muutosten vahvistamiseksi.

HUOMAUTUS: Voit poistua valitsemalla X ja painamalla pydrénuppia. Naytto siirtyy pdaoletusndyttéon uutta
dataa tallentamatta.

Luo mukautettu kaynnistys

Luo mukautettu vesillelasku -valinnalla kdyttaja voi luoda mukautetun vesillelaskuprofiilin. Kayttaja voi saataa kierrosluvun
tai nopeuden asetuspistettd, hidastusta, ylitysta ja ylityksen kestoa Kun kayttaja valitsee tdman vaihtoehdon, kayttajan
valitsema data-alue siirtyy mukautettuun profiiliasetusnayttoon.

SET POINT 2500>
RPM

RAMP 38
OVERSHOOT 6%

OVERSHOOT 25
DURATION SEC

52286
+  Siirrd valintaruutu pyéronupilla haluttuihin kenttiin, joita on muutettava. Sdada valitun kohdan arvoa naytdssa nakyvan
kehotteen mukaan.

*  Kun mukautettu profiili on valmis, korosta NEXT (seuraava) tai X.

a. Valitse Next (seuraava), jolloin kayttajan valitsema data-alue siirtyy valintaan SAVE AS NEW (tallenna uutena) ja
voit luoda mukautetun nimen uudelle vesillelaskuprofiilille. Hyvaksy valinta painamalla pyérénuppia.

b. Jos valitaan poistuminen, mukautettuja profiiliasetuksia ei tallenneta ja naytto siirtyy Smart Tow -p&anayttoon.

Vakionopeustila
Vakionopeus

¥y

AN

57378
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Vakionopeustoiminnon avulla kayttaja voi valita asetuspisteen ja saatéa arvoa niin, etté vene sailyttaa tietyn nopeuden tai
moottorin kierrosluvun.

»  Vakionopeus perustuu kierroslukuun, ellei veneessa ole Mercury Marinen GPS-jarjestelmaa CAN-verkossa.
+ Jos veneessa on Mercury Marinen GPS-jarjestelma, veneen nopeus on oletusasetuksena.

+  Kayttdja voi valita joko kierrosluvun asetuspisteet tai nopeuteen perustuvat asetuspisteet. Vakionopeusvalinnan
tyyppia voidaan muuttaa Settings (asetukset) -valikosta.

+ Avaa vierityspalkki ja korosta vakionopeuskuvake. Katso lisatietoja kohdasta Vierityspalkkikuvakkeet
vakionopeuskuvakkeen tunnistamiseksi.

HUOMAUTUS: Vakionopeus voidaan poistaa kdytosté asettamalla kaukosédétimen vivut vapaa-asentoon.
Vakionopeuden data-alue

Vakiodata-alueen muutos

Vakionopeus muuttaa naytén vakiodata-aluetta lisdamalla siihen kierrosluvun ilmaisimen kierroslukulukeman alueelle
Smart Tow- ja ECO-tilan kohteiden tapaan.

. Kun vakionopeustila aktivoidaan, vakiodatan osia muutetaan viestimaan seuraavat asiat:
«  kierrosluvun asetuspiste.
. Kierrosluvun lukeman véari muuttuu aktiivisena oranssiksi sen osoituksena, ettd moottoria ohjataan tietokoneella.

a- Vakionopeus ei ole aktiivinen
b - Vakionopeus aktiivinen

Vakionopeus — kayttjan valitsema data-alue
Vakionopeus muuttaa aktiivisena nayton kayttajan valitsemaa data-aluetta.
« Kayttajan valitseman data-alueen osat muuttuvat, jotta kayttaja voi asettaa seuraavat:
a. kierrosluvun asetuspiste.
b. vakionopeustilan kayttdonotto tai kdytdsta poisto.

CRUISE a- Asetuspisteen arvo
SET POINT b - Ohje

c - Kayttdénotto

d - Minimointi

e - Poistuminen

Vakionopeusnavigointi

Vakionopeustilalla on muunnettu navigointijarjestelma Smart Tow -jarjestelman tapaan. Kayttajan valitseman data-alueen
alatunnisteen avulla kayttaja voi ottaa vakionopeuden kayttdon tai poistaa sen kaytdstd, minimoida sen tai poistua.
Alatunnistenavigointi noudattaa samaa perusnavigoinnin valintastrategiaa kuin muut toiminnot.

1. Voit selata alatunnistetta kayttdmalla pydronuppia tai pyyhkaisya.
2. Aktivoi valinta painamalla nuppia.
a. Kayttdéonotto tai kaytdsta poisto kytkee osan toiminnon paalle tai pois.

b. Minimointi piilottaa vakionopeustiedot ja nayttaa jarjestelman naytdn alatunnisteessa tekstin CRUISE. Taman
avulla kayttaja voi nayttaa tietoja muista valituista kuvakkeista.

3. Asetuspisteen sdadon valintakentta on oletussijainti vakionopeuden kéynnistyessa. Kun olet tehnyt muutoksia
haluttuihin asetuksiin, siirrd kohdistin pydronupilla kayttajan valitseman data-alueen alatunnisteen kayttéonoton/
kaytosta poiston valintaan.

a. Kayta pyorénuppia asetuspisteen valinnan ja alatunnisteen valilla liikkumiseen.

b. Kun valintakieleke on alatunnisteen navigointialueen (asetuspistekentan) ulkopuolella, kayttaja tarvitsee
kierrosluvun ja nopeuden muuttamiseen ainoastaan pyéronuppia. Nuppia ei tarvitse painaa uuden asetuksen
kytkemiseksi paalle.

90-8M0102723 fin JOULUKUU 2014 Sivu 39



Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

4. Minimointi-toiminto sallii kayttajan kayttda vakionopeustoimintoa samalla, kun se ndyttaa lisatietoja kayttajan
valitsemalla data-alueella.
TARKEAA: Asetuspisteité ei voi muuttaa, kun vakionopeus on minimoitu.

a. Vierityspalkin kuvakevalinta on rajoitettu. Kohdat, joita ei voi valita, ndytetddn harmaina vakionopeuden ollessa
aktiivinen.

b. Jos automaattiohjaus on aktiivinen ja vakionopeus on minimoitu, jarjestelman naytén alatunnisteessa nakyy
CRUISE.

+ Vakionopeustiedot ndytetdan automaattiohjausasetusten paalla, jos kayttdja valitsee jarjestelman tilakentan.

« Jos esiin tulee automaattiohjauksen kohoikkunailmoitus tai jos kayttaja kayttda automaattiohjauksen CAN-
nappaimistda, automaattiohjauksen data tayttaa automaattisesti kayttajan valitseman data-alueen. Kayttajan
on kaytettava minimointia kohoikkunan datan piilottamiseksi.

5. Kun minimointi on aktivoitu, jarjestelman naytdn alatunnisteessa nédkyy CRUISE.

6. Kun poistuminen valitaan vakionopeustietoja naytettdessa, vakionopeustoiminto ei ole kaytéssa. Vakionopeuskuvake
naytetaan jarjestelman tilakentan vieressa, kunnes jokin toinen kuvake valitaan vierityspalkista.

Automaattiohjaustila
Automaattiohjausnaytodn yleiskatsaus

57380

VesselView on automaattiohjaus- ja ohjaussauvatoimintojen nayttojatke. Kaikkia naita toimintoja saadellaan Mercury
Marinen automaattiohjauksen CAN-verkon nappaimistolla. VesselView nayttaa, ollaanko aktiivisessa vai lepotilassa;
veneen saapuessa matkapisteeseen esiin tulee kohoikkunoita, joissa pyydetaan kuittaamaan kdantyminen, seka naytén
tekstin, joka osoittaa, kuinka moottori ja vetolaitteet voidaan sdatda mahdollisimman tehokkaiksi.

» Jos painetaan mita tahansa automaattiohjauksen CAN-néappaimistdn painiketta, VesselView-nayttd palaa oletuksena
automaattiohjausnayttdon.

+  Automaattiohjaus naytetédan aktiivisesti, kun toiminto kytketédan paalle. Kaikkia tiloja ja toimintoja ohjataan CAN-
nappaimistolla.
Automaattiohjausnayttéjen navigointi

Automaattiohjausnaytdissa on muunnettu navigointijarjestelma. Tietoja naytetdan datan kahdella sivulla. Sivujen ilmaisimet
ja X ovat ainoat kaytettavissa olevat valinnat.

+  Sivulla 1 on automaattiohjauksen perustietoja.
« Sivulla 2 on lisédnavigointitietoja.

+ Kayta X-valintaa automaattiohjaustietojen piilottamiseen ja automaattiohjaustilan nayttdmiseen jarjestelméan
datakentdssa. Talléin muita tietoja voidaan nayttda kayttajan valitsemalla alueella.

a - Sivujen iimaisimet
b - Piilota automaattiohjaustiedot

52461

Automaattiohjauksen minimointi

Kun minimointi valitaan kayttajan valitsemalla data-alueella, automaattiohjaustiedot poistetaan. Voit valita rajoitetun maaran
kohtia kayttajan valitseman data-alueen vierityspalkista. Viimeinen kayttdjan valitsema data naytetdan oletuksena.

«  Vierityspalkin valinnat rajoittuvat seuraaviin: Expand (laajenna), ECO, Fuel Management (polttoainetalous), Trip Log
(matkaloki), Voltage (jannite), Navigation (navigointi), Pressure (paine), Temperature (ldmpétila), Tanks (sailiét), Cruise
(vakionopeus), Genset (gen.asetus) ja Settings (asetukset).

HUOMAUTUS: Kéytettévissa olevat vierityspalkin kohdat perustuvat mittariin ja veneen ohjelmaan.
*  Kun ECO on aktiivinen ja automaattiohjaus on minimoitu, jarjestelman tilakentassa nakyy AUTO.
+ Kohdat, jotka ndkyvat vierityspalkissa mutta joita ei voi valita, ovat harmaita, kun automaattiohjaus on aktiivinen.

» Jos esiin tulee automaattiohjauksen kohoikkuna tai jos kayttaja kayttdad automaattiohjauksen CAN-n&ppaimistén
nappaintd, automaattiohjauksen tilannekohtainen data tayttda automaattisesti kayttajan valitseman data-alueen. Sinun
on valittava X tietojen piilottamiseksi.

« Jarjestelman tilakentta nayttaa, missa tilassa automaattiohjaus on: seuranta, automaattinen, matkapistejarjestys tai
lepotila. Matkapistejarjestys nakyy oranssinvarisena jarjestelman tilakentassa ja kaikki muut tilat nakyvat harmaina.
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Uisteluohjaustila
Uisteluohjaus

57379

Uistelutoiminnon avulla kayttaja voi valita asetuspisteen ja saatda arvoa niin, etté vene sailyttaa tietyn nopeuden tai
moottorin kierrosluvun.

«  Uistelu perustuu kierroslukuun, ellei veneessa ole Mercury Marinen GPS-jarjestelmaa CAN-verkossa.
+ Jos veneessa on Mercury Marinen GPS-jarjestelma, veneen nopeus on oletusasetuksena.

+  Kayttaja voi valita joko kierrosluvun asetuspisteet tai nopeuteen perustuvat asetuspisteet. Uisteluvalinnan tyyppia
voidaan muuttaa Settings (asetukset) -valikosta.

+  Korosta uistelukuvake nuolipainikkeilla. Katso tdman oppaan kohtaa Vierityspalkkikuvakkeet uistelukuvakkeen
tunnistamiseksi.

Uisteluohjauksen data-alue

Vakiodatakentdn muutos

Uistelu muuttaa ndytén vakiodatakenttda lisdamalla siihen kierrosluvun ilmaisimen kierroslukulukeman alueelle Smart Tow-
ja ECO-tilan kohteiden tapaan.

. Kun uisteluohjaustila aktivoidaan, vakiodatakentan osia muutetaan viestimdan seuraavat asiat:
»  kierrosluvun asetuspiste
+  Kierrosluvun lukeman vari muuttuu aktiivisena oranssiksi sen osoituksena, ettd moottoria ohjataan tietokoneella.

a- Epaaktiivinen
b - Aktiivinen

Uistelu — kayttajan valitsema data-alue
Uistelu muuttaa aktivoituna ollessaan kayttajan valitsemaa data-aluetta naytosta.
« Kayttajan valitseman data-alueen osat muuttuvat, jotta kayttaja voi asettaa seuraavat:
a. kierrosluvun asetuspiste
b. Uistelutilan kayttéonotto tai kaytdsta poisto

a- Asetuspisteen arvo

b - Kayttdéonotto tai kaytdsta poisto
¢ - Minimointi

d - Poistuminen

Uistelunavigointi

Uistelutilalla on muunnettu navigointijarjestelma Smart Tow -jarjestelman tapaan. Kayttajan valitseman data-alueen
alatunnisteen avulla kayttaja voi ottaa uistelun kayttdon tai poistaa sen kaytdsta, minimoida sen tai poistua ohjelman
osasta. Alatunnistenavigointi noudattaa samaa perusnavigoinnin valintastrategiaa kuin muut toiminnot.

1. Selaa alatunnisteen valintoja nuolipainikkeilla.
2. Aktivoi valinta painamalla kuittauspainiketta.
a. Osan toiminnon kayttoonotto tai kaytosta poisto.

b. Minimointi piilottaa uistelutiedot ja nayttaa jarjestelman tilakentan tekstin TROLL. Tdman avulla kayttaja voi
nayttaa tietoja muista valituista kuvakkeista.
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3. Asetuspisteen saadon valintakenttad on oletussijainti uistelun kdynnistyessa. Kun kayttaja on tehnyt muutoksia
haluttuihin asetuksiin, kayta nuolipainikkeita kayttdjan valitseman data-alueen alatunnisteen kayttéonoton/kaytosta
poiston valintaan.

a. Kayta nuolipainikkeita asetuspisteen valinnan ja alatunnisteen valilla liikkumiseen.

b. Kun valintakieleke on alatunnisteen navigointialueen (asetuspistekentan) ylapuolella, kayttaja tarvitsee
kierrosluvun ja nopeuden muuttamiseen ainoastaan nuolipainikkeita. Kuittauspainiketta ei tarvitse painaa uuden
asetuksen kytkemiseksi paalle.

4. Minimointi-toiminto sallii kayttajan kayttaa uistelutoimintoa samalla, kun se nayttaa lisatietoja kayttajan valitsemalla
data-alueella.

TARKEAA: Asetuspisteita ei voi muuttaa, kun uistelu on minimoitu.

a. Vierityspalkin kuvakevalinta on rajoitettu. Kohdat, joita ei voi valita, naytetddn harmaina uistelun ollessa
aktiivinen.

b. Jos automaattiohjaus on aktiivinen ja uistelu on minimoitu, jarjestelman tilakentdssa nakyy TROLL.
+ Uistelutiedot naytetaan automaattiohjausasetusten paalla, jos kayttaja valitsee jarjestelman tilakentan.

+ Jos esiin tulee automaattiohjauksen kohoikkunailmoitus tai jos kayttéja kayttdd automaattiohjauksen CAN-
nappaimist6ad, automaattiohjauksen data tayttda automaattisesti kayttajan valitseman data-alueen. Kayttgjan
on kaytettdva minimointia kohoikkunan datan piilottamiseksi.

5. Kun minimointi on aktivoitu, jarjestelman tilakentédssa nakyy TROLL.

6. Kun poistuminen valitaan uistelutietoja ndytettdessa, uistelutoiminto ei ole kdytdssa. Uistelukuvake ndytetaan
jarjestelman tilakentén vieressa, kunnes jokin toinen kuvake valitaan vierityspalkista.
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Asetusvalikon navigointi

Navigointi asetusvalikkoon
1. Paina sivupainiketta SmartCraft-nayton ollessa nakyvissa.

a - Standby-Auto (lepotila—autom.) -painike

b - Exit (poistuminen) -painike

¢ - Pyo6rénuppi (painetaan toimintoon paasemiseksi)

d - Goto-Pages (siirry-sivut) -painike

e - In/Out Zoom (l&hennys/loitonnus), henkild yli laidan (MOB)
f- Power-Brightens (virta—kirkkaus)

g - Mark-Menu (merkki-valikko) -painike

52837
2. K&anna pydronuppia niin, etta viimeinen kuvake on korostettu. Viimeinen kuvake on Settings (asetukset) -valikko.
3. Paina pyo6rénuppia.

Jarjestelma

Jarjestelmavalikko mahdollistaa ajan ja paivdmaaran muodon muuttamisen, aanimerkkien paalle tai pois kytkemisen, eri
valaistusparametrien muuttamisen, grafiikan tuomisen mukautetulle kdynnistyskuvalle, simulointiohjelman kytkemisen
paalle (tata kaytetaan yleensa jalleenmyyntiliikkeessa) ja ohjelmistoversion tunnistamisen.

Suurempi kuin -merkki ( > ) osoittaa lisdvalikkovalintoja.

Jérjestelmat
Kieli Valitse haluttu kieli -
Muuta ajan ja paivamaaran muotoa
Aika > Automaattinen ajan paivitys on kaytettavissa vain, jos GPS on -
liitetty.
. Nappainaanet > Pois, hiljaa, normaali, &anekas
Aanimerkki >
Halytysaanet Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)
Taso > 0-100 %
Yétila Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)
Taustavalo >
Verkkopaivitys Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)
Paikallinen vahvistus > 0-100 %
Kuvan tarkastelutoiminto >| SD-korttivalinta -
Simulointi Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia) -
Oletusten palautus Kaikki asetukset, moottorin rajat, halytyshistoria -
About (tietoa) Ohjelmistoversion nayttdminen -

Omat valinnat
Preferences (omat valinnat) -valikossa voit:
Valitse naytettavat moottorit, ruorin numero ja laitteen numero
Valitse, naytetdankd naytto ruorissa
Ota kayttdon ymparistélampdétila-anturin lukema
Aseta automaattisen syklin vali
Kytke automaattiohjauksen tai Skyhook-kohoikkunat paalle tai pois
Kytke dataruudut paalle tai pois
Kytke kohoikkunavaroitukset paalle tai pois

® N o ok wh=

Saada vierityspalkin automaattisen piilotuksen viiveaikaa ja valitse naytettavat vierityspalkin kuvakkeet
9. Kytke kaynnistyksen tarkistusluettelo paalle tai pois

10. Kytke sdatdéevanaytto paalle tai pois

11. Valitse vakionopeus- tai SmartTow-hallintatyyppi.

Suurempi kuin -merkki ( > ) osoittaa lisdvalikkovalintoja
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Omat valinnat

Kytke paalle (tarkistusmerkki) tai pois (ei
Moottorit > tarkistusmerkkid) sen mukaan, mika moottori on
nakyvissa

Valitse VesselView-yksikon ruorisijainti (edellytetaan, jos
ruoreja on enemman kuin yksi).

Ruorin numero, laitenumero > Valitse yksildllinen laitenumero (edellytetaan, jos
asennettuja VesselView-yksikkdja on enemman kuin
yksi).
N . Paalla (tarkistusmerkki) tai pois paalta (ei
Nakyy ruorista > tarkistusmerkkia)
Ympéristdlampétila-anturi > Paa_lla (tarklstufmerkkl) tai pois paalta (ei
tarkistusmerkkia)
Automaattisen syklin vali > 1, 5 tai 10 sekuntia
Kohoikkunat > Ajokulma Paa'lla (tarklstlﬁmerkkl) tai pois paalta (ei
tarkistusmerkkia)
Ajokulman kohoikkunan aika Valitse 2, 5, 10 sekuntia
. . Navigation >, Vessel >, Engine >, Environment >
Dataruudut > Valitse datatyyppi dataruudulle 1 > (Navigointi >, Vene >, Moottori >, Ymparistd >)
Valinnaiset dataruudut > None, One, Both (ei yhtdan, yksi, molemmat)

Navigation >, Vessel >, Engine >, Environment >

Valitse datatyyppi dataruudulle 2 > (Navigointi >, Vene >, Moottori >, Ymparistd >)

Vierityspalkki > Automaattisen piilotuksen viive > Valitse 5, 10, 15 tai 30 sekuntia

Paalla (tarkistusmerkki) tai pois paalta (ei
tarkistusmerkkid): X-PAND, lampdtilat, paine, sailiot,
jannitteet, polttoaine, ECO, vakionopeus, navigointi,
matkaloki, SmartTow, uistelun ohjaus, moottori,
generaattori, suoritus, ajokulma ja evat,
automaattiohjaus

Kohdan nakyvyys >

Paalla (tarkistusmerkki) tai pois paalta (ei

Kaynnistyksen tarkistuslista tarkistusmerkkid)

Paalla (tarkistusmerkki) tai pois paalta (ei

Naytd evat tarkistusmerkkia)

Paalla (tarkistusmerkki) tai pois paalta (ei

Nayta ajokulma tarkistusmerkkia)

Paalla (tarkistusmerkki) tai pois paalta (ei

Nayta ohjaus tarkistusmerkkia)

Paalla (tarkistusmerkki) tai pois paalta (ei

Kamera asennettu tarkistusmerkkia)

Alus

Vene antaa kayttajalle mahdollisuuden nimetd moottorien maaran, polttoainesailididen maaran seka polttoaineen
kokonaistilavuuden. Polttoainetilavuus voidaan myds nollata polttoaineen lisdamisen jalkeen.

Suurempi kuin -merkki ( > ) osoittaa lisdvalikkovalintoja.

Alus
Moottorien lukumaara, polttoainesailididen lukumaara
Asetukset > Veneen asetukset >
Veneen polttoaineen kokonaistilavuus
Polttoaineen lisdédminen > Veneen polttoaineen lisadminen > Sy6ta lisatyn polttoaineen maara ja aseta tayteen
SmartCraft

SmartCraft-asetusvalikossa voit:

valita veneen moottorien lukumaaran

kuitata anturitietoja: syvyys, meriveden lampétila, nopeus, ohjaus, ajokulma, evat
asettaa sailion tilavuuden

asettaa alykkaita tilannekohtaisia rajoja

kytkea paalle tai pois kunkin moottorin tuettuja tietoja

o gk wDN

valita SmartCraft-verkkojen lukumaaran seka verkkojen numeron
Suurempi kuin -merkki ( > ) osoittaa lisdvalikkovalintoja.

SmartCraft-

Moottorien lukumaara > Valitse 14 - -

. Kalibrointi: poikkeama,
Syvyyspoikkeama > nolla, palautus B B
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SmartCraft-

Meren lampétila >

Meren lampétilaldhde >

ei mitéan, PCMO,
PCM1, PCM2, PCM3,
AirMar0, AirMar1, Air-
Mar2, AirMar3

Kalibrointi: poikkeama,

Poikkeama > nolla, palautus, tallen- -
nus
GPS-léhde > CAN-P tai H -

Pitot-anturin nopeuslah-
de >

ei mitdan, PCMO,
PCM1, PCM2, PCM3,

Pitot-anturityyppi >

100 tai 200 PSI

Pitot-kerroin >

Kalibrointi: kerroin ja pa-
lautus, tallennus

Nopeus >
Siipirattaan nopeuslah- | ei mitdan, PCMO, B
de > PCM1, PCM2, PCM3
Siipirattaan nopeusan- S
turi > Legacy tai Airmar -
Siipiratastaajuus > Kalibrointi: kerroin ja pa- _
lautus, tallennus
ei mitdan, PCMO,
Ohjauskulman lahde > PCM1, PCM2, PCM3, -
TVM
Kytke paalle (tarkistus-
merkki) vastakkaisoh-
Ohjaus > Vastakkaisohjaus Ja.H.St? va_rten Fal pois -
paalta (ei tarkistusmerk-
kid), mika moottori nayt-
téa ohjauksen
Kalibrointi: poikkeama,
Poikkeama > nolla, palautus, tallen- -
nus
Sailio 1 tai 2 > Kalibrointi > tyhja, 1/4, V%, 3/4, taysi
Sailict > Sijainti: vasen, vasen keski, oikea sailin kaytts > ei mitaan, tp°'“°a'”e’ ol- -
allio keski, oikea > ly, vesl, jate
Kapasiteetti > 0 — enintdan kuusi nu- _
meroa
Kytke paalle (tarkistus-
On ajokulma merkki) tai pois paalta -
(ei tarkistusmerkkia)
Aiokul S Sijainti: vasen, vasen keski, oikea
Jokulma keski, oikea > Saada trimmi sisaan,
L suurin trimmialue, koko
Kalibrointi > - . -
trimmi ulos, nollaus, pa-
lautus, tallennus
ei mitdan, PCMO,
Evalahde > PCM1, PCM2, PCM3, - -
TVM
Evat >

Oikea ja vasen kalibrointi

Kalibrointipisteiden lu-
kumaara (2 tai 3),

S&aada eva alas, keskel-
le, ylaalueelle, nollaus,
palautus, tallennus

Alykas tilannekohtainen
>

Kayttéonotto

Kytke paalle (tarkistus-
merkki) tai pois paalta
(ei tarkistusmerkkia)

Moottorin ké@yntikynnys >

Saatoraja

Hidas demand-kynnys >

Séaéatoraja 0-99 %

Nopea demand-kynnys >

Saatéraja 0-99 %

Vaihteenvaihdon kynnys >

Séaatoraja 0-99 %

Tila-ajastimen kynnys >

Saatoéraja 0-10,0 se-
kuntia

Tilan vakauden kynnys >

Saatoéraja 0-10,0 se-
kuntia

Vakaan tilan kynnys >

Saada kierrosluku se-
kuntia kohden

Rajat >

Kierrosluku, polttoaineen virtausno-
peus, jadhdytysaineen lamp., 6ljyn
1amp., 6ljynpaine, vedenpaine, akku-
jannite, imusarjan 1amp., tehostinpai-
ne, vaihteistodljyn paine ja lampétila
>

Saada rajat: minimi,
maksimi, varoitus alhai-
nen, varoitus korkea,
nollaus, tallenna kulle-
kin moottorille.
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SmartCraft-

Tuetut tiedot > keski. oikea >

Sijainti: vasen, vasen keski, oikea

Varsinainen valitys, te-
hostinpaine, polttoai-
neen paine, vaihteiston
paine, vaihteiston lam-
pétila, kuormituspro-
sentti, pakosarjan lam-
pdtila, toimintavian
merkkivalo, 6ljynpaine,
oljyn 1ampétila, kaasu-
prosentti, veden paine

Kytke paalle (tarkistus-
merkki) tai pois paalta -
(ei tarkistusmerkkia)

Edistynyt >

SmartCraft-verkon numero >

1tai2

Kaytetdan veneissa,
joissa on enemman kuin
yksi SmartCraft-verkko

Verkkonumero >

Atai B
Kaytetaan verkon tun-
nistamiseen

Helpot linkit

Veneissa, joissa on SC 100 -mittarit, on oltava helpot linkit kaytossa (tarkistusmerkki) VesselView-yksikdssa, jotta SC 100 -

mittari voi vastaanottaa dataa.

Helppo linkki

Moottori ja vaihteisto >

Vasen tai oikea — paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)

Kierrosluvun synkronointi

Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)

Polttoainesailio 1

Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia

Vasen, vasen keski, oikea keski, oikea >

Polttoainesailié 2

Oljysailid

Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia

Makea vesi

(

( )
Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)

( )

( )

P&alla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia

Jatevesisailio >

tarkistusmerkkia)

harmaa sailié 1, musta sailié 1 Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei

Halytykset

Halytykset-kohdasta voit tarkistaa minka tahansa halytyksen historian, kytkea tietyn halytyksen paalle tai pois tai nayttaa

kaikki halytykset.

Halytykset >

Halytyshistoria

Nayttéa legacy-halytykset

Halytysasetukset >

Ei GPS-korjausta, matalikko, syva vesi, veden lamp. arvo,
ankkuri, ankkurin syvyys, veneen hidas nopeus, nopeus veden
halki -rationalisaatiovika, XTE, matkapisteen sade, saapuminen,
todellinen tuulen muutos, todellinen tuuli kova, todellinen tuuli
lieva, jaljella olevan polttoaineen maéra alhainen, jaljella olevan
polttoaineen maara korkea, Voltage >, Missing data >, Vessels >,
Autopilot >, Engines > (jannite>, puuttuva data >, veneet >,
automaattiohjaus >, moottorit >)

HUOMAUTUS: Némé asetukset on ofettava kdyttéon hélytysten
vastaanottamiseksi.

Nayta kaikki ruorihalytykset

Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkid)

Yksikot

Yksikdt mahdollistavat mittaustyypin valinnan eri SmartCraft-verkkoantureille: Englantilainen, metrijarjestelma, veneily,
magneettinen tai todellinen suunta, mailia gallonaa kohden, litraa kilometria kohden ym.

Suurempi kuin -merkki ( > ) osoittaa lisdvalikkovalintoja.

Etaisyys >

Veneily, kilometri, maili

Etaisyys pieni >

Jalkaa, metria, jaardia

Nopeus >

Solmua, kilometria tunnissa, mailia tunnissa

Tuulen nopeus >

Solmua, kilometria tunnissa, mailia tunnissa, metrié sekunnissa

Yksikét >

Syvyys >

Metria, jalkaa, sylia

Korkeus merenpinnasta >

Metria, jalkaa

Kulkusuunta >

Magneettinen, todellinen

Lampdtila > Celsiusta, Fahrenheitia

Tilavuus > Litraa, gallonaa

Talous > E'téisyys./“tilavuus, tilavuusetéisyys, mailia gallonaa kohden, gallonaa mailia kohden, kilometria litraa kohden, litraa
kilometria kohden

Paine > Hg, mbar, psi, kPa
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| | Barometrinen paine > | Hg, mbar, kPa

Verkko

1. Auto Select, Sources and Magnetic Variation (autom. valinta, lahteet ja magneettivaihtelu):

* Auto Select skannaa CAN-vaylasta ja NMEA-pohjasta asennetut datan raportointiosat (tulo ja I&htd). Niihin on
tultava virtaa, jotta Auto Select (autom. valinta) pystyy yhteyttdméaéan datan raportoinnin.

+  Sources avaa dataldhteiden valinnan, jossa on esimerkiksi seuraavia: GPS, Log/Timer (loki/ajastin) ja
Environment (ymparistd). Jokainen naistd datalahteista on yleinen, kun se otetaan kayttdon.

*  Magneettivaihtelua voidaan muuttaa manuaalisesti tai paivittdd automaattisesti. Manuaalista vaihtelua voidaan
muuttaa + tai — enintdan 5 numeroa, mukaan lukien kaksi desimaalinumeroa.

2. Device List (laiteluettelo) ja Diagnostics (vianmaaritys):

+ Device List nayttaa kaikki tunnistetut CAN-vaylan ja NMEA-pohjan datan raportointiosat. Téasta voi olla hyotya
maaritettdessd CAN- ja NMEA-tiedonsiirtovirheita.

» Diagnostics nayttaa virheiden dataraportoinnin ja toimii samanaikaisesti sekd CAN- ettd NMEA-tiedonsiirrossa.
Tasta voi olla hyotya pateville teknikoille maaritettdessa CAN- ja NMEA-tiedonsiirtovirheita.

3. Ryhmaét:

*  Verkkoryhmat ovat tuotteita, jotka kayttavat dataldhteitd N2K-verkossa. Nama tuotteet kayttavat datalahteita, joita
kaikki muutkin verkon tuotteet kayttavat, tai ne voivat kayttaa datalahdettda muista tuotteista erikseen. Voit myds
muuttaa kaikki naytét yleisesti eri [8hteeseen mista tahansa naytosta.

*  La&hteitd on kymmenen eri ryhmaa: Compass (kompassi), Navigation (navigointi) ja Position (sijainti) ovat
esimerkkeja ryhmien lahteistd. Kussakin ryhméasséa naytté voidaan asettaa vastaanottamaan tietoja l&hteista
osana ryhmaa tai erikseen ryhmasta.

4. Damping (vaimennus)
« Vaimennuksen avulla voidaan valita 1-9 sekunnin viive CAN-vaylaan ja NMEA-pohjaan liitettyjen antureiden
paivittamiseksi.
5. Speed (nopeus):
» Nopeusléhteen avulla voit valita joko strategian tai GPS:n. Strategia on oletusvalinta.

*  Nopeus veden lapi (STW) -kynnys on siirtyma yhdentyyppisesta nopeusanturista toiseen. Yleisin kynnyssiirtyma
on siipirattaasta pitot-anturiin. GPS:lle ei ole kaytettavissa siirtymaa.

« Siipirattaan kalibrointi mahdollistaa siipiratasanturin Hz-kalibroinnin hienosaatamisen.
6. ECO-tila:

*  Eco-tilan avulla voit muuttaa ECO-ohjelman kohdeikkunoita.
7. Kaanteistayttokalibrointi:

«  Sallii nopean séilién tdyden kapasiteetin kalibroinnin lisatyn polttoaineen perusteella.
8. Vakionopeus-/SmartTow-tyyppi:

« Voit valita manuaalisesti joko automaattisen, kierrosluvun tai nopeusperustan vakionopeudelle ja SmartTow-
toiminnolle.

Ohjelmatiedosto
Ohjelmavalikkotoimintoa saa kayttéa vain valtuutettu valmistaja tai jalleenmyyja.
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Varoitukset — viat ja halytykset

Kaikki Mercuryn varoitukset — viat ja halytykset naytetaan riippumatta siita, mika nayttd on nakyvissa halytyshetkella. Kun
halytys aktivoidaan, jarjestelman tilakentassa nakyy halytysteksti ja kuvake. Viat seka niiden kuvaileva lyhyt teksti, pitka
teksti ja toimintateksti naytetdan kokoruudussa.

*  Kun ilmenee vika:
a. Jarjestelman tilakenttd muuttuu punaiseksi ja nayttda varoituskuvakkeen ja -tekstin.

A WARNING

52101

b. Polttoaineen ja syvyyden vioissa on lisdvaihtoehtoja ja niitéd kuvataan kohdassa Polttoaine tyhjeneméassé -halytys
ja Syvyyshalytys.
c. Tason 3 vika (ajokulma, navigointi, ECO, polttoaine) on kayttajan kytkettavissa paalle tai pois asetusvalikosta. Se

on oletuksena kytketty paalle. Jos vika kytketdan pois asetusvalikosta, viat ndkyvat vain jarjestelman
tilakentéssa.

d. Kaikki tason 4 (Guardian) viat naytetdan aina riippumatta siita, mité asetusvalikosta on valittu.
e. Jos vika liittyy paastdjenhallintaan, moottorin kuvake nakyy jarjestelman tilakentassa.
*  Kun kayttdja valitsee vian kayttdjan valitsemalta data-alueelta:
a. Vian nimi ja varoituskuvake nakyvat ylareunassa.
b. Lyhyen vian kuvaus ja vian sijainti (moottori) ndkyvéat nimen alapuolella.

c. Jos ilmenee useampi kuin yksi vika, navigoi kuhunkin vikaan pydrénupin avulla ja paina pyérénuppia vikaan
paasemiseksi.

DEPTH T 400 00§00 0
- \ a - Varoituskuvake ja vian nimi
= 26 ’ \ j
== 5/ , 2 \\5 6 b - Lyhyt teksti tai legacy-teksti
L. FAULT TITLE chs ¢ - Moottorivian sijainti
FAULT LINE 1 o~ d - Toimintateksti
LINE 2 e - Vikojen lukumaara

ACTION TEXT
AREA

[ 4k WARNING

Polttoaine tyhjeneméssa -halytys
Polttoainehalytysta hallitaan VesselView-naytosta, ei moottorin ECM/PCM-yksikoista.
« limoitusominaisuudet ja polttoaineen tasohalytykset voidaan asettaa asetusvalikosta.

« Jos kayttdja on valinnut polttoaineen vakion datan kenttdan sijainnissa 2 (katso lisétietoja kohdasta Nayton sijainnit ja
kuvaukset), polttoaineen datakentassa nakyy varoitus.

«  Varoituskuvake korvaa polttoainekuvakkeen ja datakentta vaihtelee mustan ja punaisen kentan valilla.

52275

« Jos kayttaja ei ole nayttanyt polttoainetta vakion datan kentéassa (sijainti 2) mutta se on aktiivinen varoitusvikana,
jarjestelman tilakentéssa nékyy punainen kentté ja teksti FUEL.
«  Kayttaja voi myos valita polttoainevaroituksen kayttdjan valitsemana kohoikkunana asetusvalikosta. Pydrénupin

painaminen minimoi polttoainetason halytyksen. Vika nékyy edelleen toisessa kahdesta sijainnista riippuen naytdn
asetuksista.
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Syvyyshalytys
Syvyyshalytysta hallitaan VesselView-naytosta, ei moottorin ECM/PCM-yksikdista.
+  Nayton ilmoitusominaisuudet ja syvyyden varoitustasot voidaan asettaa Settings (asetukset) -valikosta.

+ Jos kayttaja on valinnut syvyyden vakiodatakentténa sijainnissa 1 (katso kohtaa Naytén sijainnit ja kuvaukset),
syvyyden datakentdssa nakyy varoitus.

*  Varoituskuvake korvaa syvyyskuvakkeen ja dataruutu vaihtelee mustan ja punaisen kentan valilla.

r——p

DEPTH DEPTH

A 2 A 2
s’

52276

+ Jos kayttdja ei ole valinnut syvyytta vakion datan kentassa (sijainti 1) mutta se on aktiivinen varoitusvikana,
jarjestelman tilakentdssa nékyy punainen kentté ja teksti DEPTH.

+  Kayttaja voi myds nayttaa syvyysvaroituksen kayttajan valitsemana kohoikkunana asetusvalikosta. Pydréonupin
painaminen minimoi datapaneelin. Vika nékyy edelleen toisessa kahdesta sijainnista riippuen naytdn asetuksista.
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