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VesselView 903 |

Pikaopas

Lue kéyttdopas ja lataa oma kappaleesi siitd osoitteessa www.mercurymarine.com/vesselview

Ohjelmistopaivitykset
ja dok taatio

Engine-sivu (moottori) w ataa taalta

Saat aluksen tiedot esiin koko naytdlle koskettamalla alueita 1-5

1 Moottori - nayttad moottorin arvojen mukautetun luettelon
2 Akku - nayttaa akun arvot ja kaaviot

3 Polttoaine - nayttdd kunkin polttoainesailién arvot ja kaaviot
4 Ajokulma = ndyttaa ajokulma-asteikot ja numerot

5 Nopeus = ndyttaa suuren nopeusmittarin ja moottorin lisatiedot

*Huomautus: Nayton
muotoilu vaihtelee moottorien mddran ja tyypin mukaan.

6 Hallintapalkki: Auto Pilot
(automaattiohjaus)

Paaset Mercury Auto Pilot*
-automaattiohjauksen toimintoihin.

*Huomautus: toiminnot vaihtelevat moottorin tyypin mukaan.
Drifthook ankkuri (4), Bowhook ankkuri (5) &

Heading Adjust-saatdjarjestelma ovat saatavilla

ladattavana sisaltona (DLC) Features (toiminnot)

(6) -painikkeella tai GoFree-kaupan verkkosivulta:
www.gofreemarine.com/mercury
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Naditd ladattavia toimintoja varten tarvitaan
Mercuryn uusin joystick-jdrjestelmd, ja on
mahdollista, ettd sertifioidun Mercury-jalleenmyyjén
on pdivitettava joystick-jarjestelman sahkdisten
ohjausmoduulien ohjelmisto.

MERCURY

Lisatietoja on osoitteessa:
www.mercurymarine.com/vesselview

7 Hallintapalkki: Vessel Control
(aluksen hallinta)

Padset Mercury-moottorin* hallintatoimintoihin.
*Huomautus: hallintatoiminnot vaihtelevat moottorin tyypin mukaan.

Ohjaa ACTIVE TRIM* -toimintoa VesselView-ndkymassa
*Active Trim -ohjausmoduuli tarvitaan

Lisatietoja on osoitteessa:
WWw.mercurymarine.com

8 Hallintapalkki:
Mercury

Naet kaikki moottorin tiedot kerralla
avaamatta Engine-sivua (moottori).
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*Huomautus: Toiminnot ndkyvat harmaina, jos toimintaedellytyksid ei ole saavutettu.
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Lue kayttdopas ja lataa oma kappaleesi siité osoitteessa www.mercurymarine.com/vesselview Ohjelmistopaivitykset

Nayton ohjauslaitteet ja liitannat w R—

1 Kosketusnaytto

(1 2 2 Virtanippiin

* Néppadintd painamalla ja painettuna pitamalla yksikko
kytketaan PAALLE / POIS PAALTA.

e Painamalla nappdinta kerran nakyviin tulee System Controls
(jarjestelmanhallinta) -valintaikkuna.

o 3 Kortinlukija - kaksi aukkoa
4 Radar (tutka) - tutkan (Ethernet-)liitanta
Takapaneeli 5 NMEA 2000 - tiedon sy6tto/tulostus

6 Power (virta) - 12 V:n tasavirran syotto

7 Sonar (kaikuluotain) - CHIRP-, Broadband-, DownScan- ja
SideScan-kuvantaminen (lahettimesta riippuen)

System Control (jarjestelmanhallinta)
-valintaikkuna
Paaset nopeasti jarjestelmin asetuksiin. Aktivoi se seuraavasti:
o paina VIRTANAPPAINTA tai
e pyyhkaise ndyttda ylareunasta alaspdin

Kotisivu

i v BTN VIRTANAPPAIN
1 Tydkalut 3 Close-painike 4 Suosikit %
2 sovellukset (palaa edelliseen 5 Man Over Board (mies yli Huomautus: System Control
3vtto0 . .. -valintaikkunan sisalto riippuu |8
nayttoon) laidan, MOB) -painike yhdistetysta Iaitteistosta.pp
Suosikit Muokkaa suosikkisivua
Suosikkien avulla voit mdaritelld paneeliin haluamasi Siirry suosikkien muokkaustilaan seuraavasti:
moottorin tietojen nayttoasetukset .
1/2 pystysuora 1/3 pystysuora * Napauta kuvaketta Edit (muokkaa)

* Paina ja pida suosikkipainiketta painettuna
* Valitse muokkausasetukset

0 Muokkaa suosikkisivua
6 Poista suosikkisivu
Lisaa uusi suosikkisivu

* Noudata ruudulla ndkyvia ohjeita mukautet-
tujen ndytt6jen luomiseksi

}

1/2 vaakasuora

1/4 néytto

Muokkaa jaetun sivun paneelien kokoa
1 - Avaa System Control -valintaikkuna 2 Aseta paneelin koko haluamaksesi 3 Tallenna muutokset napauttamalla
- Koon muuttamiseen tarkoitettu kuvake ilmestyy vetimalla koon muuttamiseen nayttoa

ndyttddn napauttamalla painiketta Adjust Splits .
(muokkaa jako-osien kokoa) tarkoitettua kuvaketta




