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Secgao 1 - Introdugédo

Visao geral do VesselView 7

IMPORTANTE: O VesselView é um monitor multifuncional (MFD) compativel com produtos fabricados pela Mercury
Marine Outboards, Mercury MerCruiser e Mercury Diesel. Algumas das fungdes explicadas neste manual serdo
desabilitadas, dependendo do conjunto de poténcia ao qual esta conectado.

O VesselView 7 € um centro de informagdes abrangente que exibe informagdes para até quatro motores a gasolina ou
diesel. Ele monitora e fornece dados basicos de operagao continuamente, além de informagdes detalhadas tais como:
temperatura e profundidade da agua, status do compensador, angulo de diregéo e velocidade do barco e o status dos
tanques de combustivel, 6leo, agua e residuos.

O VesselView pode ser completamente integrado ao sistema GPS do barco ou outros dispositivos compativeis NMEA, se
equipado para fornecer informagdes atualizadas sobre a navegagéao, velocidade e o combustivel até o destino.

O VesselView é uma extensao do monitor para operagdes com joystick e piloto automatico. Todas as funcionalidades
desses recursos de pilotagem sao controladas através da placa da rede de area de controle (CAN) do piloto automatico da
Mercury Marine. O VesselView mostrara se um modo de controle esta ativo ou em espera. As janelas pop-up aparecerao
conforme o barco chegar aos pontos de destino, solicitando respostas para curvas. Podem ser usados textos de exibigdo
adicionais para ajustar os motores e acionamentos para se obter a eficiéncia maxima.

O VesselView é equipado com uma porta para cartdo micro SD que permite que um OEM ou concessionario autorizado
importe a configuragao da identidade do barco. Ele também pode ser usado pelo proprietario para atualizar a versao mais
recente do software. Quando for usado mais de um VesselView, como uma aplicagdo com motor triplo ou quadruplo, ou
um segundo leme, o mesmo cartdo micro SD pode ser usado para baixar essas configuragoes.

Controles dianteiros

DEPTH
P4

i

F ECO MODE

[> Adjust Port RPM
[> Adjust Starboard Trim

[> Adjust Port Trim

52293

a- Telade toque

b - Botdo MARCA-MENU

c- Botao ESPERA-AUTOMATICO

d - Botéo Sair

e - Botéao rotativo (pressione para inserir a fungao)

f- Botdo IR PARA-PAGINAS

g- MAIS ZOOM/MENOS ZOOM-MOB (homem na agua)
h - Energia-Brilho

i- Porta do leitor de cartdes

Operagdes do controle dianteiro

Tela de toque: A tela do VesselView 7 tem varias regides sensiveis ao toque e acionadas com um toque ou deslizar do
dedo com um movimento vertical ou horizontal.

MARCA-MENU: A op¢cdo MARCA-MENU tem duas fungbes e depende de qual modo de tela esta ativo. Pressione o
botdo MARCA-MENU enquanto o tragador de graficos estiver visivel para acessar os pontos de destinos e outras fungoes.
Pressione o botdo enquanto as informagdes do SmartCraft estdo visiveis para abrir a barra de rolagem.
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ESPERA-AUTOMATICO: Permite que o operador suspenda (espera) ou entre no sistema operacional Navico® .
Sair: Fecha um menu e remove o cursor da tela.

Botao giratério: Usado para manobras em menus, aplicagdo de zoom em tabelas e pode ser pressionado para entrar em
uma selegao.

IR PARA-PAGINAS: Um pressionamento rapido exibe as paginas do painel inicial e pode ser pressionado varias vezes
para alternar entre os menus da pagina inicial. Um pressionamento longo exibe as opgdes do menu Ir para.

ENTRADA SAIDA-MOB: Botdes de zoom de varios componentes do backbone do NMEA. O pressionamento simultaneo
dos botdes de ENTRADA e SAIDA marcara a posi¢ao do barco com um icone de homem na agua (MOB).

Energia—Espera—-Brilho: Pressione uma vez para acessar o modo de espera, alterar a iluminagéo de fundo da unidade ou ir
para o modo Noturno.

Leitor de cartées: Permite que o software do VesselView seja atualizado, as tabelas de navegagao sejam carregadas e
permite que os pontos de destino e configuragdes sejam salvos.

Painel traseiro

SR
HJ‘ J L ’
“;‘} | ‘
i} MMM
N JHR

® 6 © @

Item Fungéo Descrigéo

a SmartCraft Conecta-se a rede SmartCraft, vincula os medidores SC 100
b Poténcia Entrada de energia e alarme externo

c Entrada de video Fornece duas entradas de video composto

d SIMNET/NMEA 2K Conecta-se a rede NMEA 2K

e Rede Portas da rede Ethernet

Localizagdes e descrigcdoes do monitor da tela do VesselView 7

O VesselView tem varios campos que exibem modos ativos e informagdes especificas do motor.

O] @ 0 4"~ 26

TANK LEVEL
FUEL

©) ™ 124

PORT

0000

@ | @6 ©

1. Troca de aplicagdo: Tocar nessa area da tela alternara entre uma tela de aplicagao Mercury e a ultima tela Navico.
2. Volts ou profundidade: Esse campo de dados é definido pelo usuario. Uma lista de todo o conteudo esta disponivel no
Menu Configuragbes .

+ O campo de dados apenas exibira a tensdo quando o transdutor de profundidade SmartCraft n&o estiver
instalado.

52301
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+ O campo de dados exibira a profundidade se o transdutor de profundidade SmartCraft estiver instalado.

3. Angulo de diregdo: Se instalado, o usuario pode selecionar limites maximos de 45° ou 60° e inverter o angulo. O
angulo de direcéo estara disponivel se o sensor instalado estiver conectado a rede de area de controle do SmartCraft.
O angulo de direcao é desligado por padrao, mas pode ser ligado manualmente no Menu Configuragdes .

4. Velocidade: Exibe a velocidade do barco. Se ndo houver uma fonte de velocidade disponivel, o mostrador exibira
tracos. O mostrador exibira o valor da velocidade, a fonte da velocidade (roda de pas, pitot ou GPS) e as unidades de
medida (MPH é o padréo). Um valor de velocidade com mais de dois numeros inteiros sera exibido em fonte menor.

5. Rotacgao: exibe uma barra mével que representa a rotagdo do motor. Uma aplicagdo com motor duplo exibira duas
barras méveis separadas, uma aplicagdo com trés motores exibira trés e uma aplicagcdo com quatro motores, quatro.
6. Combustivel: Esse campo de dados exibe o combustivel total a bordo.

»  Exibe apenas o total de combustivel. Os dados individuais do combustivel serdo localizados na area de dados
selecionada em gerenciamento de combustivel.

7. cone da barra de rolagem: Toque nessa area para mostrar a barra de rolagem. A barra de rolagem permite que o
operador selecione diferentes telas de aplicagdo da Mercury para abrir na area de dados selecionada.
8. Guias: Esse campo de dados € definido pelo usuario. Uma lista de todo o contetlido esta disponivel no menu
Configuragdes .
+ Seinstalado, a guia de bombordo sera exibida no lado esquerdo dos dados do compensador e a guia de
estibordo sera exibida no lado direito dos dados do compensador.

9. Posicao da marcha: Os produtos DTS exibirdo todas as posi¢gdes da marcha para cada motor. As posicdes sédo
definidas como F (avango), N (ponto morto) e R (ré). Os produtos ndo DTS mostrardo N (ponto morto) e G (engatado).

10. Compensador: Esse campo de dados € definido pelo usuario. Exibe a compensagéao para até quatro motores. O pop-
up com compensador esta disponivel na area de dados selecionada. O pop-up do compensador pode ser ligado ou
desligado no Menu Configuragdes .

11. [cone de dados selecionados: Exibe um icone que representa os dados exibidos atualmente na area de dados
selecionada da tela. Também exibira o icone de dados selecionados anteriormente se, no momento, nao houver
dados selecionados sendo exibidos. Toque no botdo de seta MENU para abrir a barra de rolagem. O usuario pode
selecionar um icone na barra de rolagem e os dados selecionados serdo exibidos.

12. Status do sistema: Exibe adverténcias e o modo ativo atual.

13. Area de dados selecionada: Exibe todos os dados selecionados, incluindo o andamento da verificacdo da partida
inicial, mensagens de bom gerenciamento, programagao de manutengéo e adverténcias.

Regides de toque e deslizamento

O VesselView 7 incorpora regides sensiveis ao toque na tela. Isso permite que o operador abra ou interaja com itens
especificos usando gestos de toque definidos na tela. Existem dois tipos de gestos: tocar e desligar.
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Regibes de toque

As regides de toque sao usadas nos campos de dados constantes e selecionadas pelo usuario. Essas regides oferecem

utilidade maxima e melhoram os graficos da tela.

TANK LEVEL 3
FUEL = 134

124

| GALLONS
| PORT

52304

Exemplo de motor quadruplo

Regido | Descrigdo

Area que alterna a aplicagéo

conectado ao backbone NMEA 2K para poder alternar entre as aplicagées.

1 IMPORTANTE: Outras aplicagbes associadas com o VesselView podem n&o estar acessiveis. O barco deve ter um dispositivo Navico® especifico

Area que exibe as informagdes do campo de dados

Area que exibe as informacdes de velocidade

Area que exibe as informagdes de combustivel

Area que abre e fecha a barra de rolagem

Area que exibe as informagdes do campo de dados

Area que exibe as informagdes do campo de dados

Area que alterna a exibigdo do menu ativo

Ol Nl Bl DN

Area que exibe as informagdes variaveis do status do sistema

-
o

Area que executa varias tarefas da area de dados selecionada

-
-

Area que executa varias tarefas da area de dados selecionada
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Exemplo de motor Unico

Regido

Descrigdo

Area que alterna a aplicacéo

IMPORTANTE: Outras aplicagbes associadas com o VesselView podem n&o estar acessiveis. O barco deve ter um dispositivo Navico® especifico
conectado ao backbone NMEA 2K para poder alternar entre a aplicagéo.

Area que exibe as informagdes do campo de dados

Area que exibe as informagdes de combustivel

Area que exibe as informagdes de velocidade

Area que abre e fecha a barra de rolagem

Area que exibe as informagdes do campo de dados

Area que exibe as informagdes do campo de dados

Area que alterna a exibigdo do menu ativo

Ol Nl Bl DN

Area que exibe as informagdes de status do sistema

-
o

Area que executa varias tarefas da area de dados selecionada

-
-

Area que executa varias tarefas da area de dados selecionada

Regides de deslizamento

As regides de deslizamento s&o usadas na area de dados selecionada pelo usuario e no menu da barra de rolagem.
Existem dois tipos de gestos de deslizamento: horizontal e vertical.

* O deslizamento horizontal avancga para as paginas disponiveis.

a.
b.

As paginas avancgarao na dire¢do do deslizamento horizontal.

Quando o final das paginas for alcangado, um deslizamento horizontal para a esquerda movera a pagina da
Ultima para a primeira.

As opgdes ciclo automatico e sair ndo podem ser ativadas ou selecionadas quando for realizada uma agéo de
deslizamento.

* O deslizamento vertical permite que o operador navegue mais profundamente nos dados adicionais relativos aquele
campo especifico.

a.
b.
C.

O deslizamento para cima aprofundara o operador em dados adicionais.
O deslizamento para baixo fara com que o usuario saia e retorne para um status de viséo geral.
Se os dados mais profundos nao estiverem disponiveis, os deslizamentos verticais ndo serdo reconhecidos.

+ O menu da barra de rolagem utiliza uma agéo de deslizamento com base na velocidade para avangar as selecoes do
menu.

a.

Deslizamento lento = avango mais lento.

Pagina 6
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b. Deslizamento rapido = avango mais rapido.

TANK LEVEL

124

FUEL

GALLONS

52306
Regido Descrigdo
a Area para transigéo vertical e horizontal de dados selecionada
b Area para transigéo horizontal de dados selecionada

Como atualizar o software VesselView 7

As instrucdes a seguir explicam como realizar a atualizagéo do software do VesselView 7. E necessario acesso & Internet,
juntamente com uma porta de comunicagao usada para transferir o arquivo para um cartdo micro SD FAT ou FAT32.

Backup dos pontos de destino, rotas e rastreamentos

Apesar de os pontos de destino, rotas e rastreamentos nao serem afetados, recomenda-se a realizagao do backup deles
antes do inicio da atualizagdo. O processo de backup copia todos os pontos de destino, rotas e rastreamentos para um
cartdo micro SD. O cartdo pode ser o mesmo que tem os arquivos de atualizagdo. Dependendo da quantidade de
informagdes para as quais vocé fara backup, o cartdo deve ter capacidade para armazena-las.

1.
2.

ok w

6.

Ligue a chave de ignicao e verifique se o VesselView esta ligado.

Insira o cartdo micro SD na porta do leitor de cartdes ao maximo até ouvir um clique, de modo que ele permanega no
local correto.

Pressione o botdo de PAGINAS abaixo do botéo giratério.
Selecione Ferramentas e depois Arquivos.
Selecione Pontos de destino, rotas e rastreamentos

Waypoints, Routes, and Tracks

E Settings
52711

Selecione o formato desejado e pressione Exportar.
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7. Selecione o cartdo micro SD como destino e selecione OK.

Export Waypoints, Routes, and Tracks

Select destination folder...

@ Memory card

52713

8. Nomeie o arquivo de backup usando o teclado na tela e depois pressione Enter.

Obtencao do software mais recente

1. O software mais recente para o mostrador esta disponivel on-line para download geral no site da Mercury:
www.mercurymarine.com/vesselview. Para saber qual versdo do software esta no VesselView, ligue o VesselView.
Enquanto o sistema liga, a tela mostrara a versado do software no canto inferior direito. Se o VesselView ja estiver
ligado, selecione Configuragdes>Sistema>Sobre para ver a versao atual do software do VesselView.

&

MERCURY MARINE

2.043.301

55829

Product  VesselView7
Applicatio C3.0.43.323 )
Platform 4.0.29084-r1
Loader 3
Serial number 000167#
Almys (RS Language pack Standard
Hardware 128MiB+4GB 512MiB 640x480
Uptime 0:02:12 hrs
Copyright 2013 Navico

Copyright 2013 Mercury Marine
=

©no comms OUISIOC '
488

2. Selecione VesselView 7 e clique em BAIXAR ATUALIZACAO.

3. Dependendo das configuragdes de seguranga do seu computador, pode aparecer uma adverténcia de seguranca.
Clique em Permitir para continuar.

4. Crie uma pasta no disco rigido e salve o arquivo nela.
5. Se o sistema solicitar que vocé SALVE ou EXECUTE, selecione SALVAR e salve no disco rigido.
NOTA: O tamanho do arquivo normalmente é de 70-100 MB.

IMPORTANTE: Alguns navegadores podem mudar a extensdo do arquivo. Verifique se a extensé@o e o nome do
arquivo ndo foram alterados. A extensdo correta apds o nome do arquivo deve ser .upd. Nao renomeie o arquivo nem
altere a extensao.

6. Depois de salvar o arquivo no disco rigido, copie-o para a raiz de um cartdo micro SD vazio FAT ou FAT32 de 512 MB
ou mais. A raiz da unidade € o nivel maximo, onde o arquivo nao é colocado em uma pasta.
Atualizagao do VesselView
Consideragoes importantes antes e durante o processo de atualizagao:
*  Fez o backup dos pontos de destino, rotas e rastreamentos?
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+ Cada mostrador deve ser atualizado individualmente. Nao ha nenhum recurso de rede automatico para atualizar
varios VesselViews simultaneamente.

»  Na&o desligue o monitor ou interrompa o fornecimento de energia durante o processo de atualizagéo.
* Nao remova o cartdo micro SD durante o processo de atualizagao.
1. Verifique se a chave de ignigéo esta desligada e se o VesselView esta ligado.

NOTA: Algumas instalacoes podem energizar o VesselView através de um circuifo dedicado em vez de uma chave de
ignigcdo no circuito.

IMPORTANTE: O VesselView deve estar desligado por no minimo 30 segundos antes do software ser atualizado.

2. Insira o cartdo micro SD na porta do leitor de cartdes ao maximo até ouvir um clique, de modo que ele permanega no
local correto.

3. Ligue a chave de ignicéo e verifique se o VesselView esta ligado.
4. Deixe que o sistema inicialize. Uma tela pedira que o usuario faga a atualizagdo ou cancele.
5. Use o botéo giratorio para destacar o arquivo de atualizagéo e pressione-o para confirmar.

Select update to run

0: Cancel (Do not run updater)
*1: VesselView 7-X.0.XX. XXX-XXXXX

56565

6. N&o desligue a chave de igni¢éo, ndo desligue o VesselView, nem remova o cartdo micro SD enquanto o software
estiver sendo carregado. O processo de atualizagdo pode levar alguns minutos para ser concluido.

Installing update. Please wait...
Do not turn off during update,
as this may damage your device.

56562

7. Quando o carregamento estiver concluido, remova o cartdo micro SD e o sistema sera reiniciado automaticamente
para concluir a atualizagao.

Update complete.

Please remove the SD card to finish.

56563

8. Verifique se a versao do software atualizado é a versao correta. Pressione o botao Ir para, pressione Configuragoes,
selecione Sistemas e gire o botdo Sobre. Pressione o botdo para verificar. A verséo atual do software é exibida.
Desligar o barco por 30 segundos e em seguida liga-lo também mostra a versao do software no canto inferior direito
da tela de inicializacao.

Calibragao da tela de toque
1. Desligue a unidade.
2. Pressione e segure o botdo MENU e, em seguida, ligue a unidade.
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3. Mantenha o botdo MENU pressionado durante a ligagao até que a tela do utilitario de calibragdo aparecga
(aproximadamente 15 segundos).

TSLIB calibration utility
Touch crosshair to calibrate

56947

Tela do utilitario de calibragéao

4. Toque na cruz exibida na tela para definir os nove pontos de calibragao.
5. Ap6s a calibragdo bem-sucedida, a unidade retornara a tela de aplicagdo normal.

Manutencao
IMPORTANTE: Recomenda-se que a protegdo solar fornecida seja instalada para protegdo quando a unidade néo estiver
em servigo.

Limpeza da tela do monitor

A limpeza de rotina da tela do monitor € recomendada para impedir o acumulo de sal e outros detritos do ambiente. O sal
cristalizado pode arranhar o revestimento do monitor ao usar um pano seco ou umido. Certifique-se de que o pano tenha
uma quantidade suficiente de agua doce para dissolver e remover os depositos de sal. Ndo aplique pressdo em excesso

na tela durante a limpeza.

Quando as marcas de agua nao puderem ser removidas com o pano, misture uma solu¢ao 50/50 de agua morna e alcool
isopropilico para limpar a tela. Nao use acetona, alcool mineral, solventes tipo terebintina ou produtos de limpeza a base
de aménia. O uso de solventes ou detergentes fortes pode danificar o revestimento antirreflexo, os plasticos ou as teclas
de borracha.

Recomenda-se que a protecao solar seja instalada quando a unidade n&o estiver em uso para evitar danos por raios UV
na guarnigao plastica e nas teclas de borracha.

Limpeza da porta média
A area da porta média deve ser limpa regularmente para se impedir o acumulo do sal cristalizado e outros detritos.

Botoes emperrados

Verifique se ndo ha botées emperrados na posi¢do para baixo. Se for encontrado um botao emperrado, balance-o para
libera-lo.
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Secao 2 - Telas iniciais e assistente de configuracao
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Tela de adverténcia de inicializagao do VesselView 7

Quando o VesselView 7 for iniciado, uma tela de adverténcia aparece e avisa ao operador para ndo considerar o produto
como uma fonte primaria de navegacao e que o usuario assume toda a responsabilidade pela operagao e pelos riscos
correspondentes.

Tela inicial

Quando a chave de ignicao € ligada, aparece uma tela inicial de partida Mercury. O nimero de horas do motor sera
exibido para até quatro motores. No canto inferior direito da tela esta a versdo do software. Os conjuntos de poténcia com
controle de emissdes mostrardo um icone de motor no canto inferior esquerdo da tela.

51617

Tela inicial Mercury

Assistente de configuragao
IMPORTANTE: Nao apresse o VesselView pressionando os botdes enquanto o sistema estiver inicializando para coletar
dados do motor e do barco. Quando o VesselView for ligado inicialmente ou ap6s um restabelecimento de fabrica, o
sistema levara alguns segundos para concluir o processo de inicializagdo.
O assistente de configuragao do VesselView orienta o usuario durante os primeiros passos de configuragao do
VesselView. O assistente de configuragéo pode ser acessado a qualquer momento através do icone CONFIGURACOES
no menu de rolagem. Toque na seta da barra de rolagem e deslize até o icone Configuragdes. Para iniciar o assistente de
configuragdo, navegue até Configuragées>Sistema>Assistente de configuragao. Toque em Avangar para continuar.

Device Configuration ?

AL
©h WeLcoME
This is the first time VesselView has been started and you will be guided
through configuring this device for your vessel.
We recommend that you key on all engines to ensure proper feature
configuration.

56740
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Importar Configuragao
Para importar uma configuragéo existente do barco, insira um cartdo micro SD FAT ou FAT32 com o arquivo de
configuragao e selecione esse arquivo no menu suspenso. Se nao houver nenhum arquivo de importagao, toque em
Avancar para continuar.

Device Configuration -)-(—

05 IMPORT CONFIG
To import configuration, select settings file and press Import.

[no settings to import -]

<Previous} Next> ]\ Import \

56741

Configuragao do Motor
1. Na tela Configuragdo do motor, use o botéo rotativo ou toque nos campos do menu para selecionar a opgao correta.
2. Conclua as seleg¢des na tela Configuragdo do motor. Quando terminar de fazer as selegbes, toque em Avangar para

continuar.
Device Configuration ')-(— .
a- Menu do tipo do motor
o‘} e b - Menu do modelo do motor
’ Engine Type
[Veradu @—P‘l
Engine Model
"Veradn Pro Four Stroke 300 @—> -‘
ﬁalfunction Indicator Lamp 4
“MIL Disabled -
56742

3. Abra e selecione a opgao adequada no restante dos campos do menu na tela de Configuragdo do motor. Quando
terminar de fazer as sele¢des, toque em Avancar para continuar.

Device C
-Velraldo Fondbone: Stueke 126 a- Campo de selegdo do modelo do motor

”} Verado Pro Four Stroke 250

Verado Six cylinder 300

Verado Six cylinder 250

Verado Six cylinder 225
‘Veradn Pro Four Stroke 300 -

Malfunction Indicator Lamp

‘MIL Disabled

56743
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- a- Campo de opgao do joystick

3‘5} [T s | ) b - Campo do numero de motores

“Tr

Malfunction Indicator Lamp

‘MILDisahIed

Doesvessel have a joystick?

p @—=

Number of Engines
¢ &—]

56745

Configuragao do Mostrador

Dependendo do nimero de motores indicados na tela de Configuragdo do motor, selecione os motores a serem exibidos
por essa unidade VesselView. Pode-se selecionar até quatro motores. Toque em Avangar para continuar.

Device Configuration Y X .
. a- Motores selecionados a serem exibidos

C% DISPLAYSETUP

Select which engines to show on this display.

e PO
(& stBD

56746

Configuragao do Dispositivo

Na tela Configuragao do dispositivo, use o botao rotativo ou toque nos campos do menu para selecionar as opgdes
corretas. Se estiver usando varios dispositivos VesselView, certifique-se de atribuir nUmeros exclusivos a cada unidade
para evitar problemas com dados. Os numeros do leme devem coincidir com o local da unidade individual do VesselView.

Toque em Avangar para continuar.

Device Configuration ‘)—(- ~ .
- a- Campo de opgao do VesselView

C} T b - Campo de opgéo do leme

tlnique VesselView ID: fé\
“1 -—
Helm ID: /B\
e ]

56747
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Configuragdo das unidades

Selecione as unidades de medida com que o VesselView exibira os dados na tela; velocidade, distancia e volumes.
Unidades especificas de medida podem ser alteradas posteriormente.

Device Configuration -)-(_ ~ . .
a- Campo de selegéo de unidades de medida

:ob} What units of measure do you want to use?

Selets the general type of units of measure. You can later change any particular unit of
measure.

‘U.S. Standard *

©

Metric

56748

Configuragao do Tanque

Selecione o numero de tanques de combustivel do barco no campo suspenso. Toque em Avangar para continuar.

Device Configuration -)-(- . .
a- Campo de selegdo do numero de tanques

ob} Number of tanks (3
O v1

56749

Use o botéo rotativo ou toque nos campos do menu para selecionar a origem do tanque, o tipo do tanque e a capacidade
do tanque.

Device Configuration -)-(_ . .
a- Campo de selegéo da origem do tanque

5‘8} - b - Campo de selecdo do tipo do tanque
(a) ¢ - Campo de entrada da capacidade do tanque

[None -— vl

)
‘:Nnne A/@/ ':

Tank capacity (gallons)
: (o)

56750
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Use o teclado da tela para digitar a capacidade. Ao terminar de digitar os dados de capacidade do tanque, toque em OK
para fechar o teclado. Toque em Avangar para continuar.

.
a- Campo de entrada da capacidade do tanque

b - Teclado da tela

| v$20.00

O nome do tanque preenchera o campo Nome. Para alterar o nome do tanque, toque no campo e use o teclado da tela
para personalizar o nome do campo.

Device Configuration ‘)_(
a- Campo do nome do tanque

|| v | |

56751

o3

T

Tanktype

‘Fuel -

Tank capacity (gallons)

‘0100.00 ‘

Name

PORT 1 4—@

56752

I'PORT 11‘ 6] a- Entrada do nome do tanque
: b - Digite a chave para concluir a entrada

0000000000
000000 0DDOD0OD
000000000

CGoOoDoDoooLDoBL®
S0 o0

56753

Com base no numero de tanques inseridos durante a configuracéo, a tela retornara para a tela de origem do tanque.
Todos os campos do menu precisam ser preenchidos com as informag¢des adequadas para cada tanque adicional.
Quando todos os campos do menu estiverem completos, toque em Avancar para continuar.
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Uma tela de capacidade de combustivel mostrara a capacidade total com base nos dados de entrada.

Device Configuration

a- Campo de capacidade de combustivel
:(:} Vessel fuel apacity

[0100.00 /

The vessel fuel capadity has beenset to 100 gallons (the sum of fuel tank capacities).
The maximum fuel capacity this network can support is 1731.17 gallons.

56756

Configuragao da velocidade

Na tela de configuragédo da velocidade, existem trés opg¢des para determinar como o VesselView captara as informagées
de velocidade. Se o barco for equipado com um GPS, 0 menu suspenso permitira a sele¢cdo dos dispositivos disponiveis.
Se o barco estiver equipado com um sensor pitot, essa opgao sera selecionada. Se o barco for equipado com uma roda de
pas, uma opgao para seleciona-la aparecera no menu suspenso. Apos a selegao da origem da velocidade, toque em
Avancar para continuar.

Device Configuration

a- Campo de origem do GPS
b - Campo de origem do pitot

‘(,L}. GPS source
=R ¢ - Campo de origem da roda de pas

- K :
Pitot source

"PCMO ¥ Q) i
;’addlewheel source 4
[PCMO ¥ l

56757

Se a origem do pitot for selecionada, a tela Sensor de velocidade pitot aparecera. Use o menu suspenso Tipo de sensor
pitot para selecionar a opgao adequada. A maioria dos motores utiliza um pitot de 100psi. Os produtos da Mercury Racing
usam o pitot de 200psi. Apos a selecdo, toque em Avancar para continuar.

Device Configuration

e a- Campo da presséao do pitot
1(3. Pitot Sensor Type

o 7 ]

Pitot Multiplier

o |

56758
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Se a origem da roda de pas for selecionada, a tela do sensor da roda de pas aparecera. Use o menu suspenso Tipo de
sensor da roda de pas para selecionar a opgao adequada. Apos a selegao, toque em Avangar para continuar.

Device Configuration

e a- Campo do tipo do sensor da roda de pas

(,t} Paddle Wheel Sensor Type
‘Legacy / -

Paddle Wheel Multiplier Hz/mph

o |

56759

Conclusao do assistente de configuragao

Toque em Finalizar para concluir o assistente de configuragdo no VesselView. Nao desligue a unidade até que a tela
Finalizar seja substituida pela tela de atividade do barco.

Device Configuration 7

LL} Configuration is nearly complete. These settings, and more, can be
changed at any time in the Settings menu.

56760

Configuragéo da origem de dados
O VesselView pedira para configurar as origens de dados detectaveis. Toque em OK para continuar.

Data sources have not been set up.

Do you want to setup sources now?
Check the locall

conditions and

56761
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Ligue todos os produtos e todos os motores para garantir que todas as origens de geragao de dados possam ser
detectadas. Toque em Iniciar para comegar 0 processo.

The system is ready to auto select data sources.
Before starting make sure that all connected products are powered on. 8

Navigation
ECS-0

Check the local w VV7 MFD [This device]

conditions and fq

STANDBY
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O VesselView exibira a tela Sistema. Os sistemas que operam dentro dos parametros estabelecidos aparecerdo em verde.

SYSTEM
ENGINES OK

VOLTS OK

TOTAL
FUEL 7 2.9GAL

STANDBY

Tocar no campo OK do sistema exibira as horas do motor.
BATT lbl 1 1 I 1 |;5.
—F 12.0 / \
=28 J,0.0.
5 MPH ~ 5

ENGINE HOURS - & ~,

e
PORT 1:24 _

=

T
=

STBD 1:24+rs

STANDBY

Menu Configuragées
Podem ser feitas alteragdes em qualquer configuragdo a qualquer momento usando-se o menu Configuragées. Pode-se
navegar por todos os menus e submenus suspensos tocando-se na tela ou usando-se o botao rotativo. O menu
Configuracdes pode ser acessado usando-se a barra de rolagem na parte inferior direita da tela.
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1. Menu do sistema.

Settings

System

Vessel 4
Engines 4
EasyLink 4

Preferences ’
Alarms 4

Personalityfile *

Language English (US)

About

Helm 1, Device 1...
Setup wizard

Restore defaults
Network L4
Simulate B

Time...

2. Menu do barco.

56772

System »

Engines »
EasyLink E
Preferences ’
Alarms E

Personalityfile *

Depth Offset... 0.0ft

Tanks 4
Speed 4
Steering 4

Cameras installed [ |

Sea Temp 4

3. Menu de motores.

56773

System r
Vessel ’
Systemlink ¥
Preferences ’
Alarms >

Personalityfile *

Engines shown 4

Engine model '\'erado Six cylinder 300 <|
Limits k
Supported Data 4
ECOMode >
Cruise/SmartTow type "Autoj‘
Trim k

56775
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4. Menu EasyLink.

System
Vessel

Engines

Preferences
Alarms

Personality file

EasyLink 4

»

»

Lé "PORTCTR"
E "STBDCTR"

» "STBD" s

5. Menu de preferéncias.

56776

System
Vessel
Engines

EasyLink

Alarms

Personality file

Preferences 4

3

»

3 m

Backlight 4

»
Scroller Bar 4
Data Boxes 4

»
Popups 4

r P N\
Auto-cycle interval ‘Ssmnds -
Units 4

6. Menu de alarmes.

56777

System
Vessel
Engines
EasyLink

Preferences

Personality file

3

3

Alarm History...

L Alarm Settings...

’ Show all Helm alarms (&

56778
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7. Menu do arquivo de identidade.

System C:
Vessel E
Engines 4
EasyLink L2

Preferences 4

Alarms >

Personalityfile *

Import  *

Restore *

56779

Telas de exibicao
Partida

Na partida apds a sequéncia da tela inicial, o monitor principal carregara e todos os dados e graficos estarao ativos. Duas
condi¢cdes estdo disponiveis: motor desligado ou motor funcionando. A tabela e as informagdes a seguir explicam a
sequéncia de como as areas de dados selecionadas pelo usuario e constante mudam.

Estado do motor Area de dados selecionada pelo usuério

Motor desligado, ignigéo ligada Mensagem de bom gerenciamento

Motor girando Verificagdo do sistema em andamento, é exibida a hélice animada
Motor funcionando em marcha lenta A cor da hélice fica verde

Motor funcionando em marcha Dados contextuais inteligentes do nivel 1

Motor desligado, ignigdo ligada

A tela de mensagem de bom gerenciamento da Mercury é exibida na area de dados selecionada pelo usuario quando a
ignicao esta ligada e os motores ndo estao funcionando. Todas as fun¢des estarao disponiveis e ndo havera nenhum
dado do motor exibido.

* As mensagens sdo selecionadas aleatoriamente. Os exemplos incluem: Vocé tem dispositivos de flutuagao, a Mercury
o lembra de utilizar o barco com seguranca.

+ Os itens da lista de bom gerenciamento estéo sujeitos a alteragdo dependendo do tipo do motor ou configuragédo
de identidade.
Motor funcionando em marcha lenta

Quando o motor esta em funcionamento, a area de dados selecionada pelo usuario do monitor mostrara a hélice verde
quando o relatério de verificagdo do sistema for concluido.

* A area de dados selecionada pelo usuario da tela exibira uma hélice animada e a barra de andamento para indicar
que uma verificagdo esta em andamento.

4o|ll§ll|+4o

\ a - Hélice animada
/ 2MPH2 \ 6 b - Barra de andamento

STEM SCAN... 41’ @) \\4

56963

« Se a qualquer momento o motor for colocado em marcha, a verificagdo do sistema parara e a hélice ficara verde e os
dados contextuais inteligentes do nivel 1 apareceréo.
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* Quando a verificagao estiver concluida, podem aparecer varias janelas pop-up relacionadas ao conteudo: falhas do
motor, lembretes de manutengao, erros de comunicacgao, relatério de verificagdo OK do sistema.

400 00§ 00 |0

26 61, 22 b

MPH
’ PS

[¢

SCANCOMPLETE 47 ® 4
L d ~

SENSORS N 134
BATTERY &

LEVELS
PRESSURES
TEMPS

Falha do motor

Se for detectada uma falha do motor durante uma verificagao do sistema, a area de dados selecionada pelo usuario
exibira um texto descritivo em uma tela de falha colorida e em negrito. A cor da tela de falha depende do tipo da falha
detectada. O campo de status do sistema no canto inferior esquerdo mudara de acordo com a falha exibida.

T 400 0 0§00 0 ] o )
26 6, / 2 2 \ \6 a- Icone de adverténcia com .tltulo de falha
5/ o CRET \5 b - Texto curto ou texto preexistente
\, FAULT TITLE 47 .C;,;) ~ c- Localda falrla do motor
FAULT LINE 1 - - 134 d- Texto de acéo
3 e - Numero de falhas

DEPTH

ACTION TEXT
AREA

[k WARNING

Navegacgao na falha

Quando as falhas estiverem presentes, elas assumirao a area de dados selecionada pelo usuario. As falhas serao
identificadas por niUmeros ao longo da parte inferior da area de dados selecionada pelo usuario.

1. O campo selecionado pelo usuario assumira a primeira falha como padréo e tera uma caixa preenchida em branco
com ndmeros pretos.

2. A falha selecionada alternara entre o numero da falha e um simbolo positivo (+) indicando que existem mais dados a
serem exibidos.

(a)

—

GG

3. Quando um simbolo positivo (+) estiver disponivel, os dados adicionais relativos aquela falha poderao ser
visualizados.

a - Numero de falhas
b - Falha selecionada
¢ - Icone de saida para falhas

4. Quando os dados adicionais exigirem mais paginas, a area de falha mostrara um ou mais circulos. O circulo da
pagina selecionada sera branco. Essa area mostrara a descrigao da falha em texto longo.

5. Para sair do campo de falhas use o botdo X .
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Manutengao programada do motor

Se for detectado um lembrete de manutengao durante uma verificagao do sistema, a area de dados selecionada pelo
usuario exibira um texto descritivo em uma tela colorida e em negrito. O campo de status do sistema no canto inferior
esquerdo mudara de acordo com o problema de manutengao exibido. Use o bom senso para proteger seu investimento e
verifique o 6leo do motor regularmente, de preferéncia antes de cada uso.

1. Quando o tempo da manutengéo programada estiver totalmente esgotado, a area de dados selecionada pelo usuario
exibira um lembrete de manutengao geral para realizar a manutengao programada.

26

/ MAINTENANCE

Port

RPM \
X1 OOO

56967

2. Abrao icone + para expandir o texto. E possivel restabelecer a manutengdo para 100% ou sair da tela.

NOTA: O lembrete de manutengdo com o icone da chave de boca sera exibido no campo de status do sistema até
que a falha seja apagada do sistema.

DEPTH P 400 0 0§00 |40

S ! 26 6,'/ 22 \\6

MPH

/MAINTENANCE 42 > :4

\

3= =3

56968

BATT

0.0

/MAINTENANCE

OUTSIDE

92] _z_ &
52449
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Verificagédo do sistema - Relatério de verificagdo
Quando uma verificagéo do sistema for concluida e ndo houver falhas, lembretes de mangtengéo ou erros de
comunicacgao, a area de dados selecionada pelo usuario exibira VERIFICACAO CONCLUIDA com um relatério e uma
mensagem de bom gerenciamento. O relatério de verificagdo sera exibido até que o motor seja engrenado ou até que o
botédo X seja pressionado.

* As mensagens de bom gerenciamento sao selecionadas aleatoriamente. Os exemplos incluem: Vocé tem dispositivos
de flutuagéo, a Mercury o lembra de utilizar o barco com seguranca.
+ Os itens da lista de bom gerenciamento estéo sujeitos a alteragdo dependendo do tipo do motor ou configuragédo
de identidade.
-4o|ll§ll|+40‘
', 22 s
5 o N 5

MPH
GPS

4% ®» N4
- -

134

SENSORS
BATTERY

LEVELS

PRESSURES

TEMPS rew
X1000

° S\

Verificagao concluida Mensagem de bom gerenciamento

Always verify that
nawlgation lights and horn

are functional, RPM
X1000

56969

Erros de comunicagao
Quando uma verificagao do sistema encontrar um erro de comunicagéao, a verificagao sera interrompida e todos os
campos de dados serdo exibidos com linhas tracejadas. O campo de status do sistema ficara cinza com um X em um
circulo vermelho e um texto indicando Erro Com.

pe " rm —J e
56970

Erro de comunicagéo
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Funcionalidade do campo de status do sistema

O campo de status do sistema € usado para comunicar informagdes especificas do motor e modos ativos. Ela sempre
estara visivel na tela principal, no canto inferior esquerdo do monitor, a menos que seja encontrada uma adverténcia em
tela pop-up cheia. A cor, o icone e o texto mudardo de acordo com o status, as adverténcias, a indicagdo de manutengao
e os modos ativos do sistema. A identidade do barco e o tipo de instalagao do conjunto de poténcia terdo efeito direto
sobre quais icones estarao disponiveis no campo de status do sistema. Nem todos os icones disponiveis estarao listados
na tabela a seguir.

Exemplos da bandeja do sistema

H icone do motor quando a ignigao for ligada. O icone fica visivel apenas se o conjunto de poténcia tiver controle
de emissoes.

51875

Erro de comunicagéo quando a ignigéo estiver ligada. O conjunto de poténcia ndo esta se comunicando através
da rede de area de controle.

52099

- Indica que cada componente conectado a rede de area de controle esta dentro dos parametros de operagédo
normais.

52100

A WARNING

O icone de adverténcia indica que ha uma falha.

52101

Adverténcia indicando que o diagnostico integrado do motor de estibordo detectou uma falha. Todos os outros
locais do motor identificados com falha aparecerdo de modo similar.

52102

Rastreamento do ponto de destino do piloto automatico. A cor laranja indica o rastreamento do ponto de destino
esta ativo e controlado pelo computador. Se o rastreamento do ponto de destino do piloto automatico estiver em

modo de espera (n&o ativo), a cor do campo sera cinza. Essa alteragdo do esquema de cores ¢ a mesma para
WAYPO| NT todas as fungdes do piloto automatico.

52104
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Navegacao nos campos de dados

A area de dados selecionada pelo usuario compartilha seu espago com o processo de verificagao de partida inicial,
mensagens de bom gerenciamento, programagao de manutengao e adverténcias. Dados especificos relativos ao
andamento da inicializagao, alteragdes no conjunto de poténcia ou adverténcias sdo exibidos durante esses eventos.

@\|\ =
(0]e]
!
51654
Definigdes do tamanho do campo de dados
a Nivel 4 € um tamanho de campo de tela cheia que ocorre quando s&o encontradas adverténcias pop-up.
b O nivel 3 é um tamanho de campo de tela padrdo que ocorre quando janelas pop-up do conjunto de poténcia ou do barco
mudam. As mudangas podem incluir, sem se limitar a, compensador, navegagao, ECO e combustivel.
c O nivel 2 € um tamanho de campo de tela padréao para todos os campos de dados.
d O nivel 1 é um tamanho de campo de tela padréo para todos os campos de dados que incluem a verificagdo do sistema de
partida.

Aumento dos campos de dados

Os campos de dados podem ser aumentados destacando-se o icone expandir (X-PAND) e pressionando-se o botao
rotativo.

52094

Icone Expandir

Apbds o icone ser ativado, a area de dados selecionada pelo usuario sera preenchida com dados aumentados da selegdo
de dados exibida ativamente. Até seis selegdes de dados podem ser aumentadas, uma por vez, e alternardo na sequéncia
cronoldgica exibida na ilustragéo a seguir. Os campos de dados 3 e 4 exibirdo apenas os dados opcionais selecionados
pelo usuario.

NOTA: A configuragdo padrdo do compensador e das abas ndo aumenta a menos que seja ativada por controles externos.
Se for ativada, um processo pop-up sera utilizado. As janelas pop-up do compensador e das abas podem ser desligadas

no menu Configuragées.

(5)00

52093
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Cada campo de dados tem seu préprio indicador de pagina no canto inferior esquerdo da area de dados selecionada pelo
usuario. Toque nos varios indicadores de pagina para visualizar as selegdes adicionais. Toque no icone de ciclo para que
todas as selegbes de dados passem pela sequéncia inserida cronologicamente.

a- Indicadores de pagina
b - icone do ciclo automatico
c- lcone de saida

Ciclo automatico

* Quando o ciclo automatico estiver selecionado mas nao estiver ativo, o icone sera exibido em um campo branco.

»  Pressione o botao giratério para ativar o ciclo automatico. O icone sera exibido em um campo azul com setas brancas
e permanecera nesse esquema de cores até o ciclo automatico ser desabilitado. O tempo padrao para o ciclo
automatico € de cinco segundos por pagina e pode ser alterado no menu Configuragdes.

+ Para desligar o ciclo automatico, destaque o X e pressione ou toque no icone do ciclo automatico. O ciclo automatico
saira da area de dados selecionada pelo usuario.

Funcionalidade da barra de rolagem

A barra de rolagem fornece acesso a itens de icone nao exibidos atualmente na area de dados selecionada pelo usuario
da tela. Os icones da barra de rolagem serao ocultados até que a barra de rolagem esteja ativada. Tocar na guia do
MENU da seta da barra de rolagem estendera a barra de rolagem. Deslizar o dedo para a direita ou esquerda o levara a
todas as opgdes de barras de rolagem. Se nédo for feita nenhuma selegdo em cinco segundos, a barra de rolagem
desaparecera. Quando um icone € selecionado, a area de dados selecionada pelo usuario sera transformada para mostrar
o nome do icone e os dados pertencentes aquele recurso.

Navegacao e ativagdo da barra de rolagem

1. Pressione a guia do MENU de seta da barra de rolagem no canto inferior direito da tela.

2. Use o botao rotativo para destacar o icone que deseja exibir e pressione o botéo rotativo para ativa-lo. Uma caixa
branca em segundo plano destacara o icone da barra de rolagem a ser selecionada. Navegar deslizando a barra de
rolagem e tocar em um icone fornecera os mesmos resultados do bot&o rotativo.

NOTA: Um icone de seta aparecera a esquerda e direita da barra de rolagem Quando apenas um icone de seta
estiver visivel, sera necessario mover na dire¢do indicada pela seta. Quando ambas as setas estiverem visiveis,
qualquer diregdo pode ser alternada ou deslizada.

a- Icone selecionado
b - Setas da barra de rolagem

Provides guidance to
achieve greater fuel
economy

STANDBY
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Area de dados selecionada pelo usuario

Durante o processo de navegagao da barra de rolagem, quando o icone for destacado usando o botéo rotativo, a area de
dados selecionada pelo usuario muda para exibir o icone, 0 nome do icone e a descri¢do do que o recurso faz. A area de
dados selecionada pelo usuario mostrara essas informagdes por apenas cinco segundos, a menos que o botdo rotativo
seja pressionado. De modo similar, ao usar o método de tocar e deslizar da navegagao da barra de rolagem, tocar nos
icones durante o deslizamento exibira seu nome e a descrigdo do recurso. Um toque nao deslizante e estacionario em
cinco segundos ativara aqueles dados na area de dados selecionada pelo usuario.

icones da barra de rolagem

®

Descrigzo do [cone

a

Temperatura—exibe os valores de temperatura do fluido e do motor para o 6leo, agua e combustivel. Exibe a temperatura do ar ambiente e
do ar do coletor. As informagdes disponiveis dependem do conjunto de poténcia.

Pressdo—exibe os valores de pressao do motor para agua, 6leo, combustivel e auxiliar. As informagdes disponiveis dependem do conjunto
de poténcia.

Tensao—exibe os valores da bateria de todos os motores.

Tanques—exibe os dados dos tanques a bordo do barco para capacidade de combustivel, dgua, residuos e dleo (apenas dois ciclos)

Registro de viagem—exibe os dados gravados da viagem: disténcia total, tempo total, velocidade média e consumo médio de combustivel.
Os dados gravados do registro da viagem podem ser apagados e definidos como zero.

Gerador—exibe dados que o gerador pode enviar através de uma rede de area de controle de protocolo NMEA 2000 ou J1939. estado
atual (funcionamento/parado), tensdo (CA/CC), hertz, horas, pressao do 6leo e temperatura da agua.

Smart Tow—ativa os perfis do Smart Tow para selegdo. Os perfis podem ser modificados.

Controle de marcha lenta de pesca—ativa o controle de baixa rotagéo do motor. Pode ser usado para controlar a rotagdo do motor.

Gerenciamento de combustivel—exibe estatisticas do sistema de combustivel: economia atual, economia média, uso de volume por hora,
capacidade total e combustivel usado.

Piloto automatico—exibe dados do piloto automatico

Eco—exibe informagdes para orientar o operador para a melhor posicdo do compensador e a rotagcdo do motor para alcancar a melhor
economia de combustivel possivel.

Navegagao—exibe os dados relacionados ao sistema de navegacéo instalado: rumo da bussola, longitude e latitude, tempo até o ponto de
destino (TTW), trajeto até o ponto de destino (BTW), distéancia até o ponto de destino (DTW) e curso de deslocamento (COG).

Expansdo—exibe dados aumentados das telas de dados selecionadas. Os dados selecionados se alternaréo na tela.

Compensador e abas—exibe a posi¢cédo do compensador do acionamento e a posi¢éo das abas. Um sensor deve ser instalado nas abas
para que essa fungao exiba informagdes.

Desempenho—exibe dados avangados de desempenho: desempenho de pico (rotagao/velocidade) e polegadas por rotagéo da hélice.

Dados do motor—exibe informagdes adicionais do motor: temperatura do coletor, porcentagem do acelerador, carga do motor e pressdo
auxiliar do coletor. As informagdes disponiveis dependem do conjunto de poténcia.

Controle de cruzeiro—ativa o controle de cruzeiro. Permite que o usuario controle o barco com a rotagdo do motor ou a velocidade do
barco. O controle de velocidade do barco exige um sensor de roda de pas ou GPS.

Configuragdes—local principal onde os dados podem ser ligados ou desligados, modificar a tolerancia + dos dados do sensor, selecionar
os valores exibidos preferidos (métrico/inglés/nautico) e restabelecer para o padrédo de fabrica.
Nota: O restabelecimento para o padrdo de fabrica apagara fodas as configuragbes personalizadas.
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Modo Economia
Modo ECO

57376

O modo ECO exibe informagdes para orientar o operador na definicdo da posi¢édo ideal do compensador e da rotagéo do
motor, visando alcangar a melhor economia de combustivel possivel. O médulo de controle do motor (ECM) ou 0 médulo
de controle de propulsao (PCM) calcula a melhor economia de combustivel com base nas informagées de varios sensores
do conjunto de poténcia e do barco.

1. Toque na guia da barra de rolagem na tela para abrir a barra de rolagem.

2. Use o botao rotativo ou deslize para encontrar o icone do modo ECO e toque no icone ou pressione o botdo. A area
de dados selecionada pelo usuario exibira o elemento do icone ECO com uma descrigcao breve sobre como alcangar a
melhor economia de combustivel.

Valores minimo e maximo do ECO
Quando o modo ECO estiver ativo, as linhas alvo do valor minimo e maximo aparecerao na varredura da rotagao. Essas
linhas exibem uma faixa otimizada ativa que deve ser calculada. As linhas alvo podem ser ajustadas no menu
Configuragoes.

52167

Alvos do compensador e rotagéo do ECO

Quando os valores de rotagéo atingem a faixa minima de valores, os alvos do compensador e rotagao aparecerdo. Uma
linha colorida transpora a varredura da rotagdo com alvos coloridos para informar o usuario onde estéo os valores alvo e
mudara a cor quando alcangar a otimizagao.

Cores alvo

Regras de cor do tridngulo

Estado Cor Valor do preenchimento Agéo Imagem

Alvo ndo alcangado Amarelo Contorno Piscando

Alvo alcangado Verde Solido Continuo
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A seguir, exemplos de alvos de rotagdo do ECO em estados diferentes.

52172
Nao otimizado Otimizado
A area de dados selecionada pelo usuario exibira os alvos do compensador.

DEPTH FT | | FUEL GAL

12

52173

Quando todos os alvos forem alcangados, a tela da area de dados selecionada pelo usuario mudara a partir das
instrugdes para exibir OTIMIZADO com o valor atual da economia de combustivel.

ITEM

[+ 00 [~ 00
ECO MODE

0.44..

OPTIMIZED

Navegacdo ECO
O rodapé da area de dados selecionada pelo usuario exibira ATUALIZAR, MINIMIZAR e X.

* A opcdo minimizar ocultara as instrugdes do ECO e exibira MODO ECO no rodapé da tela do sistema. A opgéo
minimizar permite que o usuario exiba outras informagdes na area de dados selecionada pelo usuario.

* A opcgao atualizar restabelecera os valores do ECO e usara novos parametros para determinar os valores alvo do
compensador e da rotagao.

* A opcao X fechara o programa modo ECO, removendo os alvos do compensador e da rotagao da area de dados

constante.
REFRESH

a- Atualizar
b - Minimizar
c- Sair

52176
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Atualizar ECO
A opgao atualizar permite o recalculo dos valores atuais que o ECO usa para os alvos do compensador e da rotagao.
1. Destaque o recurso atualizar e pressione enter.
2. As instrugdes aparecerdo na area de dados selecionada pelo usuario. Destaque o recurso atualizar e pressione enter.

When RPM values are
within Min/Max range, ECO
will provide guidance to

achieve greater fuel
economy.

52177

3. Quando o sistema terminar de calcular os novos alvos, a area de dados selecionada pelo usuario mudara para indicar
que os valores foram atualizados.

4. A area de dados selecionada pelo usuario do ECO exibira instru¢gdes e os novos valores alvo para atingir a otimizagao
a fim de se obter a economia maxima.

Minimizar
Minimizar € um recurso que permite que o usuario continue com os recursos ECO exibindo, ao mesmo tempo,
informagdes adicionais na area de dados selecionada pelo usuario.

1. Quando a opgéo minimizar é selecionada, as instrugées do ECO séo removidas e informacdes adicionais sado exibidas
na area de dados selecionada pelo usuario. Também é possivel selecionar itens limitados da barra de rolagem.

* A selecao da barra de rolagem é limitada em: Expandir, gerenciamento de combustivel, registro de viagem,
tensdo, navegacao, pressao, temperatura, tanques e gerador.

NOTA: Os itens disponiveis na barra de rolagem dependem das informagdes disponiveis do medidor e da
identidade do barco.

+ Os itens exibidos na barra de rolagem em cinza quando a opgao ECO estiver ativa estarao indisponiveis e ndo
poderao ser selecionados.

2. Quando a opgao minimizar estiver ativa, o rodapé da tela do sistema exibira ECO.
3. Para aumentar o modo ECO, use a tela de toque para destacar o icone ECO e pressione o botado enter.
4. Quando o ECO alcanca a otimizagdo, o texto da area de dados selecionada pelo usuéario muda para OTIMIZADO.

Alteragao dos alvos do ECO

O software do ECO monitora os sensores do motor e procura o melhor numero de economia de combustivel enquanto o
barco estd em operacdo. Quando o software reconhece um aumento da economia de combustivel, o VesselView registra
os valores da rotagcdo do motor e do compensador naquele momento. Esse calculo ocorre se a tela ECO estiver visivel ou
ndo. Quando o software tiver gravado os valores da rotagéo e do compensador, ele guiara o operador com setas para a
velocidade ideal de funcionamento e para o ajuste do compensador. Na maioria das aplicagées a tela ECO nao precisa de
nenhuma calibragdo apesar de haver configuragdes para personalizar o indicador para o seu estilo de navegacgao. As
configuragdes padréo estdo dentro dos pardmetros aceitaveis para a maioria das aplicagées da embarcacgéo. A seguir
estdo as configuragdes padrao.

Configuragbes do alvo ECO padrao

Estabilidade da economia de combustivel 0,7 segundo
Estabilidade da rotagéo 0,7 segundo
Minimo da janela de rotacédo 2000 RPM
Maximo da janela de rotagédo 4000 RPM
Proximidade do alvo de rotagédo 10%
Proximidade do alvo do compensador 3%

IMPORTANTE: Deve-se executar uma calibragdo manual do compensador antes de se usar a tela ECO se a identidade
do barco néo foi carregada com um cartdo micro SD. Usar a calibragdo padrdo do compensador ndo permitira que a tela
ECO funcione adequadamente.

Alteragdo de valores alvo
1. Abra a barra de rolagem
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Use o botéo giratério para destacar o ultimo icone, Configuragdes, e pressione o botéo enter.
Va para Rede e pressione enter.

Destaque modo ECO e pressione enter.

Destaque o valor alvo que deseja alterar.

Altere os dados alvo e pressione o botéo enter.

N o~ oD

Continue esse processo até sair do alvo.

NOTA: O menu configuragdes fechara apds sair do alvo. Para alterar outros valores alvo, abra a barra de rolagem. O
icone Configuragdes serd destacado. Siga o mesmo processo indicado anteriormente para alterar outros valores alvo.

Modo SmartTow
Smart Tow (Reboque inteligente)

57377

O SmartTow baseia-se na rotagdo do motor, a menos que o barco tenha um GPS instalado e conectado a rede de area de
controle. Quando o barco tiver um GPS, é possivel selecionar os alvos de velocidade ou de rotagdo do motor para as
opgoes de controle do SmartTow. Também é possivel criar perfis de langamento personalizados.

AN

Smart Tow

Programmable Launch
profiles

Alvos do SmartTow

O SmartTow modificara a area de dados constante incorporando os indicadores de rotagao e overshoot na varredura de
rotagdo. O alvo do ponto de ajuste da rotagédo sera a cor laranja e a escala do overshoot sera a cor branca.

a- Alvo do ponto de ajuste da rotagao
b - Escala do overshoot

O alvo do ponto de ajuste da rotagdo mudara de um contorno, quando nao ativo, para sélido quando ativado.

Alvo do ponto de ajuste da rotagdo

Estado Cor Valor do preenchimento Imagem

Ponto de configuragéo Alaranjado Contorno

Ativo Alaranjado Solido
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Quando o SmartTow nao estiver ativo, o monitor de varredura de rotagao fica branco. O SmartTow modifica a cor do
monitor de varredura de rotagao para laranja quando ativo.

56976

A cor do monitor de varredura de rotagéo ativo é laranja

Area de dados selecionada pelo usuario do Smart Tow

A tela padrao do Smart Tow permite que vocé selecione, defina e modifique configuragdes dos recursos do SmartTow. O
ponto do grafico de abertura fica animado quando o SmartTow esta ativo e executando uma sequéncia de abertura. O
ponto se move pelo caminho de abertura mostrando qual parte da sequéncia de abertura o sistema esta executando.

LAUNCH 2

52188

Ponto animado do grafico de abertura

Navegacio

O SmartTow utiliza a area de dados selecionada pelo usuario e a segao do rodapé para permitir o ajuste das
configuragdes. Pressione ou deslize o dedo para se deslocar pelos campos das caixas de selecédo. A segéo do rodapé
permite a habilitagdo ou desabilitagdo da opgdo SmartTow, salvar ou sair.

Existem cinco campos de selegéo. Use o botéo giratério ou deslize o dedo pela selecéo de perfil, ponto de ajuste da
rotac&o/velocidade e habilitacdo/desabilitacdo.

+ Os itens localizados no rodapé da area de dados exigem que a selegao seja tocada ou que se pressione o botdo
giratorio para destacar e aceitar.

S M ART TOW a- Selegao de perfil

b - Valor do ponto de ajuste

c - Habilitar
d - Salvar
e- Sair

CCD/ 52192
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A selegao do perfil permite escolher dentre cinco perfis predefinidos de fabrica e qualquer configuragdo personalizada que
o usuario tenha criado. As configuragdes personalizadas podem ser modificadas e assumirdo o padrao das ultimas
configuragdes conhecidas.

Perfis predefinidos de fabrica

O valor do ponto de ajuste permitira que o operador regule o ponto de ajyste da rotagdo ou velocidade. Os padroes serao
10 mph ou 1700 rpm até que o operador use a opgdo SALVAMENTO RAPIDO para cancelar os valores padrao.

* O ponto de ajuste é a selegédo padrao quando o SmartTow esta ativo. O operador pode ajustar a rotagdo ou a
velocidade tocando a area da tela de dados.

SMART TOW a- Selecao padrao do ponto de ajuste

PROFILE 3

52281
Apos efetuar os ajustes nas configuragdes desejadas, pressione a sele¢do no rodapé da area de dados.

* A habilitagdo ou desabilitagado liga ou desliga o recurso. A varredura da rotagdo sera exibida como varreduras brancas
néo ativas. O operador pode modificar todas as configuragbes quando o Smart Tow estiver no estado desligado
(desabilitado).

a. Habilitado (ligado) fica verde quando ativo
b. Desabilitado (desligado) fica vermelho quando nao ativo

FT
26 a - N&o ativo - vermelho
: b - Varredura de rotagdo normal exibida quando o
SMART TOW : modo MPH é selecionado
PROFILE 3 =
2850 >
DISABLE ,I\ RPM -
N X1000 P

S OO0 7

= -

SMART TOW PTAB — TRIM —J STAB

56975
* Pressione SALVAR A opc¢ao salvar modificara a tela SmartTow para que o operador selecione salvamento rapido,
salvar como novo ou criar personalizado.
* Se o operador pressionar o X, o SmartTow €& desabilitado, enquanto a area constante e a area de dados selecionada
pelo usuario voltam para a tela padrao.

Salvar
Quando o operador seleciona salvar, a area de dados selecionada pelo usuario muda para as opgoes de salvamento. O
salvamento rapido é a selegao padrao.
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* Pressione a selegao para confirmar.

@\ MART TOW a- Salvamento rapido

QUICK SAVE b - Salvar como novo
¢ - Criar personalizado

CREATE CUSTOM

52283

+  SALVAMENTO RAPIDO Armazenara o perfil existente com os novos valores de rotagdo ou velocidade. Pressione
para salvar os dados e voltar para a tela do SmartTow.

+  SALVAR COMO NOVO Permite que o operador armazene as configuragdes atuais com um nome personalizado.
Pressione para mudar para o nome do arquivo personalizado. A selegdo do nome do arquivo esta ativa por padrao.

a. Use a tela ou o botao giratério para alterar as letras.

SMART TOW

52284

b. Use o botdo giratério para destacar a opgao salvar e pressione-o para confirmar as alteragoes.
NOTA: Para sair, selecione X e pressione o botdo girafdrio. A tela mudara para a tela padrédo principal sem
salvar os novos dados.
Criacgéo de abertura personalizada

Criagao de abertura personalizada permite que o operador crie um perfil de abertura personalizado. O operador pode
regular o ponto de ajuste da rotagédo ou velocidade, rampa, overshoot e duragdo do overshoot. Quando o operador
seleciona essa opgao, a area de dados selecionada pelo usuario muda para a tela de configuragao do perfil personalizado.

SET POINT 2500>
RPM

RAMP 38
OVERSHOOT 6%

OVERSHOOT 25
DURATION SEC

52286

+ Use o botéo giratério para mover a caixa de selegéo para os campos desejados que requerem ajuste. Use a
solicitagdo na tela para ajustar o valor do item selecionado.
«  Apos a conclusdo do perfil personalizado, destaque PROXIMO ou X.

a. Selecione Proximo e a area de dados selecionada pelo usuario mudara para SALVAR COMO NOVO,
possibilitando criar um nome personalizado para o novo perfil de abertura. Pressione o botao giratério para
aceitar a selegao.

b. Ao selecionar sair, as configura¢des do perfil personalizado n&o serdo salvas e a tela mudara para a tela
principal do SmartTow.
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Modo de controle de cruzeiro
Controle Cruise (Cruzeiro)

Yy

A

57378

O recurso de cruzeiro permite que o operador selecione um ponto de ajuste e regule o valor de modo que o barco
mantenha uma velocidade ou uma rotagédo especifica do motor.

* O cruzeiro baseia-se na rotagao, a menos que o barco tenha um GPS Mercury Marine incorporado na rede de area de
controle.

*  Se o0 barco tiver um GPS Mercury Marine, a configuragao padrao e a velocidade do barco.

* O operador pode selecionar os pontos de ajuste de rotagao ou os pontos de ajuste baseados na velocidade. O tipo de
opgao de cruzeiro pode ser alterado no menu Configuragoes.

+  Abra a barra de rolagem e destaque o icone de cruzeiro. Consulte a segdo Icones da barra de rolagem para identificar
o icone de cruzeiro.

NOTA: O controle de cruzeiro pode ser desabilitado colocando-se as alavancas do controle remoto em ponto morto.
Area de dados de controle de cruzeiro

Alteragdo da area de dados constante

O cruzeiro modificara a area de dados constante da tela incorporando um indicador de rotagao na varredura da rotagéao de
modo similar aos alvos do modo ECO e SmartTow.

*  Quando o modo cruzeiro é ativado, os elementos dos dados constantes sdo modificados para comunicar:
+ O ponto de ajuste da rotacéo.

» A cor da varredura da rotagdo mudara para laranja quando ativa para indicar que o motor & controlado pelo
computador.

a - Cruzeiro nao ativo
b - Cruzeiro ativo

Cruzeiro — Area de dados selecionada pelo usuario
Cruzeiro modificara a area de dados selecionada pelo usuario da tela quando ativo.
+ Os elementos dentro da area de dados contextuais mudarao para permitir que o usuario configure:
a. O ponto de ajuste da rotacéo.
b. Habilitagdo ou desabilitagdo do status de cruzeiro.

CRUISE a- Valor do ponto de ajuste
SET POINT b - Instrucio

c - Habilitar

d - Minimizar

e- Sair

Navegacao de cruzeiro

O modo cruzeiro tera um sistema de navegagao modificado similar ao SmartTow. O rodapé da area de dados selecionada
pelo usuario permite que o operador habilite ou desabilite o cruzeiro, minimize ou saia. A navegagao no rodapé seguira a
mesma estratégia de selegdo de navegacgéao basica dos outros recursos.

1. Use o botéo giratério ou deslize o dedo para rolar pelas sele¢gdes no rodapé.
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2. Pressione o botéo para ativar a selegao.
a. A habilitacdo ou desabilitagéo liga ou desliga o recurso do elemento.

b. A opgao minimizar ocultara os dados do cruzeiro e exibira CRUZEIRO no rodapé da tela do sistema. Isso
permite que o operador exiba informagdes de outros icones selecionados.

3. O campo de selegéo para regulagem do ponto de ajuste sera o local padréo do inicio do cruzeiro. Apés realizar os
ajustes nas configuracdes desejadas, use o botdo giratorio para mover o cursor para habilitar/desabilitar a sele¢géo no
rodapé da area de dados selecionada pelo usuario.

a. Use o botao giratério para mover entre as selegdes do ponto de ajuste e o rodapé.

b. Quando a guia de selegao estiver fora da area de navegagao do rodapé (campo do ponto de ajuste), o operador
precisara apenas usar o botao giratorio para fazer os ajustes de rotagéo ou velocidade. Nao ha necessidade de
pressionar o botéo para entrar na nova configuragao.

4. Minimizar € um recurso que permite ao operador usar o cruzeiro e exibir dados adicionais na area de dados
selecionada pelo usuario.

IMPORTANTE: Os pontos de ajuste ndo podem ser regulados quando o cruzeiro estiver minimizado.

a. A selecdo do icone da barra de rolagem ¢ limitada. Os itens que néo séo acessiveis ficardo cinza quando o
cruzeiro estiver ativo.

b. Se o piloto automatico estiver ativo e o cruzeiro estiver minimizado, o rodapé da tela do sistema exibira
CRUZEIRO.

» Os dados do cruzeiro serdo exibidos sobre as configuragdes do piloto automatico se o usuario selecionar o
campo de status do sistema

» Se ocorrer uma notificagao pop-up do piloto automatico ou se o operador usar o trackpad do CAN do piloto
automatico, os dados do piloto automatico preencherdo automaticamente a area de dados selecionada pelo
usuario. O operador precisara minimizar para ocultar os dados pop-up.

5.  Quando a opgdo minimizar estiver ativa, o rodapé da tela do sistema exibira CRUZEIRO.

6. Quando a opcéo sair for selecionada durante a exibigao do cruzeiro, o recurso de cruzeiro sera desabilitado. O icone

do cruzeiro sera exibido ao lado do campo de status do sistema até que outro icone seja selecionado da barra de
rolagem.

Modo piloto automatico
Visao geral da tela do piloto automatico

57380

O VesselView é uma extensao do monitor para operagdes com joystick e piloto automatico. Todas as funcionalidades
desses recursos sao controladas através da placa da rede de area de controle (CAN) do piloto automatico da Mercury
Marine. O VesselView mostrara se um modo esta ativo ou em espera, janelas pop-up aparecerdo conforme o barco
chegar a um ponto de destino pedindo para reconhecer a curva e exibir o texto sobre como ajustar o motor e os
acionamentos para alcangar eficiéncia maxima.

* Ao pressionar qualquer botao no trackpad do CAN do piloto automatico, o VesselView assume o padrao de exibicao
da tela do piloto automatico.

+ O piloto automatico sera exibido ativamente quando esse recurso for ligado. Todos os modos e fungdes sédo
controlados com o trackpad do CAN.

Navegacéo nas telas do piloto automatico

As telas do piloto automatico tém um sistema de navegagao modificado. As informagdes sado exibidas em duas paginas de
dados. Indicadores de pagina e um X serdo as unicas sele¢des disponiveis.

* A pagina 1 contera informagdes basicas do piloto automatico.
* A pagina 2 contera dados adicionais de navegacéo.

* Use o X para ocultar os dados do piloto automatico e exibir o modo piloto automatico no campo de dados do sistema.
Isso permite que outras informagdes sejam exibidas na area de dados selecionada pelo usuario.

a - Indicadores de pagina
b - Ocultar dados do piloto automatico

52461

Pagina 40 90-8M0102728 por DEZEMBRO 2014



Secdo 3 - Descri¢do Geral e Operagédo da Tela

Minimizar piloto automatico

Quando a op¢ao minimizar é selecionada na area de dados selecionada pelo usuario, os dados do piloto automatico séo
removidos. E possivel selecionar para exibir itens limitados da barra de rolagem da area de dados selecionada pelo
usuario. Os ultimos dados selecionados pelo usuario serdo exibidos por padréao.

* A selegdo da barra de rolagem é limitada em: Expandir, ECO, gerenciamento de combustivel, registro de viagem,
tenséo, navegacao, pressao, temperatura, tanques, cruzeiro, conjunto gerador e configuragdes.

NOTA: Os iftens disponiveis da barra de rolagem baseiam-se no medidor e na identidade do barco.

*  Quando o modo ECO estiver ativo e o piloto automatico for minimizado, o campo de status do sistema exibira
AUTOMATICO.

* Os itens na barra de rolagem que ndo podem ser selecionados estardo em cinza quando o piloto automatico estiver
ativo.

*  Quando aparecer uma janela pop-up do piloto automatico ou um botao no trackpad do CAN do piloto alutomético, 0s
dados do piloto automatico preencherdo automaticamente a area de dados selecionada pelo usuario. E necessario
selecionar a opgao X para ocultar os dados.

» O campo de status do sistema exibira em qual modo o piloto automatico esta: rastreamento, automatico, sequéncia de
ponto de destino ou espera. A sequéncia do ponto de destino ficara laranja no campo de status do sistema e todos os
outros modos aparecerao em cinza.

Modo de controle de marcha lenta de pesca
Controle de marcha lenta pesca

57379

O recurso de controle de marcha lenta de pesca permite que o operador selecione um ponto de ajuste e regule o valor de
modo que o barco mantenha uma velocidade ou uma rotagao especifica do motor.

* A marcha lenta de pesca baseia-se na rotagédo, a menos que o barco tenha um GPS Mercury Marine incorporado na
rede de area de controle.

*  Se o barco tiver um GPS Mercury Marine, sua velocidade é a configuragao padréo.

+ O operador pode selecionar os pontos de ajuste de rotagdo ou os pontos de ajuste baseados na velocidade. O tipo da
selecdo da opgao de marcha lenta de pesca pode ser alterado no menu Configuragdes.

«  Use os botdes de seta para destacar o icone da marcha lenta de pesca. Consulte cones da barra de rolagem para
identificar o icone da marcha lenta de pesca.

Area de dados de controle de marcha lenta de pesca

Alteragdo do campo de dados constante

A marcha lenta de pesca modificara o campo de dados constante da tela incorporando um indicador de rotagdo na
varredura da rotagdo de modo similar aos alvos do modo ECO e Smart Tow.

*  Quando o modo de controle de marcha lenta de pesca € ativado, os elementos do campo de dados constante sao
modificados para comunicar:

* o ponto de ajuste da rotagéo

* A cor da varredura da rotagdo mudara para laranja quando ativa para indicar que o motor € controlado pelo
computador.

a - Nao ativo
b - Ativo

p
52278
Marcha lenta de pesca—Area de dados selecionada pelo usuario
A marcha lenta de pesca modificara a area de dados selecionada pelo usuario da tela quando ativo.
*  Os elementos dentro da area de dados contextuais mudarédo para permitir que o usuario configure:
a. o ponto de ajuste da rotagao
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b. Habilitagdo ou desabilitagao do status da marcha lenta de pesca.

a- Valor do ponto de ajuste
b - Habilitar ou desabilitar

¢ - Minimizar

d- Sair

52457

Navegacdo da marcha lenta de pesca

O modo de marcha lenta de pesca tera um sistema de navegagao modificado similar ao SmartTow. O rodapé da area de
dados selecionada pelo usuario permite que o operador habilite ou desabilite a marcha lenta de pesca, minimize ou saia
do elemento do programa. A navegagao no rodapé seguira a mesma estratégia de selegao de navegacgao basica dos
outros recursos.

1. Use os botdes de seta para percorrer as selegdes do rodapé.
2. Pressione enter para ativar a selegéao.
a. Habilite ou desabilite o recurso do elemento.

b. A opgdo minimizar ocultara os dados da marcha lenta de pesca e exibira MARCHA LENTA DE PESCA no
campo de status do sistema. Isso permite que o operador exiba informagdes de outros icones selecionados.

3. O campo de selegéo para regulagem do ponto de ajuste sera o local padréo do inicio da marcha lenta de pesca. Apos
o operador realizar os ajustes nas configuragdes desejadas, use os botdes de seta para habilitar/desabilitar a sele¢éo
no rodapé da area de dados selecionada pelo usuario.

a. Use os botdes de seta para mover entre as selegdes do ponto de ajuste e o rodapé.

b. Quando a guia de selegao estiver acima da area de navegacao do rodapé (campo do ponto de ajuste), o
operador precisa apenas usar os botdes de seta para fazer os ajustes de rotagéo ou velocidade. Nao ha
necessidade de pressionar o botdo enter para entrar na nova configuragéo.

4. Minimizar € um recurso que permite que o operador use a marcha lenta de pesca e exiba dados adicionais na area de
dados selecionada pelo usuario.
IMPORTANTE: Os pontos de ajuste ndo podem ser regulados quando a marcha lenta de pesca estiver minimizada.

a. A selecdo do icone da barra de rolagem ¢ limitada. Os itens que néo séo acessiveis ficardo cinza quando a
marcha lenta de pesca estiver ativa.

b. Se o piloto automatico estiver ativo e a marcha lenta de pesca estiver minimizada, o campo de status do sistema
exibirda MARCHA LENTA DE PESCA.

» Os dados da marcha lenta de pesca seréo exibidos sobre as configuragées do piloto automatico se o
usuario selecionar o campo de status do sistema

« Se ocorrer uma notificagao pop-up do piloto automatico ou se o operador usar o trackpad do CAN do piloto
automatico, os dados do piloto automatico preencherdo automaticamente a area de dados selecionada pelo
usuario. O operador precisara minimizar para ocultar os dados pop-up.

5. Quando a opgdo minimizar estiver ativa, o campo de status do sistema exibirda MARCHA LENTA DE PESCA.

6. Quando a opcéo sair for selecionada durante a exibicao do elemento da marcha lenta de pesca, o recurso da marcha
lenta de pesca sera desabilitado. O icone da marcha lenta de pesca sera exibido ao lado do campo de status do
sistema até que outro icone seja selecionado da barra de rolagem.
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Navegacgao no menu de configuragoes

Navegagao no menu Configuragbes
1. Pressione o botdo de paginas enquanto a tela SmartCraft estiver visivel.

a - Botdo Espera-Automatico

b - Bot&o Sair

¢ - Botéao rotativo (pressione para inserir a fungdo)

d - Botéo Ir para-Paginas

e - Mais zoom/Menos zoom, homem na agua (MOB)
f- Energia—Aumento do brilho

g - Botdo Marca-Menu

B Heesy
@
~®

52837
2. Vire o botao giratério para que o ultimo icone fique destacado. O ultimo icone é o menu Configuragoes.
3. Pressione o botao giratorio.

Sistema

O menu Sistema permite formatar a hora e a data, ligar ou desligar campainhas e buzinas, alterar varios parametros de
iluminagéo, importar um grafico para uma tela inicial personalizada, ligar o programa de simulagéo (é usado geralmente no
nivel dos concessionarios) e identifica a versao do software.

O simbolo maior que ( >) indica opgdes adicionais do menu.

Sistemas

Idioma Selecione o idioma desejado —

Altere o formato de hora e data
Hora > A atualizagdo automatica da hora esta disponivel apenas se houver um —
GPS conectado.

Bipes das teclas > desligado, silencioso, normal, alto

Campainha > ligado (marca de verificagdo), desligado (sem

marca de verificagao)

Nivel > 0-100%

Bipes do alarme

ligado (marca de verificagéo), desligado (sem

Modo noturno e
marca de verificagéo)

Luz de fundo >

ligado (marca de verificagdo), desligado (sem

Atualizagéo da rede marca de verificaggo)

Ganho local > 0-100%

Visualizador de imagem >| Selec¢&o do cartdo SD —

Simulado ligado (marca de verificagéo), desligado (sem marca de verificagédo) —

Restaurar padrdes Todas as configuragdes, limites do motor, histérico do alarme —

Sobre Verséo do software do monitor —
Preferéncias

O menu Preferéncias permite que vocé:

1. Selecione quais motores serdo exibidos, o numero do leme e o niumero do dispositivo
Selecione se o monitor esta visivel no leme

Habilite uma leitura do sensor de temperatura ambiente

Defina o intervalo do ciclo automatico

Desligue ou ligue as telas do piloto automatico ou as telas pop-up do skyhook

Ligue ou desligue as caixas de dados

Ligue ou desligue as adverténcias

Ajuste o tempo de atraso da ocultagdo automatica da barra de rolagem e selecione quais icones da barra de rolagem
serao exibidos

9. Ligue ou desligue a lista de verificagdo de partida
10. Ligue ou desligue o monitor da aba de compensagéo
11. Selecione o tipo de cruzeiro ou controle SmarTow.

©® N O hM N
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O simbolo maior que ( > ) indica opgdes adicionais do menu

Preferéncias

Motores >

Ligue (marca de verificagdo) ou desligue (sem marca de
verificagdo) dependendo de qual motor é exibido

Numero do leme, nimero do
dispositivo >

Selecione o local do leme do VesselView (necessario se
houver mais de um leme).

Selecione um nimero de dispositivo exclusivo
(necessario se houver mais de um VesselView
instalado).

Visivel do leme >

ligado (marca de verificagdo) ou desligado (sem marca
de verificagao)

Sensor de temperatura ambiente >

ligado (marca de verificagdo) ou desligado (sem marca
de verificagcao)

Intervalo do ciclo automatico >

1, 5 ou 10 segundos

Pop-ups >

Compensador

ligado (marca de verificagcdo) ou desligado (sem marca
de verificagao)

Tempo do pop-up do compensador

Selecione 2, 5, 10 segundos

Caixas de dados >

Selecione o tipo de dados da caixa 1 de dados >

Navegagéao >, Barco >, Motor >, Ambiente >

Caixas de dados opcionais >

Nenhum, Um, Ambos

Selecione o tipo de dados da caixa 2 de dados >

Navegagéao >, Barco >, Motor >, Ambiente >

Barra de rolagem >

Atraso da ocultagdo automatica >

Selecione 5, 10, 15 ou 30 segundos

Visibilidade do item >

ligado (marca de verificagcdo) ou desligado (sem marca
de verificagdo): X-PAND, temperaturas, presséao,
tanques, tensdes, combustivel, ECO, cruzeiro,
navegacao, registro de viagem, SmartTow, controle de
marcha lenta de pesca, motor, gerador, desempenho e
compensador e abas, piloto automatico

Lista de verificagao de partida

ligado (marca de verificagdo) ou desligado (sem marca
de verificagao)

Mostrar abas

ligado (marca de verificagdo) ou desligado (sem marca
de verificagao)

Mostrar compensador

ligado (marca de verificagdo) ou desligado (sem marca
de verificagao)

Mostrar diregao

ligado (marca de verificagdo) ou desligado (sem marca
de verificagcao)

Camera instalada

ligado (marca de verificagcdo) ou desligado (sem marca
de verificagéo)

Ob

arco

O barco permite que o operador atribua o numero de motores, o numero de tanques de combustivel e a capacidade total
de combustivel. A capacidade de combustivel também pode ser restabelecida apds o reabastecimento.

O simbolo maior que (> ) indica opg¢des adicionais do menu.

Embarcagéo

Configuragéo >

Configuracgéo do barco >

Numero de motores, nimero de tanques de combustivel

Capacidade total de combustivel do barco

Reabastecimento >

Reabastecimento do barco >

Digite a quantidade de combustivel adicionada e defina como cheio

SmartCraft

O menu de configuragdes do SmartCraft permite que vocé:

Ligue ou desligue os dados suportados de cada motor
Selecione o numero de redes SmartCraft e o niUmero da rede

1. selecione o numero de motores no barco

2

3. Defina a capacidade do tanque

4. Defina varios limites contextuais inteligentes
5.

6.

0}

simbolo maior que ( > ) indica opg¢des adicionais do menu.

Dados do sensor de desvio: profundidade, temperatura do mar, velocidade, diregdo, compensador, abas

SmartCraft

NuUmero de motores >

Selecione 1-4

Desvio de profundidade >

Calibragao: desvio, ze-
ro, restauragao
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SmartCraft

Temperatura do mar >

Fonte da temperatura
do mar >

Nenhuma, PCMO,
PCM1, PCM2, PCM3,
AirMar0, AirMar1, Air-
Mar2, AirMar3

Desvio >

Calibragao: desvio, ze-
ro, restauragao, salva-
mento

Fonte do GPS >

CAN-P ou H

Fonte de velocidade pi-
tot >

Nenhuma, PCMO,
PCM1, PCM2, PCM3,

Tipo de sensor pitot >

100 ou 200 PSI

Multiplicador pitot >

Calibragao: multiplica-
dor e restauracao, sal-
vamento

Velocidade >
Fonte de velocidade da | Nenhuma, PCMO, .
pa > PCM1, PCM2, PCM3
Sens’or de velocidade Antigo ou Airmar .
dapa>
Calibragao: multiplica-
Frequéncia da pa > dor e restauracéao, sal- —
vamento
o . Nenhuma, PCMO,
rFe°rg§ SO angulo de di- | pep1, pCM2, PCM3, —
¢ TVM
Ligue (marca de verifi-
cagao) para inverter a
Diregéo > Direcéo inversa diregao ou desllgut'a. —
(sem marca de verifica-
¢a0), qual motor exibir a
direcdo
Calibragao: desvio, ze-
Desvio > ro, restauragao, salva- —
mento
Tanque 1 ou 2> Calibragao > Vazio, 1/4, s, 3/4, cheio
Localizagdo: bombordo, centro de Nenhum. combustivel
Tanques > bombordo, centro de estibordo, esti- Uso do tanque > ’ ! —

bordo >

dleo, agua, residuo

Capacidade >

0 até seis digitos

Compensador >

Localizagdo: bombordo, centro de
bombordo, centro de estibordo, esti-
bordo >

Tem compensador

Ligue (marca de verifi-
cacao) ou desligue
(sem marca de verifica-
Géo)

Calibragao >

Ajuste o compensador
para dentro, faixa maxi-
ma do compensador,
compensador totalmen-
te para fora, restabele-
cer, restaurar, salvar

Abas >

Fonte da aba >

Nenhuma, PCMO,
PCM1, PCM2, PCM3,
TVM

Calibragéo de estibordo e de bom-
bordo

Numero de pontos de
calibragéo (2 ou 3),

Ajustar aba para baixo,
para o meio, faixa para
cima, restabelecer, res-
taurar, salvar

Contextual inteligente >

Ativar

Ligue (marca de verifi-
cagao) ou desligue
(sem marca de verifica-
¢éo)

Limite de funcionamento do motor >

Definir limite

Limite de demanda lenta >

Definir limite 0-99 %

Limite de demanda rapida >

Definir limite 0-99 %

Limite de mudanga da alavanca >

Definir limite 0-99 %

Limite do temporizador de modo >

Definir limite 0-10,0 se-
gundos

Limite estavel de modo >

Definir limite 0-10,0 se-
gundos

Limite de estado constante >

Definir rotagdes por se-
gundo
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SmartCraft

Limites >

rotagdo, taxa de combustivel, tempe-
ratura do liquido de arrefecimento,
temperatura do 6leo, pressao do
6leo, pressdo da agua, tensdo da ba-
teria, temperatura de admisséo, pres-
s&o auxiliar, pressao e temperatura
do 6leo de transmisséo >

Definir os limites: mini-
mo, maximo, advertén-
cia de baixa, advertén-
cia de alta, restabele-
cer, salvar para cada
motor.

Dados suportados >

Localizagdo: bombordo, centro de
bombordo, centro de estibordo, esti-

Marcha real, pressao
auxiliar, pressao do
combustivel, pressdo
da marcha, temperatura
da marcha, porcenta-
gem de carga, tempera-
tura do coletor, MIL

Ligue (marca de verifi-
cagao) ou desligue
(sem marca de verifica-

bordo > (lampada indicadora de

defeito), pressado do
6leo, temperatura do
dleo, presente do acele-
rador, pressédo da agua

1ou2
Usado com barcos com

¢éo)

Avangado > Numero da rede SmartCraft > mais de 1 rede Smart- — —
Craft
AouB
Numero da rede > Usado para identificar a — —
rede

Links faceis

Os barcos com medidores SC 100 devem ter links faceis habilitados (marca de verificagdo) no VesselView para que os
dados sejam recebidos no medidor SC 100.

Link facil

Bombordo ou estibordo-ligado (marca de verificagédo), desligado

Motor e transmissao > e
(sem marca de verificagao)

ligado (marca de verificagao), desligado (sem marca de

Sincronizagao da rotagao verificagso)

ligado (marca de verificagao), desligado (sem marca de

Tanque de combustivel 1 e\
verificagao)

bombordo, centro de bombordo, centro de estibordo,
estibordo >

ligado (marca de verificagéo), desligado (sem marca de

Tanque de combustivel 2 e\
verificagao)

ligado (marca de verificagdo), desligado (sem marca de

Tanque de dleo verificagao)

ligado (marca de verificagdo), desligado (sem marca de

Agua doce verificagao)

Tanque 1 cinza, tanque 1 preto ligado (marca de verificagéo,

Tanque de agua residual > desligado (sem marca de verificagdo)

Alarmes

Os alarmes permitem a verificagao do histérico de qualquer alarme, ligar ou desligar um alarme especifico ou mostrar
todos os alarmes.

Histérico do alarme Mostra os alarmes antigos

Nenhum reparo do GPS, aguas rasas, aguas profundas, taxa de
temperatura da agua, ancora, profundidade da ancora, baixa
velocidade do barco, falha de razéo da velocidade através da
agua, XTE, raio do ponto de destino, chegada, mudanga do
vento verdadeiro, vento verdadeiro alto, vento verdadeiro baixo,
combustivel remanescente baixo, combustivel remanescente
alto, tensdo >, auséncia de dados >, barcos >, piloto automatico
> motores >

Alarmes > Configuragdes dos alarmes >

NOTA: Essas configuragées devem ser ativadas para receber
alarmes.

ligado (marca de verificagao), desligado (sem marca de

Mostrar todos os alarmes do leme P
verificagao)

Unidades

Unidades permitem a selegéo do tipo de medigao de varios sensores de rede SmartCraft: inglés, métrico, nautico, rumo
magnético ou real, milhas por galao, litros por quildbmetro e mais.

O simbolo maior que (> ) indica opg¢des adicionais do menu.

Unidades >| Distancia > | nautica, quilémetro, milha
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Distancia pequena >

pés, metros, jardas

Velocidade >

noés, quildmetros por hora, milhas por hora

Velocidade do vento >

noés, quildmetros por hora, milhas por hora, metros por segundo

Profundidade >

metros, pés, bragas

Altitude >

Metros, pés

Rumo >

Magnético, real

Temperatura >

Centigrado, Fahrenheit

Volume > Litros, galdes
Economia > Distancia/volume, distancia do volume, milhas por galao, galées por milha, quildémetros por litro, litro por quildmetro
Presséao > Hg, mbar, psi, kPa

Pressao barométrica >

Hg, mbar, kPa

Rede

1. Selecdo automatica, fontes e variagdo magnética:

A selegao automatica verifica a existéncia de componentes de relatorios de dados instalados (entrada e saida)
no barramento CAN e no backbone NMEA. Esses itens devem ter energia fornecida para que a Selegao
automatica assimile o relatorio de dados.

Fontes abre a selecdo de fontes de dados que inclui, mas ndo se limita a: GPS, Registro/Temporizador e
Ambiente. Cada uma dessas fontes de dados sera global quando habilitada.

A variagdo magnética pode ser alterada manualmente ou atualizada automaticamente. A variagdo manual pode
ser alterara em + ou - até 5 digitos, incluindo dois pontos decimais.

2. Diagndstico e lista de dispositivos:

A lista de dispositivos mostra todos os componentes de relatorio de dados backbone NMEA e barramento CAN
reconhecidos. Isso pode ser util para se diagnosticar erros de comunicagédo de CAN e NMEA.

O diagnéstico mostra relatério de dados de erros e excedentes nas comunicagdes do CAN e NMEA. Isso pode
ser util para um técnico habilidoso diagnosticar erros de comunicacdo de CAN e NMEA.
3. Grupos:

Grupos de rede sao produtos que usam fontes de dados na rede N2K. Esses produtos usam fontes de dados
que todos os outros produtos da rede usam ou podem usar uma fonte de dados independente das outras
unidades. Também é possivel alterar todos os monitores globalmente para uma fonte diferente de qualquer

monitor.

Existem dez categorias de fontes: Bussola, navegagao e posigao sao algumas das fontes de grupos de
categoria. Em cada uma dessas categorias, pode-se definir um monitor para receber dados de fontes como
parte do grupo ou receber os dados independentemente do grupo.

4. Amortecimento

O amortecimento permite que se escolha um atraso entre 1 € 9 segundos para a atualizagdo de varios sensores
conectados ao CAN e backbone NMEA.

5. Velocidade:
A fonte da velocidade permite a selegao de uma estratégia ou de um GPS. A estratégia é a selegéo padrao.

O limite da velocidade através da agua (STW) é a transicdo de um tipo de sensor de velocidade para outro. A
transi¢ao de limite mais comum é uma roda de pas para o sensor do pitot. Nao existe nenhuma transigao
disponivel para o GPS.

A calibragédo da velocidade da pa permite a sintonia fina da calibragdo da frequéncia do sensor da roda de pas.
6. Modo Eco:
O modo Eco permite a modificagdo das janelas alvo que estdo no programa ECO.
7. Calibragado do abastecimento inverso:

Permite a atualizagéo rapida da calibragdo da capacidade do tanque cheio com base na quantidade de
combustivel adicionada.

8. Tipo Cruise/SmartTow:

E possivel selecionar manualmente Automatico, Rotagdo ou base de velocidade para controle de cruzeiro e

SmartTow.

Arquivo de identidade
A opgao do menu de identidade deve ser usada apenas por um OEM ou concessionario autorizado.
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Adverténcias—Falhas e alarmes

Todas as adverténcias da Mercury—falhas e alarmes serao exibidas independentemente de que tela é exibida no
momento do alarme. Quando um alarme é ativado, o campo de status do sistema exibe o texto do alarme e o icone de
adverténcia. Falhas, juntamente com seu texto curto descritivo, texto longo e texto de agao seréao exibidos em tela cheia.

*  Quando ocorre uma falha:
a. O campo de status do sistema fica vermelho e mostra o icone e o texto de adverténcia.

A WARNING

52101

b. As falhas de combustivel e profundidade terdo opgdes adicionais e serdo descritas em Alarme critico de
combustivel e Alarme de Profundidade.

c. Uma falha nivel 3 (compensador, navegagéo, ECO, combustivel) pode ser desligada ou ligada pelo operador no
menu Configuragdes. Por padréo, essa opgao é ligada. Se a falha for desligada no menu Configuragdes, as
falhas serao mostradas apenas no campo de status do sistema.

d. Todas as falhas nivel 4 (Guardian) sempre seréo exibidas independentemente do que for selecionado no menu
Configuragoes.
e. Se afalha estiver relacionada com o controle de emissdes, o icone do motor sera exibido no campo de status do
sistema.
* Quando o operador selecionar uma falha na area de dados selecionada pelo usuario:
a. O titulo da falha com o icone de adverténcia serdo exibidos na parte superior.
b. Descrigao da falha com texto curto e localizagéo da falha (motor) seréo exibidos abaixo do titulo.

c. Quando houver mais de uma falha, use o botéo giratério para navegar até cada uma delas e pressione-o para
acessar a falha.

DEPTH T 400 0 0y 00 |0 .
2 2 a- lcone de adverténcia com titulo de falha
v \ b - Texto curto ou texto preexistente
¢ - Local da falha do motor
4 ’ @) ‘4

lF,-\ul_T LINE 1 - ~ d - Texto de agéo
LINE 2 3= 3 e - Numero de falhas

ENGINE LOCATION

ACTION TEXT
l&HEA RPM \
| i X‘]OOO

A WARNING el

P TAB L—'FHM—J S TAB

56966

Alarme critico de combustivel
O alarme de combustivel é controlado pelo VesselView e ndo pelo ECM/PCM do motor.
«  As propriedades de notificagdo e os alarmes de nivel de combustivel podem ser ajustados no menu Configuragoes.

+  Se o operador tiver o combustivel selecionado como um campo de dado constante no local N° 2 (consulte a Tela de
localizag6es e descricdes do monitor) em seguida, o campo de dados do combustivel exibira a adverténcia.

+ O icone de adverténcia substituira o icone do combustivel e o campo de dados mudara entre o campo preto € o
campo vermelho.

52275
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Se o operador nao tiver o combustivel exibido como um campo de dados constante (local N° 2), mas estiver ativo
como uma falha de adverténcia, entdo o campo de status do sistema mostrara um campo vermelho e
COMBUSTIVEL.

O operador também pode selecionar a adverténcia de combustivel como uma janela pop-up da area de dados
selecionada pelo usuario no menu Configuragées. O pressionamento do botéo giratério minimizara o alarme de nivel
de combustivel. A falha ainda sera exibida em um dos dois locais, dependendo da configuragao da tela.

Alarme de Profundidade
O alarme de profundidade é controlado pelo VesselView e ndo pelo ECM/PCM do motor.

As propriedades de notificagdo do monitor e os niveis de adverténcia de profundidade podem ser ajustados no menu
Configuragoes.

Se o operador tiver a profundidade selecionada como um campo de dados constante no local N° 1 (consulte a Tela de
localizagbes e descrigdes do monitor), em seguida, o campo de dados de profundidade exibira a adverténcia.

O icone de adverténcia substituira o icone do profundidade e a caixa de dados mudara entre o campo preto e o
campo vermelho.

52276

Se o operador nao tiver a profundidade selecionada como um campo de dados constante (local N° 1), mas estiver
ativo como uma falha de adverténcia, o campo de status do sistema mostrarda um campo vermelho e
PROFUNDIDADE.

O operador também pode mostrar a adverténcia de profundidade como uma janela pop-up da area de dados
selecionada pelo usuario no menu Configuragées. O pressionamento do botéo giratério minimizara o painel de dados.
A falha ainda sera exibida em um dos dois locais, dependendo da configuragao da tela.

90-8M0102728 por DEZEMBRO 2014 Pagina 51



	VesselView 7
	
	Índice

	Introdução
	Visão geral do VesselView 7
	Controles dianteiros
	Operações do controle dianteiro
	Painel traseiro

	Localizações e descrições do monitor da tela do VesselView 7
	Regiões de toque e deslizamento
	Regiões de toque
	Regiões de deslizamento

	Como atualizar o software VesselView 7
	Backup dos pontos de destino, rotas e rastreamentos
	Obtenção do software mais recente
	Atualização do VesselView
	Calibração da tela de toque

	Manutenção
	Limpeza da tela do monitor
	Limpeza da porta média
	Botões emperrados


	Telas iniciais e assistente de configuração
	Tela de advertência de inicialização do VesselView 7
	Tela inicial
	Assistente de configuração
	Importar Configuração
	Configuração do Motor
	Configuração do Mostrador
	Configuração do Dispositivo
	Configuração das unidades
	Configuração do Tanque
	Configuração da velocidade
	Conclusão do assistente de configuração

	Telas de exibição
	Partida
	Motor desligado, ignição ligada
	Motor funcionando em marcha lenta

	Falha do motor
	Navegação na falha

	Manutenção programada do motor
	Verificação do sistema - Relatório de verificação
	Erros de comunicação



	Descrição Geral e Operação da Tela
	Funcionalidade do campo de status do sistema
	Navegação nos campos de dados
	Aumento dos campos de dados
	Ciclo automático

	 Funcionalidade da barra de rolagem
	Navegação e ativação da barra de rolagem
	Área de dados selecionada pelo usuário

	Ícones da barra de rolagem
	Modo Economia
	Modo ECO
	Valores mínimo e máximo do ECO

	Alvos do compensador e rotação do ECO
	Cores alvo

	Navegação ECO
	Atualizar ECO
	Minimizar

	Alteração dos alvos do ECO
	Alteração de valores alvo


	Modo SmartTow
	Smart Tow (Reboque inteligente)
	Alvos do SmartTow

	Área de dados selecionada pelo usuário do Smart Tow
	Navegação
	Salvar
	Criação de abertura personalizada


	Modo de controle de cruzeiro
	Controle Cruise (Cruzeiro)
	Área de dados de controle de cruzeiro
	Alteração da área de dados constante
	Cruzeiro — Área de dados selecionada pelo usuário
	Navegação de cruzeiro


	Modo piloto automático
	Visão geral da tela do piloto automático
	Navegação nas telas do piloto automático
	Minimizar piloto automático


	Modo de controle de marcha lenta de pesca
	Controle de marcha lenta pesca
	Área de dados de controle de marcha lenta de pesca
	Alteração do campo de dados constante
	Marcha lenta de pesca—Área de dados selecionada pelo usuário
	Navegação da marcha lenta de pesca



	Configuração e calibrações
	Navegação no menu de configurações
	 Navegação no menu Configurações
	Sistema
	Preferências
	O barco
	SmartCraft
	Links fáceis
	Alarmes
	Unidades
	Rede
	Arquivo de identidade


	Alarmes de advertência
	Advertências—Falhas e alarmes
	Alarme crítico de combustível
	Alarme de Profundidade



