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Descripcidn general de VesselView 4

IMPORTANTE: VesselView es una pantalla multifuncional (MFD) compatible con productos fabricados por Mercury
Marine Outboards, Mercury MerCruiser y Mercury Diesel. Algunas funciones explicadas en este manual quedaran
desactivadas, segun el equipo motor al que se hayan conectado.

VesselView es un centro integral de informacién de la embarcacion que puede informar sobre un maximo de dos motores
de gasolina o diésel. Supervisa e informa continuamente sobre datos de funcionamiento, incluida informacién detallada
como temperatura y profundidad del agua, estado de la compensacion, velocidad de la embarcacion y angulo de la
direccion, asi como el estado del combustible, aceite, agua y depositos de desechos.

VesselView se puede integrar completamente con el sistema de posicionamiento global (GPS) u otros dispositivos de una
embarcacién compatibles con NMEA para proporcionar informacion en tiempo real sobre navegacion, velocidad y
combustible necesario para llegar a destino.

VesselView es una extension de pantalla para funciones de piloto automatico y operaciones con joystick. Toda la
funcionalidad de estas caracteristicas de pilotaje se controla con el teclado de red de area de control (CAN) para piloto
automatico de Mercury Marine. VesselView muestra si el modo esta activo o en espera; aparecen mensajes emergentes
en solicitud de reconocimiento de los giros cuando la embarcacion llega a las rutas. Pueden utilizarse textos de pantallas
adicionales a fin de ajustar los motores y las transmisiones para lograr la maxima eficacia.

VesselView incorpora un puerto de microtarjeta SD que permite a un fabricante de equipos originales (OEM) o a un
concesionario importar la configuracion de la personalidad de la embarcacion. El propietario también puede utilizarlo para
actualizar el sistema con la version de software mas reciente. Cuando se utiliza mas de un VesselView (como aplicacién
de tres o cuatro motores, o como segundo timén), la misma microtarjeta SD sirve para descargar esas configuraciones.

Botones
VesselView 4
e a - Botdn PAGES (Paginas)
£ W 47 b - Botén de flecha IZQUIERDA
SMART TOW O > c- Boton de flecha DERECHA

PROFILE 3

d - Boton ENTER (Entrar)

+  Pulsando el botén PAGES (Paginas) se activa el menu de la barra de desplazamiento. Pulsando de nuevo el botén
PAGES (Paginas) se abandona el menu de la barra de desplazamiento.

«  Utilizar los botones de flecha IZQUIERDA y DERECHA para navegar por (seleccionar) campos de la pantalla.

»  Pulsar el boton ENTER (Entrar), cuando se haya seleccionado el icono que interese, para entrar en esa funcion o en
ese campo de datos.
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Panel trasero

{ O @ @ O 1\
= /@
©
e
©
K I
O
\.
Elemento Funcién Descripcion
a NMEA 2000 Conecta con la red NMEA 2000
b SmartCraft I1E(r)1(t)rada de alimentacién y conecta con la red SmartCraft, enlaza indicadores SC

Ubicaciones y descripciones de la pantalla VesselView 4

VesselView tiene varios campos que muestran informacion especifica de los motores y de los modos activos.

O | @ | = |ziEizi::

When RPM values are
within Min/Max range, ECO

@ will provide guidance to
achieve greater fuel

economy.

@O ©® | @

1. Volts (Voltios) o Depth (Profundidad): Este campo de datos es definible por el usuario. Una lista del contenido de
visualizacion disponible puede modificarse en el menu Settings (Configuracion).

* Los voltios solo apareceran en el campo cuando se instale un transductor de profundidad.

» La profundidad quedara sustituida por voltios si no se ha instalado un transductor de profundidad, o si se habia
desinstalado.

2. Fuel (Combustible): Este campo de datos es definible por el usuario. Una lista del contenido de visualizacion
disponible puede modificarse en el menu Settings (Configuracion).

« Solo visualiza el combustible total. Los datos individuales del combustible estaran en el area Fuel Management
(Administracién del combustible) de la pantalla.

3. Steering angle (Angulo de la direccién): Si esta instalado, el usuario puede seleccionar limites maximos de 45° o 60°,
e invertir el angulo. El angulo de la direccion estara disponible si el sensor se ha instalado y se supervisa por medio
del modulo de control. Cuando un fueraborda sea el equipo motor instalado, esta funciéon quedara desactivada por
defecto, pero puede activarse manualmente en el menu Settings (Configuracion).

4. RPM: Muestra una barra moévil que representa las RPM del motor. Una aplicacién de dos motores mostrara dos barras
moviles separadas.

5. Speed (Velocidad): Muestra la velocidad de la embarcacion. Si no se dispone de una fuente de velocidad, la pantalla
mostrara guiones. La pantalla mostrara el valor correspondiente a la velocidad, la fuente de la velocidad (rueda de
paletas, dispositivo de Pitot o GPS) y las unidades de medida (MPH es la unidad predeterminada). Un valor de
velocidad con mas de dos niumeros enteros se mostrara en tipos de menor tamano.

6. (Gear position) Posicién del engranaje: Los productos con acelerador y cambio digitales (DTS) mostraran todas las
posiciones del engranaje para cada motor. Las posiciones son F (avance), N (punto muerto) y R (retroceso). Los
productos sin acelerador y cambio digitales (DTS) mostraran N (punto muerto) y G (con marcha puesta).
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7. Trim (Compensacion): Este campo de datos es definible por el usuario. Muestra la compensacion para un maximo de
dos motores. El emergente de la compensacion esta disponible en el area de datos contextuales. El emergente de la
compensacion se puede desactivar o activar en el menu Settings (Configuracion).

8. Tabs (Aletas): Este campo de datos es definible por el usuario. Una lista del contenido de visualizacion disponible
puede modificarse en el menu Settings (Configuracion).

+ Siestainstalada, la aleta de babor aparecera en la parte izquierda de los datos de la compensacion y la aleta de
estribor aparecera en el lado derecho de los datos de la compensacion.

9. Icono de la barra de desplazamiento: Muestra un icono que representa los datos actualmente visualizados en el area
de datos seleccionada de la pantalla. Pulsar el boton PAGES (Paginas) para abrir la barra de desplazamiento. El
usuario puede escoger otro icono en la barra de desplazamiento y entonces apareceran los datos seleccionados.

10. Campo System Status (Estado del sistema): Muestra las advertencias y el modo actualmente activos.

11. Area de datos seleccionados por el usuario: Muestra todos los datos seleccionados: progreso de la exploracién del
arranque inicial, mensajes de buena administracion, programas de mantenimiento y advertencias.

Actualizacion del software VesselView 4

Seguidamente se explica la forma de actualizar el software VesselView 4. Ademas de acceso a Internet, se necesita un
puerto de comunicacion para transferir el archivo a una tarjeta micro SD FAT o FAT 32.

Obtencion del software mas reciente

1. Desde el sitio web de Mercury, puede realizar la descarga general del software mas reciente:
www.mercurymarine.com. Para averiguar qué version de software esta instalada en el VesselView, encienda
VesselView. Mientras arranca el sistema, en la esquina inferior derecha de la pantalla aparecera la version del
software. En caso de que VesselView ya esté encendido, seleccione Settings (Configuracién) > System (Sistema) >
About (Acerca de)> para ver la version de funcionamiento actual del software de VesselView.

MERCU YMKQNE

T o4a01

g =2l e )

55831

(GBXPRES GBXTMP ‘ aSTRIEREN RS TS

i*cb --PL_——£Blvﬂﬂuﬂk———~—vwwwwwww%

b AbOUL

Product

Application

Platform UZ9084-r1
Serial number 001096#
Language pack Standard
Hardware 128MiB 320x240
Up time 0:03:38 hrs
Copyright 2013 Navico
Copyright 2013 Mercury Marine

56943

2. Seleccionar el producto VesselView 4 y pulsar DOWNLOAD UPGRADE (Descargar actualizacion).

3. Es posible que aparezca una advertencia de seguridad en funcién de los ajustes de seguridad de sus ordenador.
Haga clic en Permitir para continuar.

4. Crear una carpeta en el disco duro para guardar el archivo en ella.

5. Siaparecen las opciones GUARDAR (SAVE) o EJECUTAR (RUN), seleccione SAVE (GUARDAR) y guardelo en el
disco duro.

NOTA: Normalmente, el archivo tiene un tamano de entre 80 y 90 MB.

IMPORTANTE: Es posible que algunos navegadores cambien la extension del archivo. Compruebe que el nombre y
la extensién del archivo no hayan cambiado. La extensién correcta que aparece después del nombre del archivo debe
ser .upd. No modifique el nombre del archivo ni cambie la extensién.
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6. Una vez guardado el archivo en el disco duro, cépielo en el directorio raiz de una tarjeta micro SD FAT o FAT 32 vacia
con una capacidad de 512 MB como minimo. El directorio raiz de la unidad es el nivel superior y no se coloca en una
carpeta.

Actualizacion de VesselView
Consideraciones importantes a tener en cuenta antes y durante la actualizacion:

+ Cada pantalla debe actualizarse individualmente, porque no hay una funcién de red automatica que actualice varios
VesselView simultaneamente.

* No desactivar la pantalla ni interrumpir la alimentacion eléctrica durante la actualizacion.
»  No retirar la microtarjeta SD durante la actualizacién.
1. Comprobar que la llave del encendido esté en posicion desactivada y que el VesselView no esté activado.

NOTA: Es posible que en algunas instalaciones el VesselView se alimente con un circuifo dedicado, en lugar de
hacerse mediante /a llave del encendido.

IMPORTANTE: El VesselView debe estar desactivado durante un minimo de 30 segundos antes de actualizar el
software.

Introducir a fondo la microtarjeta SD en el puerto de lectura de tarjetas hasta que se oiga un clic y quede inmovilizada.
Girar la llave del encendido a la posicion activada y comprobar que el VesselView esta activado.
Dejar que arranque el sistema. La actualizacién se realiza automaticamente.

A

No girar la llave del encendido a la posicion desactivada, no desactivar el VesselView ni extraer la microtarjeta SD
durante la carga del software. La actualizacion puede necesitar varios minutos para completarse.

Update in progress.
Please do not remove

the SD card or power off
during this process.

56561

6. Cuando finalice la carga, extraer la microtarjeta SD y el sistema arrancara automaticamente para completar la
actualizacion.

Update complete.

Please remove the SD card to finish.

56563

7. Compruebe que la versién de software actualizada es la correcta. Pulse la tecla PAGES (Paginas) y utilice la flecha
DERECHA para desplazarse por el menu Settings (Configuracién) . Utilice la tecla ENTER (Entrar) y los botones de
las flechas para marcar System (Sistema) y abrir About (Acerca de). Aparecera la version de software actual.

Instalacidén del sensor de la temperatura del aire ambiente
NOTA: La instalacion del sensor de /la temperatura del aire ambiente es opcional.

1. Seleccionar la ubicacion del sensor de la temperatura del aire. Montar el sensor donde quede expuesto al ambiente
exterior, pero protegido del sol.

2. Perforar un orificio de 19 mm (0.75 in.).
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3. Instalar el adaptador de montaje como se muestra mas abajo.

a- Adaptador de montaje
b- Junta
¢ - Tuerca de nailon

r é \ \ d - Sensor de temperatura del aire

10738
Enroscar el sensor en el adaptador de montaje.
5. Acoplar el sensor de temperatura al conector del mazo de cables del VesselView.

Mantenimiento
IMPORTANTE: Se recomienda instalar la visera suministrada para proteger la unidad cuando no esté en servicio.

Limpieza de la pantalla de indicaciones

Se recomienda la limpieza sistematica de la pantalla de indicaciones para impedir una acumulacién de sal y demas
residuos ambientales. La sal cristalizada puede rayar el revestimiento de la pantalla cuando se usa un pafio seco o
humedo. Asegurarse de que el pafo tenga una cantidad de agua dulce suficiente para disolver y eliminar la sal
depositada. No aplicar una presién excesiva en la pantalla al limpiarla.

Cuando no sea posible eliminar las marcas de agua con el pafio, mezclar agua tibia y alcohol isopropilico a partes iguales
para limpiar la pantalla. No utilizar acetona, alcoholes minerales, disolventes tipo aguarras ni productos limpiadores de
base amoniacal. El uso de detergentes o disolventes concentrados puede dafiar el revestimiento antideslumbrante, los
plasticos o las teclas de goma.

Se recomienda instalar la visera cuando no se utilice la unidad para impedir que los rayos UV dafen la placa enmarcadora
de plastico y las teclas de goma.

Limpieza del puerto de medios

La zona de la tapa del puerto de medios debe limpiarse regularmente para impedir una acumulacién de sal cristalizada y
otros desechos. Un tapon de compuesto de goma en el interior del puerto de la microtarjeta SD ayuda a impedir la entrada
de agua en el puerto de la tarjeta.

IMPORTANTE: Instalar el tapon después de la limpieza o de actualizar el software.

NOTA: Instalar el tapon con el lado de la ranura hacia arriba. El lado opuesto tiene un bisel para que la tapa no choque
con el tapon.

Botones atascados

Comprobar que no haya botones atascados en posicion bajada. Si se encuentra un botén atascado, moverlo para
liberarlo.
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Seccidn 2 - Pantallas iniciales y Asistente de
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Pantalla de inicio

Cuando se coloque la llave de encendido en posicion activada, aparecera la pantalla de presentacion de inicio de Mercury.
Esta tiene capacidad para 9999 horas de funcionamiento. La version del software aparece en la esquina inferior derecha
de la pantalla. Los equipos motores con control de emisiones muestran un icono de motor en la esquina inferior izquierda
de la pantalla.

51617

Pantalla de inicio Mercury

Asistente de configuracién

IMPORTANTE: No forzar el VesselView pulsando botones durante el arranque del sistema para obtener datos de la
embarcacién y los motores. La primera vez que se pone en marcha el VesselView, o después de una restauracion de los
ajustes de fabrica, el sistema necesita varios segundos para completar el proceso de inicio.

El asistente de configuracion Setup wizard de VesselView lo dirigira por los primeros pasos de configuracion de
VesselView. Puede acceder en cualquier momento al asistente de configuracion a través del icono SETTINGS
(Configuracién) del menu de desplazamiento. Pulse los botones PAGES (Paginas), ENTER (Entrar) y la flecha a la
derecha para desplazarse por los menus de Settings (Configuracion) .

GBXTMP

& -

gﬁ
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Seccion 2 - Pantallas iniciales y Asistente de configuracion

1. Seleccione el idioma en el que prefiera que se visualice VesselView. Utilice los botones de flecha IZQUIERDA y
DERECHA para desplazarse por las opciones de idiomas. Pulse el boton ENTER (Entrar) para realizar la seleccion.
VesselView le solicitara que confirme el cambio de idioma y se reiniciara. Aparecera la pantalla de reinicio. Cuando
vuelva a aparecer la pantalla, toda la informacion se mostrara en el idioma que haya seleccionado.

Select Language

Enalish (US)
English (UK)
Espanol
Suomi
Francais

EAAnVika
Italiano

Nederlands
Norsk

~

56823

2. Aparecera la pantalla de bienvenida. Pulse la flecha DERECHA para marcar el campo Next (Siguiente) .
WELCOME

This is the first time VesselView has been started
and you will be gquided through configuring this
device for your vessel.

We recommend that you key on all engines to
ensure proper feature configuration.

—Cancel <

56793

3. Aparecera la pantalla principal del VesselView en el idioma seleccionado. El icono SETTINGS (Configuracion)
quedara resaltado. Pulse el boton ENTER (Entrar). System (Sistema) aparecera marcado en el menu Settings
(Configuracion) . Pulse el boton ENTER (Entrar) y aparecera el menu flotante. Pulse el boton con la flecha DERECHA
para acceder al Setup wizard (Asistente de configuracion).

B L S
System Language English (US)
Vessel About
Engines | Helm1, Device 1...
EasyLink & Setup wizard >
Preferences Restore defaults
Alarms Network

Personality file Simulate

56792
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Importar configuracién

Para importar la configuracion de una embarcacion ya existente, inserte una tarjeta micro SD con el archivo de la
configuracion y seleccione este archivo en el menu desplegable. Si no existe ningun archivo de importacion, utilice el
boton de la flecha DERECHA para marcar Next (Siguiente) y pulse ENTER (Entrar).

IMPORT CONFIG

To import configuration, select settings file and
press Import.

{no srettrings to import

~ <Previous ¢ Next>

56794

Configuraciéon del motor

1. Enla pantalla Engine Setup (Configuracién del motor), pulse los botones de flecha DERECHA e IZQUIERDA para
marcar los campos desplegables. Seleccione el modelo y tipo de motor que correspondan.

Engine Type

erado

MWWHJMHHMH L
OptiMax

TwoStroke Outboard

FourStroke Outboard

SeaPro FourStroke Outboard

Jets

Gas Sterndrive

Gas Inboard

Gas Tow Sport

| Diesel Sterndrive

" <Previous . .

60111

Seleccién del tipo de motor

Pro Four Stro e

Pro Four Stroke 200
Six-Cylinder 350
Six-Cylinder 300
Six-Cylinder 275
Six-Cylinder 250
Six-Cylinder 225
Six-Cylinder 200

| Four-Cylinder 200

60112

Seleccion del modelo de motor
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2. Desplacese hacia abajo hasta completar todas las selecciones de la pantalla Engine Setup (Configuracién del motor) .
Una vez realizadas todas las selecciones, marque Next (Siguiente) y pulse ENTER (Entrar).

;ngine Type
| Verado
Engine Model

Does vessel have a joystick?

< Previous .

60113

Seleccién de la opcion de palanca de mando

Enqine Type
| Verado
Engine Model

" <Previous . _ Next >

60114

Seleccion del nimero de motores

Configuraciéon de pantalla

En funcion del numero de motores que se indiquen en la pantalla Engine Setup (Configuraciéon del motor), seleccione los
motores que se vayan a visualizar en esta unidad VesselView. Pueden seleccionarse hasta dos motores.

ct which engines to show on this display.

i#! PORT
(! STBD

< Previous

60116
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Configuracién de dispositivo

En la pantalla Device Setup (Configuracion de dispositivo), utilice los botones de las flechas DERECHA e IZQUIERDA
para resaltar los menus desplegables. Si se utilizan varios dispositivos VesselView, asegurese de asignar nimeros
exclusivos a cada unidad para evitar problemas con los datos. Los nimeros de timon deberan coincidir con la ubicacion de
cada unidad de VesselView individual. Marque Next (Siguiente) y pulse ENTER (Entrar) para continuar.

DEVICE SETUP

a- Numero del dispositivo VesselView
Unigue VesselView ID: b - Numero de ubicacién del timoén

1
Helm ID:

1

¢ Previous
56802

Configuracion de unidades

Seleccione las unidades de medida que VesselView presentara en los datos de la pantalla (velocidad, distancia y
volumenes). Mas adelante también se podran cambiar cada una de las unidades de medida. Después de haber
seleccionado las unidades de medida, marque Next (Siguiente) y pulse ENTER (Entrar).

What units of measure do you want to use?

Selects the general type of units of measure. You can later
change__a_n! E?r,t,i,‘:"',a':}fﬂit,“' measure.

| U.S. Standard

M——_——_————_——ﬂ
|l!ﬂ!ﬂlll o |

" <Previous .

60119

Configuracién de los depésitos

En la pantalla Tank Setup (Configuracién de depdsitos) se puede asignar el tipo, la capacidad y el nombre de ocho
depdsitos como maximo. En la columna % se puede ver el volumen real del depdsito. Al seleccionar el boton Refresh
(Actualizar), se consultaran los sensores del depdsito y se actualizaran los valores.
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El depdsito no supervisado es un depdsito que no tiene un sensor asociado.

Capacity
(gah)

dhol. ot

100.00 LIVEWELL

Fuel  200.00 STBDFUEL |

Water 200.00 WATER

< Previous

60120
Utilice los botones de las flechas para alternar entre las diferentes opciones de tipos de depositos.

CONFIGURATION

| Live well

60121

Introduzca la capacidad del depésito modificando las cifras con los botones de las flechas. Pulse el boton ENTER (Entrar)

para pasar a la siguiente cifra. Cuando haya terminado de modificar las cifras, pulse el botén ENTER (Entrar) para
continuar.

Tank type
| Fuel
Tank capacity (gallons)

Name

|PORT FUEL

> 1 Cancel

60122
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Seleccione la ventana Name (Nombre) y utilice los botones de flecha para modificar el conjunto de caracteres.

10200.00
Name

Cancel

60123

Seleccione el boton OK (Aceptar) con los botones de flecha y el boton ENTER (Entrar). De este modo, el operador volvera
a la pantalla de seleccion de depositos y podra configurar otro depodsito mas.

Tank type

Fuel

Tank capa_cip_y E_allﬂs)ii
10200.00

e

| PORT FUEL

Cancel

60124

Repita el proceso de asignacion del tipo, la capacidad y el nombre con el resto de depdsitos de la embarcacion. Una vez
finalizado, seleccione el boton Next (Siguiente) para continuar con el Setup wizard (Asistente de configuracion).

Capacity ‘
(gal) Name

| PORT1 Fuel 200.00 PORTFUEL

| Source Type

Live

PORT 2 well

100.00 LIVEWELL
STBD1 Fuel 200.00 STBDFUEL

STBD 2 Water 200.00 WATER

Unmoni... Fuel

" <Previous — Refresh

60125
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Configuracién de la velocidad

En la pantalla Speed Setup (Configuracion de la velocidad), existen tres opciones que permiten determinar cémo obtendra
VesselView la informacion sobre la velocidad. Si la embarcacion cuenta con un GPS, el menu desplegable permitira
seleccionar los dispositivos disponibles. Si la embarcacion cuenta con un sensor de Pitot, se seleccionara esta opcion. Si
la embarcacion cuenta con una rueda de paletas, se desplegara una opcién para seleccionarla. Cuando se haya
seleccionado la fuente de la velocidad, seleccione Next (Siguiente) y pulse ENTER (Entrar) para continuar.

SPEED SETUP

a - Opciones para los datos de la velocidad

GPS source <%—”/’e

Pitot source

None

Paddle wheel source

None

a- PCMO = exterior de estribor

b- PCM1 = exterior de babor

¢ - PCM2 = interior o centro de estribor
d - PCMS3 = interior de babor

Finalizacién del asistente de configuracion

Al marcar Finish (Terminar) con el boton de la flecha DERECHA y pulsar ENTER (Entrar), se finaliza el Setup wizard
(Asistente de configuracion) de VesselView. Aparecera la pantalla de reinicio. No apague la unidad hasta que la pantalla
de Vessel Activity (Actividad de la embarcacion) haya sustituido a la de reinicio.

| {the device will restart)
Configuration is nearly complete. These settings, and
more, can be changed at any time in the Settings
menu.

Restarting

60128 60129

Configuracion de la fuente de datos

Encienda todos los productos y los motores para asegurarse de que se pueden detectar todas las fuentes de generacién
de datos.

La unidad VesselView solicitara que se configuren las fuentes de datos detectables. Seleccione OK (Aceptar) para
continuar.
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Seleccione Start (Inicio) para comenzar el proceso.

NOTA: En caso de que se seleccione Cancel (Cancelar) de forma accidental, segquira siendo posible completar la
configuracion de la fuente de datos desde Settings (Configuracion) > System (Sistema) > Network (Red) >Auto select
(Seleccion aufomatica). La opcion Aufo select (Seleccion automatica) realizara una exploracion de la red de la
embarcacion e identificara todos los dispositivos compatibles situados a bordo.

Cuando la opcion Auto select (Seleccion automatica) haya terminado la exploracion, seleccione Close (Cerrar)
Pantallas de arranque
Arranque

Al arrancar tras la secuencia de la pantalla de inicio, se cargara la visualizacion principal y todos los datos y graficos
quedaran activados. Se dispone de dos situaciones: motor apagado o motor en marcha. El grafico y la informacion
siguientes explican la secuencia del cambio en las areas de datos constantes y seleccionados por el usuario.

Estado del motor Area de datos seleccionados por el usuario

Motor desactivado, encendido activado Mensaje de buena administracion

Arranque del motor Exploracion del sistema en curso, se muestra una hélice en movimiento
Motor al ralenti La hélice se vuelve de color verde

Motor engranado Datos contextuales inteligentes de nivel 1

Motor desactivado, encendido activado

La pantalla del mensaje de buena administracion de Mercury aparece en el area de datos seleccionados por el usuario

cuando el encendido esta activado y los motores no estan en marcha. Todas las funciones estaran disponibles y no se
visualizaran datos del motor.

* Los mensajes se seleccionan aleatoriamente. Ejemplos: Do you have flotation devices (¢, Tiene dispositivos de
flotacion?); Mercury recuerda al usuario que navegue de forma segura.

Los elementos de la lista de buena administracion pueden cambiar segun el tipo de motor o la configuracion de
la personalidad.

Motor al ralenti

Cuando el motor esté en marcha, el area de la pantalla dedicada a los datos seleccionados por el usuario mostrara una
hélice verde al finalizar el informe de la exploracion efectuada.

El area de la pantalla dedicada a los datos seleccionados por el usuario mostrara una hélice en movimiento y una
barra de progreso para indicar que se esta efectuando una exploracion.

DEPTH FT FUEL GAL ., .

f 26 Bﬂ 12 Eprpracmn del s.|s§ema
a - Hélice en movimiento

SYSTEM SCAN... b - Barra de progreso

NBOARD

Si en cualquier momento se mete una marcha del motor, dejara de explorarse el sistema, la hélice se volvera de color
verde y apareceran los datos inteligentes del Nivel 1.
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«  Cuando se completa la exploracion, pueden aparecer diversos emergentes: fallos del motor, recordatorios de
mantenimiento, errores de comunicacion, informe de exploracion conforme del sistema.

DEPTH FT | | FUEL GAL

= 26 W 12

SCAN COMPLETE
SENSORS
BATTERY

LEVELS

PRESSURES

Exploracion completa

Fallo del motor

Si se detecta un fallo del motor durante una exploracién del sistema, el area de datos seleccionados por el usuario
mostrara un texto descriptivo en una pantalla de fallos de color fuerte. El color de la pantalla de fallos dependera del tipo
de fallo detectado. El campo System Status (Estado del sistema) cambiara en funcién del fallo visualizado.

TTEM 7\ (TTEM T
CON 00| || 00 a - Icono de advertencia con titulo del fallo
_ b - Texto breve o texto heredado
FAULT TITLE e c- Ubicacion del fallo del motor

FAULT LINE 1 b d - Texto de accion

LINE 2 o= e - Numero de fallos

ENGINE LOCATION -2

ACTION TEXT e
AREA ~ al
1 A3 4 5 ’/

A WARNING ITEM ITEM
00

Navegacion por los fallos
Cuando haya fallos, se identificaran con numeros a lo largo de la parte inferior del campo de fallos.
1. La pestafa de seleccion mostrara el primer nimero como valor predeterminado.
2. Pulsar el boton de flecha IZQUIERDA o DERECHA para revisar cada fallo.

51619

a- Botdén PAGES (Paginas)

@ ®  © @
b - Botdn de flecha IZQUIERDA

51606 C- Botén de flecha DERECHA
d - Botdon ENTER (Entrar)

3. Elfallo seleccionado tendra un recuadro rellenado blanco con un nimero negro.

4. Elfallo seleccionado alternara entre el numero de fallo y un simbolo positivo (+) para indicar que quedan mas datos
por visualizar.

(a)

—/

GG

5. Cuando haya un simbolo positivo (+), pulsar el boton ENTER (Entrar) para ver los datos adicionales relacionados con
ese fallo.

a- Numero de fallos en la seccion del pie
b - Fallo seleccionado
¢ - Icono de salida para la seccién del pie del fallo
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6. Cuando los datos adicionales requieran mas paginas, el area de la seccion del pie del fallo mostrara uno o mas
circulos. El circulo de la pagina seleccionada sera blanco. Esta area mostrara el texto descriptivo largo del fallo.

7. Sise desea salir de la seccion del pie del fallo, utilizar el boton IZQUIERDA o DERECHA para resaltar la X de la
seccion del pie del fallo. Pulsar el botén ENTER (Entrar) para salir de la seccion del pie del fallo y regresar al campo
System Status (Estado del sistema).

Mantenimiento programado del motor

Si se detecta un recordatorio de mantenimiento durante una exploracién del sistema, el area de datos seleccionados por el
usuario mostrara un texto descriptivo en un color fuerte. EI campo System Status (Estado del sistema) situado en la
esquina inferior izquierda cambiara en funcién del problema de mantenimiento visualizado. Aplicar el sentido comun para
proteger la inversion efectuada y revisar regularmente el aceite de los motores, preferiblemente antes de utilizarlos.

1. Cuando se haya agotado por completo el plazo de mantenimiento programado, el area de datos seleccionados por el
usuario mostrara un recordatorio general para que se realice el mantenimiento programado.

BEPTH FT FUEL

~ 26 m I2

/MAINTENANCE

Port

52447

2. Abrir el icono + para expandir el texto. Se puede restaurar el mantenimiento en 100% o abandonar la pantalla.
NOTA: En el campo System Status (Estado del sistema) aparecerd el recordatorio de mantenimiento (icono de la llave
inglesa) hasta que se borre el fallo del sistema.

BATT

A\ 0.0
SYSTEM @ k ' 4 MAINTENANCE

system(0][< OUTSIDE

812 >
52448

3. Una vez restaurado el recordatorio de mantenimiento, el icono de la llave inglesa desaparece del campo System
Status (Estado del sistema).

DEPTH FT FUEL

~ 26 @ 12

{ MAINTENANCE
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Exploracion del sistema - Informe de exploracién

Cuando una exploracién del sistema se completa sin detectar fallos, recordatorios de mantenimiento ni errores de
comunicacion, en el area de datos seleccionados por el usuario aparece SCAN COMPLETE (Exploracion completa) junto
con un informe y un mensaje de buena administracion. El informe de la exploracion aparecera hasta que se meta una

marcha del motor o se pulse el boton de flecha IZQUIERDA o DERECHA para resaltar la X y se pulse el boton ENTER
(Entrar).

Los mensajes de buena administracion se seleccionan aleatoriamente. Ejemplos: Do you have flotation devices
(¢, Tiene dispositivos de flotacion?); Mercury recuerda al usuario que navegue de forma segura.

* Los elementos de la lista de buena administracion pueden cambiar segun el tipo de motor o la configuracion de
la personalidad.

DEPTH FT | | FUEL GAL DEPTH FT | [ FUEL

£ 26 W 12 £ 26/
N\
SCAN COMPLETE

. 4

SENSORS

BATTERY - 3 y =
LEVELS )

_ Always verify that
PRESSURES 4 navigation lights and horn
are functional.

Exploracién completa Mensaje de buena administracién

Errores de comunicacion

Cuando una exploracion del sistema encuentre un error de comunicacion, la exploracién se detendra y todos los campos

de datos apareceran con lineas de trazos. El campo System Status (Estado del sistema) se volvera de color gris con una
X en un circulo rojo y el texto "Comm Error" (Error de comunicacion).

Error de comunicacion

90-8M0126154 spa MARZO 2016 Pagina 19



Seccidn 2 - Pantallas iniciales y Asistente de configuracién

Notas:
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Seccidn 3 - Generalidades y funcionamiento de la
pantalla
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Funcionalidad del campo System Status (Estado del sistema)

El campo System Status (Estado del sistema) se utiliza para comunicar informacion especifica del motor y modos activos.
Siempre estara visible en la esquina inferior izquierda de la pantalla principal, a menos que se encuentre una advertencia
de pantalla completa emergente. El color, el icono y el texto cambiaran en funcién del estado del sistema, las
advertencias, la indicacién de mantenimiento y los modos activos. La personalidad de la embarcacion y el tipo de
instalacion del equipo motor repercutiran directamente en los iconos que estén disponibles en el campo System Status
(Estado del sistema). En la siguiente tabla se enumeran algunos de los iconos disponibles.

Ejemplos de System Status (Estado del sistema)

Icono de motor cuando se activa el encendido. El icono solo es visible si el equipo motor tiene control de
emisiones.

51875

€ comMMERROR

Error de comunicacion cuando se activa el encendido. El equipo motor no se estd comunicando a través de la
red del area de control.

SYSTEM (©)] -

Indica que todos los componentes conectados a la red del area de control estan dentro de parametros operativos
normales.

A WARNING

El icono de advertencia indica que hay un fallo.

52101

Advertencia indicativa de que el diagnéstico de a bordo del motor de estribor ha detectado un fallo. Todas las
demas ubicaciones de motores identificadas con fallos tendran un aspecto similar.

52102

————

sysTem( 0 ) (€

N —

Seguimiento de parada del piloto automatico. El color naranja indica que el seguimiento de parada se encuentra
activo y controlado por el ordenador. Si el seguimiento de parada del piloto automatico esta en modo de espera
(inactivo), el color del campo sera gris. Este cambio del esquema cromatico es idéntico para todas las funciones

SYSTE M '\Q]’_ <§ del piloto automatico.

STANDBY |

52104

Ampliacion de los campos de datos

Los campos de datos pueden ampliarse, resaltando el icono de expansion (X-PAND) y pulsando el boton Enter (Entrar).

52094

Icono de expansion
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Una vez activado el icono, el area de datos seleccionados por el usuario se llenara con los datos ampliados procedentes
de la seleccion de datos activamente visualizados. Pueden ampliarse hasta seis selecciones de datos, una cada vez, que
se sucederan en la secuencia cronoldgica reproducida en la siguiente ilustracion. Los campos de datos 3 y 4 solo
mostraran los datos opcionales seleccionados por el usuario.

NOTA: La configuracion predeterminada del trimado y de los alerones solo se ampliara cuando se activen con controles
externos. Si se activan, se utilizara un proceso emergente. Las ventanas emergentes de Trim (Trimado) y Tabs (Alerones)
se pueden desactivar en el menu Settings (Configuracion) .

1.

10.
1.

12.

13.

Volts (Voltios) o Depth (Profundidad): el usuario puede definir este campo de datos. La lista con el contenido
disponible para su visualizacion se encuentra en el menu Settings (Configuracién) .

El angulo de direccion estara disponible si el sensor instalado se ha conectado a la red del area de control SmartCraft.
El angulo de direccion esta desactivado por defecto, pero se puede activar de forma manual en el menu Settings
(Configuracion) .

Speed (Velocidad): muestra la velocidad de la embarcacion. Si no se dispone de una fuente de velocidad, la pantalla
mostrara guiones. La pantalla mostrara el valor correspondiente a la velocidad, su origen (rueda de paletas,
dispositivo de Pitot o GPS) y las unidades de medida (MPH es la unidad predeterminada). Los valores de velocidad
superiores a dos enteros se mostraran con un tipo de menor tamano.

RPM: Muestra una barra movil que representa las RPM del motor. Una aplicacion de dos motores mostrara dos barras
moviles separadas.

Fuel (Combustible): Este campo de datos muestra el combustible total a bordo.

»  Solo muestra el combustible total. Los datos individuales del combustible estaran en el area de datos
seleccionados, apartado de administracion del combustible.

La barra de desplazamiento permite seleccionar diferentes pantallas de aplicaciones de Mercury que se abriran en el
area de datos seleccionados por el usuario. Utilice el botdon PAGES (Paginas) y los de las flechas para desplazarse
por los diferentes iconos de esta seccién de la pantalla.

Gear position (Posicion de engranajes): los productos con acelerador y cambio digitales (DTS) mostraran todas las
posiciones del engranaje para cada motor. Las posiciones son las siguientes: F(avance), N(punto muerto) y R(marcha
atras). En los productos sin acelerados ni cambio digitales (DTS), se mostrara N(punto muerto) y G(marcha puesta).

Trim (Trimado): el usuario puede definir este campo de datos. Muestra el trimado para un maximo de dos motores. La
ventana emergente Trim (Trimado) esta disponible en el area de datos seleccionados. La ventana emergente Trim
(Trimado) se puede activar o desactivar en el menu Settings (Configuracion) .

Icono de datos seleccionados: muestra un icono que representa los datos actualmente visualizados en el area de
datos seleccionados de la pantalla. También muestra el icono de datos seleccionados previamente si en ese momento
no se estan visualizando datos seleccionados. Seleccione el boton PAGES (Paginas) para abrir la barra de
desplazamiento. El usuario puede seleccionar un icono de la barra de desplazamiento y, a continuacion, se mostraran
los datos seleccionados.

Estado del sistema: Muestra las advertencias y el modo actualmente activos.

Area de datos seleccionados: muestra todos los datos seleccionados: progreso de la exploracion del arranque inicial,
mensajes de buena administracion, programas de mantenimiento y advertencias.

El icono de ciclo automatico mostrara todas las pantallas de datos asociadas a una seleccién en el menu. La pantalla
se mostrara de forma secuencial en funcién del intervalo de tiempo seleccionado por el usuario.

El icono X cierra o sale de la seleccidon de datos actual.

Cada campo de datos tiene su propio indicador de pagina en la esquina inferior izquierda del area de datos seleccionados
por el usuario. Utilizar los botones de flecha para navegar a las diversas paginas, o al icono de ciclo automatico o al icono
de salida. Pulsar el boton Enter (Entrar) cuando se resalte el ciclo automatico o el icono de salida.

a- Indicadores de pagina
b - lcono de ciclo automatico
c- lIcono de salida

Ciclo automatico

Cuando el ciclo automatico esté seleccionado pero no se halle activo, el icono aparecera en un campo blanco.

Pulse el boton Enter (Entrar) para activar el ciclo automatico. El icono aparecera en un campo azul con flechas
blancas y conservara este esquema cromatico hasta que se desactive el ciclo automatico. El ciclo automatico tiene
una duracion predeterminada de cinco segundos por pagina, que puede cambiarse en el menu Settings
(Configuracioén) .

Cuando el ciclo automatico esta activado, los botones de flecha dejan de estar disponibles. Resaltar una de las
paginas y pulsar el boton Entrar. El ciclo automatico sigue activo, pero no se ve. Para regresar al ciclo automatico,
resaltar el icono del ciclo automatico y pulsar el boton Entrar.
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« Para desactivar el ciclo automatico, resaltar la X y pulsar el boton Enter (Entrar). La pantalla abandonara el area de
datos seleccionados por el usuario.

Funcionalidad de la barra de desplazamiento

La barra de desplazamiento permite acceder a elementos que no aparecen actualmente en el area de la pantalla dedicada
a los datos seleccionados por el usuario. El elemento quedara oculto hasta que se active y aparecera durante el tiempo
que el usuario haya seleccionado en el menu Settings (Configuracion) . Si transcurren mas de cinco segundos sin
actividad, el elemento del icono desaparecera del area de datos seleccionados por el usuario. Cuando se active, el area
de datos seleccionados por el usuario se transformara para mostrar el nombre del icono y los datos correspondientes a
esa funcion.

Activacién de la barra de desplazamiento y navegacion
1. Pulsar el boton PAGES (Paginas) para activar el menu de la barra de desplazamiento.
2. Utilizar los botones de flecha IZQUIERDA o DERECHA para resaltar el icono que se desee visualizar. Un perfil azul
resaltara el icono de la barra de desplazamiento a seleccionar.
NOTA: Aparecera un icono de flecha a la izquierda y la derecha de la barra de desplazamiento. Cuando solo se vea
un icono de flecha, utilizar el boton de flecha indicado para desplazar la seleccion. Cuando se vean las dos flechas,
puede utilizarse el boton de cualquiera de ellas.

a- lcono seleccionado
b - Flechas de la barra de desplazamien-
to

wides guidance
to achieve greater

fuel economy

Area de datos seleccionados por el usuario
Durante la navegacion con la barra de desplazamiento, cuando el icono esté resaltado y no se haya pulsado el botén
Enter (Entrar), el area de datos seleccionados por el usuario cambiara para mostrar el icono, el nombre del icono y una
descripcién de la funcion. El area de datos seleccionados por el usuario solo mostrara esta informacién durante un
maximo de 30 segundos. Se puede ajustar la cantidad de tiempo que los datos resaltados seleccionados por el usuario y
la barra de desplazamiento correspondiente permaneceran en la pantalla sin que sea necesario pulsar el botén Enter
(Entrar) en Preferences (Preferencias) >Scroller Bar (Barra de desplazamiento) > Auto hide delay (Retraso de ocultacién
automatica).

Seleccién final de datos seleccionados por el usuario

Cuando se haya seleccionado el icono, pulsar el botén Enter (Entrar). El icono aparecera junto al campo System Status
(Estado del sistema) y el area de datos seleccionados por el usuario mostrara todos los datos correspondientes a esa

seleccion.
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Iconos de la barra de desplazamiento
X-Pand (Expandir)

X-pand (Expandir): muestra datos ampliados de las pantallas de los datos seleccionados. Los datos seleccionados se
activaran y desactivaran en la pantalla.

(8- 0>

60706

Temperatures (Temperaturas)

Temperatures (Temperaturas): muestra los valores térmicos del aceite, el agua y el combustible de liquidos y motores.
Muestra la temperatura del aire ambiental y del aire del colector. La informacion disponible depende del equipo motor
instalado.

Pressure (Presion)

Pressure (Presion): muestra los valores de presion de los motores correspondientes al agua, el aceite, el combustible y la
sobrealimentacion. La informacion disponible depende del equipo motor instalado.

Voltages (Tensiones)
Voltages (Tensiones): muestra los valores de las baterias correspondientes a todos los motores.

Fuel (Combustible)

Fuel (Combustible): muestra las estadisticas del sistema de combustible: consumo actual, consumo medio, uso del
volumen por hora, capacidad total y combustible utilizado.

()]

60711

Depésitos

Tanks (Depositos): muestra los datos de los depositos a bordo de la embarcacion correspondientes a la capacidad de
combustible, agua, desechos y aceite de dos tiempos.

Advanced (Avanzado)

Advanced (Avanzado): muestra otra informacion relativa al motor: temperatura del colector, porcentaje de aceleracion,
carga del motor y presion de sobrealimentacion del colector. La informacion disponible depende del equipo motor.

@)

60714
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Performance (Rendimiento)

Performance (Rendimiento): muestra datos avanzados sobre el rendimiento: potencia maxima (r.p.m. o velocidad y
pulgadas por revolucién de la hélice).

Trim and Tabs (Trimado y alerones)

Trim and Tabs (Trimado y alerones): muestra la posicion de trimado de la transmision y la posicion de los alerones. Debe
haberse instalado un sensor en los alerones para que esta funcién muestre informacion.

Trip Log (Bitacora de viaje)

Trip Log (Bitacora de viaje): muestra los datos registrados sobre el viaje: distancia total, tiempo total, velocidad media,
consumo medio de combustible. Los datos registrados en la bitacora de viaje se pueden borrar y poner a cero.

Navegacién

Navigation (Navegacion): muestra datos sobre el sistema de navegacion instalado: rumbo magnético, longitud y latitud,
tiempo a punto de referencia (TTW), rumbo a punto de referencia (BTW), distancia a punto de referencia (DTW) y rumbo
real (COGQG).

Generator (Generador)

Generator (Generador): muestra aquellos datos que el generador puede enviar a través de la red de control por areas con
protocolo NMEA 2000 o J1939: estado actual de marcha/parada, tension (CA, CC), hercios, horas, presién del aceite y
temperatura del agua.

ECO

ECO (Ahorro): muestra informacion que permite calcular una posicién de trimado y una velocidad del motor 6ptimas para
obtener el mejor ahorro de combustible posible.

NOTA: Consulte Modo ECO (Ahorro) en la presente seccion para obtener informacion adicional sobre su funcionamiento.

Piloto automatico
Autopilot (Piloto automatico): muestra los datos del piloto automatico.
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NOTA: Consulte Modo Autopilot (Pilofo automético) en la presente seccion para obtener informacion adicional sobre su
funcionamiento.

Cruise (Crucero)

Cruise (Crucero): activa el control de crucero. Permite controlar la embarcacion con las r.p.m. del motor o la velocidad de
la embarcacioén. Para controlar la velocidad de la embarcacioén, se necesita un GPS o un sensor en la rueda de paletas.

NOTA: Consulte Modo Cruise Control (Control de crucero) en la presente seccion para obtener informacion adicional
sobre su funcionamiento.

Pesca por currican

Troll (Pesca por currican): activa el control del motor a baja velocidad. Se puede utilizar para controlar las r.p.m. del motor.

NOTA: Consulte Modo Troll Control (Control de pesca por currican) en la presente seccion para obtener informacion
adicional sobre su funcionamiento.

Smart Tow

Smart Tow (Remolque inteligente): activa los perfiles de remolque inteligente en los elementos seleccionados. Los perfiles
se pueden modificar, afiadir y guardar.

NOTA: Consulte Modo Smart Tow (Remolque infeligente) en /a presente seccion para obtener informacion adicional sobre
su funcionamiento.

Ajustes

Settings (Configuracion): la ubicacion principal en la que se pueden activar o desactivar datos, modificar la tolerancia + de
los datos del sensor, seleccionar los valores visualizados que prefiera (sistema métrico/imperial/nautico) y restaurar los
valores predeterminados de fabrica.

NOTA: Una restauracion de los valores predeferminados de fabrica borrard foda la configuracion personalizada. Consulte
la seccion 4 para obtener mas informacion.

Modo ECO (Ahorro)
Modo ECO

57376
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El modo ECO muestra informacion que permite calcular la posicion de compensacion y la velocidad del motor éptimas
para obtener la mejor economia de combustible posible. El médulo de control del motor (ECM) o el médulo de control de la
propulsion (PCM) calcula la economia de combustible 6ptima, basandose en informacion de sensores instalados en el
equipo motor y la embarcacion.

1. Pulse el boton PAGES (Paginas) para activar la barra de desplazamiento.

2. Pulse el botén de la flecha para resaltar el icono ECO y pulsar el boton Enter (Entrar). En el area de datos
seleccionados por el usuario aparecera el icono ECO con una breve explicacion sobre el modo de obtener un
consumo de combustible éptima.

ECO MODE

When RPM values are
within Min/Max range, ECO
will provide guidance to
achieve greater fuel
economy.

52165

NOTA: Cuando el modo ECO (Ahorro) esté activo, la ubicacion del campo de datos 4 sifuada en el pie de pagina del
sistema mostrara por defecto los valores de frimado si en ese momento se esta visualizando ofro valor de datos. Los
valores de frimado se mostraran en la esquina inferior derecha de la pantalla en caso de que en ese momento se
estén mostrando otros valores de datos.

TEMP Do =
= A =)
TRIM

52166

Valores de trimado activos del modo ECO

Valores ECO minimos y maximos
Cuando el modo ECO esté activo y los motores se hallen en marcha de avance, las lineas de valores minimos y maximos
apareceran en el barrido de r.p.m. Estas lineas muestran el intervalo optimizado activo que debera calcularse. Esta
ventana se puede ajustar en el menu Settings (Configuracion) .

52167

Objetivos de compensacién y RPM en ECO

Cuando los valores de RPM alcancen el intervalo de valor minimo, apareceran objetivos de RPM y compensacion. Una
linea de color incorporara objetivos coloreados al barrido de RPM para indicar al usuario la ubicacién de los valores de
destino, y cambiara de color cuando hayan alcanzado la optimizacion.
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Colores de los objetivos

Reglas de color del triangulo
Estado Color Valor de relleno Accion Imagen

No se ha alcanzado el

L Amarillo Perfil Intermitente
objetivo

Objetivo alcanzado Verde Continuo Continuo

Los siguientes son ejemplos de objetivos de RPM ECO en diferentes estados.

52172
Sin optimizar Optimizado
El area de datos seleccionados por el usuario mostrara los objetivos de compensacion.

DEPTH FUEL GAL

- 26 & 12

STBD

Cuando se hayan alcanzado todos los objetivos, la pantalla del area de datos seleccionados por el usuario dejara de
mostrar instrucciones y presentara OPTIMIZED (Optimizado) con el valor actual de economia del combustible.

ITEM

0o [~+] oo
ECO MODE

0.44....

OPTIMIZ

Navegaciéon ECO

El pie de pagina del area de datos seleccionados por el usuario mostrara REFRESH (Renovar), MINIMIZE (Minimizar) y X.
Utilizar los botones PAGES (Paginas), de flechas y ENTER (Entrar) para navegar por estas funciones.
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*  Minimize (Minimizar) ocultara las instrucciones ECO y mostrara ECO MODE (Modo ECO) en el campo System Status
(Estado del sistema). Minimize (Minimizar) permite mostrar otra informacion en el area de datos seleccionados por el
usuario.

* Renovar pone a cero los valores ECO y utiliza nuevos parametros para determinar los objetivos de compensacion y
RPM.

+ Xcierra el modo ECO y elimina del area de datos constantes los objetivos de compensacion y RPM.
»  El area activa tendra un reborde blanco.

| ——

REFRESH
Renovar ECO

Renovar permite recalcular los valores actuales que ECO utiliza para los objetivos de compensacion y RPM.
1. Utilizar los botones de flecha para resaltar la funcién Renovar y pulsar Entrar.

2. Las instrucciones aparecen en el area de datos seleccionados por el usuario. Utilizar el botédn de flecha para resaltar
la funcién Refresh (Renovar) y pulsar Enter (Entrar).

a- Renovar
b - Minimizar funcién activa
c- Salir

52176

When RPM values are
within Min/Max range, ECO
will provide guidance to

achieve greater fuel
economy.

52177

3. Cuando el sistema haya completado el calculo de nuevos objetivos, el area de datos seleccionados por el usuario
cambiara para indicar que los valores se han renovado.

4. Resaltar la Xy pulsar Entrar para volver a la pantalla principal de instrucciones ECO.

/++ ECO REFRESH

¥ Values have been
Refreshed

52178

5. El area de datos ECO seleccionados por el usuario mostrara instrucciones y presentara nuevos valores de objetivos

sobre el modo de lograr la optimizacién para conseguir una economia 6ptima.
Minimizar

La funcién Minimize (Minimizar) permite continuar con las funciones ECO al mismo tiempo que se visualiza mas

informacién en el area de datos seleccionados por el usuario.

1. Cuando se seleccione Minimize (Minimizar), las instrucciones ECO quedaran eliminadas y en el area de datos
seleccionados por el usuario aparecera informacién adicional. También se pueden seleccionar elementos limitados en
la barra de desplazamiento.
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w

+ La seleccioén de la barra de desplazamiento se limita a: Expand (Ampliar), Fuel Management (Administracion del
combustible), Trip Log (Bitacora de viaje), Voltage (Voltaje), Navigation (Navegacioén), Pressure (Presion),
Temperature (Temperatura), Tanks (Depositos) y Generator (Generador).

NOTA: Los elementos disponibles en la barra de desplazamiento dependen de la informacion recibida de /la
personalidad de la embarcacion y los indicadores.

* Los elementos visualizados en la barra de desplazamiento que tengan color gris cuando ECO esté activo no
estan disponibles y no se pueden seleccionar.

Cuando Minimize (Minimizar) esté activo, el campo System Status (Estado del sistema) mostrara ECO.
Para ampliar el modo ECO, resaltar el icono ECO con los botones de flecha y pulsar el boton Enter (Entrar).

Cuando ECO alcance la optimizacion, el texto del area de datos seleccionados por el usuario cambiara a OPTIMIZED
(Optimizado).

Salir del modo ECO (Ahorro)

Para salir del modo ECO (Ahorro), pulse la X situada en el pie de pagina del area de datos seleccionados por el usuario y
VesselView desactivara la funcion ECO.

Cambio de los objetivos ECO

El software para el modo ECO supervisa los sensores del motor y busca el mejor nimero de ahorro de combustible
mientras la embarcacion esta en funcionamiento. Cuando el software reconoce una mejora en el ahorro de combustible,
VesselView registra los valores de trimado y las r.p.m. del motor en ese momento. Este calculo se realiza
independientemente de que la pantalla ECO sea o no visible. Cuando el software ha registrado los valores de r.p.m. y de
trimado, dirige al operador mediante flechas al punto en que se registraron la velocidad de funcionamiento y el trimado
optimos. En la mayoria de las aplicaciones, la pantalla ECO no necesita calibracién, aunque existen configuraciones que
permiten adaptar el indicador al estilo de navegacion del usuario. La configuracion predeterminada esta dentro de los
parametros aceptables para la mayoria de las aplicaciones de la embarcacion. A continuacion, se muestra la configuraciéon
predeterminada y la opcion de ajuste que se puede activar pulsando el boton Enter (Entrar) mientras haya algun
parametro resaltado.

WTTEIV Engines shown

BATT f| [FUEL

=12.8 &79.0
#“ECO MODE

when Rp| Fuel Economy Stability Time
Min/Max

provide g between O and 10 secs

greater f

Settings
System »
Vessel »

Engine model | Pro Four Stroke 300

Limits

Supported Data

| Fuel Economy Stability 0.7 sec

RPM Stability 0.7 sec
RPM Window Min 2000 rpm
RPM Window Max 4000 rpm
RPM Target Proximity 10 %
Trim Target Proximity 3%

system(DJIK ’

60837
Configuracién predeterminada de objetivos ECO

Estabilidad de la economia del combustible 0,7 segundos
Estabilidad de las RPM 0,7 segundos
Minimo de la ventana de RPM 2000 RPM
Maximo de la ventana de RPM 4000 RPM
Proximidad del objetivo de RPM 10%
Proximidad del objetivo de compensacion 10%

IMPORTANTE: Debera efectuarse una calibracién manual de la compensacién antes de que pueda utilizarse la pantalla
ECO, si no se ha cargado una personalidad de embarcacién con una microtarjeta SD. La utilizacién de una calibracién de
compensacion predeterminada impedira el correcto funcionamiento de la pantalla ECO.

Cambio de los valores de destino

1.

o s wDd

Pulse el botén PAGES (Paginas) para abrir la barra de desplazamiento.

Pulsar el botdn de flecha para resaltar el icono de configuracion. Pulsar el boton Entrar.
Pulsar el botdn de flecha para resaltar Network (Red) y pulsar el boton Entrar.

Pulsar el botdn de flecha para resaltar ECO Mode (Modo ECO) y pulsar el botdn Entrar.

Pulsar el boton de flecha para resaltar el objetivo que interese cambiar (minimo de la ventana de RPM o maximo de la
ventana de RPM) y pulsar el boton Enter (Entrar).

Pulsar los botones de flecha para cambiar los numeros individuales (X000). Pulsar el botdn Enter (Entrar) para
guardar ese numero y pasar al siguiente (0X00), y utilizar los botones de flecha para cambiar este numero.
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7. Cuando se haya cambiado el ultimo nimero (000X), pulse el boton Enter (Entrar).

NOTA: El menu Settings (Configuracion) se cerrard después de pulsar el boton Enter (Entrar). Para cambiar otros
valores de destino, pulse el boton Pages (Paginas) y se resaltara el icono Settings (Configuracion). Siga el mismo
proceso que ya se ha explicado para cambiar otros valores de destino.

Modo Smart Tow (Remolque inteligente)
Smart Tow

57377

Smart Tow es un programa de uso facil que permite gestionar la aceleraciéon de la embarcacion y los objetivos de
velocidad deseados para remolcar esquiadores, "tubers" o equipos de deportes nauticos de todo tipo. La opciéon Smart
Tow (Remolque inteligente) simplifica al maximo los problemas de aceleracion, como el exceso de aceleracion
instantanea, el exceso de sobreimpulso, la deceleracién y los objetivos de velocidad no constantes. Seleccione un Profile
(Perfil) y después Enable (Habilitar). Situe la palanca de control a la maxima aceleracion y Smart Tow (Remolque
inteligente) hara el resto.

Smart Tow se basa en las RPM del motor, a menos que la embarcacion tenga un GPS instalado y conectado a la red de
area de control. Cuando la embarcacion contiene un GPS, para las opciones de control Smart Tow se pueden seleccionar
objetivos de velocidad u objetivos de RPM del motor. También se pueden crear perfiles de inicio personalizados.

AN

Smart Tow

Programmable Launch
profiles

Caracteristicas

El Smart Tow utiliza el area de datos seleccionados por el usuario y la seccion del pie de pagina para que el usuario pueda
ajustar los parametros. Toque o deslice el dedo para recorrer los campos del cuadro de seleccion. La seccion del pie de
pagina le permite Enable (Habilitar) o Disable (Deshabilitar) el Smart Tow (Remolque inteligente), Save (Guardar) o Exit
(Salir). Para resaltar y seleccionar los elementos situados en el pie de pagina del area de datos, es necesario tocar la
seleccion o utilizar el mando giratorio.

La funcién Smart Tow (Remolque inteligente) ofrece cinco perfiles de botadura preestablecidos y, ademas, el usuario
puede crear nuevos perfiles personalizados. Los perfiles personalizados resultan utiles cuando en la embarcacién hay
personas con diversos niveles de experiencia en los equipos de deportes nauticos. El usuario puede crear botaduras mas
agresivas para los esquiadores con mas experiencia y otras mas suaves para los nifios o para el arrastre de
embarcaciones hinchables.

Perfiles predeterminados de fabrica
Dentro de cada perfil hay cinco campos de seleccion. Utilice los botones de flechas y el boton Enter (Entrar) para cambiar
las selecciones del perfil.

* El punto de ajuste son las r.p.m o la velocidad. El usuario puede ajustar la velocidad o las r.p.m. en el area de datos
de la pantalla.
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+ Ramp (Rampa) es el tiempo que tardara la embarcacion en alcanzar el punto de ajuste.
*  Overshoot (Exceso de impulso) es el porcentaje que alcanzara la embarcacién por encima del punto de ajuste.
«  Laduracién del sobreimpulso es el tiempo que la embarcacion permanecera por encima del punto de ajuste.

Una vez realizados los ajustes para obtener la configuracion que prefiera, seleccione NEXT (Siguiente) en el pie de pagina
del area de datos. De este modo, el operador accedera a la pantalla del teclado en la que podra asignar un nombre y
guardarla en la lista de perfiles. Ahada un nombre al perfil y pulse la tecla Enter (Entrar) para afiadir este nuevo perfil a la
lista.

Las opciones Habilitar o Deshabilitar activan o desactivan esta caracteristica. Cuando esté deshabilitada, los barridos de
r.p.m. se visualizaran como barridos blancos inactivos. Cuando esté habilitada, los barridos de r.p.m. se visualizaran como
barridos naranjas activos. Cuando Smart Tow (Remolque inteligente) se encuentra en estado apagado (deshabilitado), el
usuario podra modificar todos los ajustes.

Seleccione SAVE (Guardar). La opcion Save (Guardar) modificara la pantalla de Smart Tow (Remolque inteligente) para
que el usuario pueda escoger entre Quick Save (Guardar rapido), Save As New (Guardar como nuevo), Create Custom
(Crear personalizado) o eliminar el perfil.

Si el usuario pulsa la X, el remolque inteligente se deshabilita y el area de datos seleccionada por el usuario y persistente
vuelve a la pantalla predeterminada.
Habilitacién de Smart Tow (Remolque inteligente)

Para activar la funcion Smart Tow (Remolque inteligente), seleccione un perfil de botadura predefinido o un perfil
personalizado. Cuando tanto la embarcacion como la persona que se remolcaran estén preparadas, coloque la palanca de
aceleracion en posicion a pleno gas. La funcion Smart Tow (Remolque inteligente) iniciara el perfil de botadura. Por la ruta
del perfil se desplazara un punto mévil que indicara los avances actuales del perfil de botadura.

1. Habilitar: activado: en verde cuando esté preparado
2. Deshabilitar: desactivado: en rojo cuando no esté activado
El barco continuara navegando a las r.p.m. o la velocidad deseadas que haya ajustado hasta que se deshabilite esta
opcién o hasta que el operario mueva la palanca de aceleracién a la posicion de ralenti.
Objetivos de Smart Tow

Smart Tow modifica el area de datos constantes mediante la incorporacion de indicadores de sobreimpulso y RPM dentro
de los barridos de RPM. El objetivo del punto de ajuste de las RPM sera el color naranja y la escala de sobreimpulso sera
el color blanco.

a- Objetivo del punto de ajuste de las RPM
- 3 b - Escala de sobreimpulso

52180

El objetivo del punto de ajuste de las RPM cambiara desde un perfil (cuando no esté activo) hasta una linea continua
(cuando se active).

Objetivo del punto de ajuste de las RPM
Estado Color Valor de archivo Imagen

Punto de ajuste Naranja Perfil

Activo Naranja Continuo
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Cuando el Smart Tow no esta activo, la visualizacion del barrido de RPM es blanca. El Smart Tow cambiara el color de la
visualizacion del barrido de RPM a naranja cuando se active.

52184

El color de la visualizacién del barrido de RPM activo es naranja

Panel descriptivo del Smart Tow

El Smart Tow mostrara un panel descriptivo antes del primer inicio del Smart Tow. Esta pantalla permanecera visible poco

tiempo. El panel descriptivo facilita instrucciones sobre la forma de navegar por la pantalla Smart Tow. En esta pantalla se

puede ocultar la ayuda, continuar, o salir de la funcién Smart Tow.

+ Cuando se escoja HIDE HELP (Ocultar ayuda), la pantalla de ayuda no aparecera durante el proximo ciclo de inicio y
el sistema seguira iniciando la pantalla predeterminada del Smart Tow.

+ Laopcion CONTINUE (Continuar) iniciara la pantalla predeterminada del Smart Tow y mantendra la pagina Overview
(Descripcion general) en la secuencia de inicio, la proxima vez que se inicie el Smart Tow.

SMART TOW

Press the pages
button to toggle
settings

Press the arrow
< > buttons to adjust
individual values

CONTINUVE

* Laopcioén X permitira salir de la funcion Smart Tow.

Area de datos seleccionados por el usuario de Smart Tow
La pantalla predeterminada del Smart Tow permite seleccionar, establecer y modificar la configuracién en las funciones del
Smart Tow. El punto del grafico de inicio se mueve cuando el Smart Tow esta activo y realizando una secuencia de inicio.
Este punto se desplazara por la trayectoria de inicio para indicar qué parte de la secuencia de inicio esta realizando el
sistema.

LAUNCH 2

52188

Punto mévil del grafico de inicio

Navegacion
La funcién Smart Tow utiliza el area de datos seleccionados por el usuario y la seccién del pie de pagina para que el
usuario pueda ajustar la configuracion. El botén PAGES (Paginas) desplaza el recuadro de seleccion a través de los
campos. La seccion del pie de pagina le permite Enable (Habilitar) o Disable (Deshabilitar) el Smart Tow (Remolque
inteligente), Save (Guardar) o Exit (Salir).
Hay cinco pestafias de seleccion. El boton PAGES (Paginas) permite desplazarse por la seleccion de perfiles, el punto de
ajuste de r.p.m./velocidad y las opciones habilitar/deshabilitar. Cuando la pestaia de seleccion esta habilitada, las teclas
de flechas cambian la seleccion a guardar o salir (X).
+ Los elementos ubicados en el area del pie de pagina necesitan que se pulse el boton Enter (Entrar) para aceptar la

seleccion.
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+  El botén Enter (Entrar) no se necesita para el campo situado por encima del area del pie de pagina.

a- Seleccion de perfiles
b - Valor del punto de ajuste

c - Habilitar
d - Guardar
e - Salir

(CD/ 52192

El valor del punto de ajuste permite definir el punto de ajuste de la velocidad o las RPM. Los valores predeterminados

seran 10 mph o 1700 RPM, hasta que el usuario guarde otros valores.

« El punto de ajuste es la seleccion predeterminada cuando el Smart Tow esté activo. El usuario puede ajustar la
velocidad o las RPM pulsando las teclas de flechas.

SM ART TOW a- Seleccion predeterminada del punto de ajuste

PROFILE 3

2850>

DISABLE

52281

Una vez realizados los ajustes de las configuraciones deseadas, pulse el boton PAGES (Paginas) para desplazar el cursor
a la seleccion Enable (Habilitar) situada en el pie de pagina del area de datos seleccionados por el usuario.

* Las opciones Habilitar o Deshabilitar activan o desactivan esta caracteristica. Los barridos de r.p.m. de los datos
persistentes se visualizaran como barridos blancos inactivos. Cuando el sistema se encuentre apagado, el usuario
podra modificar todos los ajustes.

a. Elicono Enable (Habilitar) se pondra de color verde cuando esté activado.
b. Elicono Disable (Deshabilitar) se pondra de color rojo cuando no esté activado.

DEPTH [F1T FUEL GAL
= 26 W | P= a- Inactivo: rojo

b - Cuando esta seleccionado el modo MPH, se muestra
SMART TOW - el barrido de r.p.m. normal.

PROFILE 3
2850>

DISABLE

SMART TOW

«  Utilizar los botones de flechas para resaltar y guardar. La opcion Save (Guardar) modificara la pantalla Smart Tow
para que el usuario pueda escoger Quick Save (Guardar rapido), Save As New (Guardar como nuevo) o Create
Custom (Crear personalizado).

»  Si el usuario selecciona la X y pulsa el boton Enter (Entrar), el Smart Tow queda inhabilitado y el area de datos
seleccionados por el usuario y constantes regresa a la pantalla predeterminada.

Guardar

Cuando el usuario selecciona Save (Guardar) y pulsa el botén Enter (Entrar), el area de datos seleccionados por el
usuario pasa a las opciones de guardar. La seleccion predeterminada es Quick Save (Guardar rapido).
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+ Con el boton PAGES (Paginas) se pueden recorrer las distintas opciones. Pulse Enter (Entrar) para confirmar la
seleccion.

@\ MART TOW a- Quick save (Guardar rapido)

QUICK SAVE b - Save as new (Guardar como nuevo)
c - Create custom (Crear personalizado)

CREATE CUSTOM

52283

*  QUICK SAVE QUICK SAVE (Guardar rapido) guarda el perfil existente con los nuevos valores de velocidad o RPM.
Pulsar el botdn Enter (Entrar) para guardar los datos y regresar a la pantalla Smart Tow.

+ Laopcion SAVE AS NEW (Guardar como nuevo) permite guardar la configuracién actual con un nombre
personalizado. Pulse el boton Enter (Entrar) para pasar al nombre de archivo personalizado. Por defecto, esta
activada la seleccion del nombre del archivo.

a. Utilice las teclas de flechas para cambiar de letra.
b. Pulse el boton Enter (Entrar) para pasar a la siguiente letra.

SMART TOW

BRANDO_

52284

c. Utilice el boton PAGES (Paginas) para resaltar la opcion de guardar y pulse el botén Enter (Entrar) para
confirmar los cambios.

NOTA: Cuando el operador quiera salir, pulse el boton PAGES (Paginas) para mover la pestafia de seleccion al
pie de pagina de la navegacion y, a continuacion, pulse las teclas de flecha para seleccionar X y presione el
boton Enter (Entrar). La visualizacion pasara a la pantalla principal sin guardar los datos nuevos.

Create Custom Launch (Crear inicio personalizado)

Create Custom Launch (Crear inicio personalizado) permite crear un perfil de inicio personalizado. El usuario puede definir
el punto de ajuste de las RPM o la velocidad, rampa, sobreimpulso y duracion del sobreimpulso. Cuando se seleccione
esta opcidn, el area de datos seleccionados por el usuario pasara a la pantalla Custom Profile Set-Up (Configuracion de
perfiles personalizados).

SET POINT 2500>
RPM

RAMP 38
OVERSHOOT |6%

OVERSHOOT 25
DURATION EC

52286

»  Pulse el botén PAGES (Paginas) para mover la pestafia de seleccion a los campos en los que sea necesario realizar
ajustes. Utilice los botones de flecha para ajustar el valor del elemento seleccionado.
+ Una vez completado el perfil personalizado, utilice el boton PAGES (Paginas) para resaltar Next (Siguiente) o bien X.

a. Al seleccionar Next (Siguiente), el area de los datos seleccionados por el usuario cambiara a SAVE AS NEW
(Guardar como nuevo) para crear un nombre personalizado para el nuevo perfil de botadura. Pulse el boton
Enter (Entrar) para aceptar la seleccion.

b. Siselecciona X, la configuracion del perfil personalizado no se guardara y se pasara a la pantalla principal de
Smart Tow (Remolque inteligente).
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Desactivacion del Smart Tow (Remolque inteligente)

Para salir de Smart Tow (Remolque inteligente), seleccione DISABLE (Deshabilitar). VesselView transferira de nuevo el
control del acelerador al usuario. Cuando Smart Tow (Remolque inteligente) esté habilitado, si la palanca del acelerador se
sitla en un punto por debajo del objetivo de velocidad, disminuira la velocidad de la embarcacion, pero la velocidad
maxima de la embarcacién no aumentara por encima de la velocidad objetivo.

Modo Cruise Control (Control de crucero)
Cruise Control (control de crucero)

Yy

A

57378

La funcién de crucero permite seleccionar un punto de ajuste y definir el valor para que la embarcacion mantenga una
velocidad especifica o unas RPM del motor determinadas.

» Lafuncion de crucero se basa en las RPM, a menos que la embarcacién haya incorporado un GPS de Mercury
Marine en la red de area de control.

+  Sila embarcacion tiene un GPS de Mercury Marine, la velocidad de la embarcacion estara predeterminada.

»  El usuario puede seleccionar puntos de ajuste de las r.p.m o la velocidad basados en la velocidad. El tipo de opcion
Cruise (Crucero) se puede cambiar en el menu Settings (Configuracion) .

«  Abrir la barra de desplazamiento y resaltar el icono de crucero. Identificar el icono de crucero en Scroller Bar Icons
(Iconos de la barra de desplazamiento).

Area de datos del control de crucero

Cambio del campo de datos constantes

Cruise (Crucero) modificara el campo de datos constantes de la pantalla mediante la incorporacion de un indicador de
RPM dentro del barrido de RPM, de manera similar a los objetivos de Smart Tow y Modo ECO.

»  Cuando se active el modo Cruise (Crucero), los elementos del campo de datos constantes se modificaran para
comunicar:
*  Punto de ajuste de las RPM.
»  El color del barrido de RPM cambiara a naranja cuando se active, para indicar que el motor esta controlado por
un ordenador.

a- Modo Cruise (Crucero) inactivo
b - Modo Cruise (Crucero) activo

P
52278

Cruise (Crucero) - Area de datos seleccionados por el usuario
Cruise (Crucero) modificara el area de la pantalla dedicada a los datos seleccionados por el usuario cuando esté activo.

* Los elementos incluidos en el area de datos seleccionados por el usuario cambiaran para permitir que el usuario
configure lo siguiente:

a. Punto de ajuste de r.p.m.
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b. Estado de Cruise (Crucero) habilitado o deshabilitado

CRUISE a- Valor del punto de ajuste
SET POINT b - Instrucciones

c - Habilitar

d - Minimizar

e- Salir

Navegacion de crucero

El modo Cruise (Crucero) tendra un sistema de navegacion modificado, similar al Smart Tow. El pie de pagina del area de
datos seleccionados por el usuario permite habilitar o inhabilitar el crucero, minimizar, o abandonar el elemento de
programa. La navegacion de pie de pagina seguira la misma estrategia basica de seleccion de la navegacion que las otras
funciones.

1. Utilizar las teclas de flechas para desplazarse por las selecciones.
2. Pulse ENTER (Entrar) para activar la seleccion.

SET POINT \\3
2400, e
}‘.Iw;‘,” ; C ; : BLE _

ENABLE MINIMIZE

a. Las opciones Habilitar o Deshabilitar activan o desactivan la funcién Cruise (Crucero). Después de haber
seleccionado la opcion de habilitar, coloque la palanca de aceleracion en la posicion de avance abierta para que
VesselView controle la velocidad del barco.

60839

SET POINT

2400

CRUISE

Enable (Habilitar) seleccionado
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G

124 Ef790

SET POINT

60843
Disable (Deshabilitar) seleccionado

b. Cuando la opcién Cruise (Crucero) esta deshabilitada, el operador puede acelerar el barco hasta la velocidad
que prefiera y el marcador del valor deseado permanecera en el rango del barrido de r.p.m. en el punto de ajuste
de crucero.

BATT | (FUEL G
=12. 8 ﬁb 79. D

jCRUISE o Heee
SET POINT @
2400,pm

O @""I( -

L

60844
C.

Al seleccionar Enable (Habilitar), el barrido de r.p.m. vuelve al punto de ajuste de Cruise (Crucero)

CRUISE
SET POINT

CRUISE

60842
d. Al minimizar, se ocultaran los datos de crucero y se mostrara la indicacion CRUISE (Crucero) en el campo

System Status (Estado del sistema). Asi, el usuario podra visualizar la informacion sobre otros iconos
seleccionados.

El campo Set-Point Adjustment Selection (Seleccion del ajuste del punto de ajuste) sera la ubicacion predeterminada
para el inicio del modo Cruise (Crucero). Una vez realizados los ajustes de las configuraciones deseadas, pulse el

botén PAGES (Paginas) para desplazar la pestafia de seleccion a la opcion Enable/Disable (Habilitar/Deshabilitar) en
el pie de pagina del area de datos seleccionados por el usuario.

a.

Utilice las teclas de las flechas para desplazarse por las diferentes selecciones de puntos de ajuste
b.

Cuando la pestafia de seleccion esté situada fuera del area de navegacion (campo de punto de ajuste), el

operario solo tendra que cambiar los ajustes de r.p.m. o de velocidad. No es necesario pulsar el boton Enter
(entrar) para activar la nueva configuracion.
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4. Lafuncién Minimize (Minimizar) permite utilizar la funcion Cruise (Crucero) y visualizar al mismo tiempo datos
adicionales en el area de datos seleccionados por el usuario.

IMPORTANTE: Los puntos de ajuste no pueden ajustarse cuando se ha minimizado la funcién Cruise (Crucero).

a. La seleccion de iconos de la barra de desplazamiento es limitada. Los elementos inaccesibles tendran color gris
cuando la funcién Cruise (Crucero) esté activa.

b. Si el piloto automatico esta activo y Cruise (Crucero) se ha minimizado, en el campo System Status (Estado del
sistema) aparecera CRUISE (Crucero).

* Los datos de Cruise (Crucero) apareceran por encima de la configuracion del piloto automatico si el usuario
selecciona el campo System Status (Estado del sistema).

+  Siaparece una notificacion emergente del piloto automatico, o si se utiliza el tape tactil CAN del piloto
automatico, los datos del piloto automatico llenaran automaticamente el area de datos seleccionados por el
usuario. El usuario tendra que minimizar para ocultar los datos emergentes.

5. Después de haber activado la opcion de minimizar, el campo System Status (Estado del sistema) indicara CRUISE
(Crucero).

6. Cuando se seleccione Exit (Salir) mientras aparece el elemento Cruise (Crucero) y el usuario pulse Enter (Entrar), la
funcion Cruise (Crucero) quedara inhabilitada. El icono Cruise (Crucero) aparecera junto al campo System Status
(Estado del sistema) hasta que se seleccione otro icono en la barra de desplazamiento.

Modo Troll Control (Control de pesca por currican)
Control para pesca por currican

57379

La funcién de pesca por currican permite seleccionar un punto de ajuste y definir el valor para que la embarcacion
mantenga una velocidad especifica o unas RPM del motor determinadas.

* Lafuncion Troll (Pesca por currican) se basa en las RPM, a menos que la embarcacién haya incorporado un GPS de
Mercury Marine en la red de area de control.

+  Sila embarcacion tiene un GPS de Mercury Marine, la velocidad de la embarcacion estara predeterminada.

«  El usuario puede seleccionar puntos de ajuste de las r.p.m o la velocidad basados en la velocidad. El tipo de opcion
Troll (Pesca por currican) se puede cambiar en el menu Settings (Configuracion) .

«  Utilizar los botones de flechas para resaltar el icono Troll (Pesca por currican). Consultar Iconos de la barra de
desplazamiento para identificar el icono de la pesca por currican.

Area de datos de control para la pesca por currican

Cambio del campo de datos constantes

Troll (Pesca por currican) modificara el campo de datos constantes de la pantalla mediante la incorporacion de un
indicador de RPM dentro del barrido de RPM, de manera similar a los objetivos de Smart Tow y Modo ECO.

+ Cuando se active el modo de control Troll (Pesca por currican), los elementos del campo de datos constantes se
modificaran para comunicar:

*  Punto de ajuste de las RPM.

+  El color del barrido de RPM cambiara a naranja cuando se active, para indicar que el motor esta controlado por
un ordenador.

a - Inactivo
b - Activo

P

52278

Troll (Pesca por currican) - Area de datos seleccionados por el usuario

Troll (Pesca por currican) modificara el area de la pantalla dedicada a los datos seleccionados por el usuario cuando esté
activo.

* Los elementos del area de datos seleccionados por el usuario cambiaran para que el usuario pueda configurar:
a. Punto de ajuste de las RPM
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b. Estado de Troll (Pesca por currican), habilitar o inhabilitar

a- Valor del punto de ajuste
b - Habilitar o inhabilitar

¢ - Minimizar

d- Salir

52457

Navegaciéon en modo de pesca por currican

El modo de pesca por currican tendra un sistema de navegacion modificado, similar al Smart Tow. El pie de pagina del
area de datos seleccionados por el usuario permite habilitar o inhabilitar la pesca por currican, minimizar, o abandonar el
elemento de programa. La navegacion de pie de pagina seguira la misma estrategia basica de seleccion de la navegacion
que las otras funciones.

1. Utilice los botones de las flechas para desplazarse por las selecciones situadas en el pie de pagina.

®ATT V) (FUEL  CAL

=128 790 |
; TROLL P X1000

950, ®
q45

G)

e

60847

2. Pulse ENTER (Entrar) para activar la seleccion.
a. Active o desactive la funcion del elemento.

BATT V) (FUEL  GAL)

=12.4 §79.0
TROLL

950rpm

60846

Enable (Habilitar) seleccionado
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[BATT V) (FUEL GAL

=12.8 &i79.0
TROLL

950,

MINIMIZE

s

Disable (Deshabilitar) seleccionado

60845

b. Al seleccionar Disable (Deshabilitar), el usuario recupera el control del acelerador. No se podra volver a activar la
opcién Troll (Pesca por currican) hasta que el acelerador se coloque en la posicién de ralenti mientras continte
engranado.

c. Al minimizar, se ocultaran los datos de la pesca por currican y se mostrara TROLL (Pesca por currican) en el
campo System Status (Estado del sistema). Asi, el usuario podr visualizar la informacion sobre otros iconos
seleccionados.

3. El campo Set-Point Adjustment Selection (Seleccidn del ajuste del punto de ajuste) sera la ubicaciéon predeterminada
al inicio del modo Troll (Pesca por currican). Una vez ajustadas las configuraciones deseadas, utilizar los botones de
flechas para la seleccién Enable/Disable (Habilitar/Inhabilitar), en el pie de pagina del area de datos seleccionados por
el usuario.

a. Utilizar las teclas de flechas para desplazarse entre la seleccion del punto de ajuste y el pie de pagina.

b. Cuando la pestafia de seleccion queda por encima del area de navegacion del pie de pagina, el usuario solo
necesita utilizar los botones de flechas para efectuar ajustes de velocidad o de RPM. No es necesario pulsar el
botén Enter (Entrar) para activar la nueva configuracion.

4. La opcion Minimize (Minimizar) permite utilizar la funcién Troll (Pesca por currican) y visualizar al mismo tiempo datos
adicionales en el area de datos seleccionados por el usuario.

IMPORTANTE: Los puntos de ajuste no pueden ajustarse cuando se ha minimizado la funcién de pesca por currican.

a. Laseleccioén de iconos de la barra de desplazamiento es limitada. Cuando la opcion Troll (Pesca por currican)
esté activada, los elementos a los que no se pueda acceder apareceran sombreados de color gris.

b. En caso de que esté activado el piloto automatico y de que se minimice la opcién Troll (Pesca por currican), el
campo System Status (Estado del sistema) indicara TROLL (Pesca por currican).

system(O)J{
TROLL

60848

«  Si el usuario selecciona el campo System Status (Estado del sistema), se mostraran los datos de Troll
(Pesca por currican) sobre la configuracion del piloto automatico.

+ En caso de que aparezca una notificacion emergente del piloto automatico o de que el operador utilice el
panel tactil de la CAN del piloto automatico, el area de datos seleccionados por el usuario se llenara
automaticamente con los datos del piloto automatico. El usuario tendra que minimizar para ocultar los datos
emergentes.

5. Después de activar Minimize (Minimizar), el campo System Status (Estado del sistema) mostrara TROLL (Pesca por
currican).

6. Cuando se seleccione Exit (Salir) mientras aparece el elemento Troll (Pesca por currican), la funcién de pesca por
currican quedara inhabilitada. El icono Troll (Pesca por currican) aparecera junto al campo System Status (Estado del
sistema) hasta que se seleccione otro icono en la barra de desplazamiento.
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Pantallas Autopilot (Piloto automatico)
Descripcidén general de las pantallas Autopilot (Piloto automatico)

57380

VesselView es una extension de pantalla para funciones de piloto automatico y operaciones con joystick. Toda la
funcionalidad de estas caracteristicas de pilotaje se controla con el teclado de red de area de control (CAN) para piloto
automatico de Mercury Marine. VesselView muestra si el modo esta activo o en espera; aparecen mensajes emergentes
cuando la embarcacion llega a una ruta para solicitar que se reconozca el giro, y se visualiza texto que explica el ajuste del
motor y las transmisiones para lograr la maxima eficacia.

Pulsando cualquier botén del tapete tactil CAN del piloto automatico, VesselView pasara a la visualizaciéon
predeterminada de la pantalla del piloto automatico.

El piloto automatico se visualizara cuando esta funcion esté activada. Todos los modos y funciones se controlan con
el tapete tactil CAN.

Navegacion en las pantallas del piloto automatico

Las pantallas del piloto automatico tendran un sistema de navegacion modificado. La informacion se visualizara en dos
paginas de datos. Los indicadores de pagina y la X seran las Unicas selecciones disponibles.

La pagina 1 contendra informacion basica del piloto automatico.
La pagina 2 contendra otros datos de navegacion.

Utilizar la X para ocultar los datos del piloto automatico y visualizar el modo de piloto automatico en el campo System
Status (Estado del sistema). Esto permite visualizar otra informacién en el area de datos seleccionados por el usuario.

a- Paginas
) b - Minimiza los datos del piloto automatico

52461

Minimizar el piloto automatico

Cuando se seleccione Minimize (Minimizar) en el area de datos seleccionados por el usuario, los datos del piloto
automatico se eliminaran. Puede optarse por visualizar elementos limitados de la barra de desplazamiento en el area de
datos seleccionados por el usuario. Los ultimos datos seleccionados por el usuario seran la visualizacion predeterminada.

Las opciones de seleccion de la barra de desplazamiento se limitan a las siguientes: Expand (Ampliar), ECO (Ahorro),
Fuel Management (Gestion del combustible), Trip Log (Bitacora de viaje), Voltage (Tension), Navigation (Navegacion),
Pressure (Presion), Temperature (Temperatura), Tanks (Depositos), Cruise (Crucero), Genset (Grupo generador) y
Settings (Configuracion).

NOTA: Los elementos disponibles en la barra de desplazamiento dependeran del mofor que se haya seleccionado en
el Setup wizard (Asistente de configuracion).

Cuando ECO esté activo y el piloto automatico se haya minimizado, el campo System Status (Estado del sistema)
mostrara AUTO (Automatico).

Los elementos de la barra de desplazamiento que no se puedan seleccionar tendran color gris cuando Autopilot
(Piloto automatico) esté activo.

Cuando aparezca un emergente del piloto automatico, o si se pulsa un boton del tapete tactil CAN del piloto
automatico, los datos del piloto automatico llenaran automaticamente el area de datos seleccionados por el usuario.
Debera seleccionarse X para ocultar los datos.

El campo System Status (Estado del sistema) mostrara el modo en que se encuentra el piloto automatico: Track
(Seguimiento), Auto (Automatico), Waypoint Sequence (Secuencia de ruta) o Standby (Espera). Waypoint Sequence
(Secuencia de ruta) tendra color naranja en el campo System Status (Estado del sistema), y los demas modos tendran
color gris.
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Notas:
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Seccion 4 - Configuracion y calibraciones

Indice
Navegacioén por el menu Settings (Configuracion)............ 46 Limites ... 53
Navegacion por el menu..........cccoooeiiieiiiiiicieeee 46 Datos compatibles ... 54
SIStEMA. ... 46 MOdO ECO ... 54
Language (Idioma) ........cccooiiiiieiiniiiiee e, 47 Tipo Cruise/SmartTow (Crucero/Remolque
About (Acerca de) .......cceeeeiiiiiiiiiiee e 47 inteligente) ..o
Helm 1, Device 1 (Timén 1, dispositivo 1) ......... 47 CompeNSaCION ........cccoeecieierereer e e
Asistente de configuracion .............cccccooviieeen. 47 EasyLinK ...
Restore Defaults (Restaurar valores Motor y transmisién
predeterminados) .........cceeieiiiiiiiiee e 48 RPM Sync (Sincronizacion de r.p.m.) ................ 56
R ..o, 48 DepOSItos .....cvviveeiiiie 56 4
Simulate (Simulacion) .........ccccooiiviiiiie 48 Preferences (preferencias)...........ccocceveeiiieinniineen. 56
Time (HOra) ...ooooiieeeee e 49 Buzzer (Zumbador) .......c.eeviiiiiiee e 57
Vessel (Embarcacion).........cccoocoeeeeiiiiiiinienieeeee 49 Backlight (Retroiluminacion) ...........ccccooceeeen. 58
Tabs (ALETAS) ... 50 Scroller Bar (Barra de desplazamiento) ............. 58
DepPOSItOS ...t 50 Recuadros de datos .............coooeeeiiiciiiiiiiis 58
Calibracion del deposito ..........ooeevviiieeeenn. 50 Pop-ups (Ventanas emergentes) ............cc......... 58
Velocidad .......cooooiiiiieiieiiiee e 50 Auto-Cycle Interval (Intervalo de ciclo automatico)
Dir€CCION ..ecoieieeiiie et B s 59
Temperatura del agua de mar .................... 51 Units (Unidades) ........ceeevieiiiiiiiieeeeeee e 59
Depth Offset (Compensacion de profundidad) AlGrMaAS. ... ————— 59
.................................................................... 51 Archivo de personalidad..........ccccccceeeveeeeeiiiiniiinnn.. 60
Engines (Motores)..........ooviiiiiiiiiiiiiieee e 52 Export (EXpOrtar) ........coooceeeeiiiiiiiiee e 61
Engines Shown (Mostrar motores) .................... 53 IMPOrtar ... 61
Modelo del Motor .........cooeeiiiiieeeie e 53 Restaurar ..o 61

90-8M0126154 spa MARZO 2016 Pagina 45



Seccidn 4 - Configuracion y calibraciones

Navegacion por el menu Settings (Configuracién)

Navegacién por el menu
1. Pulsar el botdn de paginas.

2. Pulsar varias veces el boton de flecha derecha hasta que se resalte el ultimo icono. El dltimo icono es el menu
Settings (Configuracion).

Pulsar el botén Entrar.
Pulsar los botones de flecha izquierda o derecha para navegar a las paginas.
Pulsar el boton Entrar para entrar en el mend.

o 0k w

Una vez cambiados los parametros, pulsar varias veces el boton de paginas para regresar al icono de la
configuracion.

a- Botdn de paginas

@ b O O
b - Botdn de flecha izquierda

51606 ¢ - Botdén de flecha derecha
d - Botén Entrar

Sistema

GBXTMP

Bk ---

e
o RED

56815

En la siguiente tabla se describe la navegacion por el menu Settings (Configuracién) . El asterisco (*) indica que se puede
realizar una seleccién adicional en dicho punto en el menu.

System (Sistema)

Language (Idioma)> Seleccionar un idioma —

About (Acerca de)> Version del software de visualizacion —

Select helm position (Seleccionar posicion del Cancel (Cancelar) o Save (Guardar) y
Helm 1, Device 1 (Ti- | timén) > Restart (Reiniciar,

)
)

mon 1, dispositivo 1) > | Select device position (Seleccionar la posicion | Cancel (Cancelar) o Save (Guardar) y
del dispositivo) > Restart (Reiniciar)

Setup Wizard (Asisten- | Next to begin Setup Wizard (Siguiente para ini- .
te de configuracion) > | ciar el Asistente de configuracion) >

Seleccionado: punto, no seleccionado:

All Settings (Todas las configuraciones) > ;
vacio

Restore defaults (Res-

taurar valores predeter-| Engine Limits (Limites de motor) > Seleccionado: punto, no seleccionador:

) vacio
minados) > - -
Alarm History (Historial de alarmas) > Selgcmonado. punto, no seleccionado:
vacio
Network (Red) > Auto Select (Selecciéon automatica) > Sources (Fuentes) > D.&,lta Source Selection (Selec- *
cion de la fuente de datos) >
Simulate (Simulacién) | Encendido: marca de verificacion, apagado: sin .
> marca de verificacion
Local time offset (Diferencia con la hora local) —
Hora > Time Format (Formato de la hora) > 12 horas o0 24 horas
Date Format (Formato de fecha) > mm/dd/yyyy o dd/mm/yyyy

Todas las configuracion se pueden cambiar en cualquier momento a través del menu Settings (Configuracion) . Se puede
navegar por todos los menus desplegables y flotantes utilizando los botones de las flechas IZQUIERDA y DERECHA vy el
botén ENTER (Entrar).
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Language (Idioma)
Seleccione el idioma que se mostrara en VesselView.

1. Con el icono de Settings (Configuracion) marcado, pulse el boton ENTER (Entrar). El menu Settings (Configuracion)
aparecera en esta pantalla.

System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file

56791

2. Pulse el boton ENTER (Entrar) para acceder al menu flotante de opciones de System (Sistema) y seleccione
Language (Idioma).

Settings

Vessel Abou ’
Engines Helm 1, Device 1... |
EasyLink Setup wizard
Preferences Restore defaults

Alarms Network

Personality file Simulate
Time...

About (Acerca de)
Consulte la versién actual del software de VesselView.

Helm 1, Device 1 (Timén 1, dispositivo 1)

Defina un identificador exclusivo para VesselView. Esto resulta fundamental para los barcos que poseen varios timones o
varios dispositivos VesselView para garantizar una transmision de datos correcta a través de la red.

Asistente de configuracion

Una herramienta de configuracién comoda y facil de utilizar. El asistente de configuracion Setup wizard lo guiara para
realizar las selecciones necesarias sobre la informacién de la embarcacion, es decir, aquellas que definen las
caracteristicas y opciones que el operador tiene a su disposicion.

* Importar la configuracion desde una tarjeta micro SD
»  Configuracion del motor
»  Seleccionar el tipo de motor
»  Seleccionar el modelo de motor
+ La embarcacién posee una palanca de mando: si/no
+  Seleccionar la cantidad de motores
+ En Display setup (Configuracién de visualizacién) se selecciona qué motores se mostraran en VesselView.
«  En Device setup (Configuracion del dispositivo) se asignan la identificacion y la ubicacion de VesselView.

«  En Units setup (Configuracion de las unidades) se seleccionan las unidades de medida que se mostraran, es decir,
del sistema métrico internacional o las de la norma estadounidense. Las unidades de medida se podran personalizar
en cualquier momento desde el menu Preferences (Preferencias) .
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En la pantalla Tank configuration (Configuraciéon del depdsito) se definen el tipo, la capacidad y los nombres para los
depositos de la embarcacion.

La funcién Speed setup (Configuracion de velocidad) permite seleccionar el tipo de dispositivo que enviara los datos
de velocidad a VesselView.

Al finalizar el Setup wizard (Asistente de configuracion), se guardaran todas las opciones seleccionadas y se volvera a
la pantalla de navegacion.

Restore Defaults (Restaurar valores predeterminados)
Permite al usuario borrar toda la configuracion, el historial de alarmas o los limites del motor.

NOTA: Eliminar los limites del motor no influye en la proteccion del sistema Engine Guardian. Los limites del motor se
definen en funcion de las preferencias del operador y se podran modificar o eliminar en cualquier momento.

Red

La funcion Network settings (Configuracion de red) permite al usuario seleccionar varias fuentes de datos, realizar una
exploracion del bus CAN y de la estructura del protocolo NMEA para los componentes instalados de comunicacion de
datos (de entrada y salida), asi como revisar los informes de diagndstico (en los que se muestran los datos sobre errores y
saturaciones en las redes de comunicaciéon NMEA y CAN). Esta informacion puede resultar de utilidad a los técnicos para
diagnosticar errores de comunicacion de CAN y NMEA. En Device List (Lista de dispositivos) se muestran todos los
componentes de comunicacion de datos del bus CAN y de la estructura NMEA que se reconocen.

La opcion Auto select (Seleccion automatica) realiza una exploracion de la red e identifica todos los dispositivos
compatibles.

Las opcion Sources (Fuentes) permite al usuario seleccionar el dispositivo que retransmitira datos a VesselView. La
seleccion predeterminada para cada elemento es VesselView.

Data Source Selection (Selecci6én de la fuente de datos)

GPS > All data (Todos los datos) > Auto (Automatica)
Heading (Rumbo), Vessel fuel rate (Consumo de’
Vessel (Embarcacion) > combustible de la embarcacién), Rudder angle (Angulo

del timon) y Trim tabs (Alerones de trimado) >

Temp (Temperatura), Oil Temp (Temperatura del
aceite), Boost Pressure (Presion de
sobrealimentacién), Oil Pressure (Presién del
aceite), Water Pressure (Presiéon de agua), RPM
(r.p.m.), Alternator (Alternador), Fuel Rate
Engine (Motor)> Port (Babor) y Starboard (Estribor) > (Consumo de combustible), Engine Hours (Horas
del motor), Predictive General Maintenance
(Mantenimiento preventivo general), Trim Status
(Estado de trimado), Malfunction Indicator Light (Luz
indicadora de averia), Engine Performance
(Rendimiento del motor)

Fuel Tank (Deposito de Port Fuel (Combustible de babor) y Starboard Fuel
combustible) > (Combustible de estribor) >

Fuel Level (Nivel de combustible) y Fuel Remaining
(Combustible restante)

Fuel Tank (Deposito de

combustible) > Port (Babor) y Starboard (Estribor) >

Water Tank (Depésito de agua) > Water (Agua) > Fresh Water Level (Nivel de agua dulce)
Live Well (Vivero) > Live Well (Vivero) > Live Well Level (Nivel del vivero)
Battery (Bateria) > # (n.°) > Battery Voltage (Tension de la bateria)
Speed/Depth (Velocidad/ Eltot Speed and Depth (Profundidad y velocidad de Pitot) Source (Fuente)

Profundidad) >

Log/Timer (Registro/Temporizador)
>

Water Distance (Distancia del agua) > Calculado

Environment (Medio ambiente) > Outside Temperature (Temperatura exterior) > Source (Fuente)

La opcion Device List (Lista de dispositivos) mostrara todos los componentes que se detecten durante el proceso de
Auto Select (Seleccion automatica).

La opcién Diagnostics (Diagnostico) muestra la actividad actual y el porcentaje de carga de las redes CAN.

La variacién magnética se puede definir en Auto (Automatica), o bien la variacion se puede cambiar hasta un maximo
de 5 cifras tanto en + como en —, incluidos dos decimales.

La opcién Smart Contextual Enabled (Menu contextual inteligente habilitado) activa o desactiva las r.p.m. del motor
digital en el area de datos seleccionados por el usuario.

Se puede apagar CAN H para realizar el diagndstico de los posibles problemas de comunicacion. Durante el
funcionamiento normal, esta caracteristica siempre se encuentra seleccionada.

Simulate (Simulacion)
El modo Simulate (Simulacion) desactiva VesselView de la red y genera datos aleatorios en la pantalla. Los datos que se
muestren no se deben considerar precisos ni se deberan utilizar en la navegacion del barco. La opcién Simulate
(Simulacion) se puede utilizar con el objetivo de que el operador se familiarice con VesselView antes de utilizarlo sobre el
agua.
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Time (Hora)

La configuracion de la hora se puede modificar seleccionando los siguientes parametros: Local time (Hora local), formato
12/24 horas y Date format (Formato de fecha).

El simbolo mayor que (>) indica que hay mas opciones en el menu. Un asterisco (*) indica que existe informacion adicional
sobre el elemento del menu de configuraciéon en cuestion.

Vessel (Embarcacion)

|GBXTMP

8F -

ﬁﬁ

SETTINGS

Settings

. '__'5_\_fstem

v.gts—'—r e e
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms
Personality file

Tabs

Tanks
Speed
Steering
Sea Temp

Depth Offset... 0.0 ft

56817

La embarcacion permite al operador asignar la fuente de los datos del aleron, configurar las capacidades y nombres del
deposito, determinar la fuente de velocidad, asignar la velocidad y temperatura del agua y definir la compensacién del
transductor de profundidad, las fuentes de los motores, la cantidad de depdsitos de combustible y la capacidad total de
combustible. También se puede restablecer la capacidad de combustible después de haber repostado.

El simbolo mayor que (>) indica que hay mas opciones de menu. Un asterisco (*) indica que existe informacion adicional
sobre el elemento del menu de configuraciéon en cuestion.

Embarcacion
Starboard Calibration (Calibracion | Calibration Window (Ventana de | Reset (Restablecer), Save (Guardar) o
de estribor) > calibracion)> Cancel (Cancelar)
Aletas > Source (Fuente) > — - — — -
Outboard Calibration (Calibracion | Calibration Window (Ventana de | Reset (Restablecer), Save (Guardar) o
del fueraborda)> calibracion)> Cancel (Cancelar)
Tanks (Deposi- Tankl name and position . " Calibration Window (Ventana de | Reset (Restablecer), Save (Guardar) o
(Posicién y nombre del | Calibracion > . . .
tos) > . calibracion)> Cancel (Cancelar)
depdsito) >
Strategy (Estrategia) o GPS > GPS > CAN P o CANH
Velocidad > Speed Source (Fuente | Pitot > Pitot Source (Fuente Pitot) > Sensor Type (Tipo de sensor)
de velocidad) > Paddle wheel (Rueda de paletas) | Paddle wheel Source (Fuente de X .
Sensor: actual o anterior
> rueda de paletas) >
Steering Angle Source
(Fuente de angulo de Seleccion
Steering (Di- direccion) >
reccion) > Show (Mostrar) > Punto: mostrar, vacio: ocultar
Invert Steering (Direc- L - N
o Punto: si, vacio: no
cién inversa) >
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Embarcacién

Offset options (Opciones de com- | Save (Guardar) o Cancel (Can- N

Compensacion > -
P pensacion) > celar)

Sea Temp
(Temperatura
del agua de
mar) >

Depth Offset
(Compensa-
cion de profun-
didad) >

Tabs (ALETAS)

Con este ajuste se puede seleccionar la fuente de datos del aleron. Las fuentes de datos del aleron incluyen: alerones,
TVM o PCM.

A continuacion, se indican las posiciones de las opciones de la fuente del alerén:
1. PCMO = motor exterior de estribor

Selection (Seleccion) >

Offset options (Opciones de com-

Compensacion > -
pensacion) >

Calibracion > Save (Guardar) o Cancel (Cancelar)

PCM1 = motor exterior de babor

PCM2 = motor interior de estribor o central
PCM3 = motor interior de babor

TVM = propulsor azimutal

oo s wN

TAB = médulo de alerones
La opcién Show (Mostrar) determinara si los datos del aleron se mostraran en la pantalla: marcado: si, sin marcar: no.

La calibracion de los Tabs (Alerones) permite al usuario situar los alerones en las posiciones superior € inferior y registrar
los porcentajes. Esto sirve de ayuda para determinar la posicion real de trimado de 0°: el punto en el que los alerones
estan paralelos a la parte inferior de la embarcacion. Los alerones calibrados correctamente mostraran la posicion exacta
de los controles deslizantes en la pantalla.

Para calibrar los alerones, trime el alerén en paralelo al casco y registre dicho valor. Este sera el 0 % real de los alerones.
Trime el alerén hasta la parte inferior y registre el valor. Este sera el 100 % real de los alerones. Seleccione SAVE
(Guardar) para guardar los nuevos datos del aleron calibrado.

Depésitos
Hay muchas situaciones en las que es necesario calibrar el depdsito: depoésitos con formas extrafas, depdsitos con fondo
en V, depdsitos con laterales escalonados e incluso el aspecto del depdsito cuando la embarcacion esta en el agua. Los
flotadores y los transmisores pueden enviar datos inexactos al usuario, lo que causa problemas con el combustible y la
visualizacion del volumen. La forma mas precisa de realizar la calibracién del depdsito es empezar con el depésito vacio y
conocer su capacidad. Llene un cuarto de la capacidad y registre la posicion del flotador o del transmisor. Repita este

procedimiento en incrementos de un cuarto y registre cada una de las veces la posicion del flotador o del sensor hasta que
el deposito esté lleno.

La configuracion de los depositos se realiza en el proceso del Setup wizard (Asistente de la configuracion), pero se
pueden realizar cambios en cualquier momento.

Calibracién del depésito

Al calibrar el depdsito, el usuario puede ajustar las lecturas desde lleno hasta vacio de un depdsito. Cuando el depdsito
aparezca resaltado, pulse ENTER (Entrar) para activar la pantalla de calibracion.

Las lecturas predeterminadas se muestran en la segunda columna y se pueden seleccionar pulsando los botones de la
flecha. En el siguiente ejemplo, sabemos que el depésito de combustible esta lleno, pero aparece una lectura del 79 % de
su capacidad. Seleccione el botén RECORD (Registro) en la fila de 100 % para que VesselView considere que una lectura
de 79 % es un depésito lleno y ajuste las lecturas de depdsito medio o vacio, segun corresponda. Cuando el usuario ya
conoce el nivel del deposito, la calibracion del deposito puede utilizarse para corregir la lectura del indicador de forma que
coincida con el nivel conocido en cualquier momento.

Velocidad

En el proceso del Setup wizard (Asistente de configuracion) se incluye la configuracion Speed source (Fuente de
velocidad), pero la seleccion de las fuentes GPS, Pitot o rueda de paletas se puede cambiar con este menu. Las opciones
son GPS o Strategy (Estrategia). Si la embarcacion cuenta con un GPS (conectado a la red CAN), seleccione esta opcion.
Si la embarcacion cuenta con un sensor de Pitot o con una rueda de paletas, debe seleccionar esta opcion. En los
siguientes apartados de esta seccion se describe la estrategia de velocidad con sensores de Pitot y ruedas de paletas.

La fuente de Speed (Velocidad) tiene la opcion de elegir un GPS y la fuente del GPS, la red CAN P o CAN H. Ademas,
puede seleccionarse una estrategia con un sensor Pitot y/o una rueda de paletas. Al seleccionar las opciones de Pitot o la
rueda de paletas, aparece una seleccion de fuentes.
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En la siguiente imagen se muestran las posiciones de las opciones de PCM.

@
c)
©
c)
©
©.
©
©

60056
a- PCMO
b- PCM1
c- PCM2
d- PCM3

El umbral de velocidad a través del agua (STW) representa la velocidad de desplazamiento aproximada en la que los
célculos de una rueda de paletas cambian a los de otra fuente (GPS o Pitot). Se puede cambiar la velocidad
predeterminada seleccionando el campo y usando el teclado de la pantalla para introducir un nuevo valor.

Direccion
Los datos de la fuente Steering (Direccion) se pueden seleccionar de tal forma que provengan del PCM o del TVM

(médulo del vector de empuje), y existen diferentes opciones para ver los datos en la pantalla, invertir los datos de la
direccion y establecer un grado de compensacion de la direccion.

La opcidn Invert steering (Invertir direccion) resulta util cuando existe una unidad VesselView orientada hacia atras. En
este caso, los datos de la direccién coincidiran con el punto de vista del usuario.

La opcién Steering Offset (Compensacion de la direccion) se utiliza para alinear a 0° el fueraborda, el motor
dentrofueraborda o el instalado a bordo. Cuando la transmision se coloca perpendicular al casco, el angulo de direccion
puede no coincidir con el sensor de direccion de la transmision. Para ajustar esta variacion, seleccione la pestafa Offset
(Compensacion). Aparecera el cuadro de didlogo Steering Angle Calibration (Calibracién del angulo de direccion). Al
seleccionar el boton Calibrated row Zero (Fila calibrada a cero), se aplicara la compensaciéon. Tenga en cuenta que la
compensacion no cambia en el indicador de la pantalla hasta que se selecciona el boton SAVE (Guardar).

Temperatura del agua de mar

En funcién del tipo de emisor de temperatura del agua que tenga la embarcacion, el operador podra seleccionar la fuente
de los datos. Las opciones de PCM estan disponibles para las embarcaciones equipadas con sensores SmartCraft. Las
opciones Airmar® estan disponibles para las embarcaciones equipadas con un sensor acoplado a la conexién de
diagnostico de 4 clavijas del motor. En la siguiente grafica se muestra la posicién del motor que se utiliza para transmitir
los datos de temperatura a VesselView.

Sensor SmartCraft Sensor Airmar
PCMO Motor externo de estribor Airmar0 Motor externo de estribor
PCM1 Motor externo de babor Airmar1 Motor externo de babor
PCM2 Motor interior de estribor o central Airmar2 Motor interior de estribor
PCM3 Motor interior de babor Airmar3 Motor interior de babor

Depth Offset (Compensacion de profundidad)

La compensacion de profundidad es la distancia comprendida entre el transductor y la linea de flotacion real. La
compensacion de profundidad predeterminada es de 0,0 ft. Para establecer una compensacion por debajo del transductor,
reste el valor en cuestion a la compensacion de profundidad. Para fijar una compensacion por encima del transductor,
sume dicho valor a la compensacion de profundidad.

a - Transductor de profundidad

b - Para establecer una compensacion
por debajo del transductor, reste el
valor en cuestion de la compensa-
cion de profundidad.

¢ - Ninguna compensacion. Distancia
del transductor de profundidad al
fondo.

d - Para fijar una compensacion por
encima del transductor, sume dicho
valor a la compensacion de profun-
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Engines (Motores)
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Engines shown
Engine model

Limits
Supported Data
ECO Mode

Cruise/SmartTow type

Trim

Verado Pro Four Stroke 300 |w

La opcion Engines (Motores) permite ajustar el modelo y el tipo de motor que correspondan. Los limites del motor se
pueden definir utilizando los valores maximo y minimo en los parametros de funcionamiento. En este menu también se
puede activar o desactivar la seleccion de los elementos de datos admitidos. La configuracién del modo ECO (Ahorro),
Cruise (Crucero), Smart Tow (Remolque inteligente) y de Trim (Trimado) se ajusta a través de Settings (Configuracién) en
el menu Engines (Motores).

El simbolo mayor que (>) indica que hay mas opciones de menu.

Motores

Engines shown (Mos-
trar motores) >

Select (Seleccionar) >

Babor: punto—si, vacio—no

Estribor: punto—si, vacio—no

Engine model (Mode-
lo del motor) >

Select (Seleccionar)

Limites >

RPM (r.p.m.) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.) y
Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save (Guar-
dar) o Cancel (Cancelar)

Fuel Rate (Consumo de
combustible) >

STBD (Estribor) o PORT (Babor) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.)
y Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save
(Guardar) o Cancel (Cance-
lar)

Coolant Temp (Tempera-
tura del refrigerante) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.) y
Warnings (Advertencias) >

Oil Temp (Temperatura
del aceite) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.) y
Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save (Guar-
dar) o Cancel (Cancelar)

Oil Pressure (Presion del
aceite) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.) y
Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save (Guar-
dar) o Cancel (Cancelar)

Water Pressure (Presion
del agua) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.) y
Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save (Guar-
dar) o Cancel (Cancelar)

Battery Voltage (Tension
de la bateria) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.) y
Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save (Guar-
dar) o Cancel (Cancelar)

Intake Temp (Temperatu-
ra de admision) >

STBD (Estribor) o PORT (Babor) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.)
y Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save
(Guardar) o Cancel (Cance-
lar)

Boost Pressure (Presiéon
de sobrealimentacién) >

STBD (Estribor) o PORT (Babor) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.)
y Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save
(Guardar) o Cancel (Cance-
lar)
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Motores

Trans Oil Pressure (Pre-
sion del aceite de la trans-
mision) >

STBD (Estribor) o PORT (Babor) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.)
y Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save
(Guardar) o Cancel (Cance-
lar)

Trans Oil Temperature
(Temperatura del aceite
de la transmisién) >

STBD (Estribor) o PORT (Babor) >

Opciones Min (Min.), Max (Max.)
y Warnings (Advertencias) >

Reset (Restablecer), Save
(Guardar) o Cancel (Cance-
lar)

Supported Data (Da-
tos admitidos) >

Actual Gear (Engranaje

real) > Punto: si, vacio: no
Boost Pressure (Presion L -
" . Punto: si, vacio: no
de sobrealimentacion) >
Fuel Pressure (Presion Punto: si. vacio: no
del combustible) > v ’
Gear Pressure (Presion L -
R Punto: si, vacio: no
de los engranajes) >
Gear Temperature (Tem-
peratura de los engrana- | Punto: si, vacio: no
jes) >
Load Percent (Porcentaje L -
Punto: si, vacio: no
de carga) >
Manifold Temperature
(Temperatura del colec- Punto: si, vacio: no
tor) >
Oil Pressure (Presion del L -
. Punto: si, vacio: no
aceite) >
Oil Temperature (Tempe- | o, ;.. si, vacio: no
ratura del aceite) >
Throttle Percent (Porcen- o .
. - Punto: si, vacio: no
taje de aceleracion) >
Water Pressure (Presion L. .
Punto: si, vacio: no

del agua) >

Modo ECO (Ahorro) >

Fuel Economy Stability
(Estabilidad de ahorro de
combustible) >

Introduccion de datos

RPM Stability (Estabilidad
der.p.m.) >

Introduccion de datos

RPM Window Minimum
(Minimo de la ventana de
r.p.m.) >

Introduccion de datos

RPM Window Maximum
(Maximo de la ventana de
r.p.m.)>

Introduccion de datos

RPM Target Proximity
(Proximidad del objetivo
der.p.m.) >

Introduccion de datos

Trim Target Proximity
(Proximidad del objetivo
de trimado) >

Introduccién de datos

Tipo Cruise/SmartTow
(Crucero/SmartTow) >

r.p.m: automatico, r.p.m. o
velocidad

Compensacion >

Mostrar: PORT (Babor) y
STBD (Estribor) >

Tiene trimado: punto: si, vacio: no

Calibration Data (Datos de cali-
bracién) >

Reset (Restablecer), Save
(Guardar) o Cancel (Cance-
lar)

Engines Shown (Mostrar motores)

La opcién Engines Shown (Mostrar motores) se incluye en el proceso del Setup wizard (Asistente de configuracion), pero
las opciones de visualizacion se pueden cambiar en la configuraciéon del ment Engines (Motores) en cualquier momento.
En VesselView se pueden mostrar hasta un maximo de dos motores en funcion de la cantidad de motores que se hayan
elegido en el proceso del Setup wizard (Asistente de configuracion). El usuario puede seleccionar los motores que quiera
que se muestren. Al marcar o desmarcar la seleccion del motor, se determinara qué motores se mostraran en VesselView.

Modelo del motor

La configuracion de Engine Model (Modelo del motor) permite al usuario cambiar las descripciones del equipo motor. La
configuracion del modelo de motor se incluye en el Setup wizard (Asistente de configuracion), pero los cambios se pueden
realizar en cualquier momento. Los cambios que se realicen aqui pueden afectar a otras configuraciones y opciones de
visualizacion no disponibles en VesselView. Utilice el mando giratorio para desplazarse por la lista de motores y pulselo
para realizar una seleccion.

Limites

Con la opcion Limits (Limites) pueden establecerse los intervalos especificos de numerosos parametros de los datos de
los motores, como por ejemplo, las r.p.m., la temperatura del refrigerante, la temperatura del aceite, la tension de la

bateria y la presion de sobrealimentacion. Los cambios realizados en los limites no afectaran al equipo de motores ni al
funcionamiento de la programacion Guardian Engine de Mercury. Los limites reales del motor vienen establecidos en el
modulo de control del motor programado en la fabrica.
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Ajustes Descripcién
Min.: El valor de la base en el grafico de la pantalla
Max.: El valor de la parte superior en el gréfico de la pantalla
Advertencia "bajo™ El valor en la parte superior de la seccién inferior de color rojo del grafico de la pantalla
Advertencia "alto": El valor de la parte inferior en la seccién superior de color rojo del gréfico de la pantalla

Datos compatibles

La configuracién de Supported Data (Datos admitidos) permite al usuario seleccionar qué informacion sobre el motor y la
transmisiéon se mostrara en la pantalla. Los recuadros de datos se seleccionan previamente en funcién del modelo de
motor seleccionado, pero se pueden cambiar en cualquier momento. Los datos admitidos varian en funcién del motor.

Modo ECO

La configuraciéon del modo ECO (Ahorro) permite realizar el ajuste del ahorro de combustible y los intervalos de
actualizacion de la indicacion de r.p.m., del rango deseado de r.p.m. y de la precision de los valores objetivo de trimado y
r.p.m. Los valores predeterminados dependen del modelo de motor seleccionado en el menu de seleccién Engine model
(Modelo de motor). Consulte Seccién 3. Modo ECO (Ahorro) para obtener mas informacion.

Tipo Cruise/SmartTow (Crucero/Remolque inteligente)

Los ajustes del tipo Cruise/SmartTow (Crucero/Remolque inteligente) permiten que el operador seleccione la fuente a
partir de la cual VesselView recibira los datos de la velocidad: GPS, r.p.m. o automatica. La opcién seleccionada por

defecto es automatica. VesselView supervisa los datos procedentes de la opcion de fuente de velocidad que se haya
introducido en el Setup wizard (Asistente de configuracion).

Compensacion

La configuracién de Trim (Trimado) permite al usuario seleccionar qué posicion de trimado del motor o la transmision se
mostrara en la pantalla VesselView. Cuando se desmarca Trim (Trimado) en el menu Settings (Configuracién) , la
indicacion del trimado que se muestra en la pantalla se sustituira por un cuadro de datos adicional.

La configuracién de Trim (Trimado) también permite calibrar el rango de visualizacién del trimado del motor o la
transmision. VesselView muestra una escala graduada en el recuadro de datos seleccionado por el usuario, asi como un
control deslizante graduado en la parte inferior de la pantalla. Los porcentajes de trimado se representan con marcas
grises mas claras. La inclinacion se representa con las marcas mas oscuras. La barra blanca del grafico indica la posicién
real de trimado.

Con la ventana de calibracién, se pueden precisar los porcentajes de trimado para visualizar mejor los limites reales de la
pantalla en los campos de estado de trimado.

El punto en el que coinciden el rango de trimado y el de inclinacién es el punto en que el trimado se inclina. Este punto
porcentual de transicion se puede ajustar para reflejar de forma mas precisa la posicién de la barra del control deslizante
en la visualizacion de la escala de trimado.

EasyLink

GBXTMP )

o - |
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»
»

Engines
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Preferences ’ "STBD"

Alarms *

Personality file

56819

Las embarcaciones con indicadores SC 100 deben tener los enlaces faciles habilitados (punto) en VesselView para que
los indicadores SC 100 puedan recibir datos.

EasyLink
Motor y transmision > Babor o estribor: activado: punto; desactivado: sin punto
RPM sync (Sincronizacion de r.p.m.) > Babor o estribor: activado: punto; desactivado: sin punto

Fuel Tank 1 (Dep6sito de combustible 1) >| Babor o estribor: activado: punto; desactivado: sin punto
Fuel Tank 2 (Depésito de combustible 1) >| Activado: punto; desactivado: sin punto

Babor, estribor >
Oil tank (Deposito de aceite) > Activado: punto; desactivado: sin punto
Fresh Water (Agua dulce) > Activado: punto; desactivado: sin punto
Deposito de aguas grises 1, depésito de aguas negras 1: activado: punto; desactivado: sin

Deposito de aguas residuales >
punto

La configuracion de EasyLink permite utilizar los conectores del indicador de enlace del mazo de cables de VesselView
para transmitir los datos a los indicadores de enlace situados en el timon. Existen cuatro conexiones del indicador de
enlace etiquetadas en el mazo de cables de VesselView: SYS LINK STBD y SYS LINK PORT.

Se pueden elegir los conectores de enlace de babor y estribor para transmitir los datos procedentes de fuentes diferentes
a la de la etiqueta del mazo de cables del enlace. Esto puede resultar util cuando existen indicadores similares situados
fuera del alcance del mazo de cables de extension del indicador hembra del indicador de enlace.

59954
Ejemplo de conectores de EasyLink en un mazo de cables de VesselView
Motor y transmisién

Se pueden seleccionar los datos de la transmision y del motor para visualizarlos en un indicador de enlace compatible
seleccionando la conexién del mazo de cables que se utilizara para transmitir los datos.
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RPM Sync (Sincronizacién de r.p.m.)

Con la sincronizacion de r.p.m. se consigue que varios motores alcancen el mismo nivel de r.p.m. al pulsar el boton SYNC
(Sincronizar) en el panel tactil de la CAN. Si la embarcacion posee un indicador de enlace SYNC (Sincronizar), el operador
podra ver cdmo se mueve la aguja hasta alcanzar la sincronizacion. En este indicador, la posicion predeterminada de la
conexion del mazo de cables de enlace es PORT (Babor). La opcion PORT (Babor) siempre debera estar marcada.

60226

Depésitos
Durante la configuracion del depésito, se introdujo informacién en la que se definia la ubicacién, el nombre y la capacidad
de cada uno de los depésitos. La configuracion de Link gauge (Indicador de enlace) permite al operador seleccionar qué
mazo de cables de enlace transmitira los datos del alerén del depdsito seleccionado. Los alerones del depdsito que
incluyen una punta de flecha indican que dicho depésito se definié durante la configuracién de depdsitos en el menu
Vessel Settings (Configuracion de la embarcacion) y se pueden asignar a una ubicacion de EasyLink

Preferences (preferencias)
|"GBXTMP

o -

gﬁ

Settings
System
Vessel

Engines
EasyLink
Preferences
Alarms Backlight
Personality f|  Scroller Bar
Data Boxes
Popups
Auto-cycle interval | 5 seconds

Units

El menu Preferences (Preferencias) permite al operador ajustar los niveles de sonido, cambiar la configuracion de la
retroiluminacion, activar elementos en la barra de desplazamiento, rellenar automaticamente recuadros de datos,
personalizar pantallas emergentes y elegir las unidades de medida.

El simbolo mayor que (>) indica que hay mas opciones de menu.
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Preferences (Preferencias)

Zumbador >

Sonido de tecla: apagado, bajo, normal, alto

Sonido de alarma: activado: punto; desactivado: sin punto

Luz de fondo >

Nivel >

Seleccionar 0 %—100 %

Night mode (Modo nocturno) >

Activado: punto; desactivado: sin punto

Network update (Actualizacion de red) >

Activado: punto; desactivado: sin punto

Local gain (Ganancia local) >

Entrada 0 %—100 %

Scroller Bar (Barra de
desplazamiento) >

Auto-hide delay (Demora de la ocultacion automatica) >

Seleccione 5, 10, 15 0 20 segundos

Item visibility (Visibilidad del elemento) >

X-Pand (Expandir): activado: punto; desactivado:
sin punto

Temperatures (Temperaturas): activado: punto;
desactivado: sin punto

Pressure (Presion): activado: punto; desactivado:
sin punto

Voltages (Tensiones): activado: punto;
desactivado: sin punto

Fuel (Combustible): activado: punto; desactivado:
sin punto

Tanks (Depésitos): activado: punto; desactivado:
sin punto

Advanced (Avanzado): activado: punto;
desactivado: sin punto

Performance (Rendimiento): activado: punto;
desactivado: sin punto

Trim and Tabs (Trimado y alerones): activado:
punto; desactivado: sin punto

Trip Log (Bitacora de viaje): activado: punto;
desactivado: sin punto

Navigation (Navegacion): activado: punto;
desactivado: sin punto

Generator (Generador): activado: punto;
desactivado: sin punto

ECO (Ahorro): activado: punto; desactivado: sin
punto

Autopilot (Piloto automatico): activado: punto;
desactivado: sin punto

Cruise (Crucero): activado: punto; desactivado:
sin punto

Troll Control (Control de pesca por currican):
activado: punto; desactivado: sin punto

SmartTow (Remolque inteligente): activado:
punto; desactivado: sin punto

Recuadros de datos >

NOTA: Los recuadros de datos disponibles dependen del equipo
moftor instalado. Seleccionar las opciones que interese visualizar.

Pop-ups (Ventanas emergentes) >

Warnings (advertencias) >

Activado: punto; desactivado: sin punto

Joystick Piloting (Pilotaje con palanca de mando) >

Activado: punto; desactivado: sin punto

Compensacion >

Activado: punto; desactivado: sin punto

Trim pop-up time (Tiempo de trimado emergente) >

Seleccione 2, 5 0 10 segundos

automatico) >

Auto-cycle interval (Intervalo de ciclo

Seleccione 1, 5 0 10 segundos

Unidades >

Distancia: nm, km o mi

Distancias reducidas: ft, m o yd

Velocidad: kn, km/h o0 mph

Velocidad del viento: kn, km/h, mph o m/s

Profundidad: m, ft o fa

Altitud: m o ft

Rumbo: Mo T

Temperatura : °C o °F

Volumen: | o gal

Ahorro: distancia/volumen, volumen/distancia, millas por galon,
g/mi, km/I 0 /100 km

Presion: in Hg, bar, psi o kPa

Presion barométrica: in Hg, mb o hPa

Buzzer (Zumbador)

La configuracién de Buzzer (Zumbador) permite ajustar el nivel de volumen del bip que se escucha al tocar una tecla. El
bip sirve para confirmar de forma acustica que se ha realizado una seleccién.
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En esta pestaia se pueden activar o desactivar los bips de alarma. Todas las alarmas se mostraran en la pantalla de
VesselView independientemente del estado de bip que posean. Las preferencias del bip de alarma solo se aplican a
aquellas alarmas que no hayan sido activadas por el sistema Guardian de Mercury. Por ejemplo, la de nivel de
combustible bajo.

Backlight (Retroiluminacién)
En este menu se pueden ajustar las preferencias de Backlight (Retroiluminacién).
*  Se puede cambiar la cantidad de luz que emite la pantalla en incrementos de 10 % desde un 10 % hasta el 100 %.

+  El modo nocturno esta disponible para conseguir una mejor visualizacién en condiciones de poca luz o en la
oscuridad.

» Laopcion Network update (Actualizacion de red) mostrara todos los dispositivos e indicadores de enlace conectados a
VesselView en el mismo porcentaje de nivel que haya seleccionado el operador en la pestafia Level (Nivel).

« Lafuncion Local gain (Ganancia local) solo se puede utilizar para ajustar la pantalla de VesselView de forma
independiente de las demas pantallas e indicadores, incluso aunque esté marcado el recuadro de Network update
(Actualizacion de red). En determinadas condiciones de iluminacion, la pantalla de VesselView puede resultar
demasiado brillante como para que resulte comodo observarla, pero puede que haya otras pantallas e indicadores
que tengan que mantener su nivel de brillo. Siga estas instrucciones para aplicar un valor de Local gain (Ganancia
local) a la pantalla de VesselView:

a. Seleccione Level (Nivel) y elija un porcentaje de brillo.

b. Seleccione Local gain (Ganancia local) e introduzca el porcentaje elegido en el paso un, en el teclado,
seleccione OK (Aceptar).

c. Vuelva a ajustar la opcion de Level (Nivel) al 100 %. La pantalla de VesselView permanecera atenuada mientras
todos los indicadores y los dispositivos situados en la red mantengan su brillo.

d. Para volver a ajustar el brillo total en VesselView, seleccione Local gain (Ganancia local) e introduzca 100 y
después OK (Aceptar).

e. Seleccione la pestafa Level (Nivel), elija un porcentaje diferente a 100 y pulse Enter (Entrar). Seleccione 100 %
y la unidad volvera a recuperar el 100 % de brillo.

Scroller Bar (Barra de desplazamiento)

En la configuracion de Scroller Bar (Barra de desplazamiento) se ofrece una caracteristica de retardo de ocultacion
automatica de entre cinco y treinta segundos antes de minimizarse para aquellas situaciones en que no se realiza ninguna
seleccion.

La opcion Scroller Bar Item visibility (Visibilidad de elementos de la barra de desplazamiento) muestra los elementos
marcados que apareceran en el menu de la barra de desplazamiento de la parte inferior de la pantalla de VesselView. Los
elementos de la barra de desplazamiento estan preseleccionados en funcién del motor seleccionado en el Setup wizard
(Asistente de configuracion), pero todos se pueden marcar o desmarcar en cualquier momento.

Recuadros de datos
Los recuadros de datos muestran un maximo de tres elementos en la pantalla.

La cantidad de recuadros de datos se puede aumentar de uno a tres en funcién de las selecciones que se hayan realizado
en el menu Settings (Configuracion). Cuando se muestra un recuadro de datos, este se sitUa en la esquina superior
izquierda de la pantalla. Si la opcion de recuadros de datos adicionales aparece sombreada, el espacio disponible estara
siendo utilizado por VesselView. Para liberar espacio en la pantalla, siga estas instrucciones.

Para activar un segundo recuadro de datos, acceda al menu Settings (Configuracién). Seleccione Vessel (Embarcacion) >
Tabs (Alerones) > Show (Mostrar). Desmarque la opcién Show (Mostrar) para eliminar los datos de Tabs (Alerones) de la
pantalla. Un segundo recuadro de datos sustituira a este area de la pantalla.

Para activar un tercer recuadro de datos, acceda al menu Settings (Configuracion). Seleccione Engines (Motores) > Trim
(Trimado) > Show (Mostrar). Desmarque la opcion Show (Mostrar) para eliminar los datos de Trim (Trimado) de la
pantalla. Un tercer recuadro de datos sustituira a este area de la pantalla.

NOTA: No es posible restablecer el valor del recuadro de datos Fuel Used (Combustible utilizado). El parametro Fuel Used
(Combustible utilizado), indicado como FULUSD, contiene un valor que continuard aumentando durante fodo el tiempo que
dure /a pantalla. Este valor solo se eliminara con un restablecimiento maestro. En lugar de mostrar el recuadro de dafos
Fuel Used (Combustible utilizado), seleccione Fuel Used Trip (Combustible utilizado en el viaje). En el icono de Trip Log
(Bitacora de viaje) de la barra de desplazamiento encontrara el procedimiento de restablecimiento. Al seleccionar RESET
en el drea de datos seleccionados por el usuario se eliminaran todos los valores de la pantalla. El parametro Fuel Used
Trip (Combustible utilizado en el viaje), indicado como FULTRP, se puede restablecer fodas las veces que se quiera
siguliendo este procedimiento.

Pop-ups (Ventanas emergentes)

Las ventanas emergentes permiten al operador seleccionar los tipos de ventanas emergentes que apareceran en la
pantalla. Las posibles ventanas emergentes que puede elegir son: warnings (advertencias), Joystick Piloting (pilotaje con
palanca de mando) e informacién de trim (trimado).

Las alertas de Joystick Piloting (Pilotaje con palanca de mando) aparecen en la bandeja de estado del sistema situada en
la parte de abajo de la pantalla e informan al operador de que se ha activado la funcién de piloto automatico.
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Cuando la casilla de verificacion Warnings (Advertencias) esta marcada, el operador puede visualizar a tamafio completo
todos los fallos del motor en el area de datos seleccionados por el usuario. De no estar marcada, el fallo se mostrara en el
campo de estado del sistema en la parte inferior izquierda de la pantalla.

Auto-Cycle Interval (Intervalo de ciclo automéatico)
El intervalo de ciclo automatico determina durante cuanto tiempo permaneceran los datos en el campo de los datos
seleccionados por el usuario. Las opciones son 1, 5y 10 segundos.

Units (unidades)

Las unidades de medida se pueden seleccionar de forma individual. El operador puede elegir entre las unidades estandar
estadounidenses, las del sistema métrico o las nauticas.

Alarmas

|GBXTMP

&8 ---

ﬁﬁ

Settings

System

Vessel

Engines

EasyLink

Preferences

Alarms | Alarm History...
Personality file Alarm Settings...

Show all Helm alarms ¢

56821

La opcién Alarms (Alarmas) permite comprobar el historial de cualquier alarma, activar o desactivar una alarma concreta o
mostrar todas las alarmas. Utilice los botones de flechas para resaltar la opcién y pulse el botdn Enter (Entrar) para
habilitar o inhabilitar la alarma.
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Alarmas

Alarmas >

Alarm History (Historial
de alarmas)

Muestra alarmas heredadas

NOTA: Consulte la siguiente tabla.

Alarm Settings
(Configuracién de
alarmas) >

NOTA: Para poder recibir las alarmas, esta configuracion
debe estar activada.

Shallow water (Aguas poco profundas): activado: punto;
desactivado: sin punto

Deep water (Aguas profundas): activado: punto;
desactivado: sin punto

Fallo racional de velocidad a través del agua: activado:
punto; desactivado: sin punto

Fuel remaining low (Combustible restante bajo): activado:

punto; desactivado: sin punto

Fuel Tanks (Depositos de combustible) >

PORT FUEL low (Combustible de babor bajo):
activado: punto; desactivado: sin punto

PORT FUEL high (Combustible de babor alto):
activado: punto; desactivado: sin punto

STBD FUEL low (Combustible de estribor bajo):
activado: punto; desactivado: sin punto

STBD FUEL high (Combustible de estribor alto):
activado: punto; desactivado: sin punto

Oil tanks (Depositos de aceite) >

Oil low (Aceite bajo): activado: punto; desactivado:
sin punto

Oil high (Aceite alto): activado: punto; desactivado:
sin punto

Fresh water tanks (Depositos de agua dulce) >

Fresh water low (Agua dulce baja): activado: punto;
desactivado: sin punto

Fresh water high (Agua dulce alta): activado: punto;
desactivado: sin punto

Gray water tanks (Depésitos de aguas grises) >

Gray water low (Aguas grises bajas): activado:
punto; desactivado: sin punto

Gray water high (Aguas grises altas): activado:
punto; desactivado: sin punto

Black water tanks (Depositos de aguas negras) >

Black water low (Aguas negras bajas): activado:
punto; desactivado: sin punto

Black water high (Aguas negras altas): activado:
punto; desactivado: sin punto

Live well water tanks (Depdsitos de agua del vivero) >

Live well low (Vivero bajo): activado: punto;
desactivado: sin punto

Live well high (Vivero alto): activado: punto;
desactivado: sin punto

Show all Helm alarms
(Mostrar todas las
alarmas del timén)

Activado: punto; desactivado: sin punto

Cuando se esté en Alarm History (Historial de alarmas), mantenga pulsado el boton PAGES (Paginas) . Aparecera una
ventana emergente con una opcion para eliminar todos los fallos. Al seleccionar esta opcion, se eliminara el historial. Los
datos y el historial de alarmas no se pueden guardar ni transferir desde la unidad de VesselView.

Alarm Settings (Ajustes de alarmas) permite al usuario seleccionar y cambiar los parametros (minimos y maximos)
relativos al momento en que sonara una alarma.

La casilla de verificacion Show all Helm alarms (Mostrar todas las alarmas del timén) se puede activar (punto) o desactivar

(sin punto).

Archivo de personalidad

GBXTMP

BF ---
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Settings
System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file " Export
Import
Restore

56822

En el menu Personality Settings (Ajustes de personalidad) , los operarios pueden exportar o importar la personalidad de
una embarcacion. Las personalidades de la embarcacion son archivos que utilizan los constructores y los propietarios de
barcos para ajustar todas las preferencias y configuraciones en VesselView y optimizar los sistemas de a bordo. El puerto
para la tarjeta micro SD se utiliza para transferir los archivos desde y hacia VesselView. VesselView detectara las
personalidades que se puedan importar de la tarjeta micro SD y el operador tendra la posibilidad de desplazarse por la
lista y seleccionar la personalidad que prefiera. Para exportar un archivo de personalidad, debera introducir la tarjeta micro
SD en VesselView.

La opcién de restaurar la configuracion del OEM solo esta disponible para los instaladores que posean la debida
formacion. Las unidades VesselView configuradas por un concesionario o un fabricante de barcos contienen un archivo
especifico de la embarcacion que se puede utilizar para volver a aplicar la configuracion inicial de la unidad. En caso de
que necesite esta opcidn, pongase en contacto con el concesionario autorizado.

Personality File (Archivo de personalidad)
Export (Exportar) > To new file... (A nuevo archivo...)

Personality file (Archivo de personalidad) > Import (Importar) > El archivo adecuado debe estar en la tarjeta SD

Restore (Restaurar) > |NOTA: Solo lo debe utilizar un técnico que posea la formacion suficiente.

Export (Exportar)
Al seleccionar la opcion Export (Exportar), se exporta el archivo de personalidad de VesselView. Aparecera una ventana
en la que se le solicita que exporte la personalidad. Asi se creara un archivo que contiene todas las configuraciones y
preferencias de VesselView. Este archivo se puede importar posteriormente para que VesselView vuelva a tener la
personalidad que tiene estos momentos.

Importar

Para importar un archivo de personalidad, compruebe que se haya introducido la tarjeta SD en VesselView. Seleccione
Import (Importar) y elija una de las personalidades que se muestran. Todas las personalidades de la tarjeta SD deben
estar situadas en el nivel raiz y no en carpetas. En el proceso del Setup wizard (Asistente de configuracion) también se
puede importar un archivo de personalidad.

Restaurar

La opcién de restaurar la configuracion del OEM solo esta disponible para los instaladores que posean la debida
formacion. Las unidades VesselView configuradas por un concesionario o un fabricante de barcos contienen un archivo
especifico de la embarcacion que se puede utilizar para volver a aplicar la configuracion inicial de la unidad. En caso de
que necesite esta opcidn, pongase en contacto con el concesionario autorizado.
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Notas:
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Seccion 5 - Alarmas de advertencia
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Advertencias - Fallos y alarmas

Se mostraran todas las advertencias de Mercury por fallos y alarmas, independientemente de la pantalla visualizada en el

momento de la alarma. Cuando se active una alarma, en el campo System Status (Estado del sistema) apareceran el texto
de alarma y el icono. Los fallos (junto con su texto descriptivo breve, texto largo y texto de accién) se mostraran en toda la
pantalla.

»  Cuando se produce un fallo:

a. Elcampo de estado del sistema se pone de color rojo y muestra un texto y un icono de advertencia.

A\ WARNING

52101

b. Los fallos de profundidad y de combustible tienen opciones adicionales y se describen con mas detalle en los
apartados Alarma critica de combustible y Alarma de profundidad.

c. El operador puede activar o desactivar un fallo de nivel 3 (trimado, navegacion, ahorro, combustible) en el menu
Settings (Configuracion). Por defecto, esta activado. Si se desactiva el fallo en el menu Settings (Configuracion),
los fallos solo apareceran en el campo de estado del sistema.

d. Los fallos de nivel 4 (Guardian) se mostraran siempre, independientemente de la seleccion que se haya
realizado en el menu Settings (Configuracion).

e. Si el fallo esta relacionado con el control de las emisiones, se mostrara el icono del motor en el campo de estado
del sistema.

+ Cuando el operador selecciona un fallo en el area de datos seleccionados por el usuario:
a. Se mostrara el nombre del fallo con un icono de advertencia en la parte superior.
b. Debajo del titulo aparecera una breve descripcion del fallo y la ubicacion de este (motor).

c. Cuando exista mas de un fallo, pulse el boton PAGES (Paginas) para acceder a los fallos. Utilice las teclas de
flechas para desplazarse a cada fallo.

ITEM ITEM

00 00 a - Nombre del fallo con icono de advertencia

b - Breve texto o texto antiguo

@ |: FAULTTITLE ¢1009 ¢- Ubicacion del fallo en el motor

@ FAULT LINE 1 | d - Texto de accioén
LINE 2 s e - Numero de fallos

@I: ENGINE LOCATION

oL il
@‘: 1B3 45

[~ oo|[~ oo

51619

Alarma critica de combustible

La alarma de combustible la gestiona VesselView a través de las opciones del menu Settings (Configuracién) > Alarms

(Alarmas) > AlarmSettings (Configuracion de alarma) >y no el ECM/PCM del motor.

+ Las alarmas del nivel del combustible y las propiedades de notificacion pueden establecerse en el menu Settings
(Configuracion).

»  Si el operador ha seleccionado el combustible como campo de datos constante en la ubicacién n.° 2 (consulte
Ubicaciones y descripciones de la pantalla), la advertencia se mostrara en el campo de datos de combustible.

+ Elicono de advertencia sustituira al de combustible y el campo de datos se pondra de color rojo.

»  Si el operador no visualiza el combustible como un campo de datos constantes en la ubicacién n.° 2, pero este se

encuentra activo como un fallo de advertencia, el campo de estado del sistema se pondra de color rojo y mostrara la
indicacion FUEL (Combustible).

+  El operador también puede seleccionar la advertencia de combustible como elemento emergente en el area de datos
seleccionados por el usuario desde el menu Settings (Configuracion). Pulse la X para minimizar la alarma de nivel de
combustible. El fallo seguira apareciendo en una de las dos ubicaciones, en funcion de la configuracion de la pantalla.
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Alarma de profundidad

La alarma de profundidad la gestiona VesselView a través de las opciones del menu Settings (Configuracion) > Alarms
(Alarmas) > AlarmSettings (Configuracion de alarma) >y no el ECM/PCM del motor.

Los niveles de las advertencias de profundidad y las propiedades de notificacion pueden establecerse en el menu
Settings (Configuracion).

Si el operador ha seleccionado la profundidad para que se muestre como campo de datos constante en la ubicacion
n.° 1 (consulte Ubicaciones y descripciones de la pantalla), la advertencia se mostrara en el campo de datos de
profundidad.

El icono de advertencia sustituira al de profundidad y el campo de datos se pondra de color rojo.
Si el operador no visualiza la profundidad como un campo de datos constantes en la ubicacion n.° 1 pero esta se

encuentra activa como un fallo de advertencia, el campo de estado del sistema se pondra de color rojo y mostrara la
indicacion DEPTH (Profundidad).

El operador también puede mostrar la advertencia de profundidad como un elemento emergente en el area de datos
seleccionados por el usuario desde el menu Settings (Configuracion). Pulse la X para minimizar la alarma de
profundidad. El fallo seguira apareciendo en una de las dos ubicaciones, en funcion de la configuracién de la pantalla.
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