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Vaatimustenmukaisuusvakuutus
VesselView 502

Mercury Marine vakuuttaa, ettd seuraava tuote, jota tdma vakuutus koskee, tayttda EU:n direktiivin 1999/5/EY R&TTE
(Radio- ja telepaatelaitteet) vaatimukset ja on kaikkien sovellettavien teknisten sddnndsten mukainen.

Arviointi on suoritettu edella mainitun Liitteen IV mukaisesti.

I Tuote I Mercury Marine VesselView 502

Tama tuote on testattu seuraavien standardien mukaisesti.

Vakio Kuvaus

. Tietotekniikkalaitteisto — Turvallisuus — Osa 1: Yleiset vaatimukset, jotka kattavat Radio- ja telepaatelaitedirektiivin artiklan 3.1 (a)
EN 60950-1:2006 ) .
olennaiset vaatimukset.

. Merenkulun navigointi- ja radiolaitteet - Yleiset vaatimukset- Testausmenetelmat ja vaatimukset testaustuloksille. Kattavat R&TTE -
IEC 60945:2002 S ) . ) ’
direktiivin artiklan 3.1 (b) mukaiset olennaiset vaatimukset.

EN 301 489-1 V1.9 2 Sahkémagneettinen yhteensopivuus ja radiospektriasiat (ERM); sahkémagneettinen yhteensopivuusstandardi (EMC) radiolaitteille ja
7| -jarjestelmille; Osa 1: Yleiset tekniset vaatimukset [RTTE Artikla 3(1)(b)].

Sahkdémagneettinen yhteensopivuus ja radiospektriasiat (ERM); laajakaistasiirtolaitejarjestelmat; tiedonsiirtolaitteet, jotka toimivat 2,4
EN 300 328 V1.9.1 GHz ISM-kaistalla ja kayttéavat hajaspektrimodulaatiotekniikkaa; yhdenmukaistettu EN-standardi, joka kattaa R&TTE -direktiivin
artiklan 3.2 mukaiset olennaiset vaatimukset.

Pienteholaitteet; Taajuusalueella 1-40 GHz kaytettavat radiolaitteet; Osa 2: yhdenmukaistettu EN-standardi, joka kattaa R&TTE -
EN 300 440-2V1.4.1| .~ = : ; ) ’
direktiivin artiklan 3.2 mukaiset olennaiset vaatimukset.

Testiraportit
Laboratorio Raporttinumero
Austest Laboratories 0419NAVGO5XSE_60950
EMC-teknologiat 151215_1, 151215_2
SPORTON LAB EH3N2752-01, ER402349

Menettelyyn osallistunut ilmoitettu laitos

Nimi Osoite limoitetun laitoksen numero
MET Laboratories, Inc. 914 West Patapsco Avenue, Baltimore, Maryland 21230-3432, United States. 0980

Mind, allekirjoittanut, vakuutan, etta edelld mainitut laitteet ovat edelld mainitun direktiivin mukaisia ja noudattavat
Euroopan yhteison alueella myytavien tuotteiden CE-merkintaan liittyvid vaatimuksia.

Valtuutettu edustaja
Osoite Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939
John Pfeifer, paajohtaja, Mercury Marine

Allekirjoitus

Paivamé&é&ra 7.6.2016

Ostajaa, asentajaa tai kayttdjaa pyydetaan kiinnittdmaan huomiota erityistoimenpiteisiin ja kayttdrajoituksiin, joita tuotteen
kayttéonotto edelld mainittujen direktiivien noudattamiseksi edellyttaa. Tarkemmat tiedot naista erityistoimenpiteista ja
kayttérajoituksista sisaltyvat asianmukaisten tuotteiden ohjekirjoihin.

VesselView 702

Mercury Marine vakuuttaa, ettd seuraava tuote, jota tdma vakuutus koskee, tayttdad EU:n direktiivin 1999/5/EY R&TTE
(Radio- ja telepaatelaitteet) vaatimukset ja on kaikkien sovellettavien teknisten sddnndsten mukainen.

Arviointi on suoritettu edelld mainitun Liitteen IV mukaisesti.

I Tuote I Mercury Marine VesselView 702

Tama tuote on testattu seuraavien standardien mukaisesti.

Vakio Kuvaus

. Tietotekniikkalaitteisto — Turvallisuus — Osa 1: Yleiset vaatimukset, jotka kattavat Radio- ja telepaatelaitedirektiivin artiklan 3.1 (a)
EN 60950-1:2006 ) )
olennaiset vaatimukset.

. Merenkulun navigointi- ja radiolaitteet - Yleiset vaatimukset- Testausmenetelmat ja vaatimukset testaustuloksille. Kattavat R&TTE -
IEC 60945:2002 N ) ) ) .
direktiivin artiklan 3.1 (b) mukaiset olennaiset vaatimukset.

Pienteholaitteet; Taajuusalueella 1-40 GHz kaytettavat radiolaitteet; Osa 2: yhdenmukaistettu EN-standardi, joka kattaa R&TTE -
EN 300 440-2V1.4.1| .~ = . ) ; . f
direktiivin artiklan 3.2 mukaiset olennaiset vaatimukset.
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Testiraportit
Laboratorio Raporttinumero
EMC Technologies (NZ) Ltd. 131216.1, 131216.2
Austest Laboratories 0519NAVNS57evo2_60950, 0409NAVN5S7evo2_529

Menettelyyn osallistunut ilmoitettu laitos

Nimi Osoite limoitetun laitoksen numero

914 West Patapsco Avenue, Baltimore, Maryland 21230-3432, United States. 0980

MET Laboratories, Inc.

Mind, allekirjoittanut, vakuutan, etta edelld mainitut laitteet ovat edelld mainitun direktiivin mukaisia ja noudattavat
Euroopan yhteison alueella myytavien tuotteiden CE-merkintéaan liittyvia vaatimuksia.

Valtuutettu edustaja
Osoite Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939
John Pfeifer, paajohtaja, Mercury Marine
Allekirjoitus
Paivdmaara 7.6.2016

Ostajaa, asentajaa tai kayttajaa pyydetaan kiinnittdmaan huomiota erityistoimenpiteisiin ja kayttdrajoituksiin, joita tuotteen
kayttéonotto edelld mainittujen direktiivien noudattamiseksi edellyttaa. Tarkemmat tiedot naista erityistoimenpiteista ja
kayttérajoituksista sisaltyvat asianmukaisten tuotteiden ohjekirjoihin.

VesselView 703
Mercury Marine vakuuttaa, ettd seuraava tuote, jota tdma vakuutus koskee, on Australiassa seuraavien ilmoitusten tasojen
1 ja 2 vaatimusten mukainen: Radiocommunication devices (Compliance Labeling) Notice 2003, Radiocommunication
Labeling (Electromagnetic Compatibility) Notice 2008 ja Radiocommunication (Compliance Labeling - Electromagnetic
Radiation) Notice 2003, jotka on valmisteltu Radiocommunication Act 1992 osion 182 mukaisesti.

I Tuote I Mercury Marine VesselView 703 |

Vakio Kuvaus
. Merenkulun navigointi- ja radiolaitteet - Yleiset vaatimukset- Testausmenetelméat ja vaatimukset testaustuloksille. Kattavat R&TTE -
IEC 60945:2002 e ) ) ) ’

direktiivin artiklan 3.1 (b) mukaiset olennaiset vaatimukset.
Sahkdmagneettinen yhteensopivuus ja radiospektriasiat (ERM); laajakaistasiirtolaitejarjestelmat; tiedonsiirtolaitteet, jotka toimivat 2,4
EN 300 32 V1.9.1 ) ) e o - .

GHz:n kaistalla ja kayttavat laajakaistamodulointitekniikoita.

Testiraportit

Laboratorio Raporttinumero

160816_1
ER402349

EMC Technologies (NZ) Ltd.
Sporton Lab

Menettelyyn osallistunut ilmoitettu laitos
Mind, allekirjoittanut, vakuutan, etta edella mainitut laitteet ovat edella mainitun direktiivin mukaisia ja noudattavat
Euroopan yhteison alueella myytavien tuotteiden CE-merkintaan liittyvia vaatimuksia.

Valtuutettu edustaja
Osoite Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939
John Pfeifer, padjohtaja, Mercury Marine
Allekirjoitus
Péaivamaara 16.2.2017

Ostajaa, asentajaa tai kayttajaa pyydetaan kiinnittdmaan huomiota erityistoimenpiteisiin ja kayttdrajoituksiin, joita tuotteen
kayttdonotto edelld mainittujen direktiivien noudattamiseksi edellyttdd. Tarkemmat tiedot naista erityistoimenpiteista ja
kayttorajoituksista sisaltyvat asianmukaisten tuotteiden ohjekirjoihin.
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VesselView 903

Mercury Marine vakuuttaa, ettd seuraava tuote, jota tdma vakuutus koskee, on Australiassa seuraavien ilmoitusten tasojen
1 ja 2 vaatimusten mukainen: Radiocommunication devices (Compliance Labeling) Notice 2003, Radiocommunication
Labeling (Electromagnetic Compatibility) Notice 2008 ja Radiocommunication (Compliance Labeling - Electromagnetic
Radiation) Notice 2003, jotka on valmisteltu Radiocommunication Act 1992 osion 182 mukaisesti.

I Tuote I Mercury Marine VesselView 903 |

Vakio Kuvaus

Merenkulun navigointi- ja radiolaitteet - Yleiset vaatimukset- Testausmenetelmat ja vaatimukset testaustuloksille. Kattavat R&TTE -
direktiivin artiklan 3.1 (b) mukaiset olennaiset vaatimukset.

Sahkdmagneettinen yhteensopivuus ja radiospektriasiat (ERM); laajakaistasiirtolaitejarjestelmat; tiedonsiirtolaitteet, jotka toimivat 2,4
GHz:n kaistalla ja kayttavat laajakaistamodulointitekniikoita.

IEC 60945:2002

EN 300 32 V1.9.1

Testiraportit
Laboratorio Raporttinumero
EMC Technologies (NZ) Ltd. 160910_1
Sporton Lab ER402349

Menettelyyn osallistunut ilmoitettu laitos

Mind, allekirjoittanut, vakuutan, etta edelld mainitut laitteet ovat edelld mainitun direktiivin mukaisia ja noudattavat
Euroopan yhteison alueella myytavien tuotteiden CE-merkintaan liittyvia vaatimuksia.

Valtuutettu edustaja
Osoite Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939
John Pfeifer, paajohtaja, Mercury Marine

Allekirjoitus

Paivamé&éra 16.2.2017

Ostajaa, asentajaa tai kayttdjaa pyydetaan kiinnittdmaan huomiota erityistoimenpiteisiin ja kayttdrajoituksiin, joita tuotteen
kayttéonotto edelld mainittujen direktiivien noudattamiseksi edellyttaa. Tarkemmat tiedot naista erityistoimenpiteista ja
kayttérajoituksista sisaltyvat asianmukaisten tuotteiden ohjekirjoihin.

VesselView - yleiskatsaus
TARKEAA: VesselView on monitoimingyttd (MFD), joka on yhteensopiva Mercury Marine Outboardsin, Mercury
MerCruiserin ja Mercury Dieselin valmistamien tuotteiden kanssa. VesselView-ohjelmiston voi asentaa my@s yhteensopiviin
Lowrance®- ja Simrad® -nayttolaitteisiin. Jotkin tdssa kayttdohjekirjassa esitetyt toiminnot eivét ole kaytettdvissa
laitteeseen kytketystd moottoripaketista johtuen.

VesselView-veneenhallintajarjestelma koostuu kahdesta osasta; VesselView-yksikdsta ja VesselView Link -moduulista.
VesselView Link lukee Mercuryn SmartCraft-dataa ja lahettda nama tiedot NMEA 2K -verkkoon.

a- 120 ohmin paatevastus,
uros

b - 120 ohmin paatevastus,
naaras

¢ - NMEA 2000:n sulakkeelli-
nen virtaldhde

d- Virtavayla

e - Navicon/Mercuryn hyvak-
syma monitoiminayttd

f- Virtaliitantd Mercuryn mo-
nitoimilaitetta varten

g- VesselView Link -valvonta-
yksikkd

h - VesselView Link -yksikén
johtosarja

i - Liitdntarasia
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VesselView on kattava venetietokeskus, joka voi nayttaa jopa neljan bensiini- tai dieselmoottorin tiedot. Se valvoo ja
raportoi jatkuvasti kayttotietoja, mukaan lukien yksityiskohtaisia tietoja, kuten veden lampétilaa ja syvyyttd, ajokuimaa,
veneen nopeutta ja ohjauskulmaa seka polttoaine-, dljy-, vesi- ja jatevesisailididen tilaa.

VesselView-nayttodn voidaan yhdistda myds veneen GPS-jarjestelma tai muu NMEA-yhteensopiva laite. Talldin saadaan
tuoreet tiedot navigoinnista, nopeudesta ja kohteeseen tarvittavasta polttoainemaarasta.

VesselView on automaattiohjaus- ja ohjaussauvatoimintojen nayttjatke. Kaikkia naitéa ohjaustoimintoja sdadellaan Mercury
Marinen automaattiohjauksen CAN-verkon nappaimistolla. VesselView nayttaa, ollaanko aktiivisessa ohjaustilassa vai
lepotilassa; veneen saapuessa matkapisteisiin esiin tulee kohoikkunoita, joissa pyydetaan kuittaamaan kaantymiset.
Lisdnayttdtekstia voidaan kayttdd moottoreiden ja vetolaitteiden saatamiseen huipputehokkuuden saamiseksi.

VesselView kasittda micro SD -korttiportin, jonka avulla kayttaja voi tuoda tai vieda veneen ohjelmakokoonpanon. Omistaja
voi myods kayttaa sitd uusimpaan ohjelmistoversioon paivittdmiseen. Jos kdytdssa on useampi kuin yksi VesselView, joko
kolmen tai neljan moottorin sovelluksissa, tai toinen ruori, samaa micro SD -korttia voidaan kayttda naiden kokoonpanojen
lataamiseen kuhunkin VesselView-yksikkdon.

VesselView-nayton sijainnit ja kuvaukset

VesselView-ndytdssa on useita kenttia, joissa nakyvat tietyt moottoritiedot ja aktiivitilat. Kayttaja voi aktivoida ja nayttaa
tietoja kosketusherkalla naytolla kayttamalla seuraavia liikkeita.

@ @ @ a- Osoittaa naytdn koskettamista

H b - Osoittaa naytdn pyyhkaisya vasemmalle tai oikealle
¢ - Osoittaa naytdn pyyhkaisya ylos tai alas

60139
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a- Alaspain suuntautuva pyyhkaisy kosketusnaytdn ulkopuolelta kosketusnayttodn tuo nayttéon Jarjestelman hallinta -va-
likon. Tasta kasin kayttaja voi asettaa ja saataa jarjestelman asetuksia, lepotilaa, kirkkautta ja langattomia optioita, ja
avata mittaristopalkin naytdn oikeaan reunaan.

b - Nayton tdman osan koskettaminen suurentaa nakyvat tiedot

¢ - Koskettamalla Mercury-logon kuvaketta saat nakyviin moottorin tietoruudun

d - Taman kohdan koskettaminen, mittaristopalkin ollessa aktiivinen, mahdollistaa palkissa nakyvan datan muokkaamisen
ja mukauttamisen. Mittaristopalkin ylapuolelle ilmestyy MENU-valilehti. MENU-valilehdella kayttaja voi kytkea paalle/
pois automaattiohjaus- tai daniruudun, maarittda dataa kohdissa Bar 1, Bar 2 ja Animate (animointi) sekd maarittaa
data-animaatiojakson keston ja muokata datanayton valintoja.

e - Naytdn tdman osan koskettaminen suurentaa ndytdssa nakyvat tiedot

f- Naytdn tdman osan koskettaminen suurentaa ndytdssa nakyvat trimmauksen ja evan tiedot

g - Naytdn tdman osan koskettaminen suurentaa naytdssa nakyvat tiedot

h - Mercury-vélilehden koskettaminen tuo moottori- ja venedatan naytén vasempaan reunaan. Tasta on hyétya silloin, kun
paanaytté on tdynna automaattiohjauksen datanayttdja tai jos siihen on suurennettu jokin yksittdinen datanaytto.

i- Vessel Control (Aluksenhallinta) -valilehden koskettaminen tuo nakyviin VesselView-yksikkdon liittyvat automaattioh-
jaustoiminnot

j- Autopilot (Automaattiohjaus) -valilehden koskettaminen tuo nakyviin Mercuryn automaattiohjaustoiminnot. Toiminnot
riippuvat moottorista, ja osan ominaisuuksista voi ladata GoFree Shopin kautta.

k - Koskettamalla KOTI-valikkoa kayttaja siirtyy VesselView-yksikdn paavalikkoruutuun. Tassa ruudussa kayttaja nakee
monitoiminaytdn Navico®-puolen ja siihen liittyvat toiminnot, vaihtoehdot ja asetusvalikot. VesselView kaynnistetaan
koskettamalla tdman ruudun Mercury-laattaa.
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Kotisivu

Kayttdja saattaa huomata joutuneensa tuttujen Mercury Marinen VesselView-nayttdjen ulkopuolelle. Naista valikoista ja
valinnoista kaytetaan nimitysta VesselView-naytén Navico® -puoli. Mercury Marine ei tue laitteen naitd komponentteja. Jos
haluat lisatietoja, ota yhteyttd Navico® -yhtioon. Paaset takaisin Mercury Marinen navigointinayttéihin painamalla
kotipainiketta, jolloin Mercury Engine -ruutu tulee nakyviin. Valitse tdma ruutu palataksesi VesselView-nayttoon.

61481

System Controls -ikkunaan paaset pyyhkaisemalla laitteen ylaosasta nayttéon. Taalla voit kayttdad Mercuryn
asetusvalikkoa, asettaa yksikon lepotilaan, sdatda naytdn kirkkautta, valita yétilan, kytkea kosketuslukon paalle, mukauttaa
langatonta yhteytta ja aktivoida naytén oikeassa reunassa olevan mittaristopalkin.

61482
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Osa 1 - Alkuvalmistelut

Jos haluat tehda muutoksia VesselView-toimintoihin, valitse Mercury-kuvake asetusvalikon System Controls -ikkunassa.
Kaikki VesselView-nayttoon liittyvat valinnat ja asetukset sijaitsevat Mercury-asetuksissa. Kaikki muut valikkovaihtoehdot
koskevat MFD:n Navico® -puolta. Naihin ominaisuuksiin liittyva kyselyt tulee osoittaa Navico®-yhtidlle.

O

61483

VesselView 502 Etuhallintalaitteet

a- Kosketusnayttd
b - Micro SD -korttiportti
c - Virta/kirkkaus

61820

VesselView 502 Etuhallintalaitteiden toiminnot

Kosketusnéyttd: VesselView 502 -naytdssa on useita osia, joita kaytetdan koskettamalla tai pyyhkaisemalla pysty- tai
vaakasuunnassa.

Micro SD -korttiportti: Mahdollistaa VesselView-ohjelmiston péivittdmisen, navigointitaulukkojen lataamisen ja
matkapisteiden ja asetusten tallentamisen.
Virta/kirkkaus: Painamalla nappaintd kerran nakyviin tulee System Controls (Jarjestelmahallinta) -valintaikkuna. Voit

vaihdella taustavalon kirkkautta toistamalla lyhyité painalluksia. Nappainta painamalla ja painettuna pitamalla yksikko
kytketaan PAALLE/POIS.
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VesselView 502 -takapaneelin liitAnnat

gl

____L;L____ 61823
Osa Toiminto Kuvaus
a ei saa ylittaa Virta/NMEA 2K Toimii virtaliitdntana/yhdistad NMEA 2K -verkkoon
b Micro SD -korttiportti Mahdollistaa tiedostojen siirron ja tallennuksen
c Sonar Sonar-tulo

VesselView 702 Etuhallintalaitteet

a- Kosketusnayttd

b - KOTI-painike

c - Pydroénuppi

d- X-painike

e - Valmiustila/autom. -painike
f- Virta/kirkkaus

g - Micro SD -korttiportti

@

TILLL

@ —~—

61396

VesselView 702 Etuhallintalaitteiden toiminnot

Kosketusnéyttd: VesselView 702:n ndytdssa on useita kosketusherkkié alueita, jotka toimivat koskettamalla tai
pyyhkaisemalla pysty- tai vaakasuuntaan.

KOTI: Aktivoi kotisivu painamalla kerran. Paina useita kertoja suosikkipainikkeiden kierrattdmiseksi. Paina pidempaan
suosikkipaneelin nayttamiseksi paallimmaisena aktiivisella sivulla. Paina useita kertoja suosikkipainikkeiden
kierrattdmiseksi.

Pydronuppi: Pyorité valikkokohtien selaamiseksi ja paina valinnan vahvistamiseksi. Pyorité arvon saatamiseksi. Pyorita
zoomattavan paneelin zoomaamiseksi.

X: Paina kerran valintaikkunasta poistumiseksi, edelliselle valikkotasolle palaamiseksi ja kohdistimen poistamiseksi
paneelista.

STBY/AUTO: Automaattiohjauksen ollessa missa tahansa automaattisessa tilassa: paina automaattiohjauksen
asettamiseksi lepotilaan. Automaattiohjauksen ollessa lepotilassa: paina automaattiohjaustilan valintaikkunan
nayttamiseksi.

Virta/kirkkaus: Painamalla nappainta kerran nakyviin tulee System Controls (Jarjestelméhallinta) -valintaikkuna. Voit
vaihdella taustavalon kirkkautta toistamalla lyhyité painalluksia. Nappaintd painamalla ja painettuna pitdmalla yksikkd
kytketdan PAALLE/POIS.
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Osa 1 - Alkuvalmistelut

Micro SD -korttiportti: Mahdollistaa VesselView-ohjelmiston paivittdmisen, navigointitaulukkojen lataamisen ja
matkapisteiden ja asetusten tallentamisen.

VesselView 702 -takapaneelin liitAnnat

(o] (o]

v O

[ —

Q “N S

O
61397

Osa Toiminto Kuvaus
a ei saa ylittaa Ethernet Yhdistéa Ethernet-verkkoon
b NMEA 2K Yhdistdd NMEA 2K -verkkoon
c Video sisdan Antaa kaksi komposiittivideotuloa
d Teho Virtaliitanta

VesselView 703:n etupuolen hallintalaitteet

RO
ﬁ @ e - Pyo6rénuppi
@ @%@ @ f- Syo6ttdnappain
SN @
J

a- Kosketusnayttd

b - Ruori-nappain

¢ - Sivut/Koti-nappain
d - Valikkonappain

@ g- Poistumisnappain

\ h - Nuolindppaimet
Or—=

i- Merkintdnappain

j- Virtanappain

k - Kortinlukijan luukku

I- Mies yli laidan (MOB) -merkin
nappainyhdistelma

jc =g

VesselView 703:n etupuolen hallintalaitteiden kaytté

Kosketusnayttd: VesselView 703 -ndytdsséa on useita osia, joita kdytetdan koskettamalla tai pyyhkadisemalla pysty- tai
vaakasuunnassa.

Sivut/Koti-néppain — ndppaintéd painamalla avautuu kotisivu sivun valitsemista ja asetusten tekemista varten.

Ruori-néppain — kayttdjan konfiguroitavissa oleva nappain, katso tiedot kayttdoppaasta. Oletusasetus, jos jarjestelméssa ei
ole automaattiohjausta: Paina lyhyesti, niin siirryt jaetun ndyton eri osien valilla. Paina pitk&an, niin jaetun naytdn aktiivinen
osa suurenee. Oletusasetus, jos jarjestelmassa on automaattiohjaus: Paina lyhyesti, niin automaattiohjauksen ohjain
aukeaa ja asettaa automaattiohjauksen valmiustilaan. Paina pitk&an, niin siirryt jaetun naytén eri osien valilla.

Valikkondppain — nappéainta painamalla aktiivisen paneelin valikko aukeaa.
Kiertosaadin — sdadinta kiertdmalla zoomataan tai vieritetdén valikkoa, vaihtoehto valitaan painamalla.
Syétténdppain — nappainta painamalla valitaan vaihtoehto tai tallennetaan asetukset.

Poistumisnappain — ndppainta painamalla poistutaan valintaikkunasta, palataan edelliselle valikkotasolle ja poistetaan
kohdistin paneelista.

MOB-néppéaimet — painamalla samanaikaisesti Sy6tténdppainta ja Poistumisnéppéinté luodaan MOB-merkki (mies yli
laidan) aluksen sijaintiin.
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Osa 1 - Alkuvalmistelut

Nuolindppéimet — painamalla ndppaimia aktivoidaan kohdistin tai liikutetaan sita. Valikon kayttd: ndppainta painamalla
siirrytédan valikon kohdasta toiseen ja saadetaan arvoa.

Merkint&dnappéin — nappainta painamalla asetetaan reittipiste aluksen sijaintiin tai kohdistimen sijaintiin, jos kohdistin on
aktiivinen.

Virtanappain — pitamalla nappain painettuna yksikko kytketdan PAALLE/POIS. Painamalla nappainta kerran nékyviin tulee
System Controls (jarjestelmahallinta) -valintaikkuna, nappaimen lisdpainalluksilla siirrytdan kolmen oletusarvoisen
himmennystason valilla.

VesselView 703:n takapaneelin litAnnat

@ 62978

Osa Toiminto Kuvaus

a ei saa ylittaa NMEA 2000 Yhdistad NMEA 2K -verkkoon

b Video sisaan Videolahteiden, kuten kameroiden, tulo ja NMEA 0183 -portti

c Ethernet Liitanta laajakaistaverkon moduuleihin

d Teho Virtaliitanta

e Sonar 1 (kaikuluotain) Yhden kanavan CHIRP, 50/200 kHz, perinteinen tai HDI-l&hetin

f Sonar 2 (kaikuluotain) Yhden kanavar] CH_IRP, 50/200 kHz, perinteinen tai TotalScan-, StructureScan- tai
ForwardScan-lahetin

VesselView 903:n etupuolen hallintalaitteet

a- Kosketusnayttd
] | b- Virtanappain

@

L 0@ @ i

63020

VesselView 903:n etupuolen hallintalaitteiden kaytt6é

Kosketusnéytté — navigointi aluksen tietoruuduissa kosketuksen avulla.

Virtanappain — pitamalla nappain painettuna yksikkd kytketdan PAALLE/POIS. Painamalla nappainta kerran nékyviin tulee
System Controls (Jarjestelmahallinta) -valintaikkuna.
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VesselView 903:n takapaneelin litAnnat

{ 0000 | ( )
n|>|H 00C=
0000 J‘

RADAR

NMEA2000 | POWER SONAR

@ @ @ 63019
Osa Toiminto Kuvaus
a ei saa ylittaa Radar (tutka)/ethernet Liitanta aluksen tutkasignaaliin tai ethernet-liitanta
b NMEA 2000 Liitdntd NMEA 2000 -verkkoon
c Teho Virtaliitanta
d Sonar CHIRP-, Broadband-, DownScan- ja SideScan-kuvantaminen (l&hettimesta riippuen)
e MicroSD-kortinlukija Kaksi korttipaikkaa karttojen ja ohjelmistopaivitysten lataamista varten

VesselView Link — Yleiskatsaus

VesselView Link integroi Mercuryn moottorilla varustetun veneen SmartCraft-data- ja ohjausjarjestelman Simrad- ja
Lowrance-laitteisiin, mika tekee naiden yksikdiden naytdistd monipuolisesti toimivia Mercury VesselView -kayttoliittymia.
Mercuryn VesselView Link on saatavana yhden moottorin tai usean moottorin (2—4 moottoria) littymana, ja se on helppo
asentaa veneen kojelaudan alle. Se on suunniteltu toimimaan seuraavien laitteiden kanssa:

Mercury VesselView -néyt6t

*  VesselView 502
*  VesselView 702
*  VesselView 703
*  VesselView 903

Simrad-yhteensopivat naytét

*  NSSevo2jaevo3

* NSO evo2
« GO XSE

Lowrance-yhteensopivat naytét

« HDS Gen 2 Touch

« HDS Gen3
 HDS Carbon

Sivu 12
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VesselView Link -moduulin liitAnnat

a- NMEA 2K -liitéanta
b - SmartCraft/virtaliitanta
O O]l ¢~ Micro SD -korttiportti
=
O O

©ﬂ

Laitteen huolto

TARKEAA: Laitteen suojaamiseksi on suositeltavaa kéyttaa toimitukseen sisaltyvaa valkoista aurinkosuojaa silloin, kun
laite ei ole kaytéssa.

Nayttéruudun puhdistus

Nayttéruudun rutiinipuhdistus on suositeltavaa suolan ja muiden ympéristdhiukkasten kertymisen estdmiseksi. Kiteytynyt
suola voi naarmuttaa nayton pintaa kaytettaessa kuivaa tai kosteaa linaa. Varmista, etta liinassa on riittavasti puhdasta
vettd suolan liuottamiseksi ja poistamiseksi. Ald paina naytt6a voimakkaasti sitd puhdistettaessa.

Jos vesijalkia ei voida poistaa liinalla, puhdista néytté 50/50-liucksella Iamminté vetts ja isopropanolia. Ala kayta asetonia,
lakkabensiinia, tarpattityyppisia liuottimia tai ammoniakkia siséltavia puhdistusaineita. Vahvojen liuottimien tai
puhdistusaineiden kaytto voi vaurioittaa haikaisya estavaa pinnoitetta, muoviosia tai kumisia nappaimia.

Aurinkosuojan asentaminen on suositeltavaa yksikon ollessa kayttaméattémana, jotta UV-valo ei pdase vaurioittamaan
muovisia kehyksia ja kumisia ndppaimia.

Tallennusvalineportin puhdistus

Tallennusvalineportin luukkualue tulee puhdistaa sdanndllisesti kiteytyneen suolan ja muiden hiukkasten kerdantymisen
estamiseksi.
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Huomautuksia:
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma
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Kaynnistyksen aikainen VesselView-opastusnaytto

Kun VesselView kaynnistetaan, esiin tulee varoitusnayttd, joka ilmoittaa, ettei kayttdja saa luottaa tuotteeseen ensisijaisena
navigointilahteena ja etta kayttaja ottaa kaiken vastuun tuotteen kaytosta ja siihen liittyvista riskeista.

D

61413

Kaynnistyskuva

Kun virta-avain kytketaan paalle, Mercuryn kaynnistyskuva tulee esiin. Mercury-logo tulee esiin néyton keskelle. Logo
pysyy naytéssa kaynnistysprosessin aikana. Ala yritd nopeuttaa yksikdn toimintaa painelemalla painikkeita
kaynnistysvaiheen aikana. Paasttjenhallinnalla varustetuissa moottoreissa nakyy moottorikuvake ndytdn vasemmassa
alareunassa.

61484
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Ohjattu asennusohjelma

VesselView-yksikdn ohjattu asennusohjelma antaa ohjeita VesselView-yksikdn asetusten maéarittdmisen ensivaiheissa.
Ohjatun asennusohjelman voi avata milloin tahansa Settings (Asetukset) -valikon kautta. Avaa System Controls

(jarjestelmahallinta) -ikkuna. System Controls -ikkuna tulee nakyviin, kun pyyhkaiset yksikdn ylareunasta naytolle. Valitse
Settings (Asetukset) -laatta.

61504

Valitse ruudun vasemmasta reunasta Mercury-vaihtoehto. Valitse System (Jarjestelma) -vaihtoehto.

O

61505
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Valitse System-valikossa Setup wizard (Ohjattu asennusohjelma) -vaihtoehto.

>

61506

Kaynnista ohjattu asennusohjelma valitsemalla laitteen konfiguroinnin WELCOME (Tervetuloa) -naytéssa Next (Seuraava).

O

Tuo kokoonpano

Voit tuoda nykyisen veneen kokoonpanon asettamalla FAT tai FAT 32 micro SD-kortin, jossa on kokoonpanotiedosto, ja
valitsemalla tiedoston pudotusvalikosta. Jos tuontitiedostoa ei ole, jatka valitsemalla Next.

61507

61508
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Moottoriasetukset

1. Valitse haluamasi vaihtoehto Engine Setup (Moottoriasetukset) -ruudussa kayttamalla kiertosaadinta tai koskettamalla
valikon kenttia.

2. Tee tarvittavat valinnat Engine Setup -ruudussa.

>

61510

Moottoriryhmén valinta

61512

Moottorin mallin valinta
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61517

Moottorien lukuméara

61514

Sauvaohjauksen valinta

3. Kun olet tehnyt kaikki valinnat, jatka valitsemalla Next (Seuraava).
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Nayttbéasetukset

Valitse Engine Setup -ruudussa nakyvien moottorien méarasta riippuen tassa VesselView-yksikdssa naytettavat moottorit.
Voit valita enintdan nelja moottoria. Jatka valitsemalla Next (Seuraava).

61522
Laiteasetukset
Valitse asianmukaiset vaihtoehdot Device Setup (laitteen asetus) -ndytdssa pyorénupilla tai koskettamalla valikkokenttia.
Jos kaytdssa on useita VesselView-laitteita, osoita jokaiselle yksikdlle oma numero dataongelmien valttamiseksi.

Ruorinumeroiden tulee vastata yksittdisen VesselView-yksikon sijaintia. Tavallisesti paéruori on 1 ja toissijainen ruori 2.
Jatka painamalla Next.

a - VesselView-tunnistuskentta
b - Ruori-tunnistuskentta

@
®

61523
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Yksikk6jen asetukset
Valitse mittayksikot, jotka nakyvat VesselView-nayton tiedoissa: nopeus, etaisyys ja tilavuudet. Mittayksikot voidaan
vaihtaa mydhemmin.

61521

Séiliéiden kokoonpano

Sailion maaritysruudussa voit maarittaa sailion tyypin, tilavuuden ja nimen. Sailidn tayttdaste nakyy %-sarakkeessa.
Refresh (Paivita) -painikkeella voit 1ahettda kyselyn sailion antureille, jolloin lukemat péivittyvat.

Sailié, johon ei liity anturia, on valvomaton (unmonitored). Polttoaineen maaran muutokset perustuvat moottorien
laskennalliseen polttoaineen kayttéon.

Valitse mukautettava sailiorivi.

61524
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Sailiétyyppeja ovat polttoaine, 6ljy, vesi, harmaavesi, mustavesi ja generaattori. Kun sailidtyypiksi valitaan genset
(generaattori), generaattorisailion sisaltamaa maaraa ei lisata aluksen polttoainesailididen kokonaislukemaan.

61525
Valitse séiliétyyppi

Sy6ta tilavuus nayttdnappaimiston avulla. Kun olet syéttanyt sailion tilavuuden, sulje nappaimisto valitsemalla OK.

VesselView tarjoaa kayttajalle mahdollisuuden muuttaa sailididen valvottavan tilavuusarvon painvastaiseksi. Tata
vaihtoehtoa voidaan tarvita, jos sailion anturi Iahettaa painvastaiset tiedot kuin Pohjois-Amerikassa kaytettaviksi
tarkoitettujen anturien lahettamat tiedot.

61526
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Nimikenttaan tulee sailidn sijainti. Voit vaihtaa sailion nimea valitsemalla kentan ja syéttamalla uuden nimen naytén
nappaimistolla.

61528

Kun olet antanut sailién nimen, siirry sailién maaritysruudussa seuraavalle riville valitsemalla nappaimistolla Enter. Kun olet
antanut kaikki sailion muokatut tiedot, valitse alakulmasta Refresh (Paivita) -painike. Tarkasta, etta kaikkien kenttien tiedot
ovat oikein, ja jatka ohjatun asennusohjelman kaytt6a valitsemalla Next (Seuraava).

Nopeusasetus

Nopeuden maaritysvalikoissa on kolme vaihtoehtoista tapaa, joilla VesselView saa nopeustiedon. Jos aluksessa on GPS,
kaytettavissa olevat laitteet voi valita avattavasta valikosta. Jos aluksessa on pitot-anturi, t&ma vaihtoehto on valittuna. Jos
aluksessa on siipiratas, valittava vaihtoehto nakyy avattavassa valikossa. Kun nopeuden I&hde on valittu, jatka valitsemalla
Next (Seuraava).

61529
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Pitot- ja siipirataslahteen valinta ndkyy seuraavassa kuvassa. Valitse moottori tai vetolaite, joka lahettda nopeustiedot
VesselView-nayttoon.

@ @ @ @‘s s'@‘s s'©‘s s'@‘s

5% %% %%% FEii

60056

a- PCMO = oikea ulkomoottori
b- PCM1 = vasen ulkomoottori
¢c- PCM2 = oikea sisamoottori tai keskimoottori
d - PCM3 = vasen sisdmoottori

Aktiivisen ajokulman asetus

Ohjattu asennusohjelma neuvoo kayttajaa aktiivisen trimmauksen maarittdmisessa. Noudata jokaisessa vaiheessa
ruudussa nakyvia ohjeita.

64007

Aktiivisen trimmauksen valinta

64008

Aktiivisen trimmauksen kayttéonottoruutu
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64010
Alastrimmauksen saatéruutu

64011
Yléstrimmauksen saatéruutu

64009

Paaprofiilin valintaruutu
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Asennusohjelman suorittaminen loppuun

Lopeta VesselView-yksikdn ohjattu asennusohjelma valitsemalla Finish (Lopeta). Ald sammuta yksikko heti, vaan odota,
kunnes lopetusruudun tilalla nékyy aluksen toimintanaytto.

D

Nayttdkuvien luominen

VesselView voi ottaa nayttékuvan koko naytdsta ja tallentaa sen SD-kortille latausta varten. Nayttdkuvan ottaminen
VesselView 502 ja 903 -malleissa: Ota kayttoon Screen Capture (Nayttokuva) -vaihtoehto Settings>System
(Asetukset>Jarjestelma) -valikossa. Ota nayttdkuva kaksoisnapauttamalla naytén ylareunaa. Nayttékuvan ottaminen
VesselView 702 ja 703 -malleissa: paina Virta-painiketta ja Koti-painiketta samanaikaisesti. VesselView 502:ssa
nayttékuvan voi ottaa kaksoisnapauttamalla avoimen valintaikkunan otsikkopalkkia tai kaksoisnapauttamalla ruudun
otsikkopalkkia, jos valintaikkunoita ei ole avoinna. Ruudun alareunaan tulee ilmoitus, joka siséltda nayttdkuvan numeron.
Tama ilmoitus ei tallennu nayttékuvatiedostoon.

61530

61472
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Nayttokuvia voi tallentaa VesselView-yksikon sisdiseen muistiin. Suosittelemme kuitenkin, ettd nayttdkuvat, reittipisteet,
reittiseurannat, reitit ja muut vastaavat tiedostot varmuuskopioidaan SD-kortille tai muuhun ulkoiseen tallennusvalineeseen
ja sisdinen muisti pidetddn mahdollisimman tyhjana. Oletuksena kaikki nayttokuvat tallennetaan Screenshots (Nayttokuvat)
-kansioon, joka on My Files (Omat tiedostot) -kansiossa. Voit avata My Files -kansion pyyhkaisemalla yksikon ylareunasta
naytdlle, mika tuo ndkyviin vasemman reunan vaihtoehdot. Valitse Files (Tiedostot).

O

61473

Avaa My Files -kansio ja siirry Screenshots (kuvanaytot) -kansioon. Tama kansio sisaltda kaikki kaapatut nayttdkuvat.
Kuvat voi kopioida SD-kortille tietokoneelle tai mobiililaitteelle siirtamista varten.

®

61474

61475
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Voit kayttaa yksittaisia nayttokuvia valitsemalla ne. Voit valita kaikki ndyttokuvat kerralla kdyttdmalla tiedostoikkunan
oikeassa reunassa olevaa Details (Tiedot) -kuvaketta. Kun valitset tdman kuvakkeen, voit katsoa nayttékuvien tiedot,
kopioida kaikki nayttékuvat tai poistaa kaikki nayttokuvat.

61475

O

61477

Jos valitset yksittaisen nayttékuvan, nakyviin tulee ikkuna, joka siséltéda valinnat View (katsele), Set as wallpaper (aseta
taustakuvaksi), Copy (kopioi), Rename (nimea uudelleen) ja Delete (poista). Valitse Copy, jos haluat ladata kuvan
VesselView -naytosta.

61479
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Lataa SD-kortti VesselView-laitteeseen, valitse Memory Card (muistikortti) tiedoston kohteeksi ja valitse OK. Sulje ikkuna
valitsemalla X oikeasta ylareunasta. Talléin palaat Screenshots-kansioon. Jos haluat ladata lisda kuvia, toimi seuraavasti.

O

61480

Datalahteen asetus
Datalahteet

Aseta datalahteet valitsemalla HOME-valilehti ndytdn ylareunasta.

Kaynnista kaikki tuotteet ja moottorit sen varmistamiseksi, etta kaikki dataa tuottavat I&hteet voidaan havaita. Avaa System
Controls -ikkuna. System Controls -ikkunaan paaset pyyhkaisemalla laitteen yldosasta nayttéon. Valitse Settings
(asetukset) -ruutu. Valitse Network (verkko) ndytdn vasemmasta reunasta. Valitse Sources... (lahteet) .

o>

61531
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VesselView nayttda useita dataa tuottavien laitteiden lahteitd. Jos haluat hakea kaikki veneen havaittavat laitteet, valitse
Auto Select (autom. valinta).

>

61533

Automaattinen valinta hakee verkosta kaikki havaittavat laitteet ja tekee niista luettelon. Kun edistyspalkki etenee loppuun
asti, asetusvalikon voi sulkea valitsemalla X naytén oikeasta ylareunasta.

61534
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Datanayttdjen laajentaminen
Jos haluat laajentaa jonkin VesselView-paanaytdssa nakyvistad datakentistd, valitse kentta.

61725

Tama tuo datan nayttéon keskikokoisena.

61726
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Datatietokentan valitseminen uudelleen nayttaa valitun datan koko naytén alueella. Tasta on hyétya silloin kun nayttéa
katsellaan etddmpaa esim. lisdohjaussauvalla navigoitaessa. Vessel View palaa paanavigointinayttéon valinnalla X.

61727

Mittaristopalkki

Aktivoi mittaristopalkki pyyhkaisemalla nayton yldosasta nayttdalueen yldosaan. System Controls -ikkuna tulee nakyviin.
Valitse Instrument bar -ruutu mittaristopalkin aktivoimiseksi.

61482

Instrument bar (Mittaripalkki) sijaitsee ndytdn oikeassa reunassa. Mittaripalkki sisaltéda teksti- ja numeromuotoisia tietoja
useissa laatoissa. Kayttdja voi muokata mittaripalkissa nakyvia laattoja. Voit myds valita veneenkayttétapaasi sopivan
vaihtoehdon, joka tayttda automaattisesti tietolaatat hyodyllisilla tiedoilla.
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Mittaripalkissa voi nakya joko yksi tai kaksi palkkia. Jos valitset kahden palkin vaihtoehdon, voit asettaa ne nakymaan
automaattisesti vuorotellen valitsemalla Animate (Animoi) -valintaruudun. Voit myds valita, kuinka kauan yhden palkin
tiedot nakyvat naytdssa.

)

—

61731
Valitse yhteen tai kumpaankin palkkiin esimaaritetty toiminto valikon avulla. Kun toimintopalkki on valittu, esimaéaritetyt
mittarit ndkyvat palkissa.

HUOMAUTUS: Mittaripalkin poistaminen kdytostéd koskee vain nykyista sivua.

Mittaripalkin ottaminen kaytt6on ja poistaminen kaytosta

1. Aktivoi mittaripalkki valitsemalla se.

2. Avaa valikko valitsemalla MENU (VALIKKO) -painike.

3. Valitse Bar 1 (Palkki 1) tai Bar 2 (Palkki 2) ja sen jalkeen esimaaritetty toimintopalkki.

Mittaripalkin siséllén muokkaaminen

1. Aktivoi mittaripalkki valitsemalla se.

Avaa valikko valitsemalla MENU (VALIKKO) -painike.

Valitse ensin Edit (Muokkaa) ja sitten mittari, jota haluat muuttaa.

Valitse naytettava sisaltd Choose Data (Valitse tiedot) -valintaikkunasta.

Tallenna muutokset valitsemalla Menu (Valikko) ja sitten Finish editing (Lopeta muokkaus).

Moottorin tietojen valinta

VesselView sisaltdd moottorin tietojen valintaominaisuuden, jota voi kayttda koskettamalla ja pitdmalla naytdn keskella
olevaa Mercuryn M-logoa.

o~ wbh

63925

M-logon sijainti
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VesselView nayttaa naytolla kaikki moottoriparametrit, jotka ovat silla hetkelld valittuina eli aktiivisina. Koskettamalla ja
pitdmalld mita tahansa moottoritietorivia naytdlla saat nakyviin kaytettavissa olevien moottoritietokohteiden tiedostovalikon.

Kayttaja voi ottaa tiedot kayttdon tai poistaa ne kaytosta valitsemalla kohteen. Jos valintaruutu on valittu, tiedot nakyvat.
Jos valintaruutu on tyhja, tiedot eivat nay VesselView-naytdssa.

63925

Moottorin tietokohteen valitseminen

63927
Ota kohde kayttoon tai poista se kaytdstéd koskettamalla sita
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Riippuen aluksen moottorista, jonka tiedot on syétetty ohjatun asennusohjelman avulla, osa kohteista ei sisélla
reaaliaikaisia tietoja, koska moottori ei kayta tai Iaheta naita tietoja. Esimerkiksi diesel-sisdmoottori lahettda turboahtimen
tehostinpaineen, kun taas MerCruiser-bensiinimoottori ei |aheta tata tietoa, koska siina ei ole turboahdinta.

D

63928

Tiedot, joiden valintaruutu on tyhja, eivat ndy
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Osa 3 - Ominaisuudet ja kayttod
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Huolto

Moottorin méaaraaikaishuolto

Jos huoltomuistutus havaitaan jarjestelman skannauksen aikana, Mercury-vélilehti ndytdn vasemmassa alareunassa nakyy
sinisena. Kayta tervetta jarkea sijoituksesi suojelemisessa ja tarkista moottoridljyy sdanndllisesti, parhaassa tapauksessa
ennen jokaista kayttokertaa.

Kun maaraaikaishuollon aika on kulunut kokonaan umpeen, huoltomuistutus tulee nakyviin kdynnistysskannauksen
jalkeen. Kayttaja voi sulkea muistutusikkunan, mutta se tulee nakyviin aina kun vene kaynnistetdan. Huoltomuistutuksen
kuittaus nollaa VesselView-ndytdn huoltoaikataulun. Jos haluat tarkastella yksittaisia maaraaikaishuoltoa koskevia tietoja,
siirry kuvailevaan huoltotekstiviestiin seuraavien ohjeiden mukaisesti. Kayttaja voi katsoa huoltopalkkia milloin tahansa
aikataulun tilan tarkistamiseksi. Tdma helpottaa sopimista tulevista huolloista jalleenmyyjan kanssa siina tapauksessa, etta
omistaja ei itse suorita huoltoa.

Valitse Mercury-valilehti ndytén vasemmasta alakulmasta.

Jc

Valitse MORE (LISAA) -vaihtoehto.

O

61536
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Katso jaljella oleva aika ennen seuraavaa maaraaikaishuoltoa valitsemalla MAINTENANCE LIFE (Huoltoon jaljella) -
vaihtoehto. Mitd suurempi osa edistymispalkista on sininen, sitd aiemmin maaraaikaishuoltoa tarvitaan.

61540

Huoltoon jaljella oleva aika

Smart Tow -tila

Smart Tow

Smart Tow on helppokayttdinen ohjelma, jolla voi hallita kiihdyttdmista ja tavoitenopeuksia vedettaessa vesihiihtgjia,
vetorengasharrastajia tai erilaisia vesiurheiluvarusteita. Smart Tow poistaa arvuuttelun tarpeen kiihdytykseen liittyvista
ongelmista, joita ovat esim. liilan nopea kiihdytys, liiallinen ylitys, hidastus tai tasaisen nopeuden tavoitteet. Valitse profiili,
ota se kayttdon ja siirrd ohjauskahva téayskaasulle, Smart Tow huolehtii lopusta.

Smart Tow -nayttd mahdollistaa Smart Tow -toimintoihin liittyvien asetusten valitsemisen, asettamisen ja muuttamisen.
Vesillelaskukaavion piste on animoitu, kun Smart Tow on aktiivinen ja suorittaa vesillelaskusarjaa. Piste liikkuu
vesillelaskupolkua pitkin osoittaen, mitd vesillelaskusarjan osaa jarjestelma suorittaa.

61785

Smart Tow perustuu moottorin kierroslukuun, ellei veneeseen ole asennettu GPS-jarjestelmaa, joka on liitetty CAN-
verkkoon. Kun veneessa on GPS, voit valita joko nopeustavoitteet tai moottorin kierroslukutavoitteet Smart Tow -
ohjausvalintoja varten. Voit myds luoda mukautettuja kaynnistysprofiileja.

Ominaisuudet
Smart Tow kayttaa kayttajan valitsemaa data-aluetta ja alatunnisteosaa, joilla voit sédataa asetuksia. Kosketa tai pyyhkaise,
jotta voit siirtya valintaruutukenttien lIapi. Alatunnisteosasta voit ottaa Smart Tow -tilan kayttdon tai poistaa sen kaytosta,
tallentaa sen tai poistua siitd. Data-alueen alatunnisteessa olevat kohdat edellyttavat valinnan koskettamista tai pydrénupin
kayttdmista korostamista ja hyvaksymista varten.
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Smart Tow sisaltaa viisi tehtaalla asetettua vesillelaskuprofiilia, tai kayttaja voi muokata uusia profiileja. Mukautetut profiilit
ovat hyddyllisia silloin, kun veneessa on eritasoisen kokemuksen omaavia harrastajia vesiurheiluvélineineen. Kayttaja voi
luoda haasteellisempia vesillelaskuja kokeneemmille vesihiihtajille ja vastaavasti helpompia laskuja lapsille tai

vetorenkaille.

63947

a- Vesillelaskuprofiilien
vaihtoehdot

61786
Profiili sisaltaa viisi valintakenttaa. Kayta pydronuppia tai kosketusta profiilivalintojen muuttamiseksi.
* Kierrosluku ja nopeus. Kayttaja voi sdataa kierroslukua tai nopeutta valitsemalla data-alueen.
+ Ramp (ramppi) - aika, joka veneeltd kuuluu asetuspisteeseen paasemiseen.
»  Overshoot (ylitys) - asetuspisteen ylitys prosentteina.
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« Time (aika) - aika, jonka vene pysyy valitun nopeuden ylapuolella.

JOUUUU

61787
Viisi valintakenttda profiilin luomista varten
Jos haluat luoda uuden profiilin, valitse Add profile (lisda profiili).
61788
Anna uudelle vesillelaskuprofiilille nimi ndytdn nappaimistolia.
61789
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New Profile (uusi profiili) -naytdssa kayttaja voi muokata valintakenttia. Kun kaikki valinnat on muokattu, valitse Use (kayta)
-painike, jonka jalkeen voit kayttda uutta Smart Tow -vesillelaskuprofiilia.

61790

O

64508
Use (Kéyta) -painike

Smart Tow -vesillelaskuprofiilin aktivointi Valitse Enable (ota kdyttdon) ja aseta kaasuvivut tdyskaasulle eteenpain. Smart
Tow huolehtii lopusta.

61791
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Smart Tow -toiminnon ottaminen pois kaytdsta

Voit poistua Smart Tow -toiminnosta valitsemalla Disable (ota pois kaytdsta). VesselView siirtda kaasun hallinnan takaisin
kayttajalle. Kun Smart Tow on kaytdssa, kaasuvivun siirtdminen nopeustavoitteen alapuolelle vahentda veneen nopeultta,
mutta veneen huippunopeus ei ylita tavoitenopeutta.

61792

Vakionopeustila
Vakionopeus

Vakionopeustoiminnon avulla kayttaja voi valita asetuspisteen ja saatéa arvoa niin, etté vene sailyttaa tietyn nopeuden tai
moottorin kierrosluvun.

»  Vakionopeus perustuu kierroslukuun, ellei veneessa ole Mercury Marinen GPS-jarjestelm&a CAN-verkossa.
« Jos veneessa on Mercury Marinen GPS-jarjestelma, veneen nopeus on oletusasetuksena.

+  Kayttdja voi valita joko kierrosluvun asetuspisteet tai nopeuteen perustuvat asetuspisteet. Vakionopeusvalinnan
tyyppia voidaan muuttaa Settings (asetukset) -valikosta.

HUOMAUTUS: Vakionopeus voidaan poistaa kdyfdstad asettamalla kaukosédétimen vivut vapaa-asentoon.
Vakionopeustilan aktivointi

Voit aktivoida vakionopeustilan valitsemalla Vessel Control -valilehden naytén vasemmasta reunasta.

61767

Valitse Cruise Control -ruutu Vessel Control -palkista.
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Valitse yla- tai alanuoli tavoitenopeuden saavuttamiseksi.

64509

O
O

61769

Kun haluttu vakionopeus on asetettu, valitse Enable-ruutu vakionopeuspalkista. Aseta kauko-ohjainkahvat eteenpain-
asentoon ja aseta kahvat tayskaasulle. VesselView nostaa veneen nopeuden kayttajan valitsemalle tasolle.

9

61770
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Kun vakionopeustila on aktiivinen, Vessel Control -valilehti on oranssi, mika kertoo kayttajalle, etta alus on
automaattiohjaustilassa.

61771

Vakionopeustilan voi peruuttaa siirtdmalla kauko-ohjauskahvat vapaalle tai valitsemalla Disable (ota pois kaytdsta) -ruudun
vakionopeuspalkin alaosasta. Saat Cruise Control -palkin ja Disable-ruudun nakyviin valitsemalla Vessel Control -

valilehden naytdén vasemmasta reunasta.

Uisteluohjaustila

Uisteluohjaus
Uisteluohjauksen kierroslukualueet riippuvat moottorista, mutta kaikkien moottorien ja peramoottorien enimmaiskierrosluku

on 1000 RPM.
Aktivoi uisteluohjaustila valitsemalla Vessel Control -valilehti ndytén vasemmasta reunasta.

Valitse Troll Control (Uisteluohjaus) -laatta Vessel Control (Aluksenhallinta) -palkista.

61758
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Veneen taytyy olla vaihteella ja kaasun tyhjakayntiasennossa. Jos vene ei tayta naita ehtoja, varoituskuvake ja siihen
liittyva teksti opastavat kayttajaa uisteluohjaustilan kayttdonotossa.

61759

Kun vaihde- ja kaasuehdot on taytetty, Vessel Control -palkki nayttaa uisteluohjausvalinnat. Lisdys- ja vahennysnuolet
nakyvat harmaina, kun joko minimi- tai maksimikierrosluku valitaan. Sdada kierroslukua + tai — -kuvakkeilla.

O
>

-

61760

9

O&,

61761
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Kun kierrosluku on valittu, valitse Enable-ruutu. Tdma kaynnistaa uisteluohjauksen, ja moottorien kierrosluku nousee
halutulle tasolle.

O

Enable-ruutu muuttuu oranssiksi ja nayttaa tekstin Disable. Vessel Control -valilehti muuttuu oranssiksi ja nayttaa
varoitusmerkin seka tekstin Troll Active (uistelu aktiivinen).

61762

61763

Vessel Control -palkin voi minimoida uisteluohjauksen aikana ilman, ettad se vaikuttaa automaattiohjaustoimintoon. Minimoi
palkki valitsemalla nuoli Vessel Control -palkin vasemmasta ylareunasta.

O

61764
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Paanaytto palautuu normaalin kokoiseksi ja Troll Active -valilehti ndkyy oranssina ndytdn vasemmassa reunassa.

61765

Voit ottaa uisteluohjauksen pois kaytodsta valitsemalla Troll Active -valilehden, jolloin nakyviin tulee Troll Control -
valintapalkki. Ota uisteluohjaus pois kaytosta valitsemalla Disable.

O

Aktiivinen trimmaus

Vaatimukset

Jotta aktiivinen trimmaus toimii VesselView-yksikdssa, VesselView Linkin ohjelmiston version taytyy olla 2 tai uudempi.
Katso kohta 6 — VesselView Link -moduulin ohjelmiston péivittdminen.

61766
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Alukseen voidaan tarvita lisdvarusteita, jotta aktiivisen trimmauksen ominaisuudet toimivat. Pyyda lisatietoja vaadituista
varusteista Mercury Marinen valtuutetulta jalleenmyyjalta.

63145

VesselView Link -ohjelmistoversion sijainti

Johdanto Active Trim -s8atéon

Active Trim (aktiivinen ajokulmansaéatd) on Mercury Marinen patentoitu GPS-pohjainen automaattinen ajokulmajarjestelma.
Tama intuitiivinen, kadet vapaiksi jattava jarjestelma saataa moottorin tai vetolaitteen ajokulmaa jatkuvasti
kayttdolosuhteissa tapahtuvien muutosten perusteella suorituskyvyn, polttoainetalouden ja helppokayttdisyyden
parantamiseksi. Se reagoi tarkasti veneen liikkeisiin ja antaa paremman kokonaisajokokemuksen. Active Trim -saadosta
hyétyminen ei edellytéd moottorin tai vetolaitteen trimmauksen tuntemusta.

. Kun vene kiihdyttda, moottori tai vetolaite trimmaa ulos.
* Kun vene hidastaa, esim. kdannyttdessa, moottori tai vetolaite trimmaa sisaan.
+ Active Trim voidaan ohittaa milloin tahansa kayttdmalla tavallisia manuaalisia trimmipainikkeita.
* Active Trim -sd8d6n ansiosta veneen kuljettaja voi sdataa ajoasentoa veneen kuormituksen, muuttuvan saan ja
kuljettajan mieltymysten mukaan sailyttaen tdyden automaattiohjauksen.
Se toimii ndin
Active Trim -jarjestelmalla on nelja toimintatilaa:

1. Tyhjakayntinopeudet
Nykyisen ajokulman asennon yllapito.

61896
2. Kiihdytys (kiihtyvyys)
Vetaa moottorin tai vetolaitteen alas, mika vahentaa keulan nousua ja nopeuttaa aikaa plaanaukseen.
61897
3. Plaanausnopeudet
Trimmaa moottorin tai vetolaitteen asteittain GPS-nopeuden perusteella, jotta tehokkain kulkuasento sailyy.
61898
4. Ohitus
Kun veneen kuljettaja kayttdd manuaalista ajokulmaa, Active Trim -jarjestelma ohitetaan valittdmasti, jolloin kuljettajalla
on taysi hallinta.
61899

Venetta kaynnistettaessa Active Trim siirtyy tilaan, jossa se oli edellisessa sammuttamisvaiheessa. Jos esimerkiksi Active
Trim oli kaytéssa, kun moottori sammutettiin edellisella kerralla, se on kaytdéssad myos seuraavan kaynnistyksen aikana.
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GPS

Aktiivinen trimmaus maarittda aluksen nopeuden GPS-signaalin avulla. Aktiivinen trimmaus ei ohjaa trimmausta
automaattisesti, ennen kuin GPS-yksikko on 16ytanyt signaalin.

Matalassa vedessé ajo

Active Trim ei havaitse veden syvyytta eika trimmaa automaattisesti ylés matalassa vedessa. Veneen kuljettajan taytyy
ohittaa Active Trim trimmaamalla moottori tai vetolaite manuaalisesti tai painamalla OFF-painiketta.

Peravaunuasento ja Active Trim

— =

63048

Jos moottori tai vetolaitteisto on perdvaunuasennossa (yli 50 % sovitetusta trimmialueesta), aktiivinen trimmaus ei
kaynnisty. Aina kun moottori tai vetolaitteisto on trimmattu yli sen normaalin alueen (esimerkiksi matalassa vedessa
liikkumista varten, kun vene lasketaan vesille perdvaunusta tai lastataan peravaunuun), se taytyy ensin trimmata alas
manuaalisesti, jotta aktiivinen trimmaus toimii. Tdma on turvaominaisuus, jolla pyritdan estdmaan moottoria tai
vetolaitteistoa timmaamasta automaattisesti alas tilanteessa, jossa se voisi osua esteeseen.

Asetus ja maaritykset

Maaérityksia koskevia huomautuksia

TARKEAA: Maarita Active Trim -jarjestelméén aina sellainen pagprofiili, jonka puitteissa kuljettaja voi valita saadettavan
profiilin, joka mahdollistaa sisdantrimmauksen lisdamisen. Ts. valta sellaisen paaprofiilin valitsemista, josta seuraa
normaali toiminta séadettéavassa ajokulmaprofiilissa 1. Talléin varmistutaan siita, etté kuljettaja voi aina laskea keulaa alas
pomppimisen tasaamiseksi ilman, ettd moottoria tai vetolaitetta tarvitsee trimmata manuaalisesti.

Konfigurointimenettely

63043

Aktiivinen trimmaus konfiguroidaan ohjatussa asennusohjelmassa. Aktiivisen trimmauksen asetuksiin pdasee myos

suoraan valikossa: Settings>Mercury>Engines>ActiveTrim (Asetukset>Mercury>Moottorit>Aktiivinen trimmaus). Noudata
naytélla nakyvia ohjeita.
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Ohjattu asennusohjelma neuvoo kayttajaa aktiivisen trimmauksen maarittdmisessa. Noudata jokaisessa vaiheessa
ruudussa nakyvia ohjeita.

64007

Aktiivisen trimmauksen valinta

VesselView etsii verkosta Vessel Control (Aluksenhallinta) -moduulin. Jos Vessel Control (Aluksenhallinta) -moduulin
ohjelmisto ei ole ajan tasalla tai moduulia ei 16ydy verkosta, kayttdja ei voi jatkaa aktiivisen trimmauksen maarittamista.

64008

Aktiivisen trimmauksen kayttéénottoruutu

64010

Alastrimmauksen saatoruutu
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64011

Yléstrimmauksen saatoruutu

64009

Paaprofiilin valintaruutu

Ajokulman profiilien yleiskatsaus

Keskeiset ajokulman profiilikéyrat
Active Trim -jarjestelma voidaan maarittda mille tahansa viidesta keskeisesta ajokulman profiilista. Seuraava kuva nayttaa,
kuinka ajokulmaa suhteessa veneen nopeuteen ilmaisevat kayrat eroavat toisistaan viidessa paaprofiilissa.

Siirry aktiivisen trimmauksen profiiliasetuksiin valikossa: Settings>Mercury>Engines>ActiveTrim
(Asetukset>Mercury>Moottorit>Aktiivinen trimmaus). Yksikké palautuu ohjattuun asennusohjelmaan, jossa voit tehda
muutoksia profiileihin.

A 5 4

Esimerkissd nakyvét keskeiset ajokulman pro-
3 fillikayrat; todelliset kayrat vaihtelevat
a- Ajokulma
b - Veneen nopeus

@ 1

61865

®
Méaarita Active Trim -jarjestelmaan paaprofiili, joka soveltuu parhaiten vene-ja moottoriyhdistelméan normaaleissa
kayttéolosuhteissa.

Jokainen edeltavassa esimerkissa esitelty paaprofiilikdyra edustaa oletusarvoista keskiasetusta (sdadettéava
ajokulmaprofiili 3) useampien saadettavien ajokulmaprofiilien joukosta. Jokainen paaprofiili sisaltaa viisi kayttajan
saadettavissa olevaa ajokulmaprofiilia, joten kuljettaja voi kompensoida sddolosuhteissa ja veneen kuormituksessa
tapahtuvia muutoksia trimmauskayraa hienosaatamalla.
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Valitun paatrimmausprofiilin ylaraja vastaa kayttajan sdadettavaa trimmausprofiilia 5. Alaraja vastaa kayttajan saadettavaa
trimmausprofiilia 1.

Keskeisten ajokulman profiilikéyrien paéllekkaisyys
Viiden paaprofiilin alueet ovat osin paallekkaisiad. Kun profiilien 4 ja 3 (ensimmaisestd kaaviosta) ajokulma-alueet sijoitetaan
yksittdiseen kaavioon, niiden paallekkaisyys nakyy selvasti. Paaprofiilin 3 ylaraja on paaprofiilin 4 alarajaa ylempana, joten
osa ajokulmakayrista sijoittuu kummankin profiilin alueelle. Kdytanndssa tama tarkoittaa sita, etta hienoiset vaihtelut
jarjestelman konfigurointiolosuhteissa eivat ndy suurina vaihteluina jarjestelméan toiminnassa.

A

Esimerkissa nakyy keskeisten profiilien paallek-
kaisyys; todellinen p&allekkéisyys vaihtelee
a- Paaprofiilin 4 ylaraja
b - Paaprofiilin 4 alaraja
c - Alue (c) plus alue (g) vastaa paaprofiilin 4
koko aluetta
d - Paaprofiilin 3 ylaraja
e - Paaprofiilin 3 alaraja
f- Alue (f) plus alue (g) vastaa paaprofiilin 3
koko aluetta
g - Paaprofiilien 4 ja 3 paallekkainen alue

61867

SkyHook

Yleiskatsaus

SkyHook on sauvaohjaukseen liittyvd ominaisuus. SkyHook pitdd aluksen tietyssa GPS-sijainnissa vesilla. SkyHook
kaynnistdad moottorit tai vetolaitteiston tarvittaviin suuntiin tarvittavilla nopeuksilla, jotta alus pysyy paikallaan tuulesta ja
virtauksista huolimatta. Tasta on hyo6tya erityisesti, kun odotetaan sillan aukeamista tai muiden alusten poistumista
vilkkaalta alueelta. Kun kaynnistat SkyHookin, se ottaa aluksen hallintaansa ja pitda sen paikallaan.

VesselView ja ohjaussauvan malli 2

Kaikki suunnan muutokset, reitin valinnat seka kaikki SkyHook-ominaisuudet voi aktivoida VesselView-nayton
toimintovalilehdilla ja 2-mallin ohjaussauvan painikkeilla. Esimerkiksi suunnan (a) voi valita ohjaussauvalla ja tarvittavia
saatdja voi tehda VesselView-naytdéssa SkyHookin automaattiohjausvalikon valilehdilld. Vastaavasti toimintoja voi asettaa
valmiustilaan tai poistaa kaytdsta joko ohjaussauvalla tai VesselView-naytdn kautta.

64099

a - Suuntatoiminto
b - Reittitoiminto
¢ - SkyHook-toiminto
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Toiminnot

SkyHook

Kun SkyHook valitaan, kayttajalle naytetdan varoitusikkuna, jossa hanta pyydetaan varmistamaan, ettei aluksen Idhella ole
uimareita. Kuittaa ilmoitus valitsemalla Continue (Jatka).

SkyHook ei kytkeydy, jos ohjaussauva ja kaukosaatimen vivut eivat ole vapaa-asennossa.

Ennen SkyHookin kytkemista (aktivointia) kayttajan taytyy:

1. ilmoittaa matkustajille, miten SkyHook toimii ja etté heidan tulee pysytella poissa vedesta, uintialustalta ja
sisdantulotikkailta seka varautua mahdollisiin veneen paikan akillisiin muutoksiin.

2. ilmoittaa matkustajille mahdollisista veneeseen asennetuista varoitusaanista tai -merkeista ja siita, milloin ne
mahdollisesti aktivoituvat.

3. tarkistaa, ettei ketédan ole veneen peran lahella tai ylipadataan veneen lahella.
SkyHookin kytkemisen (aktivoinnin) jélkeen kayttajan taytyy:

1. pysya ruorissa ja olla erittain valppaana.

2. irrottaa (deaktivoida) SkyHook, jos joku menee veteen tai lahestyy venetta vedesta.

A VAARA

Pyériva potkuri, likkuva vene tai likkuvaan veneeseen liitetty laite voi aiheuttaa vakavan vamman tai kuoleman vedessé
oleville ihmisille. Kun Skyhook on kytkettynd, potkurit pyorivat ja vene liilkkuu sijaintinsa sailyttdmiseksi. Sammuta
moottorit valittdbmasti aina, kun joku on vedessa veneen léhelld.

63955

SkyHookin aktivointivaroitus

63956

SkyHook aktiivisena
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SkyHook pysyy kytkettyna, kunnes kayttaja peruuttaa toiminnon. SkyHookin tietopaneelin voi pienenta, niin ettd SkyHook
pysyy kytkettyna. Naytt6on jaa tekstimuotoinen varoitus kayttajalle.

63957

Tietopaneeli pienennettynd, SkyHook aktiivisena

Kulkusuunta
Automaattikulkusuunta auttaa venetta sailyttdmaan kompassisuunnan automaattisesti veneen kulkiessa.

Automaattikulkusuunnan kytkeminen péaélle
1. Varmista, ettd oikeanpuoleisen moottorin virta-avain on kayntiasennossa.
2. Aseta vahintdan yksi kdyva moottori eteenpéinvaihteelle.
HUOMAUTUS: Automaattikulkusuunta ei toimi, jos ERC-vivut ovat vapaa- tai peruutusasennossa.
3. Ohjaa vene haluttuun kompassisuuntaan.
4. Kytke Heading (Suunta).
5. Suuntaa voi saataa naytélla 1°- ja 10°-askelin.

a- Aluksen nykyinen suunta

b - Haluttu suunta eli tavoitesuunta
¢ - suunnanmuutos 1° vasemmalle
d - suunnanmuutos 1° oikealle

€ - suunnanmuutos 10° vasemmalle

@
@ f- suunnanmuutos 10° oikealle
© @
© ©®

63958
Reitti

A VAARA

Valta vakava henkilévamma tai kuolema. Jos venettd ajetaan kunnolla valvomatta, seurauksena voi olla térméys muihin
veneisiin, esteisiin, uimareihin tai vedenalaiseen maastoon. Automaattiohjaus navigoi esimaaritettya reittia pitkin eika
reagoi automaattisesti veneen lahella oleviin vaaroihin. Kuljettajan on pysyttéva ruorissa, valmiina véistamaén vaarat ja
varoittamaan matkustajia kurssin muutoksista.

Reittitilan avulla vene voi navigoida automaattisesti tiettyyn matkapisteeseen tai matkapistesarjaan, jota kutsutaan
matkapistereitiksi. Tama toiminto on tarkoitettu kaytettavaksi avovesill, joilla ei ole esteita ylapuolella eika vesirajan alla.

Seuraavan kuvan esimerkkireitill&:
+  Matkapisteet ndkyvat numeroituina neliind saapumisympyran sisalla (katkoviivaympyrad numeroidun nelién ymparilla).

+ Matkapisteiden 1 ja 2 valilla on vaara. Jos naitd matkapisteita kaytetaan reitilld, automaattiohjaus yrittda navigoida
vaaran halki. Kapteenin velvollisuutena on valita matkapisteet, jotka valttavat kaikki vaarat.

+ Matkapiste 4 on liian I&helld numeroa 3, jotta sita voitaisiin kayttda samalla reitilld. Matkapisteiden tulee olla riittdvan
kaukana toisistaan, jotta saapumisympyrat eivéat leikkaa toisiaan.
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+ Reittia, johon kuuluvat matkapisteet 1, 2 ja 3, esittda suora katkoviiva. Automaattiohjausjarjestelma yrittda navigoida
tdman reitin. Kapteenin vastuulla on varmistaa, ettei reitilld ole vaaroja, ja olla valppaana matkan aikana.

45127

Esimerkkireitti

Kun reittitila aktivoidaan ja vene kdynnistetaan:

+  Kayttdjan on pysyttava ruoriasemassa kaikkina aikoina. Toiminto ei mahdollista veneen valvomatonta kayttoa.
«  Al4 kayta reittitilaa ainoana navigoinnin lhteena.

TARKEAA: Reittitilaa voidaan kayttaa vain Mercury Marinen hyvaksymien karttapiirturien kanssa.
Saapumisséateeksi on asetettava enintdan 0,05 merimailia. Katso tarkempia tietoja karttapiirturin kayttdoppaasta.

Toiminnon tarkkuuteen voivat vaikuttaa ymparistdolosuhteet ja vaaranlainen kayttd. Noudata seuraavia tietoja, kun kaytat
Matkapisteen seuranta- ja Matkapistejarjestys-toimintoja.

Matkapistetiedot — etisyysasetukset

Matkapisteiden valilla Yli 1,0 merimailia (1.15 mile)

Saapumishélytykset Ei alle 0,1 merimailia (0.12 mile)

TARKEAA: Reittitila kdantaa veneen automaattisesti sen saapuessa piirrettyyn matkapisteeseen.
Reittitilan kytkeminen:
1. Kytke karttapiirturi paalle ja valitse seurattava matkapistereitti.

2. Aseta vahintdan yksi kaukosaatimen vipu eteenpainvaihteelle. Reittitila ei toimi, jos molemmat vivut ovat vapaa- tai
peruutusasennossa.

3. Ohjaa venetta manuaalisesti ensimmaisen matkapisteen suuntaan ja pida veneen suunta vakaana turvallisella
ajonopeudella.

A VAROITUS

Valta suurilla nopeuksilla tapahtuvien odottamattomien k&anndsten aiheuttama vamma. Matkapisteen seuranta- tai
Matkapistejarjestys-toiminnon kytkeminen plaanauksen aikana voi saada veneen kéantymaén jyrkasti. Vahvista
seuraavan matkapisteen suunta ennen naiden automaattiohjaustoimintojen kytkemistd. Kun vene kulkee
Matkapistejérjestys-tilassa, ole valmiina suorittamaan tarvittavat toimet matkapisteeseen saavuttaessa.

4. Valitse Route (Reitti) -valilehti naytolta.
* VesselView antaa yhden aanimerkin, jotta kayttaja tietda, ettd Route (Reitti) -tila on kaytdssa.
HUOMAUTUS: Jos reittitila ei kytkeydy, kuuluu kaksi dénimerkkia.
« Automaattiohjaus seuraa karttapiirturin kurssia ensimmaiseen reittipisteeseen.
5. VesselView antaa danimerkin jokaisessa reittipisteessa.

6. Jos olet karttapiirturin asettamalla matkapisteen saapumisalueella, reittitila ilmoittaa automaattiohjaustoiminnolle, etta
vene voi jatkaa turvallisesti seuraavaan matkapisteeseen. Matkapistejarjestystila toimii matkapisteen
vahvistustoimintona ja automaattiohjaus antaa 4animerkin alueelle saavuttaessa.
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7. Jos et ole aiemmin asetetulla reittipisteen saapumisalueella, reittitila kdynnistaa reitin matkapisteiden automaattisen
jarjestdmisen. Vahvista, ettd ymmarrat varoitusikkunan tiedot.

63959

Kurssin muutokseen liittyva varoitus

8. Pysy valppaana. Vene kaantyy automaattisesti tassa tilassa. Sinun on tiedettava, voiko aluksen kdantaa turvallisesti
sen tullessa matkapisteen saapumisalueelle. lImoita matkustajille, ettéd vene kdantyy automaattisesti, jotta he voivat
varautua siihen.

63960

63962
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63963

63965

VesselView-laitteet, jotka tukevat SkyHookin lisdtoimintoja

SkyHookin lisatoiminnot ovat ostettavissa ladattavana sisélténa (DLC) GoFree Shopin kautta toukokuusta 2017 |ahtien.
Naiden toimintojen kayttamiseen tarvitaan Mercuryn uusin ohjaussauvajarjestelma ja aluksi VesselView 703. Vuoden 2017
loppupuolella tulevan ohjelmistopaivityksen jalkeen SkyHookin lisdtoiminnot voi ostaa myds VesselView 502- ja
VesselView 702 -nayttdihin sekd yhteensopiviin Lowrance- ja Simrad-nayttéihin. Ohjaussauvan elektronisten
ohjausmoduulien laiteohjelmisto taytyy ehka paivittaa, jotta lisdtoiminnot toimivat. Ota yhteytta sertifioituun Mercury-
jalleenmyyjaan. Lisatoiminnot voi ostaa osoitteesta: https://gofreemarine.com/products/mercury/.

63953

Mercuryn 2-mallin ohjaussauva

Lisdominaisuudet
SkyHookin lisdominaisuuksia voi kayttda vain veneissa, joissa on yhteensopiva Mercury-ohjaussauva.
Aluksen sijainnin saatdéa voidaan parantaa seuraavien ominaisuuksien avulla SkyHookia kaytettdessa.

Heading Adjust
Heading Adjust antaa ohjaussauvan kayttajan saataa lukittua suuntaa 1°- ja 10°-askelin, kun SkyHook on kaytdssa, jolloin
aluksen hallinta on entistakin tarkempaa.

BowHook
BowHookin avulla on mahdollista poistaa suunnan lukitus ja pysya paikallaan niin, ettéd vene kaantyy tuulten ja virtausten
mukaan. Tama ominaisuus on hyddyllinen, jos suunnan lukitseminen ei ole valttamatonta.
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DriftHook
DriftHookia kaytettdessa suunta pysyy lukittuna, mutta aluksen sijainti vapautetaan, jolloin alus liikkkuu tuulten ja virtausten
mukana valittuun suuntaan. Jos tata ominaisuutta kaytetaan yhdessa Heading Adjust -ominaisuuden kanssa, saato on
mahdollista 1°- ja 10°-askelin.
Heading ja Route toimivat SkyHookin lisdominaisuuksina samalla tavalla kuin automaattiohjauksen vastaavat itsenaiset
toiminnot. Ainoa ero on se, ettéd ominaisuuksia voi kayttaa SkyHook-tilassa. Heading Adjust -tilassa aluksen suuntaa voi
muuttaa myos 1 j 10 asteen askelin. Route-tilassa voi tehdd muutoksia reittipisteisiin ja maaranpaihin.

SkyHookin lisdominaisuuksien ostaminen

Lisdominaisuudet voi ostaa osoitteesta: https://gofreemarine.com/products/mercury/. Noudata sivustolta saamiasi ohjeita,
kun ostat ominaisuuksia.

64131

Kun osto on vahvistettu, saat aktivointikoodin. Koodi syétetdan VesselView-yksikkdon.

63968

Koodin syéttéruutu

Heading Adjust

Heading Adjust antaa ohjaussauvan kayttdjan saataa lukittua suuntaa 1°- ja 10°-askelin, kun SkyHook on kaytdssa, jolloin
aluksen hallinta on entistakin tarkempaa.
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Valitse Heading Adjust (Suunnan saatd) -vaihtoehto valikkovalilehdelta.

63970

SkyHook aktiivisena ja Heading Adjust kaytéssa

Kun Heading Adjust -valilehti on ndyt6lla, muuta suuntaa 1°- tai 10°-askelin.

a- Aluksen nykyinen suunta
b - Aluksen uusi tavoitesuunta
¢ - suunnanmuutos 1° vasemmalle
d - suunnanmuutos 1° oikealle

@ e - suunnanmuutos 10° vasemmalle
f- suunnanmuutos 10° oikealle

®
© @

® ©

DriftHook

Suunta pysyy lukittuna, mutta aluksen sijainti vapautetaan, jolloin alus liikkuu tuulten ja virtausten mukana valittuun
suuntaan. Jos tatd ominaisuutta kaytetdan yhdessa Heading Adjust -ominaisuuden kanssa, saaté on mahdollista 1°- ja
10°-askelin.

Valitse DriftHook-vaihtoehto valikkovalilehdelta.

63972

Naytdlle tulee varoitusikkuna, jossa kehotetaan uimareita siirtymaan pois aluksen laheltd potkurien aiheuttaman
loukkaantumisvaaran vuoksi. DriftHook aktivoituu vasta sitten, kun kayttdja on vahvistanut ndhneensa varoituksen
valitsemalla Continue (Jatka).
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A VAARA

Pyorivé potkuri, liikkuva vene tai likkuvaan veneeseen liitetty laite voi aiheuttaa vakavan vamman tai kuoleman vedessé
oleville ihmisille. Kun Skyhook on kytkettyna, potkurit pyoérivat ja vene liikkuu sijaintinsa séilyttdmiseksi. Sammuta
moottorit valittdmasti aina, kun joku on vedessa veneen ldhella.

63976

Varoitus potkurin aiheuttamasta loukkaantumisvaarasta

63977
SkyHook aktiivisena ja DriftHook kytkettyna

BowHook

Poista suunnan lukitus ja pida vene paikallaan niin, ettéd vene kdantyy tuulten ja virtausten mukaan. Hyédyllinen, kun
suunnan lukitseminen ei ole valttdmatonta.

Valitse BowHook-vaihtoehto valikkovalilehdelta.

63978

Lisdominaisuusvalikkopalkki ndytén vasemmassa reunassa
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Varoitus potkurin aiheuttamasta loukkaantumisvaarasta tulee naytélle.

A VAARA

Pyorivé potkuri, liikkuva vene tai liikkuvaan veneeseen liitetty laite voi aiheuttaa vakavan vamman tai kuoleman vedessé
oleville ihmisille. Kun Skyhook on kytkettyna, potkurit pyorivat ja vene liikkuu sijaintinsa séilyttdmiseksi. Sammuta
moottorit valittdmasti aina, kun joku on vedessa veneen lahella.

63980

BowHook aktiivisena
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Osa 4 - Asennus ja kalibrointi
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Asetusten aktivointi

Asetusvalikon aktivointi

Kun kosketat Koti-ruudun vasemmassa ylékulmassa olevaa asetuskuvaketta, System Controls (Jarjestelmahallinta) -ikkuna
avautuu. System Controls -ikkunassa on Settings (Asetukset) -laatta.

O @ a- Asetuskuvake

63275

System Controls -ikkuna avautuu, kun pyyhkaiset naytdn yldreunasta alaspéin pystysuunnassa. Valitse Settings
(Asetukset) -laatta.

63276

System Controls (Jarjestelmahallinta) -ikkuna
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Touch Lock

Touch Lock (Kosketuslukko) on ominaisuus, jonka avulla kayttaja voi estdd naytdén reagoimisen koskettamiseen tai
pyyhkaisyihin. Kun Touch Lock on kaytdssa, VesselView-naytdssa liikutaan kiertosdatimen ja paneelin painikkeiden avulla.

63280

Jos naytté ei reagoi kosketukseen, Touch Lock on ehké otettu kayttd6n vahingossa. Palauta VesselView-nayton toiminta
normaaliksi kiertosaatimen avulla: avaa kotiruutu ja valitse naytén oikeassa alakulmassa oleva virtakuvake. Selaa naytdn
osia kiertosaatimen avulla, kunnes virtakuvake on korostettuna. Palauta kosketusnaytto toimintaan painamalla
virtapainiketta.

63279
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Kosketusnaytté kaytdssé -ilmoitus. Vahvista kosketuksen kéyttddnotto painamalla virtapainiketta.

Jarjestelman asetukset

Navigointi asetusvalikkoon

Kaikkiin asetuksiin voidaan tehdad muutoksia milloin tahansa asetusvalikosta. Kaikkia pudotus- ja flyout-valikoita voidaan
navigoida koskettamalla nayttda tai kayttdamalla pyérénuppia.

Asetusvalikkoon paastaan pyyhkaisemalla naytén ulkopuolelta alaspéin nayton yldosaan. System Controls -ikkuna tulee
nakyviin. Valitse Settings (asetukset) -ruutu. Valikko tulee esiin ndytdn vasempaan reunaan. Valitse luettelosta Mercury.
Nakyviin tulee VesselView-asetusten ikkuna, jota Mercuryn puoli monitoiminaytosta hallitsee.

61655
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Ruori- ja laitesijainnit
Jarjestelmaasetuksissa kayttaja voi maarittaa VesselView-laitteiden sijainnin ja lukumaaran. TAma on tarkeaa, jos alukseen
on asennettu useita VesselView-nayttdja. Yksittaisten ruorisijaintien ja laitenumeroiden antaminen estaa tiedonsiirtovirheet

ohjausverkossa.

61656

Ohjattu asennusohjelma

Ohjattu asennus on kasitelty osassa 2. Muutoksia ohjattuun asennukseen voidaan tehda milloin tahansa siirtymalla
ohjelmaan tdman valikon kautta.

DO

61657
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Simulointi
Simulointia kaytetaan jalleenmyyjatasolla naytdon ominaisuuksien esittelemiseen asiakkaille. Kun yksikkd on
simulointitilassa, naytdssa nakyvaa dataa ei tule kayttda navigointitarkoituksiin. Kaikki simulointitilassa naytetty data on

tuotettu summittaisesti.

O

61658

Aluksen asetukset
Evat

Settings (Asetukset) -valikko avataan pyyhkaisemalla sormi naytdn ylapuolelta ndytdn yldosaan pystysuunnassa. TallGin
naytolle tulee System Controls (Jarjestelméahallinta) -ikkuna. Valitse Settings (Asetukset) -laatta. Naytdn vasempaan
reunaan tulee valikko. Valitse vaihtoehtoluettelosta Mercury. Nékyviin tulee ikkuna, joka sisaltda VesselView-asetukset,

joita monitoiminaytén Mercury-puoli ohjaa.
Valitse Vessel (Alus) -vaihtoehto.
Valitse Tabs (Evat) -vaihtoehto.

>
>

61659
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Evaasetuksissa kayttaja voi asettaa evien sijainnit nakymaan naytolla valitsemalla Show (Nayta) -valintaruudun. Source
(Lahde) -vaihtoehdolla valitaan peramoottori tai vetolaite, joka l&hettaa evaanturitiedot verkkoon.

-

63238

Jokin veneen peramoottoreista tai vetolaitteista lahettaa saatdéevan anturin dataa. Maarita valinta seuraavan kuvan avulla.

PCM-valintojen liséksi voidaan valita joko TAB — saatéevan liittymamoduuli tai TVM — tydntévoimavektorimoduuli
lahettamaan saatdevadataa VesselView-jarjestelmaan.

Vetolaitteen osoittamisen vaihtoehdot
a- PCMO = oikea tai oikea ulkomoottori
b- PCM1 = vasen tai vasen ulkomoottori
¢ - PCM2 = oikea sisamoottori tai keskimoottori
d - PCM3 = vasen sisdmoottori

61661

Saatoevien kalibrointi mahdollistaa sdatdevien sijoittamisen aarimmaiseen yla- ja ala-asentoon ja prosenttimaarien
tallentamisen. Taéma on hyddyllistd, jos halutaan maaritella todellinen 0° ajokulman asento — kohta, jossa saatdevat ovat
aluksen pohjan suuntaisia. Oikein kalibroidut sdatéevat nayttavat liukupalkkien tarkan asennon naytdssa.
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Kalibroi saatéevat trimmaamalla rungon suuntainen saatdeva ja tallenna lukema, tdméa on saatéevan todellinen 0 %.
Trimmaa saatdeva kokonaan alas ja tallenna lukema, tdma on saatdéevan todellinen 100 %. Tallenna uudet kalibroidut
saatdevatiedot valitsemalla Save.

a - Valitse kalibrointipisteiden lu-
kumaara
b - Saatdevien asento tallennus-
tarkoituksiin
@ c - Tallenna kalibrointi valitsemalla
Save

©

61669

Moottorin tai vetolaitteen Set to Zero (aseta nollaan) -valinta tarkoittaa saatéevan todellista asentoa, joka nakyy naytdssa
lukemana 0 %. Kayttaja voi maarittdd missa pisteessa vene ui suorassa veden pinnalla. Tassa kayntiasennossa saatdevat
voivat todellisuudessa olla prosenttimaaraisesti ala-asennossa. Set to Zero -valinta antaa kayttajalle mahdollisuuden
saataa veneen optimaalisen flat aspect -asteen mittarilukemaksi 0 %. Esimerkiksi sdatéevan 10 %:n todellinen asento
sijaitsee kohdassa, jossa vene ui suorassa, joten VesselView nayttda lukeman 0. Jos arvo on alle 10 %, naytetyt lukemat
ovat negatiivisia.

Sailiot

63240

Sailion kokoonpano on kasitelty ohjatussa asennuksessa, mutta ylimaaraisid muutoksia ja asetuksia voidaan tehda Tanks
(sailiot) -valikossa milloin tahansa.
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Sailion asetuksissa ja kalibroinneissa voi valita séilion tyypin, kapasiteetin ja kalibrointimenetelman.

63239

Sailion kalibrointi: Sailién kalibrointi voi olla tarpeen monista syista: séilion erikoinen muoto, séilién V:n muotoinen pohja,
sailion porrastettu kylki tai sailion sijainti veneen ollessa vedessa. Uimurit ja lahettimet voivat antaa virheellisia tietoja
kayttajalle, jolloin polttoaineen ja muiden nesteiden tilavuus ei ndy oikein. Sailié6 saadaan kalibroitua tarkimmin, kun
aloitetaan tyhjalla sailidlla, jonka tilavuus tunnetaan. Lisda nestetta sailiodn yksi neljasosa sen tilavuudesta ja kirjoita
muistiin uimurin tai lahettimen sijainti. Toista tata lisddmalla aina yksi neljasosa ja kirjoittamalla uimurin tai I3hettimen
sijainti muistiin joka kerralla, kunnes séilié on taysi. Sailion kalibrointi -ruudussa kayttaja voi saataa sailion tayttdlukemia.
Kun sailié on korostettuna, aktivoi kalibrointiruutu valitsemalla vélilehden oikeassa reunassa oleva nuoli. Toisessa
sarakkeessa on oletusarvot, jotka on mahdollista valita. Seuraavassa esimerkissa tieddmme, etté polttoainesailio on
tadynna, mutta naytén mukaan se on 79 prosenttia tdynna. Valitse Record (Tallenna) -painike rivilta, jossa lukee 100
prosenttia. Tall6in VesselView tietda, ettd 79 prosenttia vastaa taytta sailiota, ja se korjaa puolikkaan ja tyhjan sailion
lukemat vastaavasti. Kun kayttaja tietda, kuinka taynna sailié on, han voi milloin tahansa korjata mittarilukeman
vastaamaan oikeaa tasoa sailion kalibroinnilla.

a- Nykyinen tdyden sailion luke-
@ ma ennen kalibrointia
b - Tallenna kalibrointikentat
c - Tallenna nykyinen kalibrointi-
data

61671
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VesselView tarjoaa kayttajalle mahdollisuuden muuttaa séilididen valvottavan tilavuusarvon péinvastaiseksi. Tata
vaihtoehtoa voidaan tarvita, jos sailion lahetin I1&hettda painvastaiset tiedot kuin vakiotyyppiset lahettimet. Vakiotyyppisten
sailion tason lahettimien vastuslukema on 33-240 ohmia. 240 ohmin lukema osoittaa sailion olevan tyhja ja 33 ohmin
lukema tarkoittaa taytta sailiéta. Painvastoin toimivissa lahettimissa lukema on 0-180 ohmia, jossa 0 vastaa taytta sailita
ja 180 tarkoittaa tyhjaa sailicta.

D

HUOMAUTUS: Varmista aluksesi séilién ilmaisimen valmistajalta, tdytyyko sinun valita tdma vaihtoehfo.
Kun sailion kalibrointi on valmis, valitse Save, jolloin yksikkd palaa navigointindyttoon.

63507

Nopeus

Nopeusasetukset antavat kayttajalle mahdollisuuden valita minkatyyppisen anturin tai lahettimen kautta VesselView
vastaanottaa nopeusdataa.

Nopeusasetukset voi konfiguroida tata valikkoa kayttamalla.

Speed source (Nopeuden ldhde) -kohdassa voidaan valita GPS ja GPS-lahde, CAN P- tai CAN H -verkko. Pitot-
vaihtoehdon kohdalla voidaan valita 1&hteeksi jokin PCM-moduuli.

Jokin aluksen peramoottoreista tai vetolaitteista lahettaa pitot-anturin tiedot. Maarita sopiva valinta seuraavien kuvien
avulla.

D

64234

Nopeusstrategia — GPS tai mekaaniset vaihtoehdot

Sivu 72 90-8M0138427 fin HEINAKUU 2017



Osa 4 - Asennus ja kalibrointi

@
©
@

Vetolaitteen osoittamisen vaihtoehdot
a- PCMO = oikea tai oikea ulkomoottori
b - PCM1 = vasen tai vasen ulkomoottori
¢c- PCM2 = oikea sisamoottori tai keskimoottori
d - PCM3 = vasen sisdmoottori

Pitot-tyypin vaihtoehdot ovat 100 psi tai 200 psi. Vaihtoehto 200 psi koskee vain tiettyja Mercury-peramoottorimalleja.

Pitot-kertoimen oletusasetus on 1,00. Sitd voidaan suurentaa tai pienentaa liilan suurten tai pienten nopeuslukemien
korjaamiseksi. Jos nopeuslukema on pieni, voit suurentaa pitot-kerrointa valitsemalla kerroinikkunan ja syéttamalla
asetuksen naytdén nappaimistdlla. Jos nopeuslukema on suuri, voit pienentaa pitot-kerrointa valitsemalla kerroinikkunan ja
sy6ttamalla asetuksen naytdn ndppaimistolla.

64235
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Valitse moottori tai vetolaite, joka lahettaa siipiratastiedot VesselView-jarjestelmaan. Maarita sopiva valinta seuraavien
kuvien avulla.

©
®
©
®
=
©
©.
©.
©

Vetolaitteen osoittamisen vaihtoehdot
a- PCMO = oikea tai oikea ulkomoottori
b- PCM1 = vasen tai vasen ulkomoottori
¢ - PCM2 = oikea sisdmoottori tai keskimoottori
d - PCMS3 = vasen sisdmoottori

Siipiratastyypiksi voi valita joko Legacy tai Current, veneessa kaytetysta mallista riippuen.

Siipirattaan taajuutta voi muuttaa eri anturien vaatimuksia vastaavaksi. Mercury Marinen antama siipirattaan nopeusanturin
taajuus on 4,9 Hz/maili tai 5,7 Hz/solmu. Tarkista siipirattaan mukana tulleista ohjeista tarkemmat siipirattaan
taajuussyottod koskevat tiedot. Valitse kerroinikkuna ja syotéa asetus naytdon nappaimistolla. Auto correct (autom. korjaus)
synkronoi siipirattaan GPS:n l1ahtéon. Sama tulos voidaan saada liukupalkkia kayttamalla.

61688

Siipirattaan kalibroinnissa kaytetadn GPS:aa hyddyntavaa laitetta, jonka avulla kayttaja voi sdataa siipirattaan lukemaa.
Liukupalkin avulla kayttaja voi lisata tai vahentaa siipiratasanturin dataa.
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Auto correct (autom. korjaus) synkronoi siipirattaan GPS:n (jos asennettu verkkoon) 18hté6n. Sama tulos voidaan saada

liukupalkkia kayttamalla.

Ohjaus

61689

Ohjauslahdedatan voi valita tulemaan joko PCM:n tai TVM-tydntévoimavektorimoduulin kautta, lisdvalintoja ovat datan
nayttdminen naytdssa, vastakkaisohjaus ja ohjauspoikkeaman asettaminen.

Vetolaitteen osoittamisen vaihtoehdot
a- PCMO = oikea tai oikea ulkomoottori
b- PCM1 = vasen tai vasen ulkomoottori
¢ - PCM2 = oikea sisdmoottori tai keskimoottori
d - PCMS3 = vasen sisdmoottori

60056
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Invert steering (vastakkaisohjaus) on hyddyllinen, jos kdytdssa on taaksepain suunnattu VesselView. Tall6in ohjaustiedot
vastaavat kayttjan nakdkulmaa.

>

63244

Steering Offset (ohjauspoikkeama) -toiminnon avulla peramoottori, peravetolaite tai sisdmoottori kohdistetaan nolla-
astelukemaan. Jos vetolaite on sijoitettu kohtisuoraan veneen runkoon nahden, naytéssa nakyva ohjauskulma ei
valttamatta vastaa vetolaitteen ohjausanturia. Voit sdataa tata eroa valitsemalla Offset (poikkeama) -ikkunan. Steering
Angle Calibration (ohjauskulman kalibrointi) -ruutu tulee nékyviin. Calibrated (kalibroitu) -rivin Zero -painikkeen valitseminen
ottaa poikkeaman kayttoon. Poikkeama ei muutu naytdssa ennen Save-painikkeen valitsemista.

61699
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Aluksen hallinta
Aluksen hallinnan asetuksilla kayttaja voi aktivoida automaattiohjauksen toiminnat.

63245

Automaattiohjauksen vaihtoehtoja ovat Cruise, Troll ja Smart Tow. Reset to defaults (Tehdasasetusten palautus) poistaa
kaytosta kaikki sellaiset automaattiohjauksen ominaisuudet, jotka eivat ole kaytettdvissa ohjatussa asennusohjelmassa
valitun aluksen moottorin perusteella.

>

63246

HUOMAUTUS: Jos kaikki valintaruudut ovat tyhjid Reset to defaults -valinnan tehtydsi, aluksen moottori ei tue VesselView-
Jarjestelmén automaattiohjaustoimintoja.
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Kamerat asennettu

Cameras installed (asennetut kamerat) -valinta antaa mahdollisuuden katsella videoita tai kameralahteitd VesselView-
naytdssa. VesselView tukee kahta videokanavaa. Voit valita vain yhden kanavan tai kierrattda nayttéa kaytettavissa olevien
videokameroiden valilla. Kierratysajaksi voi asettaa 5-120 sekuntia. Nayton voi optimoida saatamalla videoasetuksia.
Saadot ovat lahdekonhtaisia.

>

63247

TARKEAA: Jos alukseen ei ole asennettu kameroita, muista jattaa tdma vaihtoehto valitsematta. VesselView-naytdssa
saattaa ilmeté hairi6ita, jos Cameras installed -ruutu on merkitty eiké VesselView 16yda kameraléhteita.

Generaattori kaytéssa
Genset enabled (generaattori kaytdssa) -valinnalla VesselView hakee verkosta generaattoridataa.

63283
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Kun Genset (generaattori) on otettu kayttéon VesselView-ndytdssa, kayttaja voi valita Mercury-valilehden vasemman
puolen valikkopalkista.

63268
Valitse MORE (LISAA) -vaihtoehto.

64239
Valitse GENSET-vaihtoehto valikosta.

63269
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VesselView-ndytossa nakyy genset-tietoja aluksen viestintaverkkoon liitetysta generaattorista.

63270

HUOMAUTUS: Varmista, ettd oikeat genset-polttoainetiedot nakyvat valitsemalla Genset Fuel (Generaattorin polttoaine) -
vaihtoehto Tank Configuration (Séilién konfigurointi) -vaiheessa Ohjatussa asennusohjelmassa tai Vessel Settings
(Aluksen asetukset) -valikossa.

>

Automaattiohjaus kaytossa

63271

63288
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Autopilot enabled (Automaattiohjaus kaytdssa) valitaan vain, jos aluksessa on muun kuin Mercuryn
automaattiohjausjarjestelma. Jos veneessa on Mercuryn hallintalaitteet ja Joystick-ohjausjarjestelma, tata asetusta ei saa
ottaa kayttéon. Jos tdama asetus otetaan kayttddn aluksessa, jossa on Mercuryn automaattiohjaus, siité voi seurata
haittavaikutuksia ja virheellisia tietoja naytéssa.

TARKEAA: Jos Mercuryn automaattiohjauksen toiminnot eivét reagoi tai naytéssa on virheita, varmista, etts tissa
ruudussa ei ole valintamerkkia.

Huoltoilmoitus

Maintenance notification (huoltoilmoitus) -valinnalla VesselView nayttda maaraaikaishuoltoilmoitukset naytdssa.

63250

Prompt Navigation Autopilot

63251
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Meren lampétila

Sea Temperature Source (meren lampétila -lahde) valitaan maarittamalla moottori, joka lahettda dataa tai valitsemalla
luettelosta tarkoitukseen sopiva anturi.

63252

Seuraavassa kuvassa on esimerkki PCM:n sijainneista.

PCM:n sijainnit
a- PCMO = oikea tai oikea ulkomoottori
b- PCM1 = vasen tai vasen ulkomoottori
¢ - PCM2 = oikea sisdamoottori tai keskimoottori
d - PCMS3 = vasen sisdmoottori

Moottoriasetukset
Naytetyt moottorit

Asetusvalikkoon paastaan pyyhkaisemalla nayton ulkopuolelta alaspéain naytén yldosaan. System Controls -ikkuna tulee
nakyviin. Valitse Settings (asetukset) -ruutu. Valikko tulee esiin ndytén vasempaan reunaan. Valitse luettelosta Mercury.
Nakyviin tulee VesselView-asetusten ikkuna, jota Mercuryn puoli monitoiminaytésta hallitsee.

Sivu 82 90-8M0138427 fin HEINAKUU 2017



Osa 4 - Asennus ja kalibrointi

Engines shown (naytetyt moottorit) on kasitelty ohjatussa asennuksessa, mutta naytén valintoja voidaan muuttaa Engines-
asetusvalikossa milloin tahansa. VesselView nayttaa enintdan neljd moottoria, ohjatussa asennuksessa valittujen
moottorien lukumaarasta riippuen. Kayttaja voi valita naytdssa nakyvat moottorit. VesselView-naytdssa nakyvat moottorit

valitaan merkitsemalld moottorien valintaruudut.

D

61672

Moottorimalli
Engine model (moottorimalli) -valinta antaa kayttajalle mahdollisuuden muuttaa moottorikuvauksia. Moottorimallit on
kasitelty ohjatussa asennuksessa, mutta muutoksia ja voidaan tehda milloin tahansa. Tassa tehdyt muutokset saattavat
kuitenkin aiheuttaa sen, ettd muut asetukset ja ndyttévaihtoehdot eivat ole kaytettévissa Vessel View -naytdssa.

D

61673
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Rajat
Limits (rajat) -valinta auttaa maarittdmaan raja-alueet useille moottoridatan parametreille, joita ovat esim. kierrosluku,
jaahdytysaineen lampétila, 6ljyn lampdétila, akkujannite ja ahtopaine. Rajoihin tehdyt muutokset eivat vaikuta moottoriin tai
Mercuryn Engine Guardian-ohjelmointiin. Tehtaalla ohjelmoitu moottorin ohjausmoduuli maarittaa todelliset moottorin raja-
alueet.

61674
Seuraavassa kuvassa nakyy tyypillinen Engine Limits -naytto.
61675
Asetus Kuvaus
Min: Nayttdkaavion alaosassa oleva arvo
Maks: Nayttdkaavion yldosassa oleva arvo
Varoitus pieni: Nayttékaavion alemman vérillisen osan yldosassa oleva arvo
Varoitus suuri: Nayttdkaavion ylemman vérillisen osan alaosassa oleva arvo

Vahimmais- ja enimmaisoletusarvot on sdadetty tehtaalla moottoriin, joka on valittu ohjatussa asennuksessa tai
moottoriasetusvalikossa. Kayttaja voi halutessaan muuttaa varoitusten raja-arvoja.
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Tuettu data

Supported Data (tuettu data) antaa kayttajalle mahdollisuuden valita minkatyyppista dataa VesselView nayttaa.
Datalahteiden luettelo riippuu ohjatussa asennuksessa valitusta moottorista. Merkitse jokainen datakohta, jonka haluat
VesselView-nayttdon.

61705

OO

OO

61706
Valitut datakohdat nakyvat ympyrdityina.
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Jos haluat ndhda Supported Data (Tuetut tiedot) -luettelossa valitut tietokohteet, kun VesselView on normaalikayton
nayttétilassa, kosketa Mercuryn M-logon kuvaketta, joka on nopeus- ja RPM-mittareiden valissa.

63272

Valitut tuetut tietokohteet, joita voi olla enintdan kuusi, ndkyvat yhdessa ruudussa.

63273

Voit muuttaa moottoritietoruudun sisaltéa koskettamalla ja pitdméalla ruutua useiden sekuntien ajan. Kun olet tehnyt kaikki
valinnat, sulje ruutu koskettamalla oikeassa yldkulmassa olevaa X-kuvaketta.

OO00O

63274
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Voit muuttaa kunkin tietokohteen tilaa (valittu/ei valittu) koskettamalla valintaruutuja. Kun olet tehnyt kaikki valinnat, sulje
ikkuna koskettamalla X-kuvaketta. Palaat Engine Data (Moottoritiedot) -ruutuun.

Vakionopeus-/Smart Tow -tyyppi

Cruise/Smart Tow -tyypin asetus antaa kayttajalle mahdollisuuden valita anturin, josta vakionopeuden
automaattiohjausohjelman ja Smart Tow -ohjelman vesillelaskuprofiilit saavat nopeusdatansa. Vaihtoehtoja ovat Engine
RPM (moottorin kierrosluku) tai GPS speed data (GPS:n nopeusdata). Jos valitset Auto, VesselView etsii verkosta
nopeuspohjaisen datan lahteen ja kayttaa valintoja uistelu- ja Smart Tow -toiminnoissa.

>

61712

Ajokulma
Trim-asetuksissa voit valita Show (Nayta) -valintaruudun, jolloin ajokulman grafiikka nakyy naytéssa.

5

61715

Ohjauskulmien kalibrointi mahdollistaa sdatéevien sijoittamisen aarimmaiseen sisa- ja ulkoasentoon ja prosenttiarvojen
tallentamisen. Tama on hyddyllista, jos halutaan maaritella todellinen 0° ajokulman asento — piste, jossa ajokulma on
aluksen pohjan suuntainen. Oikein kalibroitu ajokulma nayttaa liukupalkkien tarkan asennon naytdssa.
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Kalibroi ajokulma trimmaamalla moottorit kokonaan sisaan ja tallenna lukema —rivi 1, tdma on ajokulman todellinen 0 %.

Trimmaa moottorit kokonaan ulos ja tallenna lukema - rivi 3, tdma on ajokulman todellinen 100 %. Zero point (nollapiste) -
asennossa moottorit ovat samansuuntaisia aluksen pohjan kanssa, tallenna tdma asento. Valitse Save uuden kalibroidun
ajokulmadatan pitédmiseksi.

EasyLink-asetukset

EasyLinkin ja mittarien integrointi

Aluksissa, joissa on SC 100 -mittarit, EasyLink taytyy olla kdytdssa (valittuna) VesselView-naytdssa, jotta se vastaanottaa
tietoja SC 100 -mittarista.

61716

Helppo linkki

Vasen ja oikea puoli >

Moottori ja vaihteisto >

Vasen tai oikea — paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)

Kierrosluvun synkronointi

Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)

Polttoainesailio 1

Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)

Polttoainesailio 2

Paalla (tarkistusmerkki), pois paalta (ei tarkistusmerkkia)

D

63150

EasyLinkin p&avalikkoruutu
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63151

EasyLinkin alavalikko

63152

EasyLink-lahteen tietojen valinnan vaihtoehdot
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Halytykset
Alarms (hélytykset) -asetus

Show all Helm alarms (naytéa kaikki ruorihalytykset) -valinta nayttaa kaikki halytykset kaikissa VesselView-naytdissa. Jos
ruutua ei merkitd, ilmoitukset eivat ndy aluksen muissa VesselView-naytdissa.

61718

Henkildtiedosto
Vienti

Aluksen ohjelma koostuu kaikista VesselView-laitteessa tehdyista asetuksista. Jos haluat vieda ohjelman, aseta SD-kortti
korttiporttiin ja valitse Export (vie). Poista SD-kortti ja siirra tiedosto toiseen VesselView-laitteeseen kayttamalla Import (tuo)
-valintaa.

61719

Valitse Export (vie)
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>

61720

Valitse To new file... (uuteen tiedostoon)

>

61721

Valitse Yes

Uusi ohjelmatiedosto kirjoitetaan muistikortin ylimmalle tasolle. Sita ei sijoiteta SD-kortilla oleviin kansioihin.
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Tuonti

Jos haluat tuoda ohjelmatiedoston, aseta SD-kortti korttiporttiin, johon on tallennettu VesselView-laitteen kirjoittama
ohjelmatiedosto. Valitse Import (tuo). Nayttdon tulee luettelo I0ydetyista tiedostoista. Valitse tiedosto ja aloita tuonti.

> >

61722

Ohjelmatiedosto

Sinua pyydetaan vield kerran vaihtamaan kaikki nykyiset asetukset. Valitse Yes. VesselView tuo uuden ohjelmatiedoston,
ja yksikkd kaynnistyy uudelleen.

61723
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Kosketusnayton kalibrointi

Kosketusnayttd voidaan kalibroida ajoittain. Jos pyyhkaisyt tai kosketukset eivat vaikuta toimivan normaalisti, avaa System
Controls (Jarjestelmahallinta) -valikko pyyhkaisemalla yksikon ylareunasta naytolle. Valitse Settings (Asetukset). Valitse
System (Jarjestelma). Valitse Advanced (Lisdasetukset). Valitse Hardware (Laitteisto). Nakyviin tulee Touchscreen
calibration (Kosketusnayton kalibrointi) -valikkokohta.

>

61493

VesselView pyytaa kayttdjaa vahvistamaan kosketusnaytdn kalibroinnin. Jatka kalibrointia valitsemalla Calibrate.

61494
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On tarkeda, ettd nayttda ei kosketeta kalibrointiprosessin aikana.

61496

Nakyviin tulee edistymispalkki. Kun kalibrointi on valmis, naytté palaa edistyneiden asetusten valikkoon.

61499
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Osa 5 - Varoitukset ja halytykset

Siséllysluettelo
Varoitukset, viat ja halytykset...........ccccooiiiiii 96 Matala vesi- ja Polttoaine vahissa -halytykset ... 98
Varoitukset — viat ja halytykset.............ccccciiiii. 96
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Varoitukset, viat ja halytykset
Varoitukset — viat ja halytykset

Kaikki Mercuryn varoitukset, viat ja halytykset tulevat nakyviin riippumatta siitd, mita naytdssa on halytyksen tullessa. Kun
halytys syntyy, ndytdssa nakyy ikkuna, joka sisaltaa halytyksen tekstin ja varoituksen seka lyhyet toimintaohjeet.

Kun halytys kaynnistyy, Mercury-valilehti ndytén vasemmassa alakulmassa nakyy punaisena yhdessa kansainvalisen
varoitusmerkin kanssa. Kun halytys aktivoituu, ndytdssa nakyy ikkuna, jossa on halytysteksti ja varoitus seka lyhyt kuvaus
tarvittavista toimenpiteista.

Seuraavissa kuvissa nakyy halytysikkuna keskella nayttda ja vasemmassa reunassa palkki seka avatussa etta suljetussa
tilassa.

61773

61774

Kriittisen halytyksen sattuessa myds Mercuryn Engine Guardian -jarjestelma reagoi tavallisesti my&s esim. vahentamalla
tehoa, enimmaiskierroslukua tai pakottamalla moottorin tyhjékaynnille. Kaikki kriittiset viat antavat kayttajalle aanimerkin.
Kriittisen vian yhteydessa varoitustorvesta kuuluu jatkuva aanimerkki kuuden sekunnin ajan.
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Vahemman vakavat halytykset nakyvat samoin kuin kriittiset halytykset, mutta varoitustorvesta kuuluu kuusi lyhytta
piippausta.

61545

Vikojen kohoikkunat antavat kayttajalle lisatietoa yksittaisista vioista. Valitse Details (tiedot) saadaksesi tarkemman
kuvauksen viasta.

61542

61548
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Voit kuitata vian ja palata VesselView-paanayttdon valitsemalla Active Alarms (aktiiviset halytykset) -ikkunan oikeasta
ylareunasta X-merkin tai valitsemalla edellisesséa kohoikkunassa Close.

Paaset kaikkiin aktiivisiin halytyksiin ja vikavaroituksiin milloin tahansa ndytén vasemmassa reunassa olevan Mercury-
valilehden kautta.

61546

Tyhjenna avoin vika tarkastamalla, korjaamalla tai vaihtamalla viallinen tai rikkoutunut osa, kdynnistamalla sitten moottorit
ja VesselView ja antamalla yksikdn suorittaa kdynnistykseen liittyva jarjestelman skannaus. Jos alus lapaisee taman
skannauksen, ndytdn vasemmassa reunassa oleva Mercury-valilehti nakyy vihredna. Voit milloin tahansa tarkistaa
halytyshistorian valitsemalla paavalikon ja sen jalkeen Alarms (Halytykset) -vaihtoehdon. Taalla naet vikahistorian.

Matala vesi- ja Polttoaine véhissa -hélytykset

Jos vika ei ole kriittinen, kuten Shallow water (Matala vesi) ja Low fuel (Vahan polttoainetta), kuuluu kuusi lyhytta piippausta
ja ndyttodn tulee ponnahdusikkuna, joka sisaltaa lyhyen kuvauksen viasta.

Tamantyyppiset viat eivat muuta Mercury-valilehtea punaiseksi. Ylaotsikkorivi sen sijaan muuttuu punaiseksi ja nayttaa
kansainvalisen varoitusmerkin.

— I

61778
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Vikaa voidaan tarkastella valitsemalla paavalikkonaytdsta Alarms -vaihtoehto. Tassa vikaa voidaan tarkastella ja vian
aiheuttaneita asetuksia muuttaa.

®

61781

Halytysten valinnat

-

61779

History (Historia) -valilehti
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61780

Settings (Asetukset) -vililehti
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Osa 6 - Ohjelmiston paivittaminen
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VesselView-nayton ja VesselView Linkin ohjelmistojen paivittdminen Wi-Fi-

verkon kautta

Paivittdminen Wi-Fi-verkon kautta
Valitse Settings (Asetukset) -kuvake.

(O

Valitse Wireless (Langaton) ja sitten Not connected (Ei yhteydessa).

5
D

64270

64271

Sivu 102

90-8M0138427 in HEINAKUU 2017



Osa 6 - Ohjelmiston paivittdminen

Valitse langaton verkko.

D

64272

Syoéta Network Key (Verkkoavain) -salasana ja valitse Connect (Yhdista). Kirjainkoolla on merkitysta verkkoavaimessa.
Virtuaalindppaimistdssa kaytetaan oletuksena isoja kirjaimia, joten varmista, ettd kaytat oikeita merkkeja, kun syotat
salasanan.

64273
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Valitun laitteen tilan pitaisi nyt olla Connected (Yhdistetty). Lisaksi tilapalkin vasemmassa ylakulmassa nakyy
maapallokuvake. Nain tiedat, ettd yhteys on muodostettu.

64274

Kun yhteys on muodostettu, yksikkd tarkistaa automaattisesti, onko ohjelmistopaivityksia saatavana. Katso paivitykset
valitsemalla Yes (Kylla).

64275
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VesselView Linkin paivitykset voi ladata Mercuryn verkkosivustolta. Kun VesselView on paivitetty, avautuu toinen
ponnahdusikkuna, jossa yksikkd voi ladata VesselView Linkin paivityksen yksikén kautta microSD-kortille. Taman jalkeen
VesselView Linkin ohjelmiston voi paivittda muistikortin avulla. Sulje ponnahdusikkuna valitsemalla X.

_

64276

Seuraavassa nayttdkuvassa on esimerkki VesselView 702 -yksikdn paivityksesta. limoituksen tarkka sisalto riippuu
yksikdsté ja versiosta. Valitse Download (Lataa).

64277
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Naytdn alaosaan tulee pieni ponnahdusikkuna, jossa kehotetaan asettamaan microSD-kortti, jos sellaista ei ole viela
asetettu VesselView-yksikkdon.

64278

Lisaksi ylimmassa tilapalkissa nakyy latauskuvake. Huutomerkki tarkoittaa, ettd VesselView-yksikkdon taytyy asettaa

microSD-kortti.

64279
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Tarkkaile latausta valitsemalla Files (Tiedostot) -kuvake. Files-kuvakkeen valitsemista varten voit joutua vierittamaan tai
pyyhkimaan nayttoa.

O

64280
Valitse Transfers (Tiedonsiirto).
1
64281

Ohjelmiston lataus on kaynnissa, jos yksikdssa on microSD-kortti. Jos yksikdssa ei ole microSD-korttia, tdssé kohdassa
nakyy ilmoitus puuttuvasta kortista.

>

64282
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Aseta microSD-kortti lukijaan, niin paivityksen lataaminen kaynnistyy. Ylimman tilapalkin latauskuvakkeeseen tulee
huutomerkin tilalle nuoli alaspain.

O

64283

Kun paivitys on ladattu, jarjestelma taytyy kaynnistaa uudelleen. Valitse Restart (Kaynnista uudelleen). Uusi paivitys
suoritetaan kaynnistyksen yhteydessa.

64284
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Poista ohjelmistopaivitys microSD-kortilta valitsemalla Yes (Kyll).

>

64285

Varmista, etté ohjelmistopaivitys on asennettu, valitsemalla Settings (Asetukset), System (Jarjestelma) ja lopuksi About
(Tietoja).

>

Versionumero ja Application-numero nakyvat ndytdssa vasemmalla ylhaalla. Tarkasta, onko paivityksia viela lisaa,
valitsemalla Support (Tuki). Varmista, etta yksikkd on edelleen yhdistetty Wi-Fi-verkkoon.

64286

>

64287
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Jos jarjestelmaan on saatavana muita paivityksia, ne nakyvat naytdssa. Jos paivitys koskee VesselView Link -moduulia,
nakyy ilmoitus, jossa kayttajaa kehotetaan asettamaan microSD-kortti VesselView-yksikkdon. limoitusta ei nayteta, jos
microSD-kortti on jo asetettu VesselView-monitoimindyttddn. Kaikki lataukset alkavat automaattisesti yhteensopivissa
laitteissa, joissa on jo microSD-kortti.

>

64288

Aseta microSD-kortti kortinlukijaan ja valitse Download (Lataa).

64289
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VesselView alkaa ladata VesselView Linkin paivitystd Wi-Fi-verkon kautta microSD-kortille.

64290

Irrota microSD-kortti VesselView-yksikostéa ja aseta se VesselView Linkin korttipaikkaan. VesselView 502:ssa yksikkd
taytyy irrottaa kojelaudasta, jotta korttipaikka tulee esiin.

-

64291

Kun valitset Install (Asenna), saat ohjeeksi asettaa microSD-kortin VesselView Link -moduuliin. Sulje ikkuna valitsemalla X.

O

64292
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Siirry Settings (Asetukset) -valikkoon. Valitse Network (Verkko) ja sitten Device list (Laiteluettelo).

D
>

64293

Valitse VesselView Link -moduuli luettelosta. Seuraavassa kuvassa on yksi mahdollinen esimerkki. Jos aluksessa on vain
yksi moottori, VesselView Link -moduulin tyyppi on Single.

>

64294

Valitse Configure (Konfiguroi).

>

64295
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Valitse Upgrade (Paivita).

64297

Aseta microSD-kortti VesselView Linkiin. Valitse Yes (Kyll&).

HUOMAUTUS: MicroSD-kortin alapuoli, eli se puoli, jossa on metalliset koskettimet, asetetaan yléspéin eli kohti
VesselView Linkin yldpuolta. Liitdnnét ovat VesselView Linkissd yldpuolella.

> f

64298

Paivitys alkaa.

64299
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Nyt paivityksen pitaisi olla valmis.

64300

Kayttaja voi varmistaa ohjelmistoversion Device list (Laiteluettelo) -ikkunassa.

64301

Ohjelmistoversion sijainti

VesselView-nayton ohjelmiston paivittaminen

VesselView-naytdn ohjelmiston voi paivittaa kahdella tavalla. Toinen on Wi-Fi-yhteyden kautta ja toinen on jokaiseen
yksikkdon sisaltyvan microSD-kortinlukijan kautta.
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Nykyisen ohjelmistoversion tarkastaminen

Kuka tahansa voi ladata VesselView-nayton ja Link-moduulin uusimman ohjelmiston Mercuryn verkkosivustolta osoitteesta
https://www.mercurymarine.com. Kéynnista VesselView ja tarkasta sen ohjelmistoversio. Jos VesselView on jo kdynnissa,
pyyhkaise yksikon ylareunasta alaspain naytélle, jolloin nakyviin tulee System Controls (Jarjestelmanhallinta) -valikko.
Katso VesselView-naytdn ohjelmiston nykyinen versio valitsemalla Settings>System>About
(Asetukset>Jarjestelma>Tietoja).

61469

61470

61471
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Paivittaminen Wi-Fi-verkon kautta

VesselView 502-, 703- ja 903-yksikdissa on sisainen Wi-Fi-moduuli ja Bluetooth-liitettdvyys. Kun yksikkd on kaynnissa, se
tarkastaa ajoittain internetin kautta, onko Mercury Marinen sivustolla uusi paivitystiedosto. Kayttajan taytyy hyvaksya
paivitys nayttéon tulevan ilmoituksen kautta.

VesselView 702 -yksikon mukana tulee erillinen Wi-Fi-moduuli. Moduulin avulla tarkastetaan internetin kautta, onko
Mercury Marinen sivustolla paivityksia. Jos paivitys on tarjolla, kdyttdja saa paivityksen asentamiseen tarvittavat ohjeet
naytolta.

62844
VesselView 702:n Wi-Fi-moduuli

1. Varmista, etta korttipaikassa on microSD-muistikortti.

2. Muodosta langaton yhteys VesselView-naytosta langattomaan verkkoon tai matkapuhelimeen, jonka verkkoyhteys
jaetaan.

3. Odota, ettd VesselView tai VesselView Link ilmoittaa automaattisesti uudesta péivityksesta.
a. Vaihtoehtoisesti voit tarkastaa paivitysten saatavuuden manuaalisesti.

b. Jos yksikkd ei lataa paivityksia, tiedostot voi ladata Mercuryn julkisen sivuston kautta tai ne voi tilata
sahkopostitse Mercuryn teknisesta tukipalvelusta.

4. Lataa paivitys microSD-kortilta VesselView-nayttoéon.
5. Tarkasta, onko muistikortilla VesselView Linkin paivitys.

a. Jos kortilla ei ole VesselView Linkin paivitysta, hanki tiedosto jollakin vaiheessa 3 mainitulla vaihtoehtoisella
tavalla.

6. Aseta VesselView Linkin paivityksen sisaltadva muistikortti VesselView Linkiin.

7. Kehota VesselView Linkid lataamaan paivitys Kkortilta siityméalld VesselView-naytdssa valikkoon: Network/Device List
(Verkko/Laiteluettelo). Valitse VesselView Link (ei Gateway) ja valitse sitten "Configure" (Konfiguroi) ja "Upgrade”
(Paivitd), jotta VesselView Linkin paivitys alkaa.

HUOMAUTUS: Jos et néhnyt automaattista péivityskehotetta, voit siirtyd valikossa kohtaan "System"” (Jérjestelma) ja valita
"About" (Tietoja). Kun olet About-kohdassa, VesselView nayttdad, onko péivityksid saatavana, jos laite on yhteydessé
Internetiin. Normaalisti paivityksen valitseminen tété kautta aiheuttaa sen, etté VesselView lataa oman paivityksensd, mutta
VesselView Linkin péivitystd ei ladata.

Paivittaminen microSD-kortin avulla

Kaikissa monitoimindytdissa on microSD-kortinlukija. Katso kortinlukijan sijainnit kohdasta 1. Jotkin nayttomallit taytyy
irrottaa kojelaudasta, jotta kortinlukija saadaan esiin.

Nykyisen ohjelmiston lataaminen

Kaikki VesselView-ohjelmistopaivitykset ovat saatavana Mercury Marinen sivustolla osoitteessa: https://
www.mercurymarine.com.

Lataa tiedosto microSD-kortille, jonka koko on vahintdan 512 Mt ja muoto on joko FAT tai FAT 32. Voit tarkastaa microSD-
kortin muodon katsomalla sen ominaisuudet tietokoneella. Varmista, etta tiedosto tallennetaan microSD-kortin
juurihakemistoon. Tallennusvalineen juuri on korkein taso, jossa tiedosto ei ole missaan kansiossa.

HUOMAUTUS: Varmista, ettd microSD-kortti on asetetfu huolellisesti kortinlukijaan. Kortti on paikoillaan, kun kuuluu
naksahdus ja kortti pysyy kortinlukijassa.

VesselView-ohjelmiston paivittdminen microSD-muistikortin avulla
Paivita VesselView-ohjelmisto microSD-kortin avulla noudattamalla seuraavia ohjeita.
1. K&anna virta-avain paalle ja varmista, ettd VesselView on paalla.
2. Aseta microSD-kortti VesselView-yksikodn korttipaikkaan, niin ettd se naksahtaa ja pysyy paikoillaan.
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3. Avaa kotiruutu koskettamalla nayton yldosassa olevaa KOTI-valilehtea.

O

61450
4. Pyyhkaise kotindytdssa vasemmanpuoleisen ikkunan kohtaan Files (tiedostot).

61451
5. Valitse Memory card (Muistikortti) -vaihtoehto.

61453
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6. Valitse Mercuryn verkkosivustolta ladattu tiedosto. Seuraavassa kuvassa nakyva tiedosto on vain esimerkki eika
edusta todellista valintaasi.

>

61455

7. Valitse Details (tiedot) -ikkunasta Upgrade (paivitys).

61456
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8. Valitse Upgrade this Display (paivitd tama nayttd) -ikkunassa OK. VesselView nayttaa paivityksen etenemista
kuvaavan edistymispalkin. Nayttoa ei saa kytkea pois paalta paivityksen aikana. VesselView tuo
uudelleenkaynnistysnayton hetkeksi nakyviin. VesselView on valmis kaytettavaksi paivitetyn ohjelmiston kanssa heti
uudelleenkaynnistyksen jalkeen.

O

61458

VesselView Link -moduulin ohjelmiston paivittaminen

VesselView Link -moduulin voi péivittaa VesselView-yksikon kautta. VesselView Link -moduulin ohjelmistopaivitykset ovat
saatavana Mercuryn sivustolla samalla sivulla kuin VesselView-yksikdn ohjelmistopaivitykset. Katso VesselView-naytdn
ohjelmiston péivittdminen.

Seuraavissa ohjeissa selitetdan, kuinka VesselView-ohjelmisto paivitetaan. Versiopaivityksen lataaminen Mercuryn
verkkosivustolta edellyttaa internetyhteytta. Lisdksi tarvitaan mahdollisuus siirtda paivitystiedosto FAT- tai FAT 32 micro SD
-kortille.

HUOMAUTUS: Tiedostokoko on tyypillisesti 30 Mt.
1. Kaanna virta-avain paalle ja varmista, ettad VesselView on paalla.
2. Aseta microSD-kortti VesselView Link -moduulin korttipaikkaan, niin etta se naksahtaa ja pysyy paikoillaan.

a- NMEA 2K -liitédnta
b - SmartCraft-/virtaliitanta
e O ¢ - MicroSD-korttipaikka
=
O O

©ﬂ
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3. Kosketa nayton ylareunassa olevaa HOME-valilehtea kotindyton avaamiseksi. Siirry kohtaan Settings (asetukset)
vasemmanpuoleisessa ikkunassa. Valitse Network (verkko). Valitse Device List (laiteluettelo).

e

61459

4. Valitse laiteluettelosta VesselView Link -moduuli. Seuraavassa kuvassa nakyva tiedosto on vain esimerkki, oma
VesselView Link -moduulisi saattaa nayttaa valinnan Single (yhden moottorin sovellus).

D

5. Valitse Configure (kokoonpano).

61460

>

61461
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6. Valitse Device Configuration (Laitteen konfigurointi) -ikkunasta Upgrade (Paivitd) -vaihtoehto.

>

61840

7. Varmista, ettd microSD-kortti on kunnolla paikoillaan VesselView Link -moduulissa, ja valitse Yes (Kylla).

>

61463

8. VesselView nayttda VesselView Link -moduulin paivityksen etenemista kuvaavan edistymispalkin. Nayttda ei saa
kytkeé pois paalta paivityksen aikana.

O

61465
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