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Secgao 1 - Introdugédo

Visao geral do VesselView 4

IMPORTANTE: O VesselView é um monitor multifuncional (MFD) compativel com produtos fabricados pela Mercury
Marine Outboards, Mercury MerCruiser e Mercury Diesel. Algumas das fungdes explicadas neste manual serdo
desabilitadas, dependendo do conjunto de poténcia ao qual esta conectado.

O VesselView 4 € um centro de informagdes abrangente que exibe informagdes para até dois motores a gasolina ou
diesel. Ele monitora e fornece dados de operagao continuamente, além de informagdes detalhadas tais como: temperatura
e profundidade da agua, status do compensador, angulo de diregao e velocidade do barco e o status dos tanques de
combustivel, éleo, agua e residuos.

O VesselView pode ser completamente integrado ao sistema de posicionamento global (GPS) do barco ou outros
dispositivos compativeis com NMEA, para fornecer informagdes atualizadas sobre a navegacao, velocidade e combustivel
até o destino.

O VesselView é uma extensao do monitor para operagdes com joystick e piloto automatico. Todas as funcionalidades
desses recursos de pilotagem séo controladas através da placa da rede de area de controle (CAN) do piloto automatico da
Mercury Marine. O VesselView mostrara se um modo de controle esta ativo ou em espera. As janelas pop-up aparecerao
conforme o barco chega aos pontos de destino, solicitando respostas para curvas. Podem ser usados textos de exibicéo
adicionais para ajustar os motores e acionamentos para se obter a eficiéncia maxima.

O VesselView é equipado com uma porta para cartdo micro SD que permite que um OEM ou concessionario autorizado
importe a configuragéo da identidade do barco. Ele também pode ser usado pelo proprietario para atualizar a versdao mais
recente do software. Quando for usado mais de um VesselView, como uma aplicagdo com motor triplo ou quadruplo, ou
um segundo leme, o mesmo cartao micro SD pode ser usado para baixar essas configuragoes.

Botbes
VesselView 4
S a- Botdo de PAGINAS
£ W 47 b- Seta para a ESQUERDA
SMART TOW . ” c- Seta para a DIREITA

PROFILE 3

d - Botdo ENTER

+ O pressionamento do botdo de PAGINAS ativara o menu da barra de rolagem. Pressionar o botdo de PAGINAS
novamente sai do menu da barra de rolagem.

+ Use os botdes de seta para a ESQUERDA e DIREITA para navegar (destacar) pelos campos na tela.
»  Pressione o botdao ENTER quando o icone desejado estiver destacado para entrar nesse campo de dados ou fungéo.
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Secéo 1 - Introdugdo

Painel traseiro

( ©)
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Item Fungé@o Descri¢éo
a NMEA 2000 Conecta-se a rede NMEA 2000
Entrada de alimentagéo e conecta-se a rede SmartCraft, vincula os medidores SC
b SmartCraft 100

Localizagdes e descrigcdbes do monitor da tela do VesselView 4

O VesselView tem varios campos que exibem modos ativos e informagdes especificas do motor.

O | @ | = |ziEizi::

When RPM values are
within Min/Max range, ECO

@ will provide guidance to
achieve greater fuel
®00

1. Volts ou profundidade: Esse campo de dados é definido pelo usuario. Uma lista do contelido de exibigéo disponivel
pode ser modificada no menu Configuragoes.

* A voltagem aparecera fora do campo apenas quando houver um transdutor de profundidade instalado.

» A profundidade sera substituida pela voltagem se nao houver um transdutor de profundidade instalado ou se ele
for desinstalado.

2. Combustivel: Esse campo de dados ¢é definido pelo usuario. Uma lista do conteudo de exibigao disponivel pode ser
modificada no menu Configuragdes.

+ Exibe apenas o total de combustivel. Os dados individuais do combustivel serdo localizados na tela sob o
controle de combustivel.

3. Angulo de diregdo: Se instalado, o usuario pode selecionar limites maximos de 45° ou 60° e inverter o angulo. O
angulo de direcdo estara disponivel se o sensor estiver instalado e se for monitorado pelo médulo de controle.
Quando um motor de popa estiver instalado no conjunto de poténcia, esse recurso ficara desligado por padrao, mas
pode ser ligado manualmente no menu Configuragdes.

4. Rotacgao: exibe uma barra moével que representa a rotagdo do motor. Uma aplicagdo com motor duplo exibira duas
barras méveis separadas.

5. Velocidade: Exibe a velocidade do barco. Se ndo houver uma fonte de velocidade disponivel, o mostrador exibira
tracos. O mostrador exibira o valor da velocidade, a fonte da velocidade (roda de pas, pitot ou GPS) e as unidades de
medida (MPH é o padrao). Um valor de velocidade com mais de dois numeros inteiros sera exibido em fontes
menores.

6. Posicao da marcha: Os produtos DTS exibirdo todas as posi¢des da marcha para cada motor. As posicdes sédo
definidas como F (avango), N (ponto morto) e R (ré). Os produtos ndo DTS mostrardo N (ponto morto) e G (engatado).

7. Compensador: Esse campo de dados é definido pelo usuario. Exibe a compensagao para até dois motores. O pop-up
do compensador esta disponivel na area de dados contextual. O pop-up do compensador pode ser ligado ou
desligado no menu Configuragdes.

economy.
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Secgao 1 - Introdugédo

8. Guias: Esse campo de dados ¢ definido pelo usuario. Uma lista do conteudo de exibigdo disponivel pode ser
modificada no menu Configuragdes.

+ Seinstalado, a guia de bombordo sera exibida no lado esquerdo dos dados do compensador e a guia de
estibordo sera exibida no lado direito dos dados do compensador.

9. lcone da barra de rolagem: Exibe um icone que representa os dados exibidos atualmente na area de dados
selecionada da tela. Pressione o botao de PAGINAS para abrir a barra de rolagem. O usuario pode selecionar outro
icone na barra de rolagem e os dados selecionados serdo exibidos.

10. Campo de status do sistema: Exibe adverténcias e o0 modo ativo atual.
11. Area de dados selecionada pelo usuario: Exibe todos os dados selecionados, incluindo o andamento da verificagdo da

partida inicial, mensagens de bom gerenciamento, programagao de manutengao e adverténcias.
Como atualizar o software VesselView 4

As instrucdes a seguir explicam como realizar a atualizagdo do software do VesselView 4. E necessario acesso a Internet
juntamente com uma porta de comunicagao usada para transferir 0 arquivo para um cartdo micro SD FAT ou FAT 32.

Obtencao do software mais recente

1. O software mais recente para o mostrador esta disponivel on-line para download geral no site da Mercury:
www.mercurymarine.com. Para determinar qual verséo do software esta no VesselView, ligue o VesselView.
Enguanto o sistema liga, a tela mostrara a versado do software no canto inferior direito. Se o VesselView ja estiver
ligado, selecione Configuragdes>Sistema>Sobre para ver a versao atual do software do VesselView.

MER%/%UYMA/RINE
—_—

g l=—cale J

2.043.301

55831

(GBXPRES GBXTMP ‘ aSTRIEREN RS TS

P |\ S N
1 AbOut | &

W00

Product

Application
Platform UZ9084-r1
Serial number 001096#

Language pack Standard
Hardware 128MiB 320x240
Up time 0:03:38 hrs
Copyright 2013 Navico
Copyright 2013 Mercury Marine

2. Selecione VesselView 4 e clique em BAIXAR ATUALIZACAO.

3. Dependendo das configuragbes de seguranca do seu computador, pode aparecer uma adverténcia de seguranca.
Clique em Permitir para continuar.

4. Crie uma pasta no disco rigido para salvar o arquivo.
5. Se o sistema solicitar que vocé SALVE ou EXECUTE, selecione SALVAR e salve no disco rigido.
NOTA: O tamanho do arquivo normalmente é de 20-40 MB.

IMPORTANTE: Alguns navegadores podem mudar a extensdo do arquivo. Verifique se a extensdo e o nome do
arquivo ndo foram alterados. A extens&o correta apds o nome do arquivo deve ser .upd. Ndo renomeie o arquivo nem
altere a extenséo.

6. Depois de salvar o arquivo no disco rigido, copie-o para a raiz de um cartdo micro SD vazio de 512 MB ou mais FAT
ou FAT32. A raiz da unidade é o nivel maximo e nao é colocado em uma pasta.

Atualizag¢ao do VesselView
Consideragoes importantes antes e durante o processo de atualizagao:
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Secéo 1 - Introdugdo

+ Cada mostrador deve ser atualizado individualmente. Nao ha nenhum recurso de rede automatico para atualizar
varios VesselViews simultaneamente.

»  Na&o desligue o monitor ou interrompa o fornecimento de energia durante o processo de atualizagéo.
* Nao remova o cartdo micro SD durante o processo de atualizagao.
1. Verifique se a chave de ignigéo esta desligada e se o VesselView esta ligado.

NOTA: Algumas instalacdes podem energizar o VesselView através de um circuifo dedicado em vez de através de
uma chave de igni¢do no circuito.

IMPORTANTE: O VesselView deve estar desligado por, no minimo, 30 segundos antes da atualizagdo do software.

2. Insira o cartdo micro SD na porta do leitor de cartdes até ouvir um clique e de modo que ele permanega no local
correto.

3. Ligue a chave de ignic¢éo e verifique se o VesselView esta ligado.
4. Deixe que o sistema inicialize. O processo de atualizagédo é automatico.

5. Nao desligue a chave de igni¢éo, nao desligue o VesselView nem remova o cartdo micro SD enquanto o software
estiver sendo carregado. O processo de atualizagédo pode levar alguns minutos para ser concluido.

Update in progress.
Please do not remove

the SD card or power off
during this process.

56561

6. Quando o carregamento estiver concluido, remova o cartdo micro SD e o sistema sera reiniciado automaticamente
para concluir a atualizagao.

Update complete.

Please remove the SD card to finish.

56563

7. Verifique se a vers&o do software atualizado é a vers&o correta. Pressione a tecla PAGINAS e use a seta para a
DIREITA para rolar pelo menu de configuragdes. Use a tecla ENTER e os botdes de seta para destacar Sistema e
selecione Sobre. A versao atual do software sera exibida.

Instalagcdo do sensor de temperatura do ar ambiente

NOTA: A instalagdo do sensor de temperatura do ar ambiente é opcional.

1. Selecione o local do sensor de temperatura de ar. Monte o sensor onde este fique exposto ao ar externo e ndo na luz
direta do sol.

2. Faga um furo de montagem de 19 mm (0,75 pol.) .
3. Instale o adaptador de montagem como indicado abaixo.

a- Adaptador de montagem

b - Junta
[I]]]]]]]]]]” g:[m@%@ ¢- Porca de nailon

\ \ d - Sensor de temperatura do ar
@ 10738

4. Rosqueie o sensor no adaptador de montagem.
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5. Acople o sensor de temperatura no conector do chicote do VesselView.

Manutencao

IMPORTANTE: Recomenda-se que a prote¢éo solar fornecida seja instalada para prote¢éo quando a unidade néo estiver
em servico.

Limpeza da tela do monitor

A limpeza de rotina da tela do monitor € recomendada para impedir o acumulo de sal e outros detritos do ambiente. O sal
cristalizado pode arranhar o revestimento do monitor ao usar um pano seco ou Umido. Certifique-se de que o pano tenha
uma quantidade suficiente de agua doce para dissolver e remover os depdsitos de sal. Nao aplique pressdo em excesso

na tela durante a limpeza.

Quando as marcas de agua nao puderem ser removidas com o pano, misture uma solugéo 50/50 de agua morna e alcool
isopropilico para limpar a tela. Nao use acetona, alcool mineral, solventes tipo terebintina ou produtos de limpeza a base
de aménia. O uso de solventes ou detergentes fortes pode danificar o revestimento antirreflexo, os plasticos ou as teclas
de borracha.

Recomenda-se que a protecao solar seja instalada quando a unidade n&o estiver em uso para evitar danos por raios UV
na guarnic¢ao plastica e nas teclas de borracha.
Limpeza da porta média

A area da porta média deve ser limpa regularmente para impedir o acimulo do sal cristalizado e outros detritos. Um
tampao de borracha composta vermelho dentro da porta do cartdo micro SD impede a entrada de agua na porta do cartdo.
IMPORTANTE: Instale o tampao depois de limpar ou atualizar o software.

NOTA: Instale o tampdo com a ranhura para cima. O lado oposto tem um chanfro para que a porta ndo bata no tampé&o.

Botbes emperrados

Verifique se ndo ha botbes emperrados na posi¢do para baixo. Se for encontrado um botao emperrado, balance-o para
libera-lo.
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Secao 2 - Telas Iniciais e Assistente de Configuracao

Indice

Tela iniCial........ooo i 8 Configuracdo da origem de dados .........ccccceeevveeeennn.

Assistente de configuragao...........cccoeiiiiiiiiiiiiii e 8 Telas do monitor de partida...........cccccvvviiiiiieiiiieieieeeee,
Importar Configuragao ..........ccceeeiriiiiiieiiieee e 10 Partida........cccovee s
Configuragdo do Motor ..........oociieiiiiiiiieeeeee, 10 Motor desligado, igni¢éo ligada .............cc.cc.e.e
Configuragdo do Mostrador ..........ccccoooceiiiiiiinnenn. 11 Motor funcionando em marcha lenta .................
Configuragdo do Dispositivo ..........cceeeeeeiiiiieererniins 12 Falha do motor.........ccccciiiiieeee e,
Configuracdo das unidades ............cccceeeeeiiieerenninnns 12 Navegacdo nafalha ........cccccoiiiiiiiiiiiiie
Configuracdo do Tanque .........cccceeeeeeiiiiieeeeiiieeeenn, 12 Manutencéo programada do motor.............ccccceeenee
Configuracdo da velocidade ..........c.cooceeieiiiiinnennn. 15 Verificagao do sistema - Relatério de verificagao......
Conclusao do assistente de configuracéo ................ 15 Erros de comunicagao .........ccccvvveeeeeeeeieeeeeeeennn.

90-8M0126153 por MARGCO 2016 Pagina 7



Segédo 2 - Telas Iniciais e Assistente de Configuragéo

Tela inicial

Quando a chave de igni¢ao € ligada, aparece uma tela inicial de partida Mercury. O numero de horas de operagao suporta
até 9.999 horas. No canto inferior direito da tela esta a versdo do software. Os conjuntos de alimentagdo com controle de
emissdes mostrarao um icone de motor no canto inferior esquerdo da tela.

51617

Tela inicial Mercury

Assistente de configuragao
IMPORTANTE: Nao apresse o VesselView pressionando os botdes enquanto o sistema esta inicializando para coletar
dados do motor e do barco. Quando o VesselView for ligado inicialmente ou ap6és um restabelecimento de fabrica, o
sistema levara alguns segundos para concluir o processo de inicializagao.

O Assistente de configuragao do VesselView orienta o usuario durante os primeiros passos de configuragado do }
VesselView. O assistente de configuragédo pode ser acessado a qualquer momento através do icone CONFIGURACOES
no menu de rolagem. Pressione os botdes de PAGINAS, SETA PARA A DIREITA e ENTER para navegar para os menus

de configuragoes.

GBXTMP

& -

gﬁ
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Secdo 2 - Telas Iniciais e Assistente de Configuragéo

1. Selecione o idioma que deseja que o VesselView exiba. Use os botdes de seta para a DIREITA e ESQUERDA para
navegar através das opgdes de idioma. Pressione o botdo ENTER para fazer a selegdo. O VesselView ira pedir a
confirmagdo da mudancga de idioma e reiniciara. A tela de reinicializagédo sera exibida. Quando a tela principal retorna,
todos os textos estardo no idioma selecionado.

Select Language

Enalish (US)
English (UK)
Espanol
Suomi
Francais

EAAnVika
Italiano

Nederlands
Norsk

~

56823

2. Uma tela de boas vindas aparecera. Pressione a seta para a DIREITA para destacar o Préximo campo.
WELCOME

This is the first time VesselView has been started
and you will be gquided through configuring this
device for your vessel.

We recommend that you key on all engines to
ensure proper feature configuration.

—Cancel <

56793

3. Atela principal do VesselView aparece no idioma selecionado. O icone CONFIGURAGOES sera destacado.
Pressione o botdo ENTER. O sistema sera destacado no menu de configuragdes. Pressione o botdo ENTER e o
submenu aparecera. Pressione o botao de seta para a DIREITA para rolar para baixo pelo Assistente de
configuragéo.

Settings

System Language English (US)
Vessel About
Engines | Helm1, Device 1...

Preferences Restore defaults
Alarms Network

Personality file Simulate

56792
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Importar Configuragao

Para importar uma configuragéo existente do barco, insira um cartdo micro SD com o arquivo de configuragao e selecione
esse arquivo no menu suspenso. Se nao houver nenhum arquivo para importar, use o botdo de seta para a DIREITA para
destacar Proximo e pressione ENTER.

IMPORT CONFIG

To import configuration, select settings file and
press Import.

{no srettrings to import

~<Previous ¢ Next>

56794

Configuragao do Motor

1. No menu Na tela configuragdo do motor pressione os botdes de seta para a DIREITA e ESQUERDA para destacar os
campos suspensos. Faga as selegbes com base no tipo e no modelo do motor.

Engine Type

erado

MWWHJMHHMH L
OptiMax

TwoStroke Outboard

FourStroke Outboard

SeaPro FourStroke Outboard

Jets

Gas Sterndrive

Gas Inboard

Gas Tow Sport

| Diesel Sterndrive

" <Previous .

60111

Selegao do tipo de motor

Pro Four Stro e

Pro Four Stroke 200
Six-Cylinder 350
Six-Cylinder 300
Six-Cylinder 275
Six-Cylinder 250
Six-Cylinder 225
Six-Cylinder 200

| Four-Cylinder 200

60112

Selegéo do modelo do motor
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2. Role para baixo para concluir as selegdes na Tela configuragdo do motor . Quando todas as selegées tiverem sido
feitas, destaque Proximo e pressione ENTER.

| Verado

Engine Model

| Pro Four Stroke 300
Does vessel have a joystick?

el

3HHiIIWHEHIHHHI%IM'l

_— e

< Previous .

60113

Sele¢do de opgao do joystick

| Verado
Engine Model

Il

" <Previous . _ Next >

60114

Numero de selegdo de Motores

Configuragao do Mostrador

Dependendo do numero de motores indicados na tela configuragcido do motor selecione os motores a serem exibidos por
essa unidade VesselView. Pode-se selecionar até dois motores.

AY SETUP o e

which engines to show on this display.

= PORT
= STBD

< Previous

60116
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Configuragao do Dispositivo
Na tela de Configuragdo do Dispositivo use os botdes de seta para a DIREITA e ESQUERDA para destacar os menus
suspensos. Se estiver usando varios dispositivos VesselView, certifique-se de atribuir nUmeros exclusivos a cada unidade
para evitar problemas com dados. Os numeros do leme devem coincidir com o local da unidade individual do VesselView.
Destaque Préximo e pressione ENTER para continuar.

DEVICE SETUP

a- Numero do dispositivo do VesselView

Unique VesselView ID: b - Numero de localizagédo do leme

1
Helm ID:

1

¢ Previous
56802

Configuragao das unidades

Selecione as unidades de medida com que o VesselView exibira os dados na tela; velocidade, distancia e volumes.
Unidades individuais de medida podem ser alteradas posteriormente. Apos selecionar as unidades de medida, destaque
Préximo e pressione ENTER.

What units of measure do you want to use?
Selects the general type of units of measure. You can later
change any prarrtigularwqp’itrnf measure. 7

| U.S. Standard

' M — .
[0 ol

" <Previous .

60119

Configuragao do Tanque

No tela de Configuragdo do tanque pode ser atribuido tipo de tanque, capacidade e nome do tanque para até oito tanques.
A coluna % ira mostrar o volume real do tanque. Selecionando o botédo Atualizar ira consultar os sensores do tanque e
atualizar as leitura.
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O tanque nao monitorado € um tanque que nao tem um sensor associado a ele.

Capacity
(gah)

dhol. ot

100.00 LIVEWELL

Fuel  200.00 STBDFUEL |

Water 200.00 WATER

< Previous

60120

CONFIGURATION

| Live well

60121

Entre a capacidade do tanque usando os botdes de seta para mudar os digitos. Use o botao ENTER para avancar para o
digito seguinte. Quando acabar de mudar os digitos, pressione o botdo ENTER para continuar.

Tank type

Ta

|PORT FUEL

i Cancel

60122
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Selecione a janela Nome e use os botbes de seta para percorrer o conjunto de caracteres.

Tank type

[Fuel

Tank capacity (gallons)
10200.00
Name T

Cancel

60123

Selecione o botdo OK usando os botdes de seta e 0 botdo ENTER. Isto levara o operador de volta para a tela de selegao
dos tanques para completar a configuragao de um tanque adicional.

Tank type

Fuel

Tank capa_cip_y E_allﬂs)ii
10200.00

e

| PORT FUEL

Cancel

60124

Repta o processo para atribuir o tipo de tanque, capacidade e nome para os outros tanques na embarcagao. Quando
completo, selecione o botdo Préximo para continuar com o assistente de configuragao.

Capacity ‘
(gal) Name

| PORT1 Fuel 200.00 PORTFUEL

Sourﬁ ‘ Type

Live

PORT 2 well

100.00 LIVEWELL
STBD1 Fuel 200.00 STBDFUEL

STBD 2 Water 200.00 WATER

Unmoni... Fuel

. <Previous Refresh

60125

Pagina 14 90-8M0126153 por MARCO 2016



Secdo 2 - Telas Iniciais e Assistente de Configuragéo

Configuragado da velocidade

Na tela de Configuragio da velocidade existem trés opg¢des para determinar como o VesselView captara as informagoes
de velocidade. Se o barco for equipado com um GPS, o menu suspenso permitira a sele¢cdo dos dispositivos disponiveis.
Se o barco estiver equipado com um sensor pitot, essa opgao sera selecionada. Se o barco for equipado com uma roda de
pas, entdo uma opgao para seleciona-la aparecera no menu suspenso. Apos a selegao da origem da velocidade, destaque

Proximo e pressione ENTER para continuar.

SPEED SETUP

GPS source <%—”/’e

Pitot source

None

Paddle wheel source

None

a- PCMO = estibordo externo

b- PCM1 = bombordo externo

¢ - PCM2 = estibordo interno ou central
d - PCM3 = bombordo interno

Conclusao do assistente de configuragao

a - Opgoes de dados de velocidade

Destacar Concluir usando o botdo de seta para a DIREITA e pressionar ENTER concluira o Assistente de configuragéo no
VesselView. Aparecera uma tela de reinicializagdo. Nao desligue a unidade até que a tela Reinicializagao seja substituida

pela tela de atividade do barco.

| {the device will restart)

Configuration is nearly complete. These settings, and

more, can be changed at any time in the Settings

menu.

Configuragao da origem de dados

Restarting

60128 60129

Ligue todos os produtos e todos os motores para garantir que todas as origens de geragéo de dados possam ser

detectadas.

O VesselView pedira para configurar as origens de dados detectaveis. Selecione OK para continuar.

Selecione Iniciar para comegar o processo.

90-8M0126153 por MARCO 2016
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NOTA: Se Cancelar for selecionado acidentalmente, a configuragdo da fonte de dados ainda pode ser completada
navegando para Configuracoes>Sistema>Rede>Selecdo Aufomdtica. A selecdo automatica ira analisar a rede da

embarcagdo e identificar todos os dispositivos compativeis a bordo.
Quando a selegéo automatica estiver concluida, selecione Fechar.

Telas do monitor de partida
Partida

Na partida apds a sequéncia da tela inicial, 0 monitor principal carregara e todos os dados e graficos estarao ativos. Duas
condic¢des estao disponiveis: motor desligado ou motor funcionando. A tabela e as informagdes a seguir explicam a

sequéncia de como as areas de dados selecionadas pelo usuario e constantes mudam.

Estado do motor Area de dados selecionada pelo usuario

Motor desligado, igni¢éo ligada Mensagem de bom gerenciamento

Motor girando Verificagdo do sistema em andamento, é exibida a hélice animada
Motor funcionando em marcha lenta A cor da hélice fica verde

Motor funcionando em marcha Dados contextuais inteligentes do nivel 1

Motor desligado, ignigéo ligada

A tela de mensagem de bom gerenciamento da Mercury é exibida na area de dados selecionada pelo usuario quando a
ignicao esta ligada e os motores ndo estao funcionando. Todas as fungdes estarao disponiveis e ndo havera nenhum

dado do motor exibido.

* As mensagens sao selecionadas aleatoriamente. Os exemplos incluem: Se tem dispositivos de flutuagdo, a Mercury

lembra vocé de utilizar o barco com segurancga.

+ Os itens da lista de bom gerenciamento estéo sujeitos a alteragcdo dependendo do tipo do motor ou configuragéo

de identidade.

Motor funcionando em marcha lenta

Quando o motor esta em funcionamento, a area de dados selecionada pelo usuario do monitor mostrara a hélice verde

quando o relatério de verificagdo do sistema for concluido.

* A area de dados selecionada pelo usuario da tela exibira uma hélice animada e a barra de andamento para indicar

que uma verificagdo esta em andamento.

DEPTH FT FUEL GAL ) . .

= 26 W | P Venfjgagao .do sistema
a - Hélice animada

SYSTEM SCAN... b - Barra de andamento

NBOARD

»  Se a qualquer momento o motor for colocado em marcha, a verificagdo do sistema parara e a hélice ficara verde e os

dados inteligentes do nivel 1 aparecerao.
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* Quando a verificagdo estiver concluida, podem aparecer varias janelas pop-up: falhas do motor, lembretes de
manutengao, erros de comunicagao, relatério de verificagdo OK do sistema.

DEPTH FT | | FUEL GAL

= 26 W 12

SCAN COMPLETE
SENSORS
BATTERY

LEVELS

PRESSURES

Verificagdo concluida

Falha do motor

Se for detectada uma falha do motor durante uma verificagao do sistema, a area de dados selecionada pelo usuario
exibira um texto descritivo em uma tela de falha colorida e em negrito. A cor da tela de falha depende do tipo da falha
detectada. O campo de status do sistema muda de acordo com a falha exibida.

TTEM "\ (TTEM T )

00 0o a - Icone de adverténcia com titulo de falha
‘ b - Texto curto ou texto preexistente

FAULT TITLE #1000 c- Local da falha do motor

FAULT LINE 1 b d - Texto de agéo

LINE 2 o= e - Numero de falhas

ENGINE LOCATION -2

ACTION TEXT e
AREA ~ al
1 A3 4 5 ’/

A WARNING ITEM ITEM
00

Navegacéo na falha
Quando houver falhas presentes, elas serao identificadas por nimeros no rodapé inferior do campo de falha.
1. A guia de selegdo assumira o primeiro niumero como padrao.
2. Pressione o botdo de seta para ESQUERDA ou DIREITA para analisar cada falha.

51619

a- Botdo de PAGINAS

@ ®  © @
b - Seta para a ESQUERDA

51606 C- Seta para a DIREITA
d - Botdo ENTER

3. A falha selecionada tera uma caixa em branco com um ndmero em preto.

4. A falha selecionada alternara entre o numero da falha e um simbolo positivo (+) indicando que existem mais dados a

serem exibidos.

(a)

—/

GG

5. Quando um simbolo positivo (+) estiver disponivel, pressione o botdo ENTER para ver os dados adicionais
relacionados aquela falha.

a- Numero de falhas no rodapé
b - Falha selecionada
¢ - Icone de saida para o rodapé de falha
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6. Quando os dados adicionais exigirem mais paginas, a area do rodapé de falha mostrara um ou mais circulos. O
circulo da pagina selecionada sera branco. Essa area mostrara a descri¢cdo da falha em texto longo.

7. Para sair do rodapé de falha, use o botdo para a ESQUERDA ou DIREITA para destacar o X no rodapé de falha.
Pressione o botdo ENTER para sair do rodapé de falha e retornar para o campo de status do sistema.

Manutengao programada do motor

Se for detectado um lembrete de manutenc¢éo durante uma verificagao do sistema, a area de dados selecionada pelo
usudrio exibird um texto descritivo em uma tela colorida e em negrito. O campo de status do sistema no canto inferior
esquerdo mudara de acordo com o problema de manutencao exibido. Use o bom senso para proteger seu investimento e
verifique o 6leo do motor regularmente, de preferéncia antes de cada uso.

1.  Quando o tempo da manutengéo programada estiver totalmente esgotado, a area de dados selecionada pelo usuario
exibira um lembrete de manutengao geral para realizar a manutengao programada.

DEPTH FT FUEL

~ 26 m I2

/MAINTENANCE

Port

52447

2. Abra o icone + para expandir o texto. E possivel restabelecer a manutengéo para 100% ou sair da tela.

NOTA: O lembrete de manutengdo com o icone de chave inglesa sera exibido no campo de status do sistema até que
a falha seja apagada do sistema.

BATT

A\ 0.0
4/ MAINTENANCE

ation

RESET 3

system (0] [4 OUTSIDE

812 >
52448

3. Apos restabelecer o lembrete de manutengéo, o icone de chave inglesa ndo aparecera mais no campo de status do
sistema.

DEPTH FT FUEL

~ 26 @ 12

{ MAINTENANCE

2
s 187
56985

Verificagao do sistema - Relatério de verificagdo

Quando uma verificagao do sistema for concluida e ndo houver falhas, lembretes de manutengéo ou erros de
comunicacéo, a area de dados selecionada pelo usuario exibira VERIFICAGAO CONCLUIDA com um relatério e uma
mensagem de bom gerenciamento. O relatério de verificagdo sera exibido até que o motor seja engrenado ou que seja
usado o botéo de seta para a ESQUERDA ou DIREITA para destacar o X e seja pressionado o botdo ENTER.
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As mensagens de bom gerenciamento s&o selecionadas aleatoriamente. Os exemplos incluem: Se tem dispositivos
de flutuagéo, a Mercury lembra vocé de utilizar o barco com seguranga.

Os itens da lista de bom gerenciamento estéo sujeitos a alteragcdo dependendo do tipo do motor ou configuragéo
de identidade.

DEPTH FT | | FUEL GAL DEPTH FT | [ FUEL

= 26w 12 £ 26/
N\

SCAN COMPLETE
SENSORS Ny )
BATTERY

LEVELS

PRESSURES OK _ Always verify that

oPs navigation lights and horn
TEMPS are functional.

Verificagdo concluida Mensagem de bom gerenciamento

Erros de comunicagao

Quando uma verificagao do sistema encontrar um erro de comunicacgéo, a verificagado parara e todos os campos de dados

serdo exibidos com linhas tracejadas. O campo de status do sistema ficara cinza com um X em um circulo vermelho e um
texto indicando Erro Com.

Erro de comunicagéo
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Notas:
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Secao 3 - Descricdo Geral e Operagdo da Tela

Indice
Funcionalidade do campo de status do sistema............... 22 Sairde ECO ...
Aumento dos campos de dados...............ceeeeeeiiicciininnnnns 22 Alteragao dos alvos do ECO.............ccooeeeiciviiininnes
Ciclo aUtOMALICO .....vvviieieiieeeieeeeeeee s 23 Alteragao de valores alvo ........c.cceeeeeeeeiiiiiiinennn.
Funcionalidade da barra de rolagem.............ccccceeenineeen. 24 MOdO SMAMTOW. ..cceiiiiiiiiie et
Navegacao e ativacdo da barra de rolagem ............. 24 Smart Tow (Reboque inteligente)
Area de dados selecionada pelo usuario .................. 24 Caracteristicas .........ccoooeccviiiiiiiiieeeeee e,
Selegao de dados selecionados pelo usuario final Ativando 0 Smart TOW ......cevveeeeviiieeeieeeeeecee,
........................................................................... 24 Alvos do SmMartTOW .......cooceeeiiiiiiiiiee e
icones da barra de rolagem............ccccoveveveveeieeeeeeeeeenn. 24 Painel de visdo geral do SmartTow..........cccceeeuieeennn. 33
EXPANSA0 ...t 24 Area de dados selecionada pelo usuario do Smart Tow
TempPeraturas .........ccceeeeieeeeeee s 2D e ———————————aas 34
PreSSE0 ..cooiiiiiiiee e 25 [P 1Y7=To = o= o RS 34
TENSOES ...eeeeeeeeeeee e 25 SaIVAr . 35
CombustiVel ... 25 Criagao de abertura personalizada .................... 36
TANQUES e 25 Desativar o Smart Tow ..o 36
YN V7= (o= To [o 1SR 25 Modo de Controle de Cruzeiro........ccccccuvvvvirireeeeieieeeeeennn. 36
Desempenho .........ueiiiiiii e 25 Controle Cruise (Cruzeiro).........cccveeiieieeeeeeeiciieeeenne 36
Compensador € abas .........ccccccccviniiiiiiiiieeieeeeee e, 26 Area de dados de controle de cruzeiro...................... 37
Registro de viagem ..........ccccoiiiiiiii e 26 Alteracédo do campo de dados constante ........... 37
(NP2 1Yo b= o= o ORI 26 Cruzeiro—Area de dados selecionada pelo
(7= = To (o] SRR 26 (U1 UE- | (o TP 37
ECO e 26 Navegacao de Cruzeiro .........ooccceeeeeeiiiieeeeennnes 37
Piloto automatico ...........eeeeiiiii 26 Modo de Controle de Marcha Lenta de Pesca.................. 39
CrUZEIMO .ottt 26 Controle de marcha lenta pesca..........ccccccccvvvrvinnnnns 39
Velocidade lenta ................coo oo, 27 Area de dados de controle de marcha lenta de pesca
Smart Tow (Reboque inteligente) .........ccoccccceeeiiiiis 4 RSP REP 40
Configuragles .......coceiiiuiiieeeeieee e 27 Alteragao do campo de dados constante ........... 40
Modo ECONOMICO.......cuuiiiiiiiiiieieeeeee s 27 Marcha lenta de pesca—Area de dados
MOdO ECO.......eiiiiiiiiieeeeeeee s 27 selecionada pelo USUArio ........cccceeeeeeeeeiiieieienne, 40
Valores minimo € maximo do ECO .................... 28 Navegacao da marcha lenta de pesca............... 40
Alvos do compensador e rotagdo do ECO................. 28 Telas do piloto automatiCo.........cceeeeeeeeeiiiiiiiiicis 42
Cores alVo ..o 28 Visdo geral das telas do piloto automatico................. 42
Navegacao ECO........cccciiiii e 29 Navegacao nas telas do piloto automatico ................ 42
Atualizar ECO ..., 30 Minimizar piloto automatico .............cccccvvvvviennnns 42
MiNIMIZAr ......oooiie e 30
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Funcionalidade do campo de status do sistema

O campo de status do sistema € usado para comunicar informagdes especificas do motor e modos ativos. Ela sempre
estara visivel na tela principal, no canto inferior esquerdo do monitor, a menos que seja encontrada uma adverténcia em
tela pop-up cheia. A cor, o icone e o texto mudardo de acordo com o status, as adverténcias, a indicagdo de manutengao
e os modos ativos do sistema. A identidade do barco e o tipo de instalagao do conjunto de poténcia terdo efeito direto
sobre quais icones estarao disponiveis no campo de status do sistema. Nem todos os icones disponiveis estarao listados
na tabela a seguir.

Exemplos de status do sistema

H icone do motor quando a ignigao for ligada. O icone fica visivel apenas se o conjunto de poténcia tiver controle
de emissoes.

51875

: Erro de comunicagdo quando a igni¢éo estiver ligada. O conjunto de poténcia ndo estd se comunicando através
da rede de area de controle.

52099

: K Indica que cada componente conectado a rede de area de controle esta dentro dos parametros de operacéo

normais.

A WARNING

O icone de adverténcia indica que ha uma falha.

52101

Adverténcia indicando que o diagndstico integrado do motor de estibordo detectou uma falha. Todos os outros
locais do motor identificados com falha aparecerdo de modo similar.

52102

sysTem(0) (¢

Rastreamento do ponto de destino do piloto automatico. A cor laranja indica o rastreamento do ponto de destino
esta ativo e controlado pelo computador. Se o rastreamento do ponto de destino do piloto automatico estiver em
modo de espera (ndo ativo), a cor do campo sera cinza. Essa alteragéo do esquema de cores é a mesma para

17
SYSTEM ‘\[j ) ‘_ AN todas as fungbes do piloto automatico.

STANDBY |

52104

Aumento dos campos de dados

Os campos de dados podem ser aumentados destacando o icone de expansao (X-PAND) e pressionando o botdo Enter.

52094

icone Expandir

Pagina 22 90-8M0126153 por MARCO 2016



Secdo 3 - Descri¢do Geral e Operagédo da Tela

Apos o icone ser ativado, a area de dados selecionada pelo usuario sera preenchida com dados aumentados da selegéo
de dados exibida ativamente. Até seis sele¢gdes de dados podem ser aumentadas, uma por vez, e alternarao na sequéncia
cronologica exibida na ilustragdo a seguir. Os campos de dados 3 e 4 exibirdo apenas os dados opcionais selecionados
pelo usuario.

NOTA: A configuragdo padrdo do compensador e das abas ndo aumenta a menos que seja ativada por controles externos.
Se for ativada, um processo pop-up sera utilizado. As janelas pop-up do compensador e das abas podem ser desligadas
no menu de configuragoes.

1.

10.
1.

12.

13.

Volts ou profundidade: Esse campo de dados é definido pelo usuario. Uma lista de todo o conteldo esta disponivel no
menu de configuragdes.

O angulo de diregao estara disponivel se o0 sensor instalado estiver conectado a rede de area de controle do
SmartCraft. O angulo de diregao é desligado por padrao, mas pode ser ligado manualmente no menu de
configuragodes.

Velocidade: Exibe a velocidade do barco. Se ndo houver uma fonte de velocidade disponivel, o mostrador exibira
tracos. O mostrador exibira o valor da velocidade, a fonte da velocidade —roda de pas, pitot ou GPS e as unidades de
medida—MPH é o padrao. Um valor de velocidade com mais de dois digitos sera exibido em fonte menor.

Rotagao: exibe uma barra movel que representa a rotagdo do motor. Uma aplicagdo com motor duplo exibira duas
barras méveis separadas.

Combustivel: Esse campo de dados exibe o combustivel total a bordo.

+ Exibe apenas o total de combustivel. Os dados individuais do combustivel serdo localizados na area de dados
selecionada em gerenciamento de combustivel.

A barra de rolagem permite que o pperador selecione diferentes telas de aplicagéo da Mercury para abrir na area de
dados contextuais. Use o botdo PAGINA e os botdes de seta para mover entre icones nesta sec¢éo da tela.

Posigdo da marcha: Os produtos DTS exibirao todas as posi¢cbes da marcha para cada motor. As posigdes séo
definidas como F—avango, N—ponto morto, e R—ré. Os produtos ndo DTS mostrardo N—ponto morto e G—
engatado.

Compensador: Esse campo de dados é definido pelo usuario. Exibe a compensagéo para até dois motores. O pop-up

com compensador esta disponivel na area de dados selecionada. O pop-up do compensador pode ser ligado ou
desligado no menu de configuragdes.

icone de dados selecionados: Exibe um icone que representa os dados exibidos atualmente na area de dados
selecionada da tela. Também exibira o icone de dados selecionados anteriormente se, no momento, ndo houver
dados selecionados sendo exibidos. Selecione o botdo de PAGINAS para abrir a barra de rolagem. O usuario pode
selecionar um icone na barra de rolagem e os dados selecionados serao exibidos.

Status do sistema: Exibe adverténcias e o modo ativo atual.

Area de dados selecionada: Exibe todos os dados selecionados, incluindo o andamento da verificacdo da partida
inicial, mensagens de bom gerenciamento, programagao de manutengao e adverténcias.

O icone do ciclo automatico ira mostrar todas as telas de dados associadas com uma selegdo de menu. Em seguida,
o display ira realizar um ciclo em um intervalo de tempo selecionado pelo usuario.

O icone X fechara, ou saira, a sele¢do de dados atual.

Cada campo de dados tem seu préprio indicador de pagina no canto inferior esquerdo da area de dados selecionada pelo
usuario. Use os botbes de seta para navegar para varias paginas ou o icone do ciclo automatico ou o icone de saida.
Pressione o botdo enter quando o icone de saida ou do ciclo automatico estiver destacado.

a- Indicadores de pagina
b - fcone do ciclo automatico
c- lcone de saida

Ciclo automatico

Quando o ciclo automatico estiver selecionado mas nédo estiver ativo, o icone sera exibido em um campo branco.

Pressione o botéo enter para ativar o ciclo automatico. O icone sera exibido em um campo azul com setas brancas e
permanecera nesse esquema de cores até o ciclo automatico ser desabilitado. O tempo padréo para o ciclo
automatico € de cinco segundos por pagina e pode ser alterado no menu de configuragoes.

Quando o ciclo automatico estiver ativo, os botdes de seta ndo estardo disponiveis. Destaque uma das paginas e
pressione o botéo enter. O ciclo automatico permanece ativo mas nao € visivel. Para retornar ao ciclo automatico,
destaque o icone do ciclo automatico e pressione o botéo enter.

Para desligar o ciclo automatico, destaque o X e pressione o botdo enter. A tela saira da area de dados selecionada
pelo usuario.
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Funcionalidade da barra de rolagem

A barra de rolagem fornece acesso a itens nao exibidos atualmente na area de dados selecionada pelo usuario da tela. O
item ficara oculto até ser ativado e sera exibido pelo tempo que o usuario tiver selecionado no menu de configuragdes. Se
nao houver atividade por mais de cinco segundos, o item do icone na area de dados selecionada pelo usuario
desaparecera. Quando ativa, a area de dados selecionada pelo usuario sera transformada para mostrar o nome do icone
e os dados pertencentes aquele recurso.

Navegacgao e ativagdo da barra de rolagem
1. Pressione o botdo de PAGINAS para ativar o menu da barra de rolagem.

2. Use os botdes de seta para a ESQUERDA ou DIREITA para destacar o icone que deseja exibir. Um contorno azul
destacara o icone da barra de rolagem a ser selecionada.

NOTA: Um icone de seta aparecera a esquerda e direita da barra de rolagem Quando apenas um icone de seta
estiver visivel, sera necessario usar o botdo de seta indicado para mover a selecdo. Quando ambas as setas
estiverem visiveis, qualquer botdo de seta podera ser usado.

a- [cone selecionado
b - Setas da barra de rolagem

Area de dados selecionada pelo usuario

Durante o processo de navegacao da barra de rolagem, quando o icone for destacado e o botdo Enter ndo estiver
pressionado, a area de dados selecionada pelo usuario muda para exibir o icone, o nome do icone e a descri¢gdo do que o
recurso faz. A area de dados selecionada pelo usuario exibira essas informagdes por até 30 segundos. A duragéo do
tempo que os dados selecionados pelo usuario e a barra de rolamento correspondente permanecerao na tela sem que o
botdo enter seja pressionado pode ser configurada navegando em Preferéncias>Barra Scroller>Atraso de ocultagao
automatica.

Selecido de dados selecionados pelo usuario final

Quando o icone for selecionado, pressione o botéo Enter. O icone aparecera ao lado do campo de status do sistema e a
area de dados selecionada pelo usuario exibira os dados completos pertencentes aquela selegéo.

fcones da barra de rolagem

Expanséao
Expansdo—exibe dados aumentados das telas de dados selecionadas. Os dados selecionados se alternardo na tela.

(- o

60706
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Temperaturas

Temperaturas—exibe os valores de temperatura do fluido e do motor para o 6leo, agua e combustivel. Exibe a
temperatura do ar ambiente e do ar do coletor. As informacgdes disponiveis dependem do conjunto de poténcia.

Pressao

Pressdo—exibe os valores de pressédo do motor para agua, 6leo, combustivel e auxiliar. As informagdes disponiveis
dependem do conjunto de poténcia.

Tensoes

TensbGes—exibe os valores da bateria de todos os motores.

) o= [

Combustivel

Combustivel—exibe as estatisticas do sistema de combustivel: economia atual, economia média, uso de volume por hora,

capacidade total e combustivel usado.
l ‘ﬁ *G— @)}

60711

Tanques

Tanques—exibe os dados dos tanques a bordo do barco para capacidade de combustivel, agua, residuos e capacidade
de dois ciclos de odleo.

Avancgado

Avancado—exibe informagdes adicionais do motor: temperatura do coletor, porcentagem do acelerador, carga do motor e
pressao auxiliar do coletor. As informagdes disponiveis dependem do conjunto de poténcia.

@)

60714

Desempenho

Desempenho—exibe dados de desempenho avangado: desempenho de pico—rotagao ou velocidade e polegadas por

rotagdo da hélice.
.-:

60715
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Compensador e abas

Compensador e abas—exibe a posi¢do do compensador do acionamento e a posigado das abas. Um sensor deve ser
instalado nas abas para que essa fungdo exiba informacgdes.

Registro de viagem

Registro de viagem—exibe os dados de viagem registrados: distancia total, tempo total, velocidade média, consumo
meédio de combustivel. Os dados gravados do registro da viagem podem ser apagados e definidos como zero.

Navegagao

Navegacao—exibe dados relacionados ao sistema de navegacéo instalado: rumo da bussola, longitude e latitude, tempo
até o ponto de destino (TTW), trajeto até o ponto de destino (BTW), disténcia até o ponto de destino (DTW) e curso de
deslocamento (COG).

Gerador

Gerador—exibe dados que o gerador pode enviar através de uma rede de area de controle de protocolo NMEA 2000 ou
J1939: estado atual de execucéo/parada, tensdo—AC/DC, horas, pressao do 6leo e temperatura da agua.

ECO

Eco—exibe informagdes para orientar o operador para a melhor posi¢do do compensador e a rotagdo do motor para
alcancgar a melhor economia de combustivel possivel.

NOTA: Consulfe a se¢do Modo Econémico nesta segdo para obter informagbes adicionars.

Piloto automatico
Piloto automatico—exibe dados do piloto automatico.
NOTA: Consulfe a se¢do Modo piloto aufomético nesta segdo para obter informagbes adicionais.

Cruzeiro

Cruzeiro—Ativa o controle de cruzeiro. Permite que o usuario controle o barco com a rotagdo do motor ou a velocidade do
barco. O controle de velocidade do barco exige um sensor de roda de pas ou GPS.
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NOTA: Consulte a se¢do Modo de Controle de Cruzeiro nesta segdo para obter informagdes adicionars.

Velocidade lenta
Marcha lenta de pesca—ativa o controle de baixa rotagdo do motor. Pode ser usado para controlar a rotagdo do motor.
NOTA: Consulte a se¢do Modo de Conftrole de Marcha Lenta de Pesca nesta segdo para obter informagdes adicionais.

Smart Tow (Reboque inteligente)
Smart Tow—ativa os perfis do Smart Tow para selegdo. Os perfis podem ser modificados, adicionado e salvos.
NOTA: Consulte a se¢do Modo SmartTow nesta segdo para obter informagdes adicionars.

Configuragdes

Configuragdes—Iocal principal onde os dados podem ser ligados ou desligados, modificar a tolerancia + dos dados do
sensor, selecionar os valores exibidos preferidos—meétrico/inglés/nautico e restabelecer para o padrao de fabrica.

NOTA: O restabelecimento para o padrdo de fabrica apagara todas as configuragdes personalizadas. Consulte a Segdo 4
para detalhes.

Modo Econdmico
Modo ECO

57376

O modo ECO exibe informagdes para orientar o operador para a posicéo ideal do compensador e a rotagdo do motor para
alcancgar a melhor economia de combustivel possivel. O moédulo de controle do motor (ECM) ou o moédulo de controle de
propulsédo (PCM) calcula a melhor economia de combustivel com base nas informagdes de varios sensores do conjunto de
poténcia e do barco.

1. Pressione o botdo de PAGINAS para ativar a barra de rolagem.
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2. Pressione o botédo de seta para destacar o icone ECO e pressione o botao enter. A area de dados selecionada pelo
usuario exibira o elemento do icone ECO com uma descrigéo breve sobre como alcangar a melhor economia de
combustivel.

When RPM values are
within Min/Max range, ECO

will provide guidance to
achieve greater fuel
economy.

52165

NOTA: Quando o modo ECO esla ativo, o local do campo de dados 4 do rodapé do sistema assume o padréo para
exibir os valores do compensador se outros valores de dados estiverem sendo exibidos atualmente. Os valores do
compensador serdo mostrados no canfo inferior direifo da tela caso outro valor de dado esteja sendo mostrado no

momento.
sysTeM(D) (< 0 UELP
&

Valores do compensador ativo do modo ECO

52166

Valores minimo e maximo do ECO

Quando o modo ECO estiver ativo e os motores estiverem em marcha de avango, as linhas de valor minimo e maximo
aparecerao na varredura da rotagdo. Essas linhas exibem uma faixa otimizada ativa que deve ser calculada. Essa janela
pode ser ajustada no menu de configuragdes.

52167

Alvos do compensador e rotagéo do ECO

Quando os valores de rotagéo atingem a faixa minima de valores, os alvos do compensador e rotagao aparecerdo. Uma
linha colorida transpora a varredura da rotagdo com alvos coloridos para informar o usuario onde estéo os valores alvo e
mudara a cor quando alcangar a otimizagao.

Cores alvo
Regras de cor do tridngulo
Estado Cor Valor do preenchimento Acgéo Imagem
Alvo nédo alcangado Amarelo Contorno Piscando
Alvo alcangado Verde Solido Continuo
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A seguir, exemplos de alvos de rotagdo do ECO em estados diferentes.

52172
Nao otimizado Otimizado
A area de dados selecionada pelo usuario exibira os alvos do compensador.

DEPTH FUEL GAL

26 m 12

STBD

Quando todos os alvos forem alcancgados, a tela da area de dados selecionada pelo usuario mudara das instrugdes para
exibir OTIMIZADO com o valor atual da economia de combustivel.

ITEM

0o [~+] oo

ECO MODE

0.44....

OPTIMIZED

Navegacdo ECO
O rodapé da area de dados selecionada pelo usuario exibira ATUALIZAR, MINIMIZAR e X. Use os botdes de paginas,
setas e o botdo Enter para navegar por esses recursos.

* A opcdo minimizar ocultara as instrugdes do ECO e exibira MODO ECO no campo de status do sistema. A opgao
Minimizar permite que o usuario exiba outras informagdes na area de dados selecionada pelo usuario.

* A opcao atualizar restabelecera os valores do ECO e usara novos parametros para determinar os valores alvo do
compensador e da rotagao.

* A opcéo X fechara o modo ECO, removendo os alvos do compensador e da rotagdo da area de dados constante.
* A area ativa tera uma borda branca.

a- Atualizar
W b - Recurso minimizar ativo
c- Sair

REFRESH

52176
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Atualizar ECO
A opgao atualizar permite o recalculo dos valores atuais que o ECO usa para os alvos do compensador e da rotagao.
1. Use os botdes de seta para destacar o recurso atualizar e pressione enter.

2. Asinstrugdes aparecerdo na area de dados selecionada pelo usuario. Use o botao de seta para destacar o recurso
atualizar e pressione enter.

~ECO MODE

\

When RPM values are
within Min/Max range, ECO
will provide guidance to

achieve greater fuel
economy.

52177

3. Quando o sistema terminar de calcular os novos alvos, a area de dados selecionada pelo usuario mudara para indicar
que os valores foram atualizados.

4. Destaque o X e pressione enter para retornar para a tela principal de instrugdes do ECO.

/- ECO REFRESH

¥ Values have been
Refreshed

52178

5. A area de dados selecionada pelo usuario do ECO exibira instrugdes e os novos valores alvo para atingir a otimizagao
a fim de obter economia maxima.

Minimizar
Minimizar € um recurso que permite que o usuario continue com os recursos ECO exibindo, ao mesmo tempo,
informacgdes adicionais na area de dados selecionada pelo usuario.

1. Quando a opgéo Minimizar é selecionada, as instru¢gdes do ECO s&o removidas e informagdes adicionais séo exibidas
na area de dados selecionada pelo usuario. Também é possivel selecionar itens limitados da barra de rolagem.

* A selegdo da barra de rolagem é limitada em: Expandir, gerenciamento de combustivel, registro de viagem,
tensdo, navegacao, pressdo, temperatura, tanques e gerador.

NOTA: Os itens disponiveis na barra de rolagem dependem das informagdes disponiveis do medidor e da
identidade do barco.

Os itens exibidos na barra de rolagem em cinza quando a opgao ECO esta ativa estardo indisponiveis e ndo
poderao ser selecionados.

2. Quando a opgao Minimizar estiver ativa, o campo de status do sistema exibira ECO.
3. Para aumentar o modo ECO, use os botdes de seta para destacar o icone ECO e pressione o botao Enter.
4. Quando o ECO alcanga a otimizagao, o texto da area de dados selecionada pelo usuario muda para OTIMIZADO.

Sair de ECO

Para sair do modo ECO, selecione o X no rodapé da area de dados selecionados pelo usuario e o VesselView desligara a
fungéo ECO.
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Alteragao dos alvos do ECO

O software do ECO monitora os sensores do motor e procura o melhor numero de economia de combustivel enquanto o
barco esta em operagéo. Quando o software reconhece um aumento da economia de combustivel, o VesselView registra
os valores da rotagdo do motor e do compensador naquele momento. Esse calculo ocorre se a tela ECO estiver visivel ou
nao. Quando o software tiver gravado os valores da rotagdo e do compensador, ele guiara o operador com setas para
onde aquela velocidade ideal de funcionamento e o ajuste do compensador estavam. Na maioria das aplicagdes a tela
ECO néo precisa de nenhuma calibragdo apesar de haver configuragdes para personalizar o indicador para o seu estilo de
navegacao. As configuragdes padréo estdo dentro dos pardmetros aceitaveis para a maioria das aplicagdes da
embarcagdo. A seguir estao as configuragdes padrao, e a opgao de ajuste pode ser ativada pressionando o botédo enter
enquanto qualquer parametro esta destacado.

BATT f| [FUEL

12.8 &/ 79.0

Settings

System »
»

ECO MODE

when rp| Fuel Economy Stability Time

Min/Max
provide g between O and 10 secs

Engines shown

Engine model | Pro Four Stroke 300

Limits

ata

Fuel Economy Stability 0.7 sec
RPM Stability 0.7 sec
RPM Window Min 2000 rpm
RPM Window Max 4000 rpm
RPM Target Proximity 10 %
Trim Target Proximity 3%

greater f

60837

Configuragées do alvo ECO padréo
Estabilidade da economia de combustivel 0,7 segundo
Estabilidade da rotagdo 0,7 segundo
Minimo da janela de rotagdo 2000 RPM
Maximo da janela de rotagéo 4000 RPM
Proximidade do alvo de rotagéo 10%
Proximidade do alvo do compensador 10%

IMPORTANTE: Deve-se executar uma calibragdo manual do compensador antes de se usar a tela ECO se a identidade
do barco nao foi carregada com um cartdo micro SD. Usar a calibragdo padrdo do compensador ndo permitira que a tela
ECO funcione adequadamente.

Alteracgdo de valores alvo

1. Pressione o botdo de PAGINAS para abrir a barra de rolagem.

2. Pressione o botédo de seta para destacar o icone de configuragdes. Pressione o botéo enter.

3. Pressione o botdo de seta para destacar Rede e pressione o botdo enter.

4. Pressione o botédo de seta para destacar o modo ECO e pressione o botao enter.

5. Pressione o botdo de seta para destacar o alvo que deseja alterar—minimo da janela de rotagdo ou maximo da janela
de rotacdo e pressione o botdo Enter.

6. Pressione os botdes de seta para alterar os numeros individuais (X000). Pressione o botdo Enter para salvar o
numero e ir para o proximo nimero (0X00) e use os botdes de seta para alterar esse nimero.

7. Quando o ultimo numero (000X) for alterado, pressione o botao Enter.
NOTA: O menu configuragdes fechard apds o pressionamento do botédo enter. Para alterar outros valores alvo,
pressione o botdo de pdginas, e configuragdes sera o icone destacado. Siga o mesmo processo indicado
anteriormente para alterar outros valores alvo.

Modo SmartTow

Smart Tow (Reboque inteligente)

57377
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O Smart Tow é um programa facil de usar para gerenciar a aceleragdo do barco e metas de alvo de velocidade para puxar
esquiadores, banana boats, ou equipamentos de esportes aquaticos de todas as variedades. O Smart Tow elimina a
suposicao dos problemas de aceleragao como muitas falhas de tentativas, overshoot, desaceleracao e alvos de
velocidade inconsistente. Selecione um perfil, selecione ativar e coloque a alavanca de controle em aceleragdo maxima, o
Smart Tow fara o resto.

O SmartTow baseia-se na rotagdo do motor, a menos que o barco tenha um GPS instalado e conectado a rede de area de
controle. Quando o barco tiver um GPS, é possivel selecionar os alvos de velocidade ou de rotagao do motor para as
opgoes de controle do SmartTow. Também é possivel criar perfis de langamento personalizados.

AN

Smart Tow

Programmable Launch
profiles

Caracteristicas

O SmartTow utiliza a area de dados selecionada pelo usuario e a se¢do do rodapé para permitir o ajuste das
configuragdes. Pressione ou deslize o dedo para se deslocar pelos campos das caixas de sele¢do. A secéo do rodapé
permite a habilitagao ou desabilitagido da opgdo SmartTow, salvar ou sair. Os itens localizados no rodapé da area de
dados exigem que a selegao seja tocada ou que se use o botdo giratério para destacar e aceitar.

O Smart Tow oferece cinco perfis de ativagao predefinidos de fabrica ou o operador pode criar novos perfis personalizados
de ativagao. Os perfis personalizados sado uteis quando ha pessoas a bordo, com diferentes niveis de experiéncia com
equipamentos de esportes aquaticos. O operador pode criar ativagdes mais agressivas para esquiadores experientes,
bem como ativagbes mais suaves para criangas ou reboques inflaveis.

Perfis predefinidos de fabrica

Existem cinco campos de selecdo dentro de um perfil. Use os botdes de seta e o botdo enter para alterar as selegdes de
perfil.

» O ponto definido € a velocidade o RPM ou velocidade. O operador pode ajustar a rotagéo ou a velocidade na area da
tela de dados.

*+ Ramp é o tempo que o barco vai demorar para chegar até o ponto de ajuste.
»  Overshoot é o percentual sobre o ponto de ajuste que o barco vai atingir.
+ A duragao de ultrapassagem € o periodo de tempo que o barco permanece acima do ponto definido.

Ap6s efetuar os ajustes nas configuragdes desejadas, selecione PROXIMO no rodapé da area de dados. Isto levara o
operador para a tela do teclado, para nomear e salvar a lista de perfis. Nomeie o perfil e selecione a tecla enter para
adicionar o novo perfil a lista.

A habilitagdo ou desabilitagao liga ou desliga o recurso. A varredura da rotagédo sera exibida como varreduras brancas nao

ativas quando desativada. A varredura da rotagéo sera exibida como varreduras laranjas ativas quando ativada. O
operador pode modificar todas as configuragdes quando o Smart Tow estiver no estado desligado—desabilitado.

Selecione SALVAR. A opc¢ao salvar modificara a tela SmartTow para que o operador selecione salvamento rapido, salvar
como novo, criar personalizado ou apagar o perfil.

Se o operador pressionar o X, o SmartTow é desabilitado, enquanto a area constante e a area de dados selecionada pelo
usuario voltam para a tela padréo.
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Ativando o Smart Tow

Para ativar o Smart Tow, selecione um perfil de arranque ou um perfil personalizado. Quando a embarcagéao e a pessoa
sendo rebocadas estiverem prontas, coloque a alavanca do acelerador na posigdo completa do acelerador. O Smart Tow
iniciara o perfil de arranque. Um ponto mével se movera pelo caminho do perfil, indicando o progresso atual do perfil de
arranque.

1. Habilitado—ligado, fica verde quando pronto
2. Desabilitado—desligado, fica vermelho quando inativo
O barco continuara no RPM ou velocidade alvo até que vocé selecione desabilitar, ou até que o operador mova a alavanca
de aceleragao para a posigao inativa.
Alvos do SmartTow

O SmartTow modificara a area de dados constante incorporando os indicadores de rotagao e overshoot na varredura de
rotagdo. O alvo do ponto de ajuste da rotagado sera a cor laranja e a escala do overshoot sera a cor branca.

a- Alvo do ponto de ajuste da rotagao
-3 b - Escala do overshoot

52180

O alvo do ponto de ajuste da rotagdo mudara de um contorno, quando n&o ativo, para sélido quando ativado.

Alvo do ponto de ajuste da rotagéo
Estado Cor Valor do preenchimento | Imagem

Ponto de ajuste Alaranjado Contorno

Ativo Alaranjado Solido

Quando o SmartTow nao estiver ativo, o monitor de varredura de rotagao fica branco. O SmartTow modifica a cor do
monitor de varredura de rotagdo para laranja quando ativo.

52184

A cor do monitor de varredura de rotacéo ativo é laranja

Painel de visdo geral do SmartTow

O SmartTow exibira um painel de visao geral antes de abrir o SmartTow pela primeira vez. Essa tela permanecera visivel
por um periodo curto. O painel da visao geral fornece instrugdes sobre como navegar na tela do SmartTow. Vocé pode
ocultar a ajuda, continuar ou sair do recurso SmartTow dessa tela.

*  Quando OCULTAR AJUDA for escolhido, a tela de ajuda ndo aparecera durante o ciclo de abertura seguinte e o
sistema continuara a abrir a tela padrao do Smart Tow.
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A opgédo CONTINUAR abrira a tela padrao do Smart Tow e mantera a pagina Visao geral na sequéncia de abertura na
proxima vez em que o Smart Tow for aberto.

SMART TOW

Press the pages
button to toggle
settings

Press the arrow
buttons to adjust
individual values

CONTINUVE

* A opcéo X fara o usuario sair do SmartTow.

Area de dados selecionada pelo usuario do Smart Tow

A tela padrao do Smart Tow permite que vocé selecione, defina e modifique configuragdes dos recursos do Smart Tow. O
ponto do grafico de abertura fica animado quando o SmartTow esta ativo e executando uma sequéncia de abertura. O
ponto se movera pelo caminho de abertura mostrando qual parte da sequéncia de abertura o sistema esta executando.

LAUNCH 2

52188

Ponto animado do grafico de abertura

Navegacao
O Smart Tow utiliza a area de dados selecionada pelo usuario e a secéo do rodapé dessa area para permitir o ajuste das

configuragdes. O botdo de PAGINAS move a caixa de selegéo pelos campos. A seg¢do do rodapé permite a habilitagéo ou
desabilitagao da opgao SmartTow, salvar ou sair.

Existem cinco guias de selegdo. O botdo de PAGINAS rolara pela selegéo de perfil, ponto de ajuste da rotagéo/velocidade
e habilitagdo/desabilitacdo. Quando a guia de selegéo estiver em habilitagéo, as teclas de setas mudam a selecéo para
salvar ou sair (X).

+ Os itens localizados na area do rodapé exigem que o botdo Enter seja pressionado para aceitar a selegao.
* O botao Enter ndo é necessario para o campo acima da area do rodapé.

S M ART Tow a- Selegao de perfil

b - Valor do ponto de ajuste

c - Habilitar
d - Salvar
e- Sair

((D/ 52192

O valor do ponto de ajuste permitira que o operador regule o ponto de ajuste da rotagéo ou velocidade. Os padrbes serdo
10 mph ou 1700 rpm até que o operador salve rapidamente os valores.
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+ O ponto de ajuste é a selegdo padrdao quando o SmartTow esta ativo. O operador pode ajustar a rotagao ou a
velocidade pressionando as teclas de seta.

SMART TOW a- Selego padrdo do ponto de ajuste

PROFILE 3

2850>

DISABLE

52281

Ap6s o operador realizar os ajustes nas configuragdes desejadas, pressionar o botdo de PAGINAS movera o cursor para a
selecdo de habilitagdo na area do rodapé da area de dados selecionada pelo usuario.

* A habilitagdo ou desabilitagio liga ou desliga o recurso. As varreduras de rotagao dos dados persistentes serao
exibidas como varreduras em branco ndo ativas. O operador pode modificar todas as configuragées quando o sistema
estiver no estado desligado.

a. O icone de Habilitagao ficara verde quando ativo
b. O icone de Desabilitagao ficara vermelho quando nao ativo

DEPTH FT FUEL GAL
= 26 K I2 a- N3o ativo-vermelho

b - Varredura de rotagao normal exibida quando o modo
SMART TOW - MPH é selecionado

PROFILE 3
2850>

DISABLE

SMART TOW

* Use os botbes de seta para destacar a opgao salvar. A opgao salvar modificara a tela SmartTow para que o operador
selecione salvamento rapido, salvar como novo ou criar personalizado.

«  Se o operador selecionar X e pressionar o botao Enter, o Smart Tow é desabilitado e a area constante e a area de
dados selecionada pelo usuario voltam para a tela padréao.

Salvar
Quando o operador seleciona salvar e pressiona o botdo Enter, a area de dados selecionada pelo usuario muda para as
opgdes de como salvar. O salvamento rapido € a selegéo padrao.
+ O botao de PAGINAS se movera através das opgdes. Pressione enter para confirmar a selecgo.

a- Salvamento rapido
b - Salvar como novo

¢ - Criar personalizado
AVE AS NEW

REATE CUSTOM

52283

«  SALVAMENTO RAPIDO armazenara o perfil existente com os novos valores de rotacdo ou velocidade. Pressione o
botédo Enter para salvar os dados e voltar para a tela do Smart Tow.

+  SALVAR COMO NOVO permite que o operador armazene as configuragdes atuais com um nome personalizado.
Pressione o botéo enter para fazer a transigdo para o nome do arquivo personalizado. A selegdo do nome do arquivo
esta ativa por padrao.

a. Use os botdes de seta para alterar a letra.
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b. Use o botéo enter para avangar para a letra seguinte.

SMART TOW

&

=

52284

c. Use o botido de PAGINAS para destacar a opgao salvar e pressione o botdo enter para confirmar as alteracdes.
NOTA: Se o operador quiser sair, pressione o botdo de paginas para mover a guia de selegdo para o rodapé de
navegagdo e pressione as fteclas de seta para selecionar a opgdo X e pressione o botdo Enfer. A tela mudara
para a tela principal sem salvar os novos dados.
Criacdo de abertura personalizada

Criacéo de abertura personalizada permite que o operador crie um perfil de abertura personalizado. O operador pode
regular o ponto de ajuste da rotagdo ou velocidade, rampa, overshoot e duragédo do overshoot. Quando o operador
seleciona essa opgéo, a area de dados selecionada pelo usuario muda para a tela de configuragao do perfil personalizado.

SET POINT 2500>
RPM

RAMP 38
OVERSHOOT |6%

OVERSHOOT 25
DURATION Et

52286

+  Pressione o botdo de PAGINAS para mover a guia de selec&o para os campos desejados que requerem ajuste. Use
os botdes de seta para ajustar o valor do item selecionado.

+  Apds o perfil personalizado ser concluido, use o botdo de PAGINAS para destacar Préximo ou X.

a. Ao selecionar Préximoa area de dados selecionada pelo usuario mudara para SALVAR COMO NOVO para criar
um nome personalizado para o novo perfil de abertura. Pressione o botdo enter para aceitar a selegao.

b. Ao selecionar Xas configuragdes do perfil personalizado ndo seréo salvas e a tela mudara para a tela principal
do Smart Tow.
Desativar o Smart Tow

Para sair do Smart Tow, selecione DESATIVAR. O VesselView transferira o controle do acelerador de volta para o
operador. Quando o Smart Tow estiver ativado, mover a alavanca do acelerador para qualquer ponto abaixo da meta de
velocidade ira diminuir a velocidade do barco, mas a velocidade maxima do barco ndo vai aumentar além da meta de
velocidade.

Modo de Controle de Cruzeiro
Controle Cruise (Cruzeiro)

Yy

A

57378

O recurso de cruzeiro permite que o operador selecione um ponto de ajuste e regule o valor de modo que o barco
mantenha uma velocidade ou uma rotagdo especifica do motor.

* O cruzeiro baseia-se na rotagao, a menos que o barco tenha um GPS Mercury Marine incorporado na rede de area de
controle.

*  Se o barco tiver um GPS Mercury Marine, sua velocidade é a configuragao padréo.

» O operador pode selecionar os pontos de ajuste de rotagao ou os pontos de ajuste baseados na velocidade. O tipo da
selecdo da opgao de cruzeiro pode ser alterado no menu de configuragdes.
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«  Abra a barra de rolagem e destaque o icone de cruzeiro. Consulte a segao Icones da barra de rolagem para identificar
o icone de cruzeiro.

Area de dados de controle de cruzeiro

Alteragdo do campo de dados constante

O cruzeiro modificara o campo de dados constante da tela incorporando um indicador de rotagdo na varredura da rotagéo
de modo similar aos alvos do modo ECO e Smart Tow.

*  Quando o modo cruzeiro € ativado, os elementos do campo de dados constante sdo modificados para comunicar:
+ O ponto de ajuste da rotagao.

» A cor da varredura da rotagdo mudara para laranja quando ativa para indicar que o motor & controlado pelo
computador.

a - Cruzeiro nao ativo
b - Cruzeiro ativo

Cruzeiro—Area de dados selecionada pelo usuario
Cruzeiro modificara a area de dados selecionada pelo usuario da tela quando ativo.
+ Os elementos dentro da area de dados contextuais mudarao para permitir que o usuario configure:
a. O ponto de ajuste da rotagédo
b. Habilitagdo ou desabilitagao do status de cruzeiro

CRUISE a- Valor do ponto de ajuste
SET POINT b- Instrucio

c - Habilitar

d - Minimizar

e- Sair

Navegacao de cruzeiro

O modo cruzeiro tera um sistema de navegagao modificado similar ao SmartTow. O rodapé da area de dados selecionada
pelo usuario permite que o operador habilite ou desabilite o cruzeiro, minimize ou saia do elemento do programa. A
navegacao no rodapé seguira a mesma estratégia de selegao de navegacao basica dos outros recursos.

1. Use as teclas de seta para rolar pelas selegoes.
2. Pressione enter para ativar a selegao.

BATT V) [FUEL GAL)

'CRUISE
SET POINT

2400... I8

ENABLE MINIMI
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a. A habilitagao ou desabilitagéo liga ou desliga o recurso do cruzeiro. Apos selecionar habilitar, coloque a
alavanca do acelerador na posigao aberta de avango e o VesselView ira controlar a velocidade do barco

fCRUISE
SET POINT

60841
BATT V| [FUEL G

=124 w79.0

'CRUISE
SET POINT

rmmiiiﬁﬁirpzll

Desabilitagdo selecionada

60843

b.

Quando o cruzeiro esta desabilitado, o operado pode acelerar o barco a qualquer velocidade desejada, e o
marcador de alvo continuara na varredura de RPM no ponto de cruzeiro configurado

BATT V) [FUEL G

,-128 w79.0

'CRUISE
SET POINT

€400

60844
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c. Selecionar habilitar ira voltar a varredura de RPM para o ponto de cruzeiro configurado.

V) (FUEL GAL)

12.8 W 79.0

CRUISE
SET POINT

CRUISE

60842

d. A opgéo minimizar ocultara os dados do cruzeiro e exibira CRUZEIRO no campo de status do sistema. Isso
permite que o operador exiba informagdes de outros icones selecionados.

3. O campo de selegéo para regulagem do ponto de ajuste sera o local padr;o do inicio do cruzeiro. Apés o operador
realizar os ajustes nas configuragdes desejadas, pressionar o botdo de PAGINAS movera a guia de selegdo para a
habilitagcdo/desabilitagdo no rodapé da area de dados selecionada pelo usuario.

a. Use as teclas de seta para mover entre as selegdes do ponto de ajuste.

b. Quando a guia de selegao estiver fora da area de navegagao (campo do ponto de ajuste), o operador precisa
apenas alterar os ajustes de rotagéo ou velocidade. Ndo ha necessidade de pressionar o botdo enter para entrar
na nova configuragao.

4. Minimizar € um recurso que permite que o operador use o cruzeiro e exiba dados adicionais na area de dados
selecionada pelo usuario.

IMPORTANTE: Os pontos de ajuste ndo podem ser regulados quando o cruzeiro estiver minimizado.

a. A selegao do icone da barra de rolagem é limitada. Os itens que ndo sado acessiveis ficardo cinza quando o
cruzeiro estiver ativo.

b. Se o piloto automatico estiver ativo e o cruzeiro estiver minimizado, o campo de status do sistema exibira
CRUZEIRO.

+  Os dados do cruzeiro serao exibidos sobre as configuragdes do piloto automatico se o usuario selecionar o
campo de status do sistema.

*  Se ocorrer uma notificagdo pop-up do piloto automatico ou se o operador usar o trackpad do CAN do piloto
automatico, os dados do piloto automatico preencherédo automaticamente a area de dados selecionada pelo
usuario. O operador precisara minimizar para ocultar os dados pop-up.

5. Quando a opgao minimizar estiver ativa, o campo de status do sistema exibira CRUZEIRO.

6. Quando a opgéo sair for selecionada durante a exibigao do elemento do cruzeiro e o operador pressionar Enter, o
recurso do cruzeiro sera desabilitado. O icone do cruzeiro sera exibido ao lado do campo de status do sistema até
que outro icone seja selecionado da barra de rolagem.

Modo de Controle de Marcha Lenta de Pesca
Controle de marcha lenta pesca

57379

O recurso de controle de marcha lenta de pesca permite que o operador selecione um ponto de ajuste e regule o valor de
modo que o barco mantenha uma velocidade ou uma rotagao especifica do motor.

* A marcha lenta de pesca baseia-se na rotagédo, a menos que o barco tenha um GPS Mercury Marine incorporado na
rede de area de controle.

*  Se o barco tiver um GPS Mercury Marine, sua velocidade é a configuragao padréo.

« O operador pode selecionar os pontos de ajuste de rotagdo ou os pontos de ajuste baseados na velocidade. O tipo da
selecdo da opgao de marcha lenta de pesca pode ser alterado no menu de configuragoes.

«  Use os botdes de seta para destacar o icone da marcha lenta de pesca. Consulte Icones da barra de rolagem para
identificar o icone da marcha lenta de pesca.
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Area de dados de controle de marcha lenta de pesca

Alteragdo do campo de dados constante

A marcha lenta de pesca modificara o campo de dados constante da tela incorporando um indicador de rotagdo na
varredura da rotagdo de modo similar aos alvos do modo ECO e Smart Tow.

*  Quando o modo de controle de marcha lenta de pesca ¢ ativado, os elementos do campo de dados constante sao
modificados para comunicar:

+ O ponto de ajuste da rotagao

» A cor da varredura da rotagdo mudara para laranja quando ativa para indicar que o motor & controlado pelo
computador.

a - Nao ativo
b - Ativo

P
52278
Marcha lenta de pesca—Area de dados selecionada pelo usuario
A marcha lenta de pesca modificara a area de dados selecionada pelo usuario da tela quando ativo.
+ Os elementos dentro da area de dados contextuais mudarao para permitir que o usuario configure:
a. o ponto de ajuste da rotacdo
b. Habilitagdo ou desabilitagao do status da marcha lenta de pesca.

a- Valor do ponto de ajuste
b - Habilitar ou desabilitar

¢ - Minimizar

d- Sair

52457

Navegagdo da marcha lenta de pesca

O modo de marcha lenta de pesca tera um sistema de navegagao modificado similar ao SmartTow. O rodapé da area de
dados selecionada pelo usuario permite que o operador habilite ou desabilite a marcha lenta de pesca, minimize ou saia
do elemento do programa. A navegagao no rodapé seguira a mesma estratégia de selegao de navegacgao basica dos
outros recursos.

1. Use os botdes de seta para percorrer as selegdes do rodapé.

H”iFUEL

128 §79.0

60847

2. Pressione enter para ativar a selegao.
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a. Habilite ou desabilite o recurso do elemento.

V) "FUEL

BATT GAL)
=12.4 &79.0

60846

Habilitagdo selecionada

[BATT V) (FUEL GAL)

=12.8 &i79.0
TROLL

950,

s

Desabilitagdo selecionada

b. Selecionar desabilitar ira voltar o controle de aceleragao para o operador. O acelerador nao pode ser reativado
até que ele seja colocado na posi¢gao marcha lenta quanto ainda esta em marcha.

c. A opgdo minimizar ocultara os dados da marcha lenta de pesca e exibira MARCHA LENTA DE PESCA no
campo de status do sistema. Isso permite que o operador exiba informagbes de outros icones selecionados.

3. O campo de selegao para regulagem do ponto de ajuste sera o local padrao do inicio da marcha lenta de pesca. Apds
o operador realizar os ajustes nas configuragdes desejadas, use os botdes de seta para habilitar/desabilitar a sele¢do
no rodapé da area de dados selecionada pelo usuario.

a. Use os botdes de seta para mover entre as selegdes do ponto de ajuste e o rodapé.

b. Quando a guia de selegao estiver acima da area de navegagao do rodapé (campo do ponto de ajuste), o
operador precisa apenas usar os botdes de seta para fazer os ajustes de rotagdo ou velocidade. Nao ha
necessidade de pressionar o botao enter para entrar na nova configuragao.

4. Minimizar é um recurso que permite que o operador use a marcha lenta de pesca e exiba dados adicionais na area de
dados selecionada pelo usuario.

IMPORTANTE: Os pontos de ajuste ndo podem ser regulados quando a marcha lenta de pesca estiver minimizada.

a. A selecdo do icone da barra de rolagem ¢ limitada. Os itens que néo séo acessiveis ficardo cinza quando a
marcha lenta de pesca estiver ativa.

b. Se o piloto automatico estiver ativo e a marcha lenta de pesca estiver minimizada, o campo de status do sistema
exibirda MARCHA LENTA DE PESCA.

'system(D)[{

60848
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* Os dados da marcha lenta de pesca serao exibidos sobre as configuragdes do piloto automatico se o
usuario selecionar o campo de status do sistema.

»  Se ocorrer uma notificagdo pop-up do piloto automatico ou se o operador usar o trackpad do CAN do piloto
automatico, os dados do piloto automatico preencherédo automaticamente a area de dados selecionada pelo
usuario. O operador precisara minimizar para ocultar os dados pop-up.

Quando a op¢ao minimizar estiver ativa, o campo de status do sistema exibira MARCHA LENTA DE PESCA.

Quando a opgéo sair for selecionada durante a exibigdo do elemento da marcha lenta de pesca, o recurso da marcha
lenta de pesca sera desabilitado. O icone da marcha lenta de pesca sera exibido ao lado do campo de status do
sistema até que outro icone seja selecionado da barra de rolagem.

Telas do piloto automatico
Viséo geral das telas do piloto automatico

57380

O VesselView é uma extensdo do monitor para operagdes com joystick e recursos de piloto automatico. Todas as
funcionalidades desses recursos de pilotagem s&o controladas através da placa da rede de area de controle (CAN) do
piloto automatico da Mercury Marine. O VesselView mostrara se um modo esta ativo ou em espera. Janelas pop-up
aparecerao conforme o barco chega a um ponto de destino pedindo para reconhecer a curva, e exibem o texto sobre
como ajustar o motor e os acionamentos para alcangar eficiéncia maxima.

Ao pressionar qualquer botédo no trackpad do CAN do piloto automatico, o VesselView assume o padréo de exibigao
da tela do piloto automatico.

O piloto automatico sera exibido ativamente quando esse recurso for ligado. Todos os modos e fungbes sdo
controlados com o trackpad do CAN.

Navegacao nas telas do piloto automatico

As telas do piloto automatico tém um sistema de navegacgao modificado. As informagbes sédo exibidas em duas paginas de
dados. Indicadores de pagina e X serdo as Unicas sele¢des disponiveis.

A pagina 1 contera informagdes basicas do piloto automatico.
A pagina 2 contera dados adicionais de navegagao.

Use o X para ocultar os dados do piloto automatico e exibir o modo piloto automatico no campo de status do sistema.
Isso permite que outras informagdes sejam exibidas na area de dados selecionada pelo usuario.

a- Paginas
\ b - Minimiza os dados do piloto automatico

52461

Minimizar piloto automatico

Quando a opgéo minimizar € selecionada na area de dados selecionada pelo usuario, os dados do piloto automatico sao
removidos. E possivel selecionar para exibir itens limitados da barra de rolagem da area de dados selecionada pelo
usuario. Os ultimos dados selecionados pelo usuario serdo exibidos por padrao.

A selegao da barra de rolagem é limitada em: expandir, ECO, gerenciamento de combustivel, registro de viagem,
tensdo, navegacao, pressao, temperatura, tanques, cruzeiro, conjunto gerador e configuragdes.

NOTA: Os itens disponiveis da barra de rolagem baseiam-se no motor selecionado no assistente de configuracao.
Quando o modo ECO estiver ativo e o piloto automatico for minimizado, o campo de status do sistema exibira
AUTOMATICO.

Os itens na barra de rolagem que ndo podem ser selecionados estardo em cinza quando o piloto automatico estiver
ativo.

Quando aparecer uma janela pop-up do piloto automatico ou um botao no trackpad do CAN do piloto automatico for
pressionado, os dados do piloto automatico preencherédo automaticamente a area de dados selecionada pelo usuario.
E necessario selecionar a opgéo X para ocultar os dados.

O campo de status do sistema exibira em qual modo o piloto automatico esta: rastreamento, automatico, sequéncia de
ponto de destino ou espera. A sequéncia do ponto de destino ficara laranja no campo de status do sistema e todos os
outros modos aparecerao em cinza.
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Navegacgao no menu de configuragoes

Navegagao no menu
1. Pressione o botéo de paginas.

2. Pressione o botédo de seta para a direita varias vezes até que o ultimo icone esteja destacado. O ultimo icone é o
menu Configuragoes.

Pressione o botao enter.

Pressione o botéo enter para entrar no menu.

3

4. Pressione os botdes de seta para a esquerda ou direita para navegar até as paginas.

5

6. Apos alterar as configuragdes, pressione o botdo de paginas varias vezes para voltar ao icone de configuragoes.

b - Botdo de seta para a esquerda
51606 C- Botdo de seta para a direita
d - Botao Enter

@ & @ & a- Botdo de paginas

Sistema

GBXTMP

Bk ---

' ()
o RED

A tabela a seguir mostra a navegagao do menu de configuragdes. Um asterisco (*) indica que existe uma selegao adicional
a ser feita naquele momento no menu.

Sistema
Idioma > Selecione o idioma desejado —
Sobre > Versdo do software da tela —
. » Selecione a posic¢ao do leme > Cancele ou salve e reinicie
Leme 1, dispositivo 1 > - — - — ——
Selecione a posigéo do dispositivo > Cancele ou salve e reinicie
Assistente de configu- | Préximo para iniciar o assistente de configura- .

ragao > céo >

Selecionado—ponto, ndo selecionado—

Todas as configuragdes > )
vazio

Restaurar predefini- - Selecionado-ponto, ndo selecionado—
- Limites do motor > -
coes > vazio

Histérico do alarme > Selecionado—ponto, ndo selecionado—

vazio
Rede > Selegéo automatica > Fontes > Selegéo da fonte de dados > *
. ~ On-marca de verificagado, off-sem marca de ve- .

Simulagéo > e

rificagdo

Diferenga do fuso horario —
Hora > Formato de hora > 12 hrou 24 hr

Formato da data > mm/dd/ano ou dd/mm/ano

Podem ser feitas alteragdes em qualquer configuracdo a qualquer momento usando o menu de configuragdes. E possivel
navegar em todos os menus e submenus suspensos usando os botdes de seta para a ESQUERDA e DIREITA e o botao
ENTER.

Idioma
Selecione o idioma que deseja que o VesselView exiba.
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1. Com o icone configuragbes destacado, pressione o botdo ENTER. A tela do menu configuragdes aparecera.

System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file

56791
2. Pressione o botdo ENTER para acessar o submenu das opgdes do Sistema e selecione Idioma.

Settings

Vessel ’
Engines Helm 1, Device 1...
EasyLink Setup wizard
Preferences Restore defaults

Alarms Network

Personality file Simulate

Time...

Sobre
Ver a versao atual do software do VesselView.

Leme 1, dispositivo 1
Configure a identidade unica do VesselView. Isto é fundamental em barcos com multiplos lemes ou multiplos VesselViews,
para garantir a transmissao apropriada de dados para a rede.

Assistente de configuragéo

Uma ferramenta conveniente e de uso facil. O assistente de configuragao lhe guia pelas selegdes necessérias de
informacgdes da embarcacgéao, as quais determinam as caracteristicas e opg¢des disponiveis para o operador.

*  Importar configuragdes de um cartdo micro SD
«  Configuragao do motor
»  Selecione o tipo do motor
+  Selecione o modelo do motor
* A embarcagao tem um joystick, sim/néo
»  Selecionar o numero de motores
+ A configuragao da tela seleciona quais motores sdo mostrados pelo VesselView
« A configuracao do dispositivo atribui a identificagéo e localizagéo do VesselView

» A configuracdo da unidade seleciona as unidades de medida que serdo mostradas, métricas ou padrao dos EUA.
Unidades de medida podem ser personalizadas a qualquer momento usando o Menu de preferéncias.

+ A configuragédo do tanque determina o tipo do tanque e nomes para os tanques da embarcagéo

» A configuragao de velocidade permite a selegéo do tipo de dispositivo que enviara dados de velocidade para o
VesselView

« Finalizar o assistente de configuragdo ira salvar todas as selegbes e voltar para a tela de navegacao
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Restaurar padrées

Permite que o operador apague todas as configuragdes, histérico de alarme ou limites de motor.

NOTA: Limpar os limites do motor ndo possui nenhum efeito na protegdo Engine Guardian. Os limites do motor sdo
determinados de acordo com a preferéncia do operador e podem ser modificados ou apagados a qualquer momento.

Rede

As configuragdes de rede permitem que o usuario selecione diversas fontes de dados, analisando o CAN bus e o NMEA
backbone para componentes de relatos de dados instalados (entrada e saida) e revisa os relatérios de diagnostico—
diagndsticos mostram dados de erros e excessos nas redes de comunicagdo CAN e NMEA. Isso pode ser util para um
técnico habilidoso diagnosticar erros de comunicagao de CAN e NMEA. A lista de dispositivos mostra todos os
componentes de relatério de dados backbone NMEA e barramento CAN reconhecidos.

* A selecdo automatica ira analisar a rede e identificar qualquer dispositivo compativel.

+ Fontes permitem que o operador selecione o dispositivo que ira transmitir os dados para o VesselView. A selegédo
padrdo para cada item é o VesselView.

Selegéo da fonte de dados

GPS >

Todos os dados >

Automatico

Embarcagéo >

Vanguarda, taxa de combustivel da embarcagéo, angulo
do leme e abas do compensador >

Motor >

Bombordo e estibordo >

Temperatura, temperatura do 6leo, pressédo de
impulso, presséo do éleo, pressédo da agua, RPM,
alternador, taxa de combustivel, horas do motor,
manutencao preditiva geral, status do
compensador, luz indicadora de avarias,
performance do motor

Tanque de combustivel >

Porta de combustivel e combustivel do estibordo >

Tanque de combustivel >

Bombordo e estibordo >

Nivel do combustivel e combustivel remanescente

Tanque de Agua >

Agua >

Nivel de agua doce

Live Wells (pogos vivos) >

Live Wells (pocos vivos) >

Nivel do Live Wells (pogos vivos)

Bateria > #> Tens&o da bateria
Velocidade/Profundidade > Velocidade e profundidade do pitot > Fonte

Log/Timer > Distancia da Agua > Calculado
Ambiente > Temperatura externa > Fonte

» Alista de dispositivo ira mostrar todos os componentes encontrados durante o processo de selegdo automatica.
* A opgao de diagnostico mostra a atividade atual e a percentagem de carga na rede CAN.

* Avariagdo magnética pode ser configurada para automatica, ou a variagao pode mudar para + ou - até 5 digitos,
incluindo dois pontos decimais.

+  Smart Contextual habilitado liga ou desliga a tela do RPM digital do motor na area de dado selecionada pelo usuario.

*  CAN H pode ser desligado para propésitos de diagndstico de problemas de comunicagao. Durante a operagao
normal, esta caracteristica sempre esta selecionada on.

Simulagéo

O modo simulagao tira o VesselView da rede e gera dados aleatorios na tela. Qualquer dado mostrado ndo deve ser
considerado preciso ou usado na navegagao do barco. A simulagdo pode ser usada para ajudar o operador a se tornar
familiar com o VesselView antes de usa-lo na agua.

Hora

As configuragdes de hora podem ser alteradas através da selegao de: Hora local, formato 12/24 hr e formato de data.
O simbolo maior do que (>) indica op¢des adicionais do menu. Um asterisco (*) indica informagdes adicionais no menu de

configuragdes.
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O barco

|GBXTMP

8F -
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SETTINGS

Engines
EasyLink
Preferences
Alarms
Personality file

Steering
Sea Temp

Depth Offset... 0.0 ft

56817

A embarcagao permite que o operador atribua a aba da fonte de dados, configure os nomes dos tanques e capacidades,
determine a fonte de velocidade, atribua a velocidade e temperatura do mar e configure a distancia de profundidade do

transdutor, fontes de motor, o nimero de tanques de combustivel e a capacidade total de combustivel. A capacidade de
combustivel também pode ser restabelecida apds o reabastecimento.

O simbolo maior do que (>) indica op¢des adicionais do menu. Um asterisco (*) indica informagdes adicionais no menu de

configuragdes.
Embarcagéo
Calibragem do estibordo > Janela de calibragem > Reinicie, salve ou cancele
Abas > Fonte > - - —
Calibragem do bombordo > Janela de calibragem > Reinicie, salve ou cancele
Tanques > Nome do tanque e posi- Calibragéo > Janela de calibragem > Reinicie, salve ou cancele *

¢ao >

Estratégia ou GPS >

GPS >

CAN P ou CANH

Velocidade > Fonte de velocidade > Pitot > Campo do pitot > Tipo do sensor
Roda de pas > Fonte da roda de pas > Sensor—atual ou antigo
Fonte do angulo de di- =
= Selegéo
regéo >
Diregéo > Mostrar > Ponto-mostrar, vazio—esconder
Inverter a Diregéo > Ponto-sim, vazio—nao *
Desvio > Opgdes de compensacgéo > Salvar ou cancelar *
Temperatura =
do mar > Selegdo >
Desvio de pro- . ~ = . =
fundidade > Desvio > Opgdes de compensagéo > Calibragéo > Salvar ou cancelar
Guias

Abas de fonte de dados podem ser selecionadas com esta configurag@o. Abas de fonte de dados incluem; abas, TVMs e

PCMs.

A seguir estdo as posigdes das opgdes da aba de fonte.
1. PCMO = motor do estibordo externo
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PCM1 = motor externo do bombordo

PCM2 = Motor interno ou central de estibordo

PCM3 = motor interno do bombordo

TVM = pod drive

6. TAB = modulo da aba

A opcao mostrar ira determinar se os dados da aba serdo mostrados na tela, com marca de verificagao = sim, sem marca
de verificagdo = nao.

A calibragem da guia permite que o operador coloque as guias nas posigdes superior e inferior e registre as percentagens.

Isto é util para determinar a posigao verdadeira a 0° do compensador — o0 ponto no qual as guias estao paralelas com a
parte inferior do barco. As guias corretamente calibradas mostrardo uma posigao exata dos controles deslizantes na tela.
Para calibrar as guias, equilibre a guia paralela ao casco, registre a leitura, as guias reais estardo em 0%. Equilibre a guia
até o fim, registre a leitura, as guias reais estardo em 100%. Selecione SALVAR para manter os novos dados da guia
calibrada.

o RroDb

Tanques

Existem muitas situagdes em que um tanque pode precisar de calibragem; tanques com forma estranha, tanques com
fundo em V, tanques com laterais escalonadas, e até mesmo dependendo do aspecto de um tanque quando o barco
estiver na agua. Boias e emissores podem enviar dados imprecisos para o operador causando problemas com
combustivel e outro monitor de volume. A forma mais precisa para alcangar a calibragem do tanque é comegar com um
tanque vazio com uma capacidade conhecida. Bombeie um quarto da capacidade e registre a posigao da boia ou emissor.
Repita este procedimento em incrementos de um quarto, registrando a boia ou sensor de posigao a cada vez, até que o
tanque esteja cheio.

A configuracédo de tanques é abordada durante o processo do Assistente de Configuragdo, mas pode ser alterado a
qualquer momento.

Calibragem do Tanque

A calibragem do tanque permite que o operador ajuste o total através de leituras vazias de um tanque. Quando um tanque
estiver realgado, pressione ENTER para ativar a tela de calibragem.

As leituras padrao estdo na segunda coluna e podem ser selecionadas pressionando os botdes de seta. No exemplo a
seguir, sabemos que o tanque de combustivel esta cheio, mas estamos recebendo uma leitura de 79 por cento cheio.
Selecione o botdo GRAVAR na linha de 100 por cento, o VesselView agora considerara uma leitura de 79 por cento como
cheio e ajustara as leituras parciais e vazias dessa maneira. Quando o nivel de um tanque é conhecido para o operador, a
calibragem do tanque pode ser usada para corrigir a leitura do medidor para corresponder ao nivel conhecido em qualquer
momento.

Velocidade

Configuragdes de fonte de velocidade sao cobertas durante o processo do assistente de configuragbes, mas a selegdo do
GPS, pitot, e fontes de rodas de pas podem ser alteradas neste menu. Estratégia e GPS sao as opgdes. Se o barco
estiver equipado com um GPS—-conectado a rede CAN, escolha esta opgao. Se o barco estiver equipado com um sensor
pitot e/ou com uma roda de pas, essa opgao devera ser selecionada. Uma estratégia de velocidade usando sensores pitot
e rodas de pa é coberta nesta secéo.

A origem de velocidade tem a opgao de escolher um GPS e fonte de GPS, a rede CAN P ou CAN H. Também pode ser
selecionada uma estratégia de utilizagdo de um sensor de pitot e/ou uma roda de pas. Selecionar as opgdes pitot ou roda
de pas abre uma selegao de fontes.

As posigoes das opgdes de PCM sdo mostradas na ilustragéo a seguir.

60056
a- PCMO
b- PCM1
c- PCM2
d- PCM3

O limiar de velocidade na agua (speed-through-water - STW) é a transi¢cao aproximada de velocidade onde os célculos de
uma roda de pas muda para outra fronte—GPS ou pitot. A velocidade padréo pode ser alterada selecionando o campo e
usando o teclado na tela para digitar um novo valor.

Diregéo
Os dados de origem da diregdo podem ser selecionados para virem do PCM ou TVM, com opgdes para mostrar os dados
na tela, para inverter a manobra de direcao e estabelecer um grau de compensacao da diregao.
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A opgao Inverter diregao € util quando ha um VesselView que é virado para a parte de tras. Neste caso, os dados de
direcao coincidirdo com o ponto de vista do operador.

A compensacao da dire¢do € usada para alinhar o motor de popa, unidade de tragdo ou motor interno a zero graus.
Quando a unidade ¢ posicionada perpendicular ao casco, o &ngulo de dire¢cdo n&o pode coincidir com o sensor de diregao
na unidade. Para ajustar para esta variancia, selecione a aba de Compensacao. A caixa de Calibracdo de Angulo de
Diregéo aparece. A Compensacgao sera aplicada selecionando o Botéo calibrado da linha Zero. Observe que a
compensagao ndo muda na tela do indicador até que o botdo SALVAR seja selecionado.

Temperatura do mar

Dependendo do tipo de emissor de temperatura da agua que a embarcagéo tem, o operador pode selecionar a fonte de
dados. A opgdes PCM sao para embarcagoes equipadas com um sensor SmartCraft. As opgdes Airmar® sao para
embarcagdes equipadas com o sensor atrelado a conexao de diagnostico de 4 pinos do motor. A tabela mostra a posigao
em que o motor esta sendo usado para transmitir dados de temperatura para o VesselView.

Sensor SmartCraft Sensor Airmar
PCMO Motor externo de estibordo Airmar0 Motor externo de estibordo
PCM1 Motor Externo de Bombordo AirMar1 Motor Externo de Bombordo
PCM2 Motor interno ou central do estibordo Airmar2 Motor interno de estibordo
PCM3 Motor interno de bombordo Airmar3 Motor interno de bombordo

Desvio de profundidade
O desvio de profundidade ¢ a distancia do transdutor para a linha d’agua em si. A configuragéo padrao do desvio é de 0
m. Para configurar um desvio abaixo do transdutor, subtraia do desvio da profundidade. Para configurar um desvio acima
do transdutor, adicione ao desvio da profundidade.

a - Transdutor de profundidade

b - Para configurar um desvio abaixo
do transdutor, subtraia do desvio
da profundidade

¢- Sem desvio. Distancia do transdu-
tor de profundidade até o chéo.

d - Para configurar um desvio acima
do transdutor, adicione ao desvio
da profundidade

Motores
GBXTMP

o -

@ﬁ

J

90-8M0126153 por MARGCO 2016 Pagina 49



Segéo 4 - Configuragdo e Calibragens

Settings
System >
_ Vessel f

Engine model | Verado Pro Four Stroke 300

Limits

Supported Data

ECO Mode
Cruise/SmartTow type

Trim

56818

Motores permite a configuragdo do tipo e modelo do motor. Os limites do motor podem ser configurados usando valores
maximo e minimo para os parametros operacionais. Selegado dos itens de dados suportados pode ser ligada ou desligada
deste menu. ECO, cruzeiro, reboque inteligente e configuragbes de compensagéao sao ajustadas no Menu de
configuragdes do Motor.

O simbolo maior do que (>) indica op¢des adicionais do menu.

Limites >

SOs >

Motores
. Porta, ponto-sim, vazio—-néao
Motores Mostrados > | Selecione > - - —
Estibordo, ponto-sim, vazio-nao
Modelo do motor > Selecione
Opcdes de minimo, maximo e avi- .
RPM > pe Reinicie, salve ou cancele

Classificagcdo do combus-
tivel >

STBD ou PORT >

Opgdes de minimo, maximo e
avisos >

Reinicie, salve ou cancele

Temperatura do liquido
de arrefecimento >

Opcdes de minimo, maximo e avi-
sos >

Temperatura do éleo >

Opgodes de minimo, maximo e avi-
SOS >

Reinicie, salve ou cancele

Presséo do 6leo >

Opcdes de minimo, maximo e avi-
sos >

Reinicie, salve ou cancele

Presséo da agua >

Opgodes de minimo, maximo e avi-
SOS >

Reinicie, salve ou cancele

Voltagem da Bateria >

Opcdes de minimo, maximo e avi-
sos >

Reinicie, salve ou cancele

Temperatura de entrada >

STBD ou PORT >

Opgdes de minimo, maximo e
avisos >

Reinicie, salve ou cancele

Pressao auxiliar >

STBD ou PORT >

Opgdes de minimo, maximo e
avisos >

Reinicie, salve ou cancele

Presséo trans do 6leo >

STBD ou PORT >

Opgdes de minimo, maximo e
avisos >

Reinicie, salve ou cancele

Temperatura trans do
bleo >

STBD ou PORT >

Opgdes de minimo, maximo e
avisos >

Reinicie, salve ou cancele

Dados suportados >

Marcha atua >

Ponto-sim, vazio—néo

Pressao auxiliar >

Ponto-sim, vazio-nao

Press&o do combustivel >

Ponto-sim, vazio—nao

Presséo da marcha >

Ponto-sim, vazio-nao

Temperatura da marcha >

Ponto-sim, vazio—nao

Percentual de carga >

Ponto-sim, vazio-nao

Temperatura do tubo de
distribuicao >

Ponto-sim, vazio-nao

Pressé&o do 6leo >

Ponto-sim, vazio—nao

Temperatura do dleo >

Ponto-sim, vazio—nao

Percentual de aceleragédo
>

Ponto-sim, vazio—nao

Presséo da agua >

Ponto-sim, vazio—nao

Modo ECO >

Estabilidade da economia
de combustivel >

Digite os dados

Estabilidade da rotagéo >

Digite os dados

Minimo da janela de rota-
céo >

Digite os dados

Maximo da janela de rota-
cao >

Digite os dados
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Motores

Proximidade do alvo de

rotagao > Digite os dados

Proximidade do alvo de

= Digite os dados
compensagéo >

Tipo de cruzeiro/rebo- | RPM—Automatico, RPM,
que inteligente > ou Velocidade

Possui compensador — Ponto-sim,

Compensador > Mostrar-PORT e STBD > L
vazio-nao

Dados de calibragem > Reinicie, salve ou cancele

Motores Mostrados

Os motores mostrados s&o abordados durante o processo do Assistente de Configuragao, mas as opgoes de exibigao
podem ser alteradas a qualquer momento Menu de configuragdes do motor. O VesselView pode exibir até dois motores,
dependendo do numero de motores escolhidos durante o procedimento do Assistente de Configuragdo. O operador pode
selecionar quais motores sdo exibidos. Marcar ou desmarcar a selecdo do motor determinara quais motores séo exibidos
no VesselView.

Modelo do Motor

A configuragéo do modelo de motor permite ao usuario alterar as descrigdes dos conjuntos de alimentagao. Modelo do
motor € abordado durante o Assistente de Configuragédo, mas pode ser alterado a qualquer momento. Quaisquer
mudangas feitas aqui podem tornar indisponiveis outras configuragdes e opgdes de exibicdo no VesselView. Use o botédo
giratorio para ajudar a rolar pela lista de motores, pressione o botédo para fazer uma selegao.

Limites
Limites ajuda a definir intervalos especificos para muitos parametros de dados do motor, tais como; rotacéo, temperatura
do liquido de arrefecimento, temperatura do 6leo, voltagem da bateria e presséo auxiliar. As alteragdes feitas nos limites

nao afetardo o conjunto do motor ou a operagéo de programacéo do Engine Guardian da Mercury. Os limites reais do
motor sao determinados pelo moédulo de controle programado de fabrica no motor.

Configuragéo Descrigéo
Min.: O valor da base do grafico na tela
Max.: O valor da parte superior do grafico na tela
Alerta de minimo: O valor na parte superior da segao vermelha colorida inferior do grafico na tela
Alerta de maximo: O valor na parte inferior da segéo colorida vermelha superior do grafico na tela

Dados suportados

As configuragdes de dados suportados permitem que o operador selecione qual o motor e informagao de dire¢ao esta
mostrada na tela. As caixas de dados sdo pré-selecionadas com base no modelo do motor selecionado, mas podem ser
alteradas a qualquer momento. Os dados suportados variam de motor para moto.

Modo ECO

As configuragdes do modo ECO permitem o ajuste da economia de combustivel e intervalos de atualizagédo da tela de
RPM, ajustes da varidncia da rotagao desejada, e a precisdo dos alvos de compensacgao e rotagdo. Os padroes sao
baseados no modelo do motor selecionado no menu de selegdo de modelo do motor. Consulte Segdo 3 - modo ECO para
obter informagdes adicionais.

Tipo de cruzeiro/reboque inteligente

Configuragdes do tipo de cruzeiro/reboque inteligente permite que o operador selecione a fonte da qual o VesselView
recebera s dados de velocidade-GPS, RPM ou automatico. A selegdo padrao é automatico. O VesselView monitora os
dados da fonte de velocidade escolhida no assistente de configuragéao.

Compensador

As configuragdes do compensador permitem que o operador selecione qual a posigao do motor ou condugao sera
mostrada na tela do VesselView. Quando o compensador ndo estda marcado no Menu de Configuragtes o display de
compensagao da tela é substituido com uma caixa de dados adicional.

As configuragdes do compensador também permite a calibragem de uma variancia na tela do compensador de condugéo
ou do motor. O VesselView mostra uma escala gradual na caixa de dados selecionada pelo usuario assim como um cursor
na parte inferior da tela. As porcentagens do compensador estédo representadas pelas marcas cinzas mais claras. A
inclinagao é representada pelas marcas mais escuras. A barra branca no grafico indica a posi¢ao atual do compensador.

Usando a janela de calibragem, as porcentagens de compensagao podem ser ajustadas para mostrar melhor os limites
reais na tela nos campos de status de compensacgao.
O ponto onde se encontram a faixa de compensagao e a faixa de inclinagdo é o ponto onde a compensagao comeca a

inclinar-se. O ponto de porcentagem de transi¢cdo pode ser ajustado para refletir a posigéo da barra deslizante no visor de
barra de compensagéo.
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Os barcos com medidores SC 100 devem ter links faceis habilitados (marca de verificagéo) no VesselView para que os
dados sejam recebidos no medidor SC 100.

EasyLink

Motor e transmisséo > Bombordo ou estibordo—Ligado—ponto, desligado—sem ponto

Sincronizagao da rotagdo > Bombordo ou estibordo—Ligado—ponto, desligado—sem ponto

Tanques de combustivel 1 > Bombordo ou estibordo—Ligado—ponto, desligado—sem ponto
Bombordo, estibordo > Tanques de combustivel 2 > Ligado—ponto, desligado—sem ponto

Tanque de 6leo > Ligado—ponto, desligado—sem ponto

Agua doce > Ligado—ponto, desligado—sem ponto

Tanque de agua residual > Tanque 1 cinza, Tanque 1 preto—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

As configuragdes do EasyLink permitem que os conectores de medi¢ado de ligagéo no chicote elétrico do VesselView
sejam usados para transmitir dados para os medidores de ligagdo do leme. Quatro conexdes de medidores de ligagao no
chicote elétrico do VesselView estao etiquetadas; SYS LINK STBD e SYS LINK PORT (SIS LINK ESTIBORDO e SIS LINK
BOMBORDO).
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As conexdes de ligagdo de bombordo e estibordo podem ser escolhidas para transmitir dados que chegam de origens que
nao sdo as mesmas que as da etiqueta do chicote elétrico da ligagao. Isso pode ser util quando medidores similares
estiverem localizados além do comprimento do chicote elétrico de extensdo do medidor feminino do medidor de ligagéo.

59954

Exemplos de conectores EasyLink em um chicote elétrico do VesselView

Motor e transmisséao

Os dados do motor e da transmiss&o podem ser selecionados para serem exibidos em um medidor de ligagdo compativel
selecionando a conexao do chicote elétrico que sera usada para transmitir os dados.

Sincronizagéo da rotagdo

A sincronizagéo RPM traz ao mesmo nivel de RPM varios motores, utilizando o bot&o SINCRONIZACAO no trackpad do
CAN. Se o barco tiver um medidor de ligagdo de SINCRONIZACAO, o operador pode ver a agulha se movendo até a

SINCRONIZACAO ser atingida. A posicéo padréo para a conexdo do chicote elétrico de ligagdo € BOMBORDO para este
medidor, BOMBORDO deve permanecer sempre selecionado.

60226

Tanques

Durante a configuragdo do tanque, foram inseridas informagdes para definir sua localizagdo, nome e capacidade de
tanques individuais. As definicbes do medidor de ligagdo permitem que o operador selecione qual ligagao ira transmitir
dados para a aba de tanque selecionada. As abas de tanque com uma ponta de seta indicam que o tanque foi definido
durante a configuragéo do tanque, nas Configuragdes do Barco menu, e pode ser atribuida uma localizagdo EasyLink.
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A tela O menu Preferéncias permite que o operador defina niveis de bipes, altere as configuragdes de luz de fundo, ative
itens da barra rolante, popule caixas de dados personalize telas de pop-up e escolha unidades de medida.

O simbolo maior do que (>) indica op¢des adicionais do menu.

Preferéncias

Campainha >

Bipes das teclas—Desligado, silencioso, normal ou alto

Bipes de alarme—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Luz de fundo >

Nivel >

Selecione 0%-100%

Modo noturno >

Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Atualizagdo da rede >

Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Ganho local >

Entrada 0%-100%

Barra de rolagem >

Atraso da ocultagdo automatica >

Selecione 5, 10, 15 ou 20 segundos

Expandir-Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Temperaturas—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Pressdo—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Tensbées—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Combustivel—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Tanques—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Visibilidade do item >

Avancado—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Desempenho—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Compensador e abas—Ligado—ponto, Desligado
—sem ponto

Registro de viagem—Ligado—ponto, Desligado—
sem ponto

Navegagado—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Gerador—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto
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Preferéncias

ECO—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Piloto automatico—Ligado—ponto, Desligado—
sem ponto

Cruzeiro—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Controle de marcha lenta de pesca—Ligado—
ponto, Desligado—sem ponto

SmartTow—Ligado—ponto, Desligado—sem

ponto
Caixas de dados > NOTA: As caixas de dados disponiveis dependem do conjunto de
aixas de dados poténcia. Selecione as opgbdes que deseja exibir. -
Adverténcias > Ligado—ponto, desligado—sem ponto
Pilotagem por joystick > Ligado—ponto, desligado—sem ponto
Pop-ups > - -
Compensador > Ligado—ponto, desligado—sem ponto
Tempo instantaneo de compensagao > Selecione 2, 5 ou 10 segundos
Intervalo do ciclo automatico > Selecione 1, 5 ou 10 segundos —

Distancia—nm, km ou mi —

Distancia pequena-ft, m ou yd —

Velocidade—kn, kph ou mph —

Velocidade do vento—kn, kph, mph, ou m/s —

Profundidade-m, ft ou fa —
Altitude—m ou ft —
Unidades > Bussola—°M ou °T —
TEMPERATURA—°C ou °F —
Volume—L ou gal —

Economia—Distancia/Volume, Volume/Distancia, mpg, g/mi,
km/L ou L/100 km

Pressdo—pol. Hg, bar, psi, ou kPa —

Presséo barométrica—pol. Hg, mb, ou hPa —

Alarme

Configuragdes de alarme permitem que o usuario defina o nivel de volume para os bipes dos toques no teclado. O bipe é
um reconhecimento audivel de que foi feita uma selecao.

Os bipes de alarme podem ser ligados ou desligados a partir desta aba. Todos os alarmes seréo exibidos na tela do
VesselView independentemente do status do bipe de alarme. As preferéncias do bipe do alarme apenas se aplicam a
alarmes que nao sao controlados pelo sistema Mercury Guardian. Por exemplo, nivel de combustivel baixo.

Luz do visor
As preferéncias de iluminagao podem ser ajustadas neste menu.
* O nivel de luz do visor pode ser alterado em incrementos de 10 por cento, de 10 a 100 por cento.
* O modo noturno esta disponivel para uma luz baixa melhor ou visualizagao no escuro.

+ A atualizacdo de rede mostrara todos os medidores de ligacao e dispositivos conectados ao VesselView na mesma
percentagem de nivel que o operador selecionar na guia Nivel.

* O ganho local s6 pode ser usado para ajustar a tela do VesselView de forma independente das outras telas e
medidores, mesmo que a caixa da atualizagao de rede esteja selecionada. Em algumas condi¢des de iluminagéo, o
visor de VesselView pode estar claro demais para uma visualizagao confortavel, mas outros visores e medidores
podem ter que manter seus niveis de brilho. Siga essas instru¢des para aplicar o ganho local na tela do VesselView:

a. Selecione Nivel e escolha a percentagem de brilho.
b. Selecione Ganho local e introduza a percentagem escolhida no passo a, no teclado, selecione OK.

c. Retornar a opgao de Nivel para 100%. O visor VesselView ficara com a luminosidade diminuida, enquanto todos
os dispositivos de rede e medidores manterao o brilho.

Para retornar o VesselView ao brilho completo, selecione o ganho Local e entrada 100 e selecione OK.
Selecione a aba de Nivel, escolha qualquer porcentagem diferente de 100 e pressione Enter. Selecione 100% e
a unidade retornara para 100% de brilho.

Barra de Rolagem

As configuragdes de Barra de Rolagem oferecem um atraso de ocultagdo automéatica de cinco a trinta segundos antes de
ser minimizado se nenhuma selegéo for feita.

A visibilidade do item de Barra de Rolagem mostra os itens selecionados que vdo aparecer no menu da barra de rolagem
na parte inferior da tela VesselView. Os itens da Barra de Rolagem s&o pré-selecionados de acordo com a selegéo do
motor durante a etapa de configuragdo, mas quaisquer itens da Barra de Rolagem podem ser selecionados ou
desmarcados a qualquer momento.

Caixas de Dados
Caixas de Dados mostram até trés itens de dados na tela.

90-8M0126153 por MARGCO 2016 Pagina 55



Segéo 4 - Configuragdo e Calibragens

O numero de caixas de dados pode ser aumentado de um até trés, dependendo dos ajustes realizados no menu de
Configuragdo. Quando uma caixa de dados € mostrada, ela aparece no canto superior esquerdo da tela. Se a opgao de
caixas de dados adicionais estiver em cinza claro, entdo todo o espago disponivel ja esta sendo usado pelo VesselView.
Para liberar espacgo na tela, use as instrugdes a seguir.

Para ativar uma segunda caixa de dados, va até o menu de Configuragdes. Selecione Embarcagao>Abas>Mostrar.
Desmarque a opgao de Mostrar para remover os dados de Abas da tela. Essa area da tela sera substituida pela segunda
caixa de dados.

Para ativar uma terceira caixa de dados, va até o menu de Configuragdes. Selecione Motor>Compensacao>Mostrar.
Desmarque a opgao de Mostrar para remover os dados de Compensacao da tela. Essa area da tela sera substituida pela
terceira caixa de dados.

NOTA: A caixa de dados de Combustivel Usado ndo pode ter seus valores restaurados. Combustivel Usado, mostrado
como FULUSD, € um valor que continuara a aumentar com a vida util do visor. Apenas um Master Reset ira limpar os
valores de dados para o combustivel usado. No lugar da caixa de dados de Combustivel Usado, selecione a caixa de
dados de Combustivel Usado na Viagem. O procedimento de reinicializagdo pode ser encontrado no icone de Registro de
Viagem na Barra de Rolagem. Selecionar REINICIAR na drea de dados selecionada pelo usuario limpara qualquer valor
da tela. Combustivel Usado na Viagem, exibido como FULTRP pode ser reinicializado conforme necessario afravés deste
procedimento.

Pop-ups

Pop-ups permitem ao operador selecionar os tipos de pop-ups que aparecerao na tela. As opg¢des de pop-up incluem
adverténcias, pilotagem por joystick e informagao de compensagao.

A pilotagem por joystick aparecera na bandeja de status do sistema na parte inferior da tela, para infirmar ao operador que
o recurso de piloto automatico esta ativado.

A caixa de selecdo Adverténcias, quando selecionada, permite que o operador tenha quaisquer falhas exibidas em
tamanho real na area de dados selecionada pelo usuario. Se ndo selecionada, a falha for desligada no menu
Configuragdes, a falha aparecera no campo de status do sistema, na parte inferior esquerda.

Intervalo do ciclo automatico

O intervalo do ciclo automatico determina a duragéo de exibigdo dos dados no campo de dados selecionado pelo usuario,
sendo as opgdes 1, 5 ou 10 segundos.

Unidades

Unidades individuais de medida podem ser alteradas posteriormente. O operador pode escolher entre americano padréo,
métrico ou nautico.

Alarmes

GBXTMP
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Os alarmes permitem a verificagao do histérico de qualquer alarme, ligar ou desligar um alarme especifico ou mostrar
todos os alarmes. Use os botdes de seta para destacar a opgao e pressione o botdo Enter para ativar ou desativar o

alarme.
Alarmes
Historico do alarme Mostra os alarmes antigos NOTA: Consulte o texto que segue a tabela.
NOTA: Essas configuragbes devem ser ativadas para
receber alarmes.
Aguas pouco profundas—Ligado—ponto, Desligado—
sem ponto
Aguas profundas—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto
Falha de racionalidade de velocidade sobre aguas—
Ligado—ponto, Desligado—sem ponto
Combustivel remanescente baixo—Ligado—ponto,
Desligado—sem ponto
COMBUSTIVEL DE BOMBORDO baixo—Ligado—
ponto, Desligado—sem ponto
COMBUSTIVEL DE BOMBORDO alto—Ligado—
. ponto, Desligado—sem ponto
Tanques de combustivel > - - -
COMBUSTIVEL DE ESTIBORDO baixo—Ligado—
ponto, Desligado—sem ponto
COMBUSTIVEL DE ESTIBORDO alto—Ligado—
ponto, Desligado—sem ponto
Configuragdes do r - - -
Alarmes > alarme > Oleo baixo—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Tanques de 6leo >

Oleo alto—Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Tanques de agua doce >

Agua doce baixa—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Agua doce alta—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Tanques de agua cinza>

Agua cinza baixa—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Agua cinza alta—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Tanques de agua preta>

Agua preta baixa—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Agua preta alta—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Tanques de agua Live well >

Live well baixo—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Live well alto—Ligado—ponto, Desligado—sem
ponto

Mostrar todos os
alarmes do leme

Ligado—ponto, Desligado—sem ponto

Quando estiver em Histérico do alarme, pressione e segure o botdo PAGINAS . Uma janela de pop-up aparecera com a
opgao de limpar todas as falhas. Selecione e o histérico sera limpo. O histérico de alarme e os dados ndo podem ser
salvos ou transferidos da unidade VesselView.

As Configuragdes de alarme permitem ao operador selecionar e alterar os pardametros, como minimos e maximos ou

quando um alarme deve tocar.

A caixa de selegao Mostrar todos os alarmes do leme pode ser ligada—ponto, ou desligada—sem ponto.
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Dentro de No menu Configuragées de identidade operadores podem Exportar ou Importar uma identidade de um barco. As
identidades de um barco sao arquivos usados pelos construtores e donos de barcos para definir todas as preferéncias e
configuragdes no VesselView, de modo a otimizar os sistemas a bordo. A porta para o cartdo micro SD é usada para
transferir arquivos do VesselView e para o VesselView. As identidades importaveis serao detectadas pelo VesselView a
partir do cartdo micro SD, e o operador podera navegar pela lista e selecionar a identidade apropriada. Para exportar um
arquivo de identidade, o cartdo micro SD deve ser inserido no VesselView.

A opgao de restaurar somente pode ser usada por instaladores treinados em restaurar as configuragées de OEM. Um
VesselView configurado por um construtor de barcos ou revendedor contém um arquivo que é especifico do barco, e pode
ser usado para restaurar a unidade de volta para suas configuragdes definidas. Contatar um revendedor autorizado, caso
esta opgao seja necessaria.

Arquivo de identidade
Exportar > Para novo arquivo...
Arquivo de identidade > Importar > Arquivo adequado deve estar no cartdo SD
Restaurar > NOTA: Usado apenas por um técnico treinado.

Exportar

A exportagéo do arquivo de identidade do VesselView é feita selecionando a opgao Exportar. Uma janela aparecera,
perguntando se quer exportar a personalidade. Isso criara um arquivo que contém todas as configuragdes e preferéncias
do VesselView. Os arquivos podem ser importados, no futuro, para retornarem o VesselView a sua identidade atual.

Importar

Para exportar um arquivo de identidade, o cartdo micro SD deve ser inserido no VesselView. Selecione Importar e escolha
a partir das identidades exibidas. Todas as identidades no cartdo SD devem estar no nivel de raiz e ndo em pastas. A
importagdo de um arquivo de identidade também pode ser feita durante o processo do Assistente de configuracao.

Restaurar

A opgao de restaurar somente pode ser usada por instaladores treinados em restaurar as configuragées de OEM. Um
VesselView configurado por um construtor de barcos ou revendedor contém um arquivo que é especifico do barco, e pode
ser usado para restaurar a unidade de volta para suas configuragdes definidas. Contatar um revendedor autorizado, caso
esta opgao seja necessaria.
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Adverténcias—Falhas e alarmes

Todas as adverténcias da Mercury—falhas e alarmes serao exibidas independentemente de que tela é exibida no
momento do alarme. Quando um alarme é ativado, o campo de status do sistema exibe o texto do alarme e o icone.
Falhas, juntamente com seu texto curto descritivo, texto longo e texto de agao serao exibidos em tela cheia.

*  Quando ocorre uma falha:
a. O campo de status do sistema fica vermelho e mostra o icone e o texto de adverténcia.

A\ WARNING

52101

b. As falhas de combustivel e profundidade terdo opgdes adicionais e serdo descritas em Alarme critico de
combustivel Manutencéo Alarme de Profundidade.

c. Uma falha nivel 3 (compensador, navegacgéo, ECO, combustivel) pode ser desligada ou ligada pelo operador no
menu Configuragdes. Por padréo, essa opgao é ligada. Se a falha for desligada no menu Configuragdes, as
falhas serao mostradas apenas no campo de status do sistema.

d. Todas as falhas nivel 4 (Guardian) sempre seréo exibidas independentemente do que for selecionado no menu
Configuragoes.

e. Se afalha estiver relacionada ao controle de emissodes, o icone do motor sera exibido no campo de status do
sistema.

* Quando o operador seleciona uma falha na area de dados selecionada pelo usuario:
a. O titulo da falha com o icone de adverténcia serdo exibidos na parte superior.
b. Descrigdo da falha com texto curto e localizagédo da falha (motor) seréo exibidos abaixo do titulo.

c. Quando existir mais de uma falha, pressione o botéo paginas para acessa-las. Use as teclas de seta para
navegar até cada falha.

00 00 a - Titulo da falha com icone de adverténcia
{ b - Texto curto ou texto preexistente

FAULTTITLE ¢1000 ¢- Local da falha do motor

FAULT LINE 1 ‘ d - Texto de agéo

LINE 2 == e - Numero de falhas

ENGINE LOCATION

ACTION TEXT
AREA

1 B3 45

[~ oo|[~ oo

51619

Alarme critico de combustivel

O alarme de combustivel é controlado pelo VesselView através de Configuragdes>Alarmes>Configuragdes de alarme>, e
néo pelo ECM/PCM do motor.

+  As propriedades de notificagdo e os alarmes de nivel de combustivel podem ser ajustados no menu Configuragoes.

»  Se o operador tiver o combustivel selecionado como um campo de dado constante no local N° 2 —consulte a Tela de
localizagbes e descrigdes do monitor, entdo o campo de dados do combustivel exibira a adverténcia.

+ O icone de adverténcia substituira o icone do combustivel e o campo de dados permanecera vermelho.

»  Se o operador ndo tiver o combustivel exibido como um campo de dados constante no local N° 2, mas estiver ativo

como uma falha de adverténcia, entdo o campo de status do sistema mostrara um campo vermelho e
COMBUSTIVEL.

» O operador também pode selecionar a adverténcia de combustivel como uma janela pop-up da area de dados
selecionada pelo usuario no menu Configuragdes. Selecionar X minimizara o alarme de nivel de combustivel. A falha
ainda sera exibida em um dos dois locais, dependendo da configuragéo da tela.

Alarme de Profundidade

O alarme de profundidade é controlado pelo VesselView através de Configuragdes>Alarmes>Configuragdes de alarme>, e
nao pelo ECM/PCM do motor.
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* As propriedades de notificagdo e os niveis de adverténcia de profundidade podem ser ajustados no menu
Configuragdes.

*  Se o operador tiver a profundidade exibida como um campo de dados constante no local N° 1 —consulte a Tela de
localizagbes e descrigdes do monitor, entdao o campo de dados de profundidade exibira a adverténcia.

+ O icone de adverténcia substituira o icone do combustivel e o campo de dados permanecera vermelho.

» Se o operador ndo tiver a profundidade exibida como um campo de dados constante no local N° 1, mas estiver ativo
como uma falha de adverténcia, entdo o campo de status do sistema mostrara um campo vermelho e
PROFUNDIDADE.

+ O operador também pode mostrar a adverténcia de profundidade como uma janela pop-up da area de dados
selecionada pelo usuario no menu Configuragdes. Selecionar X minimizara o alarme de profundidade. A falha ainda
sera exibida em um dos dois locais, dependendo da configuragao da tela.
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