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Kapitel 1 - Erste Schritte

Konformitétserklarung

Mercury Marine erklart, dass das folgende Produkt, auf das sich diese Erklarung bezieht, mit den Anforderungen der EU-
Richtlinie 2014/30/EU (Elektromagnetische Vertraglichkeit) und Abschnitt 182 des Australian Radiocommunications
(Electromagnetic Compatibility) Standard 2008 tbereinstimmt und alle anwendbaren technischen Vorschriften erfiillt.

Die Bewertung wurde in Einklang mit Anhang Il der oben genannten Richtlinie durchgefihrt.

I Produkt I Mercury Marine VesselView 403

Dieses Produkt wurde nach folgenden Normen getestet:

Norm
Standard Beschreibung
EN 60945:2002 Navigations- und Funkkommunikationsgerate und -systeme fiir die Seeschifffahrt —
Abschnitt 9 und 10 Allgemeine Anforderungen — Priifverfahren und geforderte Priifergebnisse
Prifbericht
Labor Berichtnummer
TUV SUD AMERICA INC. SD72119173-0816 Rev.1

Ich, der Unterzeichner, erklare hiermit, dass die angegebenen Gerate den oben genannten Richtlinien und Normen fiir die
CE-Kennzeichnung flr den Verkauf im européischen und australischen Raum entsprechen.

Autorisierter Vertreter
Anschrift Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939
John Pfeifer, President, Mercury Marine

Unterschrift % W‘]

Datum 01.10.2017

Der Kaufer, Installateur oder Anwender wird auf SondermafRnahmen und Nutzungsbeschrankungen aufmerksam gemacht,
die bei der Inbetriebnahme des Produktes beachtet werden mussen, um die oben genannten Richtlinien einzuhalten.
Einzelheiten zu diesen Sondermalnahmen und Nutzungsbeschrankungen sind in den entsprechenden
Produkthandblchern enthalten.

VesselView — Uberblick

WICHTIG: VesselView ist ein Multifunktionsdisplay (MFD), das mit Produkten von Mercury Marine Outboards, Mercury
MerCruiser und Mercury Diesel kompatibel ist. AuRerdem kann die VesselView-Software auf kompatiblen Anzeigegeraten
von Lowrance® und Simrad® installiert werden. Einige der in diesem Handbuch erlauterten Funktionen werden je nach
verbundenem Antriebssystem deaktiviert.

VesselView ist ein umfassendes Bootsinformationszentrum, das Informationen fiir bis zu zwei Benzin- oder Dieselmotoren
anzeigen kann. Das System tberwacht und meldet kontinuierlich Betriebsdaten sowie detaillierte Informationen wie
Wassertemperatur und Tiefe, Trimmstatus, Geschwindigkeit und Lenkungswinkel des Boots sowie Status der Kraftstoff-,
Ol-, Wasser- und Abwassertanks. VesselView kann auBerdem voll in das GPS-System des Boots bzw. andere NMEA-
kompatible Gerate integriert werden, um aktuelle Kurs-, Geschwindigkeits- und zielbasierte Kraftstoffinformationen zu
liefern. VesselView ist eine Displayerweiterung fur Autopilot- und Joystickbetrieb. Alle Funktionen dieser Steuerfunktionen
werden Uber das Autopilot-CAN-(Control Area Network-)Pad von Mercury Marine oder die Joystick-Steuerung gesteuert.
VesselView zeigt an, ob ein Steuermodus aktiv ist oder sich im Standby-Modus befindet. Wenn das Boot Wegpunkte
erreicht, werden Popup-Meldungen angezeigt, die zur Bestatigung von Wendungen auffordern. Weitere Displaytexte
kénnen genutzt werden, um Motoren und Antriebe so einzustellen, dass ein maximaler Wirkungsgrad erreicht wird.

Displayauflésung 320x240-HxB

Displaytyp LED-hintergrundbeleuchtetes, vollfarbiges transflektives TFT-LCD-Display mit Optical Bonding
Displaygrofie 104 mm (4,1 in.)
Betrachtungswinkel des Displays 170 Grad

Betriebstemperatur —25 °C bis 65 °C (-13 °F bis 149 °F)
Betriebstemperatur gelagert -40 °C bis 85 °C (-40 °F bis 185 °F)
Wasserbestandigkeit IPX7

Produktbreite 118 mm (4,64 in.)

Produkttiefe 36,5 mm (1,43 in.)

Produktldnge 115 mm (4,52 in.)

Produktgewicht 0,32 kg (0,7 Ib)

Stromaufnahme 2,2 W (Maximum)

Stromversorgung NMEA 2000®
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Kapitel 1 - Erste Schritte

| NMEA 2000 Lastaquivalenzzahl I 4 Netzlasten I

VesselView 403 Fronttafel

Beim VesselView 403 werden fiinf Tasten verwendet, es gibt keine Touchscreen-Funktionalitat.

Bedienelemente der Fronttafel
a- Menutaste
b - Taste Down arrow (Abwartspfeil)
c- Taste Enter (Eingabe)

ﬂ 15 P d - Taste Up arrow (Aufwartspfeil)

\ e - Taste Speed Control (Geschwindigkeitskontrolle)
! TRIM & TAB

PTAB

o <1800

FUEL
EEEREOOO

E TOTAL 10 5

64768
+ Die Taste Menu (Menii) ermdglicht den Zugriff auf die Mercury-Menifunktionen.
+ Die Taste Down arrow (Abwartspfeil) dient zum Navigieren nach unten durch die Bildschirmoptionen oder
Auswahimdglichkeiten.
+ Die Taste Enter (Eingabe) dient zum Auswahlen, Aktivieren, Deaktivieren oder Speichern einer Auswahl.
+ Die Taste Up arrow (Aufwartspfeil) dient zum Navigieren nach oben durch die Bildschirmoptionen oder
Auswahimdglichkeiten.

+ Die Taste Speed control (Geschwindigkeitskontrolle) ermdglicht den Zugriff auf die Geschwindigkeitskontrollfunktionen
von VesselView.

VesselView 403 Rickseite

Die Kabelanschlusspunkte auf der Riickseite des VesselView ermdglichen den Anschluss des Mercury SmartCraft
Netzwerk-Kommunikationskabels sowie die Kommunikation des Geréats iber ein NMEA-2000-Netzwerk. Es gibt auch einen
USB-Anschluss fir die Verwendung eines Wi-Fi-Dongles sowie fiir den Anschluss eines tragbaren Speichermediums flr
Software-Aktualisierungen, das Hochladen von Bootsprofilen oder das Herunterladen von Bildschirmaufnahmen.

Riickseite
a- Mercury SmartCraft-Anschluss
b - NMEA 2000-Anschluss
¢ - USB-Anschluss
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Kapitel 1 - Erste Schritte

Verdrahtungsarchitektur

Die folgende Abbildung zeigt eine typische Verdrahtungsarchitektur fir die Einbindung von VesselView in das
Kommunikationsnetzwerk eines Boots.

a- Optionaler Anschluss an einen Kartenplotter oder ein Multifunktionsdisplay.
b - 120-Ohm-Abschlusswiderstand, Stecker

¢ - 120-Ohm-Abschlusswiderstand, Buchse

d - NMEA® 2000 gesicherte Stromquelle

e - Stromversorgungsbus

f- NMEA® 2000 T-Steckverbinder

g- VesselView 403

h - Mit Wetterschutzkappe - nicht verwendet

i- Abzweigkasten

Geratewartung

WICHTIG: Es wird empfohlen, die mitgelieferte weile Kunststoff-Sonnenschutzabdeckung zu installieren, wenn das Geréat
nicht in Betrieb ist.

Reinigung des Displays
Es wird eine regelmafige Reinigung des Displaybildschirms empfohlen, um eine Ablagerung von Salz und anderen
Umweltschadstoffen zu vermeiden. Kristallisiertes Salz kann bei Verwendung eines trockenen oder feuchten Tuchs die
Displaybeschichtung zerkratzen. Darauf achten, dass das Tuch ausreichend frisches Wasser enthalt, um
Salzablagerungen zu I6sen und zu entfernen. Wahrend der Reinigung keinen starken Druck auf den Bildschirm ausiiben.
Wenn Wasserflecken nicht mit dem Tuch entfernt werden kénnen, eine 50/50-Lésung aus warmem Wasser und
Isopropylalkohol zur Reinigung des Bildschirms mischen. Kein Aceton, Mineralspiritus, terpentinhaltiges Lésungsmittel oder
Reinigungsmittel auf Ammoniakbasis verwenden. Die Verwendung von starken Lésungsmitteln oder Reinigungsmitteln
kann die Antireflexbeschichtung, den Kunststoff oder die Gummitasten beschadigen. Es wird empfohlen, die
Sonnenschutzabdeckung zu installieren, wenn das Gerat nicht in Betrieb ist, um UV-Schaden an den Kunststoffblenden
und den Gummitasten zu vermeiden.

Reinigung des Medienports
Die Kappe des Medienports sollte regelmaRig gereinigt werden, um eine Ablagerung von kristallisiertem Salz und anderen
Fremdstoffen zu vermeiden.

Elektrische Anschlisse

Es sollten routinemaRige Inspektionen der elektrischen Anschlisse durchgefihrt werden, um die Ablagerung von
kristallisiertem Salz und anderen Fremdstoffen zu verhindern.
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Startbildschirm

Nach der Inbetriebnahme zeigt VesselView einen Startbildschirm an. Das Symbol eines Motors in der unteren Ecke zeigt
an, dass die Motorleistung des Boots abgaskontrolliert ist.

e 4

64808

Startbildschirm

Setup Wizard (Einrichtungsassistent)
Uberblick

Der VesselView-Einrichtungsassistent fiihrt Sie durch die ersten Schritte zur Konfiguration des VesselView. Der
Einrichtungsassistent kann jederzeit durch Dricken der Taste Menu (Menii) aufgerufen werden. Navigieren Sie im
Mentbildschirm mit der Taste Down Arrow (Abwartspfeil) zur Option Settings (Einstellungen). Navigieren Sie im Meni
»Settings" (Einstellungen) mit der Taste Down Arrow (Abwértspfeil) zur Option System und starten Sie den Wizard

(Einrichtungsassistenten).
Driicken Sie im Bildschirm Welcome (Willkommen) die Taste Down Arrow (Abwértspfeil), um den Einrichtungsassistenten
zu starten.

Welcome

enteras tion pr
press the menu button.

64813
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Konfiguration importieren

Der Einrichtungsassistent fragt den Bootsfiihrer zunachst, ob eine Konfigurationsdatei vorhanden ist, die auf dem lokalen
Speicher im Gerat gespeichert oder auf dem USB-Speichermedium geladen wurde, das auf der Riickseite des Gerats
eingesteckt ist. Dies kann bei der Einrichtung hilfreich und zeitsparend sein, wenn die fir dieses Boot zu verwendenden
Einstellungen und Praferenzen identisch sind mit einem Boot, das bereits fiir die Erstellung einer Konfigurationsdatei
verwendet wurde. Wenn keine zu importierende Datei vorhanden ist, driicken Sie die Taste Down Arrow (Abwartspfeil), um
mit dem Einrichtungsassistenten fortzufahren. Wenn eine zu importierende Konfiguration vorhanden ist, verwenden Sie die
Menuoption ,File Browser" (Datei-Browser), um die Konfigurationsdatei zu lokalisieren. Siehe Kapitel 3 — Datei-Browser.

Import configuration

Import >
65795

Motoreinrichtung

Im Abschnitt ,Engine Setup" (Motoreinrichtung) des Einrichtungsassistenten kann der Bootsfuhrer das Motormodell, die
Anzahl der Motoren auf dem Boot und die Anzahl der Motoren (bis zu zwei) auswahlen, die auf einem bestimmten
VesselView angezeigt werden.

HINWEIS: VesselView 403 zeigt nur Daten fir zwei Motoren an. Boote mit drei oder mehr Moforen bendfigen zusatzliche
VesselView 403-Einheiten.

Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um die Motorauswahl anzuzeigen. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um in der Liste
nach oben und unten zu navigieren. Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), wenn der richtige Motor markiert ist.

Engine Setup Pro Four Stroke 300

Pro Four Stroke 250

Pro Four Stroke 200
Six-Cylinder 300

N, and which

Six-Cylinder 250
Six-Cylinder 225
Four-Cylinder 200
Four-Cylinder 175

64814 64815

Number of Engines

Engines Shown

Auswahl des Motors
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um den Bildschirm ,Number of Engines" (Anzahl der Motoren) aufzurufen.
Verwenden Sie die Pfeiltasten, um die korrekte Anzahl der Motoren auf dem Boot auszuwahlen.

Engine Setup

engine configuration, and which
on this 3l

Engines Shown
64816 64817

Anzahl der Motoren

Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um den Auswahlbildschirm ,Engines Shown" (Angezeigte Motoren) aufzurufen.
Abhangig von der Anzahl der im vorherigen Schritt ausgewahlten Motoren werden nur die entsprechenden Optionen
angezeigt. Wurden beispielsweise drei Motoren ausgewahlt, erhalt der Bootsfiihrer die Optionen Port (Backbord),
Starboard (Steuerbord) und Center (Mitte). Verwenden Sie die Pfeiltasten, um eine Option zu markieren, und driicken Sie
die Taste Enter (Eingabe), um das Kontrollkéstchen der Motoren zu aktivieren, die auf dem VesselView angezeigt werden.
Auf einem einzelnen VesselView 403 kénnen maximal zwei Motoren angezeigt werden.

Dricken Sie nach Beendigung des Abschnitts ,Engine Setup" (Motoreinrichtung) des Einrichtungsassistenten die Taste
Menu (Menii), um zum Bildschirm ,Engine Setup" zurtickzukehren. Driicken Sie die Taste Down arrow (Abwartspfeil), um
mit dem nachsten Schritt des Einrichtungsassistenten fortzufahren.

Engine Setup CNTR

engine configuration, and which
on this

Engine Model Pro Four Stroke 300

Number of Engines 1

| Engines Shown >
' 64819 64820

Angezeigte Motoren
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Geréte-Einrichtung

Verwenden Sie im Bildschirm ,Device Setup" (Gerateeinrichtung) die Tasten ,,up and down arrow" (Aufwéarts- und
Abwartspfeil) und die Taste Enter (Eingabe), um die Auswahl zu bestatigen. Bei Verwendung mehrerer VesselView-Gerate
ist jedem Geréat eine eindeutige Nummer zuzuweisen, um Datenibertragungsprobleme zu vermeiden. Die Rudernummern
sollten mit dem Standort der einzelnen VesselView-Einheiten Gbereinstimmen. Es ist tblich, das Hauptruder mit 1 und das
Nebenruder mit 2 zu bezeichnen. Driicken Sie die Taste Down arrow (Abwartspfeil), um mit dem Einrichtungsassistenten
fortzufahren.

Device Setup Device Setup

Select this dis tion and unique VesselView

ID.

ation and unigue Vess

Device i Device 1
64823 64824

Ruder- und Gerateeinrichtung

Installierter Joystick

Markieren und aktivieren Sie bei Booten, die mit Joystick-Steuerung ausgestattet sind, das Kontrollkastchen ,Joystick
Installed" (Installierter Joystick). Dadurch wird sichergestellt, dass Eingaben in das System, die durch den Joystick initiiert
wurden, von der VesselView-Einheit erkannt werden.

Vessel Setup

Specify whether this stalled.

Joystick Installed

65801

Geschwindigkeitseinrichtung

Uber den Meniipunkt ,Speed Source" (Geschwindigkeitsquelle) wird bestimmt, wie die Geschwindigkeitsdaten erlangt
werden. Eine Strategie verwendet Pitot- und Schaufelraddaten, um die Geschwindigkeit des Boots zu ermitteln. Bei
Auswahl von ,Strategy" (Strategie) muss der Motor der Pitot- und Schaufelrad-Datenquelle ausgewahlt werden. GPS
verwendet die Daten von der GPS-Einheit, um die Geschwindigkeit zu bestimmen. Bei Auswahl von GPS muss der richtige
Netzwerk-BUS als Quelle fiir die GPS-Daten zum VesselView ausgewahlt werden.

Verwenden Sie die Taste Up arrow (Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil) sowie die Taste Enter (Eingabe), um die
Optionen in den Bildschirmen ,Speed Setup" (Geschwindigkeitseinrichtung) auszuwahlen.
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Markieren und wahlen Sie die Option ,GPS Source" (GPS-Quelle).

Speed Setup

(G e
Speed Source

Pitot source None

Paddle source None
64825

Auswahl der Geschwindigkeitsquelle

Wahlen Sie fir GPS-Geschwindigkeitsdaten den CAN-Bus aus, der die GPS-Daten Gber das SmartCraft-Netzwerk
Ubertragt.

SmartCraft (Can-P)

65293
Markieren und wahlen Sie die Option fir die Geschwindigkeitsquelle.

GPS

65292

Seite 10 90-8M0143435 deu DEZEMBER 2017



Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Markieren und wahlen Sie bei einer Geschwindigkeitsstrategie die Option ,Pitot Source" (Pitot-Quelle) und wahlen Sie das
Motor-PCM (Power Control Module) aus, das die Daten des Pitot-Sensors ausgibt.

Speed Setup

Select sources for speed data.

GPS Source SmartCraft (Can-P)
Speed Source Strategy
Pitot source

Paddle source

65294

64827

Auswahl der Motorposition

Wabhlen Sie die Option ,Paddle Source" (Schaufelrad-Quelle) und wahlen Sie das Motor-PCM (Power Control Module) aus,
das die Daten des Schaufelradsenders ausgibt.

Speed Setup

GPS Source SmartCraft (Can-P)

Speed Source Strategy

Pitot source PCMO
65295

None

PCMO

PCM1
PCM2

PCM3

64827

Auswahl der Motorposition
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Die PCM-Positionen fiir Boote mit mehreren Motoren sind in der folgenden Abbildung dargestellt.

é% %% %%o’%@ %%%%

60056

a- PCMO = Steuerbord aulen

b- PCM1 = Backbord aul}en

c- PCM2 = Steuerbord innen oder mittig
d - PCM3 = Backbord innen

Wenn die Auswahl der Optionen im Abschnitt ,Speed Setup" (Geschwindigkeitseinrichtung) des Einrichtungsassistenten
abgeschlossen ist, verwenden Sie die Taste Down Arrow (Abwartspfeil), um mit dem nachsten Schritt des
Einrichtungsassistenten fortzufahren.

Einheiten konfigurieren

Mit VesselView kann der Bootsfiihrer die anzuzeigenden Mafieinheiten auswéahlen. Verwenden Sie die Tasten Up Arrow
(Aufwartspfeil) und Down Arrow (Abwartspfeil) sowie die Taste Enter (Eingabe), um eine Auswahl zu treffen.

Units Setup U.S. Standard

Units preset Custom

64829 64830

Anzuzeigende MaReinheit

Wenn die Auswahl der Optionen im Abschnitt ,Units Setup” (Einheiteneinrichtung) des Einrichtungsassistenten
abgeschlossen ist, verwenden Sie die Taste Down Arrow (Abwartspfeil), um mit dem nachsten Schritt des
Einrichtungsassistenten fortzufahren.

Tankeinrichtung

WICHTIG: Stellen Sie sicher, dass alle Tanksensoren und -sender korrekt mit dem Netzwerk verbunden sind, bevor Sie
neue Tanks konfigurieren.

Im MenUpunkt ,Tank setup" (Tankeinrichtung) kann der Bootsflihrer den Tanktyp auswahlen, das Volumen des Tanks
einstellen und den Tank benennen.

Driicken Sie bei markierten Tanks auf die Taste Enter (Eingabe), um fortzufahren.

Tank Setup

ection will help you to setup tanks' data

65337
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Driicken Sie bei markierter Option ,Configure new tank" (Neuen Tank konfigurieren) die Taste Enter (Eingabe).

Configure newtank

ABC
Unmonitored 100.0 of 200.0gal
Reset all tanks

65338

Der Tank-Konfigurationsbildschirm enthalt alle Informationen, die VesselView benétigt, um genaue Tankdaten anzuzeigen.

Sensor e CNTR 2 (88%) Tank-Konfigurationsbildschirm

Type@ None a - Erkannter Tanksensor
) b - Tanktyp
Namee c- Tankname
Capacity (gal) @ 000D .0O0 d - Fassungsvermégen des Tanks

e - Invertierung des Tankmesswerts
Inverted e O f- Tankkalibrierung

Calibrationﬂ g- Option zum Speichern

Save @

Cancel

65339

HINWEIS: Bei Auswahl von ,Genset Fuel” (Generator-Kraftstoff) als Tanktyp wird das Volumen des Genset-Tanks nicht
zum Gesamtvolumen der Kraftstofftanks fiir den Bootantrieb addiert.

Verwenden Sie zur Auswahl des Tanktyps die Tasten Up arrow (Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwértspfeil), um den
gewilinschten Tanktyp zu markieren. Driicken Sie bei ausgewahltem Tanktyp die Taste Enter (Eingabe).
None
Fuel
oil
Water

Gray
Black
Live well

Genset Fuel
65340
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Geben Sie den Namen des Tanks ein. In das Namensfeld kdnnen bis zu neun Zeichen eingegeben werden. Siehe Kapitel
3 — Text und Zahlen eingeben. Driicken Sie nach erfolgter Eingabe des Tanknamens die Taste Menu (Meni), um mit dem

nachsten Schritt fortzufahren.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well

Capacity (gal) 0DDDD.D0OD
Inverted O
Calibration

65343

Geben Sie in ,Capacity" das Fassungsvermdgen des Tanks ein. Gehen Sie wie im vorherigen Schritt vor, um die Eingabe
abzuschlieRen. Driicken Sie nach erfolgter Eingabe des Tank-Fassungsvermdgens die Taste Menu (Menii), um mit dem

nachsten Schritt fortzufahren.
Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well

MName

Inverted
Calibration

65345

Mit VesselView kann der Bootsflihrer den Wert des iberwachten Tankvolumens invertieren. Diese Option ist verfligbar, um
Tanksender zu beriicksichtigen, die Daten entgegengesetzt zu herkémmlichen Standardsendern ibertragen.
Standardsensoren fir den Tankfillstand lesen einen Widerstand von 33 - 240 Ohm. Ein Messwert von 240 Ohm weist auf
einen leeren Tank und ein Messwert von 33 Ohm auf einen vollen Tank hin. Invertierte Tanksender lesen in der Regel O -
180 Ohm, wobei 0 Ohm auf einen vollen Tank und ein Messwert von 180 Ohm auf einen leeren Tank hinweist.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well
Name LIVE

Capacity (gal) 000D .00
Inverted

Calibration

65347

Kalibrierung des Tanks: Es gibt viele Situationen, in denen ein Tank eine Kalibrierung erfordern kann, wie zum Beispiel
ungleichmafig geformte Tanks, Tanks mit V-formigem Boden, stufenférmige Tanks und auch das Aussehen eines Tanks,
wenn das Boot sich im Wasser befindet. Schwimmer und Sender kénnen dem Bootsfiihrer ungenaue Daten senden und
Probleme mit der Kraftstoff- und anderen Fiillstandsanzeigen verursachen. Die genaueste Methode der Tankkalibrierung
besteht darin, mit einem leeren Tank mit einem bekannten Fassungsvermogen zu beginnen. Ein Viertel der Kapazitat
einflillen und die Schwimmer- oder Senderposition aufzeichnen. Diesen Vorgang in Viertelschritten wiederholen, bis der
Tank voll ist, und die Schwimmer- und Senderpositionen jedes Mal aufzeichnen. Die Tankkalibrierung erméglicht es dem
Benutzer, die Messwerte eines Tanks von ,Voll" bis ,Leer" anzupassen.
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Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Verwenden Sie die Tasten Up arrow (Aufwértspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil), um die Kalibrierzeilen zu markieren.
Driicken Sie bei markierter Kalibrierzeile die Taste Enter (Eingabe), um die Prozentangabe zu andern. Driicken Sie die
Taste Menu (Menii), um die Kalibrierzeile zu verlassen.

Raw/Calibrated 88.0%  88.0%
0.0%
25.0%
50.0%

75.0%
100.0%
Save
Cancel

65348

Wenn alle Felder und Auswahimdglichkeiten konfiguriert wurden, markieren Sie die Option ,Save" (Speichern) und driicken
die Taste Enter (Eingabe), um die Tankeinstellungen in VesselView zu speichern.

Raw/Calibrated 88.0%  88.0%
1 0.0% 0.0%
25.0%  25.0%

50.0%  50.0%

15.0%  75.0%

100.0%  100.0%

Cancel
65349

VesselView kehrt zum Bildschirm ,Configure new tank" (Neuen Tank konfigurieren) zuriick. Wenn keine weiteren Tanks
konfiguriert werden missen, driicken Sie die Taste Menu (Menii), um zum Menu des Einrichtungsassistenten
zuriickzukehren, und driicken Sie die Taste Down arrow (Abwértspfeil), um mit dem Einrichtungsassistenten fortzufahren.

Active Trim — Einrichtung

Boote, auf denen Active Trim von Mercury Marine installiert ist, kbnnen Trimmprofile mit Hilfe des VesselView-Displays
verwalten. Die Funktionalitdt des Tastenfelds von Active Trim wird nicht beeintrachtigt.

VesselView fiihrt den Bootsfiihrer durch mehrere Schritte im Active-Trim-Konfigurationsprozess. Folgen Sie allen
Bildschirmanweisungen und -bestétigungen, um den Konfigurationsprozess abzuschlieRen.

Driicken Sie bei markierter Option Active Trim die Taste Enter (Eingabe), um den Einrichtprozess zu beginnen.

Active Trim Setup

E Active Trim

65710

90-8M0143435 deu DEZEMBER 2017 Seite 15



Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Verwenden Sie die Tasten Up arrow (Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil), um ein Active-Trim-Profil zu markieren.
Je groRer die Zahl, desto aggressiver ist die Motor- oder Antriebstrimmung bei niedrigeren Geschwindigkeiten. Das
Haupttrimmprofil wird zum Mittelwert des Fahrprofils. Das Fahrprofil kann wahrend der Fahrt verstellt werden, um das
Fahrverhalten des Boots im Wasser feiner einzustellen. Um das beste Hauptprofil fiir das Boot zu finden, sollte das Boot
mit Reisegeschwindigkeit gefahren werden. Driicken Sie bei markierter Option ,Calibrate" (Kalibrieren) die Taste Enter
(Eingabe), um fortzufahren.

Active Trim Setup

1

Major Profile

9 Calibrate

65717

Folgen Sie den Bildschirmanweisungen, um die Anpassung der Abwartstrimmung abzuschlieRen. Driicken Sie die Taste
Enter (Eingabe), um fortzufahren.

Active Trim Setup
Major Profile

Trim Down adapt
t

9 Next

65718

Folgen Sie den Bildschirmanweisungen, um die Anpassung der Aufwartstrimmung abzuschlieRen. Driicken Sie die Taste
Enter (Eingabe), um fortzufahren.

Active Trim Setup
Major Profile

Trim Up adapt
or sterndrive ta the full u

9 Next

65719

Seite 16 90-8M0143435 deu DEZEMBER 2017



Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Wenn die Anpassung der Abwarts- und Aufwartstrimmung abgeschlossen ist, zeigt VesselView den Bildschirm ,Major
Profile" (Hauptprofil) an. Es ist nicht notwendig, jedes der fiinf Hauptprofile zu kalibrieren. Die Anpassung der Abwarts- und
Aufwartstrimmung wendet die Trimm-Messwerte auf alle funf Profile an. Um den Abschnitt Active Trim des
Einrichtungsassistenten zu verlassen, driicken Sie die Taste Menu (Menil).

Active Trim Setup

1

Major Profile

djust

9 Calibrate

65720
Die Einrichtung von Active Trim ist abgeschlossen.

Einrichtungsassistent beenden

Um das Verfahren des Einrichtungsassistenten abzuschlief3en, driicken Sie die Taste Enter (Eingabe).

Finish

Einrichtungsassistent abgeschlossen

64845

Hinweis zur Quellenauswahl

Nach Abschluss des Einrichtungsassistenten wird ein Hinweis zur Quellenauswahl angezeigt. Mit der Auswahl von Start

durch Driicken der Taste Enter (Eingabe) beginnt der Suchprozess im Netzwerk des Boots nach identifizierbaren Sensoren
und Sendern von Datenlbertragungsgeraten.

Source selection

The system is ready to auto select data
sources.

Before starting make sure that all
connected products are powered on.

Start

Cancel

65793
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Datenquellenauswahl wird ausgefiihrt. Auf dem Bildschirm wird der Fortschritt von 0 bis 100 Prozent angezeigt.

Source selection

Data sources selection is in progress...

1%

Cancel

65812

Wenn die Auswahl abgeschlossen ist, driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um fortzufahren. Der VesselView-Bildschirm
kehrt zum Hauptdaten-Anzeigemodus zuriick.

Source selection

Data sources selection has finished.

Continue

65813

Erstellen von Bildschirmaufnahmen

VesselView ermoglicht die Erstellung von Bildschirmbildern im Echtzeitbetrieb.

WICHTIG: Seien Sie immer besonders vorsichtig, wenn Sie lhre Aufmerksamkeit von der Wasserflache vor Ilhnen
ablenken. Vergewissern Sie sich, dass sich keine Hindernisse oder andere Boote in Ihrem Fahrtweg befinden.
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Um eine Bildschirmaufnahme zu erstellen, driicken Sie die Taste Menu (Menii) und die Taste Speed Control
(Geschwindigkeitskontrolle) gleichzeitig. Am unteren Rand des Bildschirms erscheint kurzzeitig ein Dateiname fir die
Bildschirmaufnahme.

TRIM & TAB

{‘ : amu
. 1800 °

AT - 0N

SYSTEM OK o 105

FUEL
ERERROOO

64792

Tasten Menu (Menii) und Speed Control (Geschwindigkeitskontrolle

Alle Screenshots sind im Ordner File Browser (Datei-Browser) im Hauptmenu abgelegt.

Fdull I'I!SIUI)’
Troll

Performance

Depth

Genset

Maintenance

Bildschirmaufnahmen kénnen einzeln ausgewahlt werden, um sie anzuzeigen, auf USB zu Ubertragen oder zu I6schen.

HINWEIS: Die Option ,,Copy to USB" (Auf USB kopieren) wird nur angezeigt, wenn ein ordnungsgemal3 formatiertes USB-
Laufwerk an der Rlickseite des VesselView-Geréts eingesteckt ist. Der USB-Anschluss befindet sich unter der grol3en
Kappe auf der Riickseife des Gerats.

64847

updates.json
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png
Screenshot_2017-08-23_12.26.53.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.06.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.17.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.25.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.32.png View

Screenshot_2017-08-23_12.27.38.png Copyto USB

64848 64849
Auf das USB-Laufwerk kopierte Screenshots

updates.json
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png
Screenshot_2017-08-23_12.26.53.png

Screenshot_2017-0 2.27.06

A4

File Information

90-8M0143435 deu DEZEMBER 2017 Seite 19



Kapitel 2 - Einschaltbildschirme und Einrichtungsassistent

Es wird ein Bestatigungsbildschirm eingeblendet, der den Bootsflihrer dariiber informiert, dass der Screenshot erfolgreich
auf das USB-Laufwerk kopiert wurde. Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um OK zu bestétigen und zum Screenshot-
Ordner zurlickzukehren.

Copy

Screenshots/
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png
has been copied to USB Storage

64850
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Kapitel 3 - Auswahlmoglichkeiten des Hauptmenus
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Uberblick

Durch Driicken der Taste Menu (Menii) wird der Hauptmenu-Bildschirm aufgerufen. Verwenden Sie die Tasten Up arrow
(Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil), um zum gewiinschten Menupunkt zu navigieren und diesen zu markieren.

Nach erfolgter Auswahl im Hauptmeni-Bildschirm kann der Bootsflihrer die Auswahl immer durch Driicken der Taste Menu
(Meni) verlassen und zum Hauptmeni-Bildschirm zurlickkehren.

i+ Home >

Active Trim

Fuel

Battery
Speed
Trim/ Tabs
System
Smart Tow
Trip

Tanks

Fault History
Troll

Performance

Depth

D4 32> ERE & 00

Genset

Maintenance

@

File Browser

o

Settings

64976

VergréRern der Datenbildschirme

Im System-Panel auf der linken Seite des Bildschirms befinden sich sechs voreingestellte Datenelemente. Verwenden Sie
bei aktiviertem Displaybildschirm des Boots die Taste Up arrow (Aufwartspfeil) und die Taste Down arrow (Abwartspfeil),
um Elemente im System-Panel auszuwéahlen. Bei Auswahl einer der sechs Voreinstellungen wird die Vollbilddarstellung
des Datensatzes dieser Auswahl angezeigt. Die sechs Felder sind:

1. Home

Kraftstoff

Batterie

Geschwindigkeit

Trim/Tab (Trimmung/Trimmflosse)
System

o oA w N
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Wird die Taste Up arrow (Aufwértspfeil) gedriickt, bis das Home-Symbol markiert ist, kehrt VesselView zum aktiven
Anzeigebildschirm zuriick.

SYSTEM OK

System-Panel

Zusétzliche vergroRerte Datenbildschirme kénnen aufgerufen werden, indem die Taste Menu (Menii) gedrickt und mit dem
Up Arrow (Aufwértspfeil) oder dem Down arrow (Abwartspfeil) ein beliebiger Menlipunkt ausgewahlt wird. Je nach
Antriebssystem des Boots sind einige Optionen mdglicherweise nicht verfligbar.

Text und Zahlen eingeben

Die Eingabe von Text und Zahlen in aktive Felder erfolgt durch Verwendung der Taste Up arrow (Aufwértspfeil), der Taste
Down arrow (Abwértspfeil), der Taste Enter (Eingabe) und der Taste Menu (Meni).

Sensor CNTR1(79%)
Type None

Name
Capacity (gal)

Inverted
Calibration

Save

Cancel
64838

Aktive Felder

1. Verwenden Sie die Tasten Up arrow (Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil), um den gewlinschten Menlipunkt
oder das gewiinschte Feld zu markieren.

2. Dricken Sie die Taste Enter (Eingabe), um den Cursor im Datenfeld zu aktivieren.
3. Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe) erneut, um die jeweilige Zeichen-/Zahlposition zu markieren.

4. Verwenden Sie die Tasten Up arrow (Aufwértspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil), um das Zeichen/die Zahl zu
andern.

5. Nach erfolgter Eingabe des gewlinschten Zeichens/der gewiinschten Zahl driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um
die Zeichen-/Zahlposition zu deaktivieren.

6. Dricken Sie die Taste Up arrow (Aufwartspfeil), um mit der ndchsten Zeichen-/Zahlposition fortzufahren. Mit der taste
Down arrow (Abwartspfeil) kann zu den vorherigen Zeichen-/Zahlpositionen zuriickgekehrt werden.

7. Wenn ein aktives Datenfeld vollstandig ist, driicken Sie die Taste Menu (Menii), um mit den Tasten Up arrow
(Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil) auf dem Bildschirm entweder nach oben oder nach unten zum nachsten
Feld zu navigieren.

8. Verwenden Sie die vorherige Anweisungsliste, um in VesselView zusatzliche aktive Felder fir verschiedene
Bildschirme auszufiillen.

9. Wenn alle Felder in einem Bildschirm ausgeflllt sind, wahlen Sie die Option Save (Speichern), um sicherzustellen,
dass alle Anderungen oder zuséatzlichen Eingaben beibehalten werden.
Home

Der Home-Bildschirm von VesselView enthalt die folgenden Daten:
*  Kraftstoff
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*  Geschwindigkeit

+  Trimmdiagramme und Active-Trim-Status
+  System-Status

*  Autopilot-Status

*  Drehzahl

*  Getriebeposition

a- Kraftstoff

b - Geschwindigkeit

¢ - Trimmdiagramme und Active-Trim-Status
d - System-Status

e - System-Panel-Elemente

- Drehzahl
r@ rehza

g - Getriebeposition

e 64867

Um von einer beliebigen Datenebene oder einem beliebigen Funktionsbildschirm zum Home-Bildschirm zurtickzukehren,
driicken Sie die Taste Menu (Menii). Je nachdem, in welcher Verschachtelungsebene Sie sich befinden, mussen Sie die
Taste Menu (Menii) gegebenenfalls mehrmals driicken.

Datenelemente, die auf der linken Seite im System-Panel angezeigt werden, kénnen durch Navigieren zum Meniipunkt
~System" angepasst werden: Settings > Preferences > Interface > System (Einstellungen > Praferenzen > Schnittstelle >
System). Es kdnnen maximal fiinf Datenselektionen vorgenommen werden.

Active Trim (Aktive Trimmung)

Active Trim Profile Adjust

5 a»

65736

AuRerdem ist eventuell zusatzliche Hardware fiir Ihr Boot erforderlich, damit die Funktion ,Active Trim" aktiviert werden
kann. Informationen zur erforderlichen Hardware erhalten Sie bei Inrem Mercury Marine Vertragshandler.

Einflhrung in Active Trim

Active Trim ist ein von Mercury Marine patentiertes, GPS-basiertes, automatisches Trimmsystem. Dieses intuitive passive
System passt die Motor- bzw. Antriebstrimmung laufend an sich &ndernde Betriebsbedingungen an, um Leistung,
Kraftstoffverbrauch und Bedienkomfort zu verbessern. Das System reagiert prazise auf Bootsmandver und bietet ein
rundum verbessertes Fahrerlebnis. Active Trim setzt keine Erfahrung mit der Motor- bzw. Antriebstrimmung voraus, um die
Vorteile des Systems nutzen zu kdnnen.

+  Wenn das Boot beschleunigt, wird der Motor bzw. der Antrieb nach auf3en getrimmt.
*  Wenn das Boot langsamer wird, z. B. bei einer Wendung, wird der Motor bzw. der Antrieb nach innen getrimmt.
+  Active Trim kann jederzeit manuell ibersteuert werden, indem die Tasten zur manuellen Trimmung verwendet werden.

«  Mit Active Trim kann der Bootsfiihrer Anderungen der Bootsbeladung, der Wetterbedingungen und die bevorzugten
Voreinstellungen kompensieren, und dabei die volle automatische Kontrolle bewahren.

Das Active Trim-System verfligt (ber vier Betriebsmodi:

1. Idle speeds (Leerlaufdrehzahlen)
Behélt die bestehende Trimmungsposition bei.

61896
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2. Beschleunigung (Hole Shot [max. Beschleunigung])
Neigt den Motor bzw. den Antrieb nach unten, um die Buganhebung zu minimieren und die Zeit bis zum Erreichen der
Gleitfahrt zu verkirzen.

61897

3. Planing speeds (Gleitfahrt-Drehzahlen)
Trimmt den Motor oder Antrieb schrittweise auf der Grundlage der GPS-Geschwindigkeit, um das effizienteste
Betriebsverhalten beizubehalten.

61898
4. Bedienereingriff

o Wenn der Bootsfiihrer manuell trimmt, wird das Active Trim-System sofort libersteuert und der Bootsfiihrer hat wieder
die vollstandige Kontrolle Gber das Boot.
TRIM

61899

Beim erstmaligen Starten des Motors wird der Active Trim Ein- bzw. Aus-Zustand vor dem letzten Ausschalten
wiederhergestellt. Beispiel: Wenn Active Trim vor dem letzten Ausschalten aktiviert war, ist das System auch beim
nachsten Motorstart aktiviert.

GPS
Zur Bestimmung der Bootgeschwindigkeit nutzt Active Trim ein GPS-Signal. Das Active Trim-System steuert die Trimmung
solange nicht automatisch, bis das GPS-Geréat ein Signal erfasst hat.

Betrieb in seichten Gewassern

WICHTIG: Active Trim erkennt keine Wassertiefe und kann dadurch in seichten Gewéssern nicht automatisch
hochtrimmen. Der Bootsfiihrer muss in diesem Fall eingreifen und Active Trim durch manuelles Trimmen von Motor bzw.
Antrieb Ubersteuern bzw. die OFF-Taste (AUS) driicken.

Trailer-Position und Active Trim

Wird der Motor oder Antrieb in die Anhangerstellung gebracht (mehr als 50 % des angepassten Trimmungsbereichs), wird
Active Trim nicht aktiviert. Jedes Mal, wenn der Motor oder Antrieb lber seinen normalen Bereich getrimmt wird (z. B. zum
Navigieren in seichtem Wasser, Ablassen des Bootes von einem Anhdnger oder Verladen des Bootes auf einen
Anhanger), muss erst manuell nach unten getrimmt werden, damit Active Trim funktioniert. Diese Sicherheitsfunktion
verhindert, dass der Motor oder Antrieb automatisch nach unten trimmt und aufpralit.

Trimmprofile — Uberblick

Das Active Trim-System kann auf eines der finf unterschiedlichen Haupttrimmprofile konfiguriert werden. Die folgende
Abbildung zeigt, wie der Trimmwinkel im Vergleich zu den Bootsgeschwindigkeitskurven fiir jedes der funf Profile
unterschiedlich ist.

A 5 4

Beispiel fiir Haupttrimmprofilkurven; tatsachli-
3 che Kurven kénnen abweichen
a- Trimmwinkel
b - Bootsgeschwindigkeit

@ 1

61865

)
) >

Das Active Trim-System mit dem jeweils am besten passenden Haupttrimmprofil fir ein bestimmtes Boot und
Antriebssystem unter normalen Betriebsbedingungen konfigurieren.
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Jede in vorhergehenden Beispiel dargestellte Hauptprofilkurve stellt die Standard- und Mitteleinstellung (einstellbares
Trimmprofil 3) verschiedener einstellbarer Trimmprofile dar. Jedes Haupttrimmprofil verfligt Giber einen Bereich von flnf
vom Benutzer einstellbaren Trimmprofilen, damit der Bootsfiihrer die Trimmkurven wahrend des Bootsbetriebs an sich
andernde Umweltbedingungen oder Bootsbeladung anpassen kann.

Die obere Grenze eines ausgewahlten Haupttrimmprofils stellt das vom Benutzer einstellbare Trimmprofil 5 dar. Die untere
Grenze stellt das vom Benutzer einstellbare Trimmprofil 1 dar.

Die Bereiche der finf Haupttrimmprofile Gberlappen sich. Durch Platzieren der Trimmkurvenbereiche der Hauptprofile 4
und 3 (von der ersten Abbildung) auf einer gemeinsamen Abbildung ist eine wesentliche Uberlappung erkennbar. Die
obere Grenze fiir Hauptprofil 3 ist hoher als die untere Grenze fur Hauptprofil 4. Ein Teil der Trimmkurve wird von beiden
Profilen geteilt. In der Praxis heit das, dass kleine Anderungen in den Bedingungen, in denen das System konfiguriert ist,
keine groRen Anderungen der Systemleistung zur Folge haben.

A

a- Obere Grenze des Hauptprofils 4

b - Untere Grenze des Hauptprofils 4

c - Diese Flache (c) plus (g) entspricht dem ge-
samten Spektrum des Hauptprofils 4.

d - Obere Grenze des Hauptprofils 3

e - Untere Grenze des Hauptprofils 3

f- Diese Flache (f) plus (g) entspricht dem ge-
samten Spektrum des Hauptprofils 3.

g - Bereichsuberlappung der Hauptprofile 4 und
3

65790

Einrichtung und Kalibrierung

WICHTIG: Active Trim muss stets mit einem Hauptprofil konfiguriert werden, das dem Bootsflihrer die Auswahl eines
einstellbaren Profils mit zusatzlichem Eintrimmen erméglicht, d. h. es sollte vermieden werden, ein Hauptprofil
auszuwahlen, das im Normalbetrieb dem einstellbaren Trimmprofil 1 entspricht. Dies gewahrleistet, dass der Bootsfiihrer
stets den Bug nach unten bringen kann, um Tauchstampfen zu korrigieren, ohne dass der Motor bzw. der Antrieb manuell
getrimmt werden muss.

VesselView durchsucht das Netzwerk nach dem ,Vessel Control Module" (Bootssteuerungsmodul). Wenn die Software des
Bootssteuerungsmoduls nicht auf dem neuesten Stand ist oder es im Netzwerk nicht gefunden werden kann, ist es dem
Benutzer nicht moglich, mit der Einrichtung von Active Trim fortzufahren.

Markieren Sie die Option ,Calibrate” (Kalibrieren) und driicken Sie die Taste Enter (Eingabe). Folgen Sie den
Bildschirmanweisungen fiir jeden Schritt im Kalibrierprozess. Markieren Sie nach Abschluss eines jeden Schritts die Option
Next (Weiter), um mit dem nachsten Schritt fortzufahren. Wenn alle Schritte abgeschlossen sind, driicken Sie die Taste
Enter (Eingabe), um den Kalibriervorgang zu speichern.

Active Trim

3

Major Profile

w  Usearrows to adjust &

Calibrate
64874
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Active Trim Calibration
Major Profile 3

Trim Down adapt

Trim the engine or sterndrive to the full down position
and hold the switch for five seconds after the engine
or sterndrive reaches the full down position. Then
press “NEXT".

Next

64875

Active Trim Calibration
Major Profile 3

Trim Up adapt

Trim the engine or sterndrive to the full up (trailer)
position and continue to hold the trim up switch for
five seconds after the engine or sterndrive reaches the
full up (trailer) position. Then press “NEXT”.

Next

64876

Active Trim Calibration

Major Profile 3

Major profile selection

Please select a Major Profile for Active Trim. A higher
number will trim more aggressively (ie will trim more
are lower speed). The major profile becomes the
average of the running profile. The running profile can
be adjusted when underway to fine tune the vessel
attitude. To find the best major profile for your vessel,
the boat should be run at cruising speeds.

Next

64878

Active Trim

3

Major Profile

w  Usearrowstoadjust .

Press “ENTER” to Save

64879

Fuel (Kraftstoff)

Der VesselView-Bildschirm ,Fuel" (Kraftstoff) zeigt den Gesamtkraftstoff basierend auf den aktuellen Tankdaten an, die in
der Tankkonfiguration liber das Tankmeni oder den Einrichtungsassistenten eingegeben wurden.
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Der untere Teil des Bildschirms zeigt den Kraftstoffdurchfluss oder den Kraftstoffverbrauch in Volumen pro Stunde an. Das
Volumen hangt von der Maf3einheit ab, die wahrend des Einrichtvorgangs mit dem Einrichtungsassistenten ausgewahlt
wurde. Die Maf3einheit kann jederzeit durch Navigieren auf ,Menu" > ,Settings" > ,Preferences" > ,Units" (Menl >
Einstellungen > Praferenzen > Einheiten) gedndert werden.

Fuel

TOTAL FUEL 105
F

Tank 1 7 Tank2

52 53

E E

1 6 ; 4 FUEL FLOW 1 3 '2

Batterie

Der Datenbildschirm ,Battery" (Batterie) zeigt die Batteriespannung mit einem numerischen Wert sowie einem roten
Anzeiger in einer bogenférmigen Anzeige an.

Die Motordrehzahl (RPM) wird im unteren Teil des Bildschirms angezeigt.

/, Y ,/(/,/ 7
12.3 ' 12.4
PORT STBD
10 10

2000 1800

64971

Batteriebildschirm Beispiel

Geschwindigkeit

Der Datenbildschirm ,Speed" (Geschwindigkeit) enthalt die Geschwindigkeitsanzeige in Tachoform, den numerischen
Geschwindigkeitswert sowie den Kraftstoffdurchfluss der Motoren.

a- Tacho

b - Numerischer Geschwindigkeitswert
¢ - Drehzahlwert

d - Kraftstoff-Durchflussrate

RPM

64973

Trim/Tab (Trimmung/Trimmflosse)
Auf dem Datenbildschirm Trim/Tabs werden die folgenden Daten angezeigt:
*  Trimmdiagramm
*  Trimmflossendiagramm
*  Numerische Trimmwerte
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*  Aktiver Trimmstatus
*  Kraftstoff-Durchflussrate

Trim / Tabs

a- Trimmdiagramm

b - Numerischer Trimmwert
¢ - Aktiver Trimmstatus

d - Kraftstoff-Durchflussrate
e - Trimmflossendiagramm

1 3 .2 FUEL FLOW@

64972

System

Der Systembildschirm kann mit bis zu finf Boots- und Motordatenelementen individuell angepasst werden. Die
Motordrehzahl (RPM) wird immer auf dem Bildschirm angezeigt.

System
CNTR

RPM 1550 on

Engine Hours 55 hrs

Water Pressure 11.55 &
Coolant Temp 144 -

0il Pressure 46.89 -
Vessel fuel rate 28.70 e

64883

HINWEIS: Je nach Antriebssystem des Boots stehen nicht alle Optionen fiir Boots- und Motordaten zur Verfiigung.
Im Folgenden ist eine Liste der Auswahimdglichkeiten fir Boots- und Motordaten aufgefihrt.

*  Coolant pressure (KihImitteldruck)

*  KihImitteltemperatur

*  Ladedruck

«  Oldruck

*  Engine hours (Motorbetriebsstunden)

*  Kraftstoff-Durchflussrate

*  Ansauglufttemperatur

«  Throttle percent (Gas Prozent)

*  Load percent (Last Prozent)

« Transmission oil temperature (Getriebedltemperatur)

»  Transmission oil pressure (Getriebedldruck)

+ Total fuel used—lifetime (Gesamtkraftstoffverbrauch — Betriebszeit)

Um Datenelemente auszuwahlen, die im Bildschirm ,System" angezeigt werden sollen, navigieren Sie zum Menu.
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Verwenden Sie im Hauptmenu die Pfeiltasten zum Markieren der Option ,Settings" (Einstellungen) und driicken Sie die
Taste Enter (Eingabe).

1ot

Performance

Depth
Genset

Maintenance

[ File Browser
£} Settings

Verwenden Sie die Pfeiltasten zum Markieren der Option ,Preferences" (Praferenzen) und driicken Sie die Taste Enter
(Eingabe).

64959

Settings
System
Vessel

Engine

PrefeEnces
Alarms
Wireless
Personality file

64960

Verwenden Sie die Pfeiltasten zum Markieren der Option ,Interface" (Schnittstelle) und driicken Sie die Taste Enter
(Eingabe).

Preferences
Key beeps Off
Backlight
Popups
Units

64961
Verwenden Sie die Pfeiltasten zum Markieren der Option ,System Panel" und driicken Sie die Taste Enter (Eingabe).

Preferences / Interface

Home screen

System panel

64962
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Im Bildschirm ,System Panel" sind Optionen fiir die Datenanzeige verfligbar. Markieren Sie mit den Pfeiltasten die
gewinschte Datenauswahl. Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um eine Auswahl zu aktivieren oder deaktivieren. Es
kdénnen bis zu finf Auswahlmdglichkeiten aktiviert werden.

eferences / Interface / System panel

Engine Hours

Water Pressure
Coolant Temp
Oil Pressure
Boost Pressure
Fuel Rate

Intake Temp
64963

Nach erfolgter Auswahl driicken Sie die Taste Menu (Menti), um den Bildschirm ,System Panel" zu verlassen. Der
Bildschirm System zeigt nun die aktuelle Auswahl an.

Smart Tow

Smart Tow ist ein einfach zu bedienendes Programm zur Verwaltung der Bootsbeschleunigung und der
Geschwindigkeitszielwerte fir das Ziehen von Wasserskifahrern, Tubern oder Wassersportausriistungen aller Art. Mit
Smart Tow hort das Spekulieren bei Beschleunigungsproblemen wie zu hohe Startbeschleunigung, zu viel
Uberschwingung, Verlangsamung und bei nicht konstanten Geschwindigkeiten auf. Ein Profil wahlen, ,Enable" (Aktivieren)
wahlen und den Bedienhebel auf Vollgas stellen, Smart Tow erledigt den Rest.

Smart Tow basiert auf der Motordrehzahl, es sei denn ein GPS ist am Boot installiert und mit dem CAN-Netzwerk
verbunden.

Smart Tow bietet finf werkseitig voreingestellte Startprofile, die auf der linken Seite des Displays als P1 bis P5 angezeigt
werden. Verwenden Sie die Tasten Up arrow (Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil), um durch die Profile zu

scrollen und diese zu markieren.

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME
1.0 0 0.0 ...

SPEED SetPaint

12

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

-
Press é'::; to adjust Set Point

65036

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME
20 6 1 a 0 30 n SEC

SPEED SetPoint

12

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

-
Press C:‘:; to adjust Set Point

65038

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME
1.2 5w 2.5 o

SPEED SetPaint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

-
Press {':3 to adjust Set Point

65037

Profile 1 und 2

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME
40 u 1 5 % 3. 5 SeC

SPEED SetPoint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

-
Press {':'3 to adjust Set Point

65039

Profile 3 und 4
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Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

5.0 20 4 4.0 ..

SPEED SetPaint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

ress (%) to adjust Set Point

65040

Profil 5

Im Bildschirm Smart Tow kann der ,Setpoint" (Sollwert) von jedem Profil gedndert werden. Die Anderung des Sollwertes
kann nutzlich sein, wenn sich Personen an Bord befinden, die unterschiedliche Erfahrungen mit Wassersportgeraten
haben. Der Bootsfiihrer kann sowohl aggressivere Starts fiir erfahrene Wasserskifahrer als auch leichte Starts fur Kinder
oder das Schleppen von Schlauchbooten erstellen.

Durch Driicken der Taste Speed Control (Geschwindigkeitskontrolle) werden die Tastensymbole Up arrow (Aufwértspfeil)
und Down arrow (Abwértspfeil) zur Einstellung des Sollwerts angezeigt.

Smart Tow
OVERSHOOT TIME

u % ﬂ. n SEC

NTER" to ENABLE Smart Tow

@ Adjust Speed/RPM @

Soliwert und Einstellungsanzeigen

65041

Driicken Sie zur Aktivierung eines beliebigen Smart-Tow-Startprofils die Taste Enter (Eingabe).

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

1.0 0 0.0 .

SPEED SetPoint

12..

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

ress (%) to adjust Set Point
65036

Driicken Sie zur Deaktivierung von Smart Tow die Taste Enter (Eingabe). Die Anzeige verlasst das Startprofil und kehrt
zum Bildschirm zuriick, in dem verschiedene Profile markiert und gestartet werden kénnen.

Trip (Fahrt)

Der Datenbildschirm , Trip" (Fahrt) zeigt die folgenden Elemente an:
+  Fahrstrecke

+ Fahrzeit

*  Average mileage (Durchschnittliche Fahrleistung)

»  Trip Speed average (Durchschnittliche Fahrgeschwindigkeit)

*  Fuel used on Trip (Kraftstoffverbrauch auf der Fahrt)
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*  Reset-Option Trip

Trip Distance

Trip Time 5

Average Mileage 3.2
Trip Speed Average 30

Fuel Used on Trip 464

Press “ENTER" to reset Trip

64966
Durch Driicken der Taste Enter (Eingabe) werden die Werte des Bildschirms , Trip" (Fahrt) zuriickgesetzt.

Tanks

Der Datenbildschirm , Tank" besteht aus einer Abbildung eines Tanks mit einem farbigen Teil des Tanks, der das
Restvolumen des Tanks darstellt. Unter der Tankabbildung wird ein numerischer Wert angezeigt.

Tanks

MAIN

)

65679

Wenn mehr als ein Tank flir das Boot konfiguriert ist, verwenden Sie die Taste Up arrow (Aufwértspfeil) oder Down arrow
(Abwartspfeil), um die zusatzlichen Tanks zu markieren. Jeder konfigurierte Tank wird durch ein Symbol dargestellt, das
sich auf den Tankinhalt bezieht. Diese Tanksymbole befinden sich auf der linken Seite des Bildschirms.

Tanks

Water

(]

65683

Fault History (Fehlervorgeschichte)

Alle Mercury Warnungen, Fehler und Alarme werden angezeigt, unabhangig davon, welcher Bildschirm zum Zeitpunkt des
Alarms angezeigt wird. Wenn ein Alarm aktiviert ist, wird auf dem Bildschirm ein Fenster mit einem Alarmtext und einer
Warnung angezeigt, zusammen mit einer kurzen Beschreibung, welche Maflnahmen ergriffen werden sollten.

Kritische Alarme werden in der Regel von einer Antwort des Mercury Motor-Schutzsystems begleitet, die eine reduzierte
Leistung, reduzierte maximale Drehzahl oder einen erzwungenen Leerlaufzustand umfassen kdnnen. Alle kritischen Fehler
geben eine horbare Meldung fiir den Benutzer aus. Bei einem kritischen Fehler gibt das Warnhorn sechs Sekunden lang
einen Dauerton aus.

Nicht kritische Alarme werden wie kritische Alarme dargestellt, sie werden jedoch von sechs kurzen Signalténen des
Warnhorns begleitet.
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Fehler-Popups erméglichen es dem Bootsfiihrer, zuséatzliche Informationen zu den einzelnen Fehlern zu erhalten. Wahlen
Sie die Option ,View" (Ansicht), um eine ausfiihrlichere Erlduterung des Fehlers zu erhalten.

A Fault
Fault #####

Action Text

Short Text

VIEW

CLOSE

64910
Fehler-Popup Beispiel
Um einen aktiven Fehler zu beseitigen, muss das fehlerhafte Teil identifiziert werden. Das fehlerhafte Teil Uberprifen,
reparieren oder ersetzen. Starten Sie die Motoren und lassen Sie VesselView den System-Startscan ausfuhren. Wenn das
Boot den Startscan besteht, wird die Registerkarte ,Mercury" auf der linken Bildschirmseite griin dargestellt. Die

Alarmvorgeschichte kann immer durch die Auswahl des Hauptmenuibildschirms und die nachfolgende Auswahl der Option
»Alarms" (Alarme) angezeigt werden. Hier kann die Fehlervorgeschichte angezeigt werden.

Fault History

A 2 Active Faults
8 Saved faults

Fault #it###HH Active

Action Text
Short Text
Descriptive Text

Press “ENTER” to clear saved faults
64911

Beispielbildschirm ,Fault history” (Fehlervorgeschichte)

Fault History

A 2 Active Faults
8 Saved faults

Fault ###

Short Text

Press “ENTER” to clear saved faults

64912
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Fault History

No Active Faults
y 3 Saved faults

3 Fault #sHaES

Short Text

Press “ENTER” to clear saved faults

64913

Fault History

No Faults

64914

Keine Fehler in der Fehlervorgeschichte

Wenn an der Unterseite des Bildschirms ein Fehleralarm angezeigt wird, driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um die
Fehlerinformation anzuzeigen.

1 Active Fault
See Fault History

RPM

Coolant Temp

Coolant Pressure 22

Qil Pressure 21

1 Active Fault - Press “ENTER” to view
64916
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Fault History

a- Fehlercode

A 2 Active Faults b - KorrekturmafRnahme Text

8 Saved faults c - Kurztext des Fehlers

d - Beschreibender Fehlertext

Fault #######e e - Taste Enter (Eingabe) — zur Beseitigung des Fehlers

@Action Text
Short Texte

@ Descriptive Text

e Press "ENTER” to clear saved faults

Troll (Trolling)

65350

Troll-Drehzahlbereiche hangen vom Antriebssystem ab. Die maximale Troll-Drehzahl fiir alle Motoren oder AuRenborder ist

1000 U/min.

550 ..
Speed 0 on
Depth 19.7 »

Sea Water Temp -—-

Press "ENTER" to ENABLE Troll
-
Press ¢ to adjust RPM Set Point

65005

Das Boot muss in einem Gang und die Gasstellung im Leerlauf sein. Wenn das Boot diese Bedingungen nicht erfullt, wird
der Bootsflhrer durch ein Warnsymbol und einen Begleittext dartiber informiert, wie er die Troll-Steuerung verfigbar

machen kann.

Nachdem der gewlinschte Drehzahlwert gewéahlt wurde, driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um die Troll-Funktion zu
aktivieren. Dadurch wird die Troll-Steuerung gestartet und die Motoren werden auf die gewiinschte Drehzahl eingestellt.

An der Oberseite des VesselView-Bildschirms werden ein Warnsymbol und der Text ,Troll ACTIVE" (Troll aktiv) angezeigt.

A Troll ACTIVE)

=08

Speed 1.8

Depth 15

Sea Water Temp 65

Presg “ENTER” to disable Troll

Press (;’) to adjust RPM Set Paint
65004
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Folgen Sie den Bildschirmanweisungen am unteren Rand der Anzeige. Durch Driicken der Taste Enter (Eingabe) wird die
Troll-Funktion deaktiviert. Durch Driicken der Taste Speed Control (Geschwindigkeitskontrolle) konnen Einstellungen am
Drehzahl-Sollwert vorgenommen werden.

Troll

550..

speed 0

Depth 19.7 &

Sea Water Temp

65006

Bildschirmanweisungen

550..

Speed 0 ow
Depth 19.7 «

Sea Water Temp

@ Adjust Speed/RPM @

65007

Tastenanzeigen Drehzahleinstellung

Driicken Sie die taste Speed Control (Geschwindigkeitskontrolle), um das Fenster ,Adjust Speed/RPM" (Geschwindigkeit/
Drehzahl einstellen) zu verlassen und zum Bildschirm ,Troll" zurlickzukehren. Bei aktivierter Troll-Funktion ist das
Navigieren zu anderen Bildschirmen nicht mdglich. Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um die Troll-Funktion zu

deaktivieren.

Sea Water Temp

65020

Troll als aktiv angezeigt
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Performance (Leistung)

Der Bildschirm ,Performance" (Leistung) zeigt die Spitzengeschwindigkeit des Boots, die Spitzendrehzahl, die aktuelle
Geschwindigkeit und die aktuellen Drehzahlwerte fiir bis zu zwei Motoren an.

Performance

Current RPM

2640

ou 264100 | S8, 24.6

Press "ENTER" to reset

64882

Depth (Tiefe)

Der Bildschirm ,Depth" (Tiefe) zeigt die Wassertiefe sowie die aktuelle Trimmposition und die Wassertemperatur an.

Depth

29.6.

b b

+44
Active Trim - OFF

Sea Water Temp
64881

Genset (Generator)

Der Datenbildschirm ,Genset" (Generator) zeigt die folgenden Elemente an:

Genset Volts (Spannung)

Genset Frequency (Frequenz)

Genset Run Time (Betriebszeit) in Stunden

Genset Oil Pressure (Oldruck)

Genset Coolant Temperature (Kihlmitteltemperatur)

Genset Battery Voltage (Batteriespannung)

Genset Fuel (Kraftstoff) sofern in Tanks als Genset-Tank definiert

Volts

Frequency

Run Time

Coolant Temp

Oil Pressure

Battery

64964

Datenbildschirm Genset
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Wartung

Wenn wahrend eines Systemscans eine Wartungserinnerung erkannt wird, erscheint auf dem Bildschirm ein blaues Popup.
Verwenden Sie den gesunden Menschenverstand, um lhre Investition zu schiitzen, und tberprifen Sie Ihr Motordl
regelmafig, vorzugsweise vor jedem Gebrauch.

Maintenance Required

Visit an authorized
Mercury repair facility
at your earliest convinience

Press “ENTER” to close

64968

Wenn die geplante Wartungszeit vollstandig abgelaufen ist, erscheint nach dem Startscan ein Wartungs-Popup. Der
Bootsfiihrer kann das Popup schlie3en, aber die Erinnerung erscheint bei jedem Einschaltvorgang des Boots. Durch die
Bestatigung der Wartungserinnerung wird der Wartungs-Zeitrahmen in VesselView zuriickgesetzt. Benutzer kénnen die
Wartungsleiste jederzeit anzeigen, um den Ablaufstatus zu sehen. Dies kann bei der Planung zukiinftiger Termine mit
Ihrem Handler hilfreich sein, wenn die Wartung nicht vom Eigentimer durchgefuhrt wird.

Maintenance

Engine Hours

Maintenance Required

Visit an authorized Mercury repair facility
atyour earliest convinience

Press “ENTER" to reset engine hours
64967

Bildschirm ,Maintenance® (Wartung) Beispiel

Je mehr Blau in der Leiste angezeigt wird, desto langer dauert es, bis eine Wartung erforderlich ist. Je kiirzer der blaue
Balken (Ablauf) ist, desto naher steht eine planmafRige Wartung bevor. Die folgenden Abbildungen zeigen links einen
Zustand, in dem keine Wartung nétig ist, und rechts einen Zustand, in dem eine Wartung erforderlich ist.

Maintenance Maintenance

Engine Hours Engine Hours

Port

STBD

Maintenance Required

Visit an authorized Mercury repair facility
at your earliest convinience

Press “ENTER” to reset engine hours Press “ENTER” to reset engine hours

64969
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File Browser (Datei-Browser)

Verwenden Sie die Tasten Up arrow (Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil), um die Option ,File Browser" (Datei-
Browser) im Hauptmeni zu markieren.

Fdult AIs0ry

Troll

Performance
Depth

Genset

Maintenance

1 File Browser

Dricken Sie die Taste Enter (Eingabe), um den Inhalt des Datei-Browsers anzuzeigen.

65008

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

_1_MercuryG p_1503492953 6_extra tar.gz

65009

Inhalt des Datei-Browsers

Es gibt die Moglichkeit, die Dateiinformationen zu Uberpriifen, die Datei anzusehen oder die Datei zu I6schen.

updates.json

Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

1 _MercuryGatewayApp_ 1503492953 6_extra tar.gz

File Information
View
Delete

65010
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Bei Auswahl der Option ,File Information" (Dateiinformation) werden der Name der Datei, die GroRe der Datei sowie Datum
und Uhrzeit der Dateierstellung angezeigt.

a - Dateiname

File Information b- DateigroRe
¢ - Datum und Uhrzeit der Erstellung

Screenshots/
© screenshot 2017-09-18 23.19.45.png
Type: Image File

®size 16818
Created: 09/18/2017 11:19 pm
Modified: 09/18/2017 11:19 pm

65027

Beim Einstecken eines USB-Laufwerks in das VesselView werden zwei weitere Optionen hinzugefiigt, die mit einer Datei
ausgefihrt werden kénnen: ,Copy to USB" (Auf USB kopieren) und ,Move to USB" (auf USB verschieben). Bei
eingestecktem USB-Laufwerk hat der Bootsflihrer die Wahl zwischen Dateizugriff auf dem VesselView — ,Local Storage"
(Lokaler Speicher) oder auf dem USB-Laufwerk — ,USB Storage" (USB-Speicher).

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

Screenshot_2017-09-18_00.14.29.png
Screenshot 2017-09-18_00.14.47.png

Copyto USB

65012

Weitere USB-Optionen

Local Storage
USB Storage

65011

Lokale und entfernbare Speicherorte
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Einstellungen

Im Menii ,Settings" (Einstellungen) gibt es sieben Kategorien fiir die Einstellung oder Anderung von Anzeigedaten auf dem
VesselView. Viele der Einstellungen werden durch die im Einrichtungsassistenten vorgenommenen Einstellungen
festgelegt. Diese Einstellungen kdnnen jedoch jederzeit durch Markieren einer Kategorie und Auswahlen einer der
zugehdrigen Optionen geandert werden.

Settings

Vessel

Engine

Preferences
Alarms
Wireless
Personality file

64983

System

In der Kategorie System gibt es folgende Einstellungen: ,About" (Info), ,Helm" (Ruder), ,Wizard" (Assistent), ,Restore"
(Zurtcksetzen), ,Network" (Netzwerk), ,Simulate" (Simulieren), ,Time" (Uhrzeit) und ,,Check for Updates" (Auf
Aktualisierungen prifen).

Helm
Wizard
Restore
Network

Simulate

Time
65351
About (Info)

Durch Markieren der Option ,About" (Info) und Driicken der Taste Enter (Eingabe) wird ein Bildschirm angezeigt, der die
Softwareversion und Anwendungsrevision, die Hardwarekapazitat, die Seriennummer und Copyright-Informationen enthalt.

Die Option ,Support..." am unteren Rand des Bildschirms beschreibt, wie Sie ein Screenshot des Bildschirms ,About" (Info)
erstellen kdnnen. Das Aufnehmen eines Bildschirms wird auch in Kapitel 2 — Bildschirmaufnahmen machen behandelt.

System / About

VesselView 403 Hardware
256MiB 128MiB PLE 2
Loader
6.0.900507.0
Serial number
0
Barcode

Copyright2017 Mercury Marine

Support...

65022

Aktuelle Softwareversion und Anwendungsrevision
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Helm (Ruder)
Mit der Option ,Helm" (Ruder) kann der Bootsfiihrer dem VesselView-Gerat und dem Ruder, an dem es installiert ist, eine
Standort-ldentifikationsnummer zuweisen. Diese |dentifikationsnummer ist wichtig, wenn es mehr als ein Ruder auf einem
Boot gibt. Die Vergabe unterschiedlicher Identifikationsnummern verhindert das Auftreten von Kommunikationsfehlern im

Netzwerk.
Die Vergabe neuer Identifikationsnummern erfordert einen Neustart des VesselView.

Helm

Save and Restart

Cancel

64987

Standort-ldentifikationshummern

Wizard (Assistent)
Der ,Setup Wizard" (Einrichtungsassistent) ist ein Verfahren in mehreren Schritten, in dem der Bootsfiihrer spezifische
Informationen Gber den Motor und das Boot eingibt, damit das VesselView ordnungsgemaf funktioniert. Normalerweise
wird der Bootsfiihrer beim ersten Start des VesselView durch das Verfahren des Einrichtungsassistenten gefiihrt.
Anderungen am Einrichtungsassistenten kénnen jederzeit vorgenommen werden. Folgen Sie den Anweisungen und
Bildschirmaufforderungen, um Anderungen vorzunehmen und den Einrichtungsassistenten abzuschlieRen.

Wiederherstellen

Bei Auswahl von ,Restore" (Zurlicksetzen) werden alle angepassten Einstellungen auf dem VesselView zuriickgesetzt. Bei
Aktivierung der Option ,Local settings" (Lokale Einstellungen) werden die Einstellungen nur auf der VesselView-Einheit
zurlickgesetzt, die vom Bootsflhrer verwendet wird. Bei Aktivierung von ,Simnet global reset" (Globaler Simnet-Reset)
werden alle Simrad- und Navico-Gerate sowie alle VesselView-Einheiten, die an das NMEA 2000 Netzwerk angeschlossen

sind, zurlickgesetzt.
System / Restore
Local settings

Simnet global reset
Reset

Cancel

64988
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Netzwerk

Die Auswahl der Option Network (Netzwerk) erméglicht es dem Bootsfiihrer, Gerate in den SmartCraft- und NMEA 2000-
Netzwerken automatisch auszuwahlen, lokale oder globale Einstellungen zurliickzusetzen, Kommunikationswege fir
Datenquellen zu definieren, die aktuelle Gerateliste anzuzeigen und Diagnosen durchzufiihren.

System / Network
Auto select

Reset global

Reset local
Data sources
Device list
Diagnostics

64992

Netzwerk-Optionen

In den Einstellungen der Option ,Network" (Netzwerk) befindet sich die Registerkarte ,Data sources" (Datenquellen).
Navigieren Sie mit der Taste Down arrow (Abwartspfeil) zur Option ,Data sources" (Datenquellen).
System / Network

Auto select

Reset global

Reset local

Data sources

Device list

Diagnostics

64855

Es wird dann ein Bildschirm mit Geraten und Datensensoren angezeigt, die mit dem Motor und dem Boot verbunden sind.
Abhangig vom Antriebssystem des Boots sind einige der Optionen nicht anwendbar. Driicken Sie die Taste Enter
(Eingabe), um eine Auswahl der Datenquellen zur Ubertragung der Daten eines Gerats oder Sensors zu zeigen.
Verwenden Sie die Tasten Up arrow (Aufwartspfeil) und Down arrow (Abwartspfeil), um durch die Auswahlmdglichkeiten zu
scrollen.

System / Network / Data sources

Vessel
Engine
Transmission
Battery

Unconfigured
Speed/Depth

64856
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Wenn ein neues Gerat installiert wurde, kann das Markieren und Auswahlen der Registerkarte ,Refresh" (Aktualisieren) in
der Option ,Device list" (Gerateliste) hilfreich sein. Bei Auswahl von Refresh wird das Netzwerk abgefragt und es werden
alle Gerate angezeigt, die korrekt auf die Abfrage antworten.

System / Network / Device list

VV403 MFD (This device)
VV403 SmartCraft Gateway (This device)

64990

Bei Auswahl von ,Diagnostics" (Diagnose) wird dem Bootsfiihrer die aktuelle Aktivitat auf allen aktiven CAN-Bussen
angezeigt. Die Sende- und Empfangsraten kdnnen in Echtzeit angezeigt werden. Diese Funktion kann bei der Behebung
von Netzwerkproblemen hilfreich sein.

Simulieren
Die Option ,Simulate" (Simulieren) wird auf Handlerebene eingesetzt, um Kunden die Displayeigenschaften des
VesselView vorzufihren. Wenn sich das Gerat im Modus ,Simulate" (Simulieren) befindet, sollten die auf dem Bildschirm
angezeigten Daten nicht als Navigationsangaben verwendet werden. Alle Daten, die wahrend der Simulation angezeigt
werden, sind nach dem Zufallsprinzip generiert.

Time (Uhrzeit)
Die Zeit wird von der GPS-Einheit des Boots gesteuert. Wenn ein GPS-Fix erstellt wurde, wird die Zeitanzeige automatisch
aktualisiert. Bei Auswahl von ,Local time offset" (lokaler Zeitversatz) kann die Zeit gegebenenfalls aus der Zeitzone der
Abfahrt oder der Zeitzone der Ankunft eingestellt werden. Navigieren Sie im Bildschirm ,Local time offset" (lokaler
Zeitversatz) mit den Tasten durch die aktiven Datenfelder und wenden Sie den gewlinschten Zeitversatz an. Driicken Sie
die Taste Enter (Eingabe), um die Anderungen beizubehalten. Detaillierte Anweisungen zur Aktivierung der Datenfelder
finden Sie unter Text und Zahlen eingeben. Das Zeitformat kann als 12- oder 24-Stunden-Anzeige gewahlt werden. Das
Datumsformat kann je nach Wunsch des Bootsfilhrers gedndert werden. Dies kann bei der Uberpriifung einer Fehlerliste
wichtig sein, in der das Datum und die Uhrzeit des Fehlers aufgezeichnet und angezeigt werden. Markieren Sie die Option
,Save" (Speichern) und driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um die gesamte Auswahl zu speichern.

System / Time
10/20/2017 7:32 am
Local time offset GMT -06:00
Time format 12hr

Date format MM/dd/yyyy
Save

Cancel

65278

Zeit- und Datumsoptionen

90-8M0143435 deu DEZEMBER 2017 Seite 45



Kapitel 3 - Auswahlméglichkeiten des Hauptmeniis

65283

Zeitversatz in Stunden und Minuten

Check for Updates (Auf Aktualisierungen prifen)

Bei Auswahl von ,Check for Updates" (Auf AktL_JlaIisierungen prifen) wird das Internet nach VesselView-Updates abgefragt.
Fir detaillierte Anweisungen siehe Kapitel 4 — Uber eine Wi-Fi-Verbindung aktualisieren.

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate

Time

Checkfor updates

65285
Boot

Die Einstellungen der Option ,Vessel" (Boot) gelten fiir Sensoren und Sender auf dem Boot, die vom Motorpaket getrennt
sind. Je nachdem, wie das Boot ausgestattet ist, sind einige Optionen mdglicherweise nicht aktiv. Optionen in den
Einstellungen von Vessel (Boot) sind: Tabs (Flossen), Tanks, Speed (Geschwindigkeit), Steering (Lenkung), Sea
Temperature Source (Seewasser-Temperaturquelle) und Joystick Installed (Installierter Joystick).

Vessel

Tanks

Speed

Steering

Sea Temperature Source

Joystick Installed

64991
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Trimmflossen

Mit der Option Tabs (Flossen) kann der Bootsfiihrer den CAN-Bus auswahlen, der die Flossendaten Ubertragt, sowie den
Motor, der die Flossen Uber das Rudersteuerungen steuert.

Vessel / Tabs

Source

65353

Bei Aktivierung der Option Show (Anzeigen) wird die Flossenstellung auf dem Bildschirm angezeigt.

Tanks

Die Tankkonfiguration wird im Einrichtungsassistenten vorgenommen, Anderungen an Anzahl, Volumen und Art der Tanks
kénnen jedoch jederzeit vorgenommen werden.

Vessel / Tanks

ABC -
CNTR 1: Live well 79.0 of 100.0gal ]

FUEL |f - i
CNTR 2: Fuel 88.0 0f 100.0gal
Unmonitored 100.0 of 200.0gal
Reset all tanks

65354

Geschwindigkeit

Geschwindigkeitsdaten werden wihrend des Verfahrens des Einrichtungsassistenten erfasst, aber Anderungen an der Art
und Weise, wie VesselView Geschwindigkeitsdaten erhalt, kdnnen jederzeit vorgenommen werden. Die Auswahl des CAN-
Busses, der die Geschwindigkeitsdaten Ubertragt, kann geédndert werden. Eine Geschwindigkeits-Strategie mit Pitot- und
Schaufelradsensoren kann auf Booten ohne GPS-Empfanger angewendet werden.

Vessel / Speed
Speed Source
GPS Source SmartCraft (Can-P)
Pitot >

Paddle >

65355

Uber den Meniipunkt ,Speed Source" (Geschwindigkeitsquelle) wird bestimmt, wie die Geschwindigkeitsdaten erlangt
werden. Eine Strategie verwendet Pitot- und Schaufelraddaten, um die Geschwindigkeit des Boots zu ermitteln. Bei
Auswahl von Strategy (Strategie) muss der Motor der Pitot- und Schaufelrad-Datenquelle ausgewahlt werden. GPS
verwendet die Daten von der GPS-Einheit, um die Geschwindigkeit zu bestimmen. Bei Auswahl von GPS muss der richtige
Netzwerk-BUS als Quelle fur die GPS-Daten zum VesselView ausgewahlt werden.
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Lenkung

Lenkungsquelldaten kénnen so ausgewahlt werden, dass sie entweder vom PCM oder vom TVM - Schub-Vektor-Modul —
kommen, mit Optionen fiir die Datenanzeige auf dem Bildschirm, um den Lenkungseingang umzukehren und einen
Lenkungsausgleichsgrad zu etablieren.

Vessel / Steering

Steering Angle Source

Invert Steering
Offset

Optionen der Antriebszuweisung
a- PCMO = Steuerbord oder Steuerbord aulien
b- PCM1 = Backbord oder Backbord au3en
¢ - PCM2 = Steuerbord innen oder mittig
d - PCM3 = Backbord innen

Die Option ,Invert steering" (Umkehrung der Lenkung) ist hilfreich, wenn ein VesselView vorhanden ist, das nach riickwarts
ausgerichtet ist. In diesem Fall stimmen die Lenkungsdaten mit der Blickrichtung des Bootsflihrers tberein.

Die Lenkungs-Option ,Offset" (Ausgleich) wird verwendet, um den AuRenborder, Z-Antrieb oder Innenbordmotor auf Null
Grad auszurichten. Wenn der Antrieb senkrecht zum Rumpf positioniert ist, stimmt der auf dem Bildschirm angezeigte
Lenkungswinkel ggf. nicht mit dem Lenkungssensor am Antrieb iberein. Um diese Abweichung anzupassen, das Fenster
,Offset" (Ausgleich) auswahlen. Das Dialogfeld ,Steering Angle Calibration" (Kalibrierung des Lenkungswinkels) wird
angezeigt. Die Auswahl der Taste ,Zero" (Null) in der Spalte ,Calibrated" (Kalibriert) wendet den Ausgleich an. Bitte
beachten Sie, dass der Ausgleich sich auf dem Anzeigebildschirm nicht &ndert, bis die Taste ,Save" (Speichern)
ausgewahlt wird.

Sea Temperature Source (Seewasser-Temperaturquelle)

Die Auswahl des Motors oder Antriebs, der die Wassertemperaturdaten (ibertragt, kann gedndert werden. Siehe Steering
(Lenkung) in diesem Abschnitt fir Motor- oder Antriebs-PCM-Positionen. Es kénnen auch zusétzliche
Auswahlmdglichkeiten fur AirMar© Sender gewahlt werden.

Vessel / Sea Temperature Source

PCMO
PCM1

PCM2
PCM3
AirMar0
AirMar1

65357
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Joystick Installed (Installierter Joystick)

Markieren und aktivieren Sie bei Booten, die mit Joystick-Steuerung ausgestattet sind, das Kontrollkastchen ,Joystick
Installed" (Installierter Joystick). Dadurch wird sichergestellt, dass Eingaben in das System, die durch den Joystick initiiert
wurden, von der VesselView-Einheit erkannt werden.

Motor

Vessel

Tabs
Tanks
Speed

Steering
Sea Temperature Source
Joystick Installed

Mehrere Einstellungsoptionen der Registerkarte ,Engine" (Motor) wurden bereits wahrend des Verfahrens des
Einrichtungsassistenten festgelegt, aber Anderungen an den Motoreinstellungen kénnen jederzeit vorgenommen werden.

Anzahl der Motoren

Number of Engines
Engines Shown

Engine Model Pro Four Stroke 300

Limits
Supported Data
Cruise/SmartTow type

Active Trim

Diese Zahl gibt die Gesamtanzahl der Motoren auf dem Boot an.

Angezeigte Motoren

Diese Zahl gibt die Anzahl der Motoren an, die auf dieser speziellen VesselView-Einheit angezeigt werden.

Motormodell

Durch Markieren und Auswahlen von ,Engine Model" (Motormodell) wird eine Liste der Mercury-AuRenborder und
MerCruiser-Motoren zur Auswahl angezeigt.

Grenzwerte

Grenzwerte helfen bei der Festlegung spezifischer Bereiche fiir viele Motordatenparameter wie z. B.: Drehzahl,
Kihimitteltemperatur, Oltemperatur, Batteriespannung und Ladedruck. Anderungen an Grenzwerten haben keinen Einfluss
auf das Motorpaket oder den Betrieb der Engine Guardian-Programmierung von Mercury. Die tatsachlichen Motorgrenzen
werden durch das werkseitig programmierte Steuermodul am Motor bestimmt.

Einstellung

Beschreibung

Min:

Der Wert der Basis der angezeigten Grafik

Max:

Der Wert an der Spitze der Grafik

Warnung niedrig:

Der Wert an der Spitze des unteren Farbabschnittes der angezeigten Grafik

Warnung hoch:

Der Wert am Ende des oberen Farbabschnittes der angezeigten Grafik

Die minimalen und maximalen Standardwerte sind werksseitig auf das wahrend des Einrichtungsassistenten oder im Menu
Motoreinstellungen gewahlte Antriebssystem eingestellt. Das Erhdhen oder Verringern der minimalen und maximalen
Warnwerte wird allgemein als persénliche Praferenz des Bootsflhrer betrachtet.

90-8M0143435 deu DEZEMBER 2017 Seite 49



Kapitel 3 - Auswahiméglichkeiten des Hauptmeniis

Unterstitzte Daten

Die Option ,Supported Data" (Unterstutzte Daten) ermdglicht es dem Bootsfuhrer, die Datentypen auszuwahlen, die das
VesselView anzeigen soll. Die Liste der Datenquellen ist abhangig von dem im Einrichtungsassistenten ausgewahlten
Antriebssystem. Aktivieren Sie das Kontrollkastchen fiir jedes Datenelement, das auf dem VesselView angezeigt werden

soll.

Tempomat/Smart Tow-Typ
Die Typ-Einstellung fir Tempomat/Smart Tow ermdglicht es dem Benutzer, die Sensoren auszuwahlen, von denen das
Tempomat-Autopilot-Programm und die Startprofile des Smart Tow-Programms ihre Geschwindigkeitsdaten erhalten.
Optionen sind Motordrehzahl und GPS-Geschwindigkeitsdaten. Bei der Auswahl von ,Auto” fragt VesselView das
Netzwerk fir eine Quelle von geschwindigkeitsbasierten Daten ab und verwendet diese Auswahl fiir die Funktionen von
Tempomat und Smart Tow.

Active Trim

Die Einrichtung von Active Trim wird im Verfahren des Einrichtungsassistenten vorgenommen, Anderungen kénnen jedoch
jederzeit vorgenommen werden. Folgen Sie den Bildschirmmeldungen und -aufforderungen, um die Einrichtung von Active
Trim zu &ndern oder zu vervollstandigen.

Voreinstellungen

Die Optionen Preferences (Praferenzen) im Meni Settings (Einstellungen) behandeln die visuellen und akustischen
Aspekte der VesselView-Einheit.

Preferences

Key beeps
Backlight
Popups

Units
Interface

64996

Key Beeps (Tastenténe)

Jedes Mal, wenn eine Taste am Gerat gedriickt wird, ertdnt ein begleitender Piepton, der den Benutzer darlber informiert,
dass der Tastendruck erkannt wurde. Es gibt Optionen, um die Tastentdne auf aus, leise, normal oder laut einzustellen.

Backlight (Hintergrundbeleuchtung)
Die Helligkeit des Displays kann in Zehn-Prozent-Schritten von 10 bis 100 Prozent verandert werden. Dieser Prozentsatz
wird auch fir alle anderen SmartCraft-Displays und Link-Anzeigen auf dem Boot angewendet.
Damit die Hintergrundbeleuchtung der VesselView-Einheit entweder dunkler oder heller als die der anderen Instrumente
ist, kann die Option ,Local Gain" (lokale Verstarkung) geandert werden, um die Anzeige des VesselView-Bildschirms bei
sich verandernden Lichtverhaltnissen komfortabler zu gestalten.

Pop-ups (Popups)
Popups fiir den Trimmstatus kénnen durch Aktivieren oder Deaktivieren des Kontrollkastchens fiir Trimm-Popups ein- oder
ausgeschaltet werden.
Fir Trimm-Popups kann die Dauer der Anzeige der Popups auf dem Bildschirm auf zwei, finf oder zehn Sekunden
eingestellt werden.

Einheiten

Einzelne Datenelemente kdnnen so angepasst werden, dass sie in verschiedenen Mafleinheiten angezeigt werden. Die
folgende Tabelle zeigt die Optionen fiir die MaReinheiten fir jedes Datenelement.

Daten Einheiten
Distance (Entfernung) nm, km oder mi
Distance small (kleine Entfernung) ft, m oder yd
Speed (Geschwindigkeit) kn, kph oder mph
Wind speed (Windgeschwindigkeit) kn, kph, mph oder m/s

Tiefe m, ft oder fa

Héhenlage m oder ft

Altitude Datum (Héhe Referenz) Geoid oder WGS-84

Heading (Kurs) °M oder °T
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Daten Einheiten
Temperatur °C oder °F
Volumen L oder gal

Economy (Spareinstellungen) Distance/Volume (Entfernung/Volumen), Volume/Distance (Volumen/Entfernung), mpg, g/mi, km/L oder

L/100km
Druck in. Hg, bar, psi oder kPa
Barometrischer Druck in. Hg, mb oder hPa

Schnittstelle
Die Einstellungen der Option ,Interface" (Schnittstelle) legen fest, wie der Bildschirm des VesselView aussehen soll.

Durch Markieren der Option ,Home Screen" (Startbildschirm) wird eine Liste mit Datenelementen angezeigt. Damit ein
Datenelement auf dem Hauptbildschirm von VesselView angezeigt wird, aktivieren Sie das entsprechende
Kontrollkéstchen fir dieses Element. Es konnen maximal vier Elemente fur die Anzeige aktiviert werden.

Mit der Option ,System Panel" kann der Bootsfuhrer bis zu fiinf Elemente auswahlen, die im System-Panel auf der linken
Seite des Hauptbildschirms angezeigt werden. Navigieren Sie zu ,Settings" > ,Preferences" > ,Interface" > ,System Panel"
(Einstellungen > Praferenzen > Schnittstelle > System-Panel), um die anzuzeigenden Datenelemente auszuwahlen. Siehe
System.

Alarme
In den Einstellungen ,Alarms" (Alarme) kann der Bootsfiihrer alle vorhandenen und friiheren Fehler und Alarme anzeigen
sowie die Fehler auswahlen, die auf dem Bildschirm als Popup angezeigt werden.

Vorgeschichte
VesselView archiviert alle Fehler in der Fehlerliste ,History" (Vorgeschichte). Uber eine Option zum Léschen aller Fehler
wird die Vorgeschichte geldscht.

Einstellungen

Die Option ,Settings" (Einstellungen) behandelt Fehler in Bezug auf die Wassertiefe und den verbleibenden Kraftstoff. Zu
den anpassbaren Fehlern zahlen:

»  Shallow water (Flaches Wasser)

*  Deep water (Tiefes Wasser)

»  Speed through water rationality fault (Geschwindigkeit im Wasser — Rationalitatsfehler)
+  Fuel remaining low (Verbleibender Kraftstoff niedrig)

»  Fuel remaining high (Verbleibender Kraftstoff hoch)

Die Fehler der Wassertiefe und des verbleibenden Kraftstoffs konnen hinsichtlich der Tiefen bzw. Volumen, die diese
Fehler auslésen, gedndert werden. Durch Aktivieren des Kontrollkéstchens ,Enable" (Aktivieren) werden die Fehler als
aktive Popups aktiviert. Deaktivieren Sie das Kontrollkastchen ,Enable" (Aktivieren), wenn VesselView keine Popup-Fehler
generieren soll.

Bei nicht kritischen Fehlern wie ,Shallow Water" (Seichtes Wasser) und ,Low Fuel" (Wenig Kraftstoff) werden sechs kurze
Signaltdne ausgegeben, und auf dem Bildschirm wird ein Popup mit einer kurzen Beschreibung des Fehlers angezeigt.

Bei diesen Fehlerarten wird die Registerkarte ,Mercury" nicht in rot angezeigt. Stattdessen wird die obere Kopfleiste rot
und mit einem internationalen Warnsymbol angezeigt.

Wabhlen Sie im Men( ,Settings" (Einstellungen) die Option ,Alarms" (Alarme).
Settings
System
Vessel

Engine

Preferences

Wireless
Personality file

90-8M0143435 deu DEZEMBER 2017 Seite 51



Kapitel 3 - Auswahiméglichkeiten des Hauptmeniis

Driicken Sie die Taste Enter (Eingabe). Wahlen Sie im Bildschirm ,Alarms" (Alarme) die Option ,Settings" (Einstellungen).

Alarms

Siren enabled

64921

Im Bildschirm ,Alarms/Settings" (Alarme/Einstellungen) gibt es zahlreiche Datenelemente, die vom Bootsflhrer angepasst
werden kénnen. Verwenden Sie zur Auswahl eines Datenelements die Tasten Up arrow (Aufwartspfeil) und Down arrow
(Abwartspfeil), um ein Element zu markieren. Wenn das gewiinschte Element markiert ist, driicken Sie die Taste Enter
(Eingabe).
Alarms / Settings

Shallowwater

Deep water

Speed through water rationality fault (3

Fuel remaining low

Fuel remaining high
Fuel tanks
Fresh water tanks

Im Einstellungsbildschirm der Datenelemente gibt es mehrere Felder:

+  Enable (Aktivieren) — erméglicht die Uberwachung dieses Datenwerts durch VesselView

+ Data Value (Datenwert) — ermdglicht eine Erhéhung oder Verminderung des Werts, der einen Fehler auslost
+  Save (Speichern) — speichert alle Anderungen der Fehleriiberwachung und des Datenwerts

Alarms / Settings / Shallow water o
a- Aktivieren
Enabled eD b- Datenwert

Lower Limit (ft) c- Speichern
Q Save

Cancel

64923

Sirene aktiviert

Die Option ,Siren Enabled" (Sirene aktiviert) aktiviert das Horn im VesselView zur Begleitung des Bildschirm-Popup-
Fehlers. Durch Deaktivieren dieses Kontrollkéstchens wird das Horn fir Fehler-Popups deaktiviert.

Drahtlos

Die Einstellung ,Wireless" (Drahtlos) ermdglicht es dem Bootsflihrer, das VesselView-Geréat tber einen drahtlosen Dongle
mit dem Internet zu verbinden, der in den USB-Anschluss auf der Riickseite des Displays eingesteckt wird. Siehe Kapitel 4
— Uber eine Wi-Fi-Verbindung aktualisieren.
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Profildatei

Die ,Vessel Personality" (Bootsprofil) setzt sich aus allen Auswahlmdglichkeiten und Préferenzen zusammen, die in der
VesselView-Einheit eingestellt wurden. Dieses Profil kann auf dem internen Speicher gespeichert oder auf ein externes
Gerat heruntergeladen werden, um es auf anderen Booten mit den gleichen allgemeinen Bootseigenschaften zu
verwenden.

Das Importieren eines Bootsprofils erfolgt durch Einstecken eines USB-Laufwerks in die Riickseite des Gerats und
Auswahlen der Profildatei.

Das Exportieren der Profildatei erfolgt durch Auswéhlen der Option Export und Auswahlen des Zielortes fiir die Datei,
entweder im internen Speicher oder auf einem USB-Laufwerk, das mit der VesselView-Einheit verbunden ist.
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Notizen:
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Aktuelle Softwareversion priifen

Die neueste Software fiir VesselView steht online zum allgemeinen Download auf der Mercury-Website unter https://
www.mercurymarine.com zur Verfiigung. Wenn Sie wissen mochten, mit welcher Softwareversion VesselView ausgestattet
ist, schalten Sie VesselView ein. Wenn VesselView bereits eingeschaltet ist, navigieren Sie zum Meni ,System Controls"
(Systemsteuerung). Wahlen Sie ,Settings" > ,System" > ,About" (Einstellungen > System > Info), um die aktuelle Version

der VesselView-Software anzuzeigen.

System / About

VesselView 403 Hardware
256MIB 128MIE PLE 2

Serial number
i}

Barcode

Support...
65022

Aktuelle Softwareversion und Anwendungsrevision

Herunterladen der aktuellen Software

Alle VesselView Software-Updates sind auf der Mercury Marine-Website erhaltlich unter: https://www.mercurymarine.com.
Laden Sie die Datei auf ein USB-Laufwerk mit einer Kapazitat von 1 GB oder mehr herunter. Stellen Sie sicher, dass die
Datei auf der Root-Ebene des USB-Laufwerks gespeichert ist. Die Root-Ebene des Laufwerks ist die oberste Ebene, auf

der die Datei nicht in einem Ordner abgelegt wird.

(8 MERCURY

Software Updates and
Documentation

Download Here

65024

Uber eine Wi-Fi-Verbindung aktualisieren

a- USB-Anschluss
b - USB-Anschluss-Abdeckung
c- Wi-Fi-Dongle

65247

WICHTIG: Drahtlose Software-Updates fiir den VesselView werden iiber den Wi-Fi-Dongle im USB-Anschluss
durchgefiihrt. Um die Drahtlosfunktion nutzen zu kénnen, muss der Dongle richtig im USB-Anschluss eingesteckt sein.
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Um die Versions- und Anwendungsnummern der aktuellen VesselView-Software zu identifizieren, navigieren Sie zum
Meni ,Settings" (Einstellungen) und markieren und wahlen Sie die Option ,System". Markieren und wahlen Sie die Option
»About" (Info), um die Informationen anzuzeigen.

Settings

Vessel System / About
Engine

Hardware
Prefergemion- 11 256MiB 128MiE P(B2

Barcode

1ron
Performance
Depth
Genset

Maintenance

™7 File Browser

Markieren und wahlen Sie die Option ,Wireless" (Drahtlos).

Settings
System
Vessel
Engine
Preferences
Alarms

Personality file

65251
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Fir die meisten Bootsfihrer kann die Option ,Client" verwendet werden, um eine Verbindung zu einer drahtlosen
Internetquelle herzustellen.

Wireless / Mode
Disabled
Access point

65253

Wahlen Sie die Option ,Connect to a wireless hotspot" (Mit einem drahtlosen Hotspot verbinden).

Wireless

Client
Connect to awireless hotspot

Saved hotspots

65254

Ein Bildschirm mit allen verfligbaren drahtlosen Hotspots wird angezeigt. Verwenden Sie die Tasten Up arrow
(Aufwartspfeil) oder Down arrow (Abwartspfeil), um den gewlinschten Hotspot zu markieren, und wahlen Sie den Hotspot
durch Driicken der Taste Enter (Eingabe) aus.

eless / Connect to a wireless hotspot

Rescan

BRN-Enterprise
Authentication: OPEN
Encryption: (

ISETest2
Authenticati
Encryption: CCN
BRN-Guest
Authentication: OPEN
Encryption:

65256
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Wenn keine drahtlosen Hotspots erkannt werden, wahlen Sie die Option ,Rescan" (Erneutes Scannen), um eine erneute
Abfrage der verfiigbaren Hotspot-Optionen im Bereich zu starten.

eless / Connect to a wireless hotspot

65265

Nach erfolgter Auswahl eines Hotspots muss der Bootsfiihrer zur Herstellung der Verbindung den Authentifizierungsmodus
auf OPEN (Offen) setzen und den Netzwerkschliissel oder das Passwort eingeben, wenn die Hotspot-Verbindung
gesichert ist.

act to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode
Encryption Type
Network Key
Remember Key
Connect automatically
Connect

65257

Markieren und wahlen Sie die Option ,Connect automatically" (Automatisch verbinden).

ect to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode OPEN
Encryption Type
Network Key
Remember Key
Connect automatically
Connect

65259

Markieren und wahlen Sie die Option ,Connect" (Verbinden) durch Driicken der Taste Enter (Eingabe.

act to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode OPEN
Encryption Type
Network Key

Remember Key

Connect automatically

65260
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Am Bildschirm oben wird die Information ,Connecting to ..." (Verbindet mit ...) angezeigt. Der Verbindungsaufbau kann bis
zu einer Minute dauern.

Wireless

Connectto awireless hotspot

Saved hotspots

65261

Wenn die drahtlose Verbindung hergestellt wurde, wird am Bildschirm oben die Information ,,Connected" (Verbunden)
angezeigt.

Wireless

=
Connected - Kevin's iPhone
Authentication: &« s
Encryption: CCMP

Mode

Connect to awireless hotspot

Saved hotspots

65262

In den Einstellungen des Bildschirms ,System" ist die Option ,Check for Updates" (Auf Aktualisierungen prifen) verfigbar.
Verwenden Sie die Taste Down arrow (Abwartspfeil), um ,Check for Updates" (Auf Aktualisierungen prifen) zu markieren,
und driicken Sie die Taste Enter (Eingabe), um das Internet nach aktuellen Softwaredateien abzufragen.

WICHTIG: Stellen Sie sicher, dass der Wi-Fi-Dongle in die VesselView-Einheit eingesteckt ist und ein Hotspot zuganglich
ist.

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate
Time

Check for updates

65264
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Wird eine neuere Version der Betriebssoftware gefunden, fordert VesselView den Bootsfiihrer auf, die Datei
herunterzuladen oder das Update zu ignorieren.

Software Update

There is a software update 57.7.164
available for this device.
Do you want to download it?
Download
Later

Mever

65686

Nach Auswahl der Option ,Download" (Herunterladen) erscheint der Bildschirm ,Download", der den Bootsflihrer dartiber
informiert, dass die Datei auf das VesselView Ubertragen wird.

Software Update

Downloading ...
This may take several minutes. A
reboot will be requested once
finished.

Hide Message

65688

Wenn das Herunterladen des Updates abgeschlossen ist, wird der Bootsflhrer darliber informiert, dass die Datei zur
Installation bereit ist. Der Bootsfiihrer kann die Option ,Restart Now" (Jetzt neu starten) markieren und wahlen, um das
Update sofort zu installieren, oder die Option ,Cancel" (Abbrechen) markieren und wéhlen, um das Update zu einem
spateren Zeitpunkt zu installieren, indem er das Menu ,File Browser" (Datei-Browser) aufruft und die Datei lokalisiert.

Software Update

Update 57.7.164 is ready to install.
You can restart device now to apply
the update, or you can apply the

update manually later using File
Browser.

Restart Mow

Cancel

65689

Uber den USB-Anschluss aktualisieren

1. Laden Sie das aktuelle Softwarerelease von der Mercury-Website herunter. Kopieren Sie die Datei auf ein USB-
Laufwerk mit ausreichendem Speicherplatz.

2. Schalten Sie den Ziindschllssel ein und stellen Sie sicher, dass das VesselView eingeschaltet ist. Warten Sie den
vollstdndigen Startvorgang des VesselView ab.

3. Stecken Sie das USB-Laufwerk bis zum Anschlag in den VesselView-Anschluss ein.
4. Dricken Sie die Taste Menu (Menii) auf der VesselView-Einheit, um den Hauptmenu-Bildschirm aufzurufen.
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5. Dricken Sie die Tasten Up arrow (Aufwartspfeil) oder Down arrow (Abwartspfeil), um zur Option ,File Browser" (Datei-
Browser) zu navigieren.

1ot

Performance

Depth

Genset

Maintenance

™ File Browser

L+ Settings

64935
6. Wahlen Sie aus den angezeigten Optionen die Option ,USB Storage" (USB-Speicher) aus.

Local Storage

USB Storage

64936

Wahlen Sie die Update-Datei aus, die auf das USB-Laufwerk geladen wurde. Wenn die gewlinschte Datei markiert ist,

drucken Sie die Taste Enter (Eingabe).
HINWEIS: Das folgende Bild dient der Veranschaulichung. Der tatséchliche Name der Update-Datei wird variieren.

WVV403-next-57 product.131-5tandard-1.upd

7.

64937

8. VesselView zeigt dem Bootsflihrer eine Aufforderung und einen Beratungsbildschirm an. Schalten Sie das Gerat
wahrend des Aktualisierungsvorgangs nicht aus. Warten Sie, bis der Fortschrittsbalken den Abschluss der

Aktualisierung anzeigt.
9. Wenn die Aktualisierung abgeschlossen ist, wird eine Aufforderung zum Entfernen des USB-Gerats angezeigt.
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