VESSELVIEW 4
INSTALLATIONSANLEITUNG

HINWEIS: Diese Anleitung sollte zur spéateren Verwendung durch den Besitzer nach der Installation zusammen mit dem
Produkt aufbewahrt werden.

WICHTIG: Dieses Dokument wurde verfasst, um unseren Vertragshéndlern, Bootsbauern und unserem
Wartungspersonal bei der korrekten Installation oder Wartung unserer Produkte behilflich zu sein. Personen, die noch
nicht in den empfohlenen Wartungs- und Installationsverfahren fiir diese oder &hnliche Produkte von Mercury Marine
geschult sind, sollten diese Arbeiten von einem zugelassenen und geschulten Mercury Marine-Techniker ausfiihren
lassen. Falscher Einbau oder inkorrekte Wartungsverfahren an einem Mercury-Produkt kénnen zu Schiaden am Produkt
oder Verletzungen des Installationspersonals bzw. Bedieners fiihren.

Pos. M(an Beschreibung
1 1 VesselView 4
2 1 VesselView 4 Kabelbaum, kpl.
3 1 Lufttemperaturfihler und Befestigungsteile
4 1 VesselView 4 Adapterkabelbaum
5 1 Kurzanleitung
6 1 Sonnenschutzabdeckung
7 2 Blende
8 1 Befestigungsteile
9 1 Dichtung

VesselView 4 Installation
Verdrahtung

+  Vom (am) DTS-Kabelbaum darf niemals Quellspannung bzw. Quellstrom angeschlossen, vernetzt, angezaptft,
geschaltet oder eingesenkt werden.

+  Kommunikations- oder Navigationsgerate diirfen nur an der designierten Anschlussstelle an den DTS-Kabelbaum
angeschlossen werden.
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

+  Bootszubehor stets unter Verwendung eines korrekten Stromversorgungsanschlusses wie einer Sicherungstafel
oder einem Abzweigkasten anschlieRen.

*  Den DTS-Kabelbaum nicht direkt als Stromquelle anzapfen.

A VORSICHT

SpleilBen oder Einstechen fiihrt zu Schaden an der Kabelisolation und zum Eindringen von Wasser. In die Isolation
eindringendes Wasser kann zum Ausfall der Verdrahtung und damit zum Verlust der Kontrolle iiber Gasregelung und
Schaltung fiihren. Die Kabelisolation des DTS-Systems nicht spleien oder mit Messspitzen durchstechen, da dies
schwere oder tédliche Verletzungen durch den Verlust der Kontrolle tiber das Boot zur Folge haben kann.

Verdrahtungsrichtlinien fir elektrisches Bootszubehér

A VORSICHT

UbermaRiger Spannungsabfall kann die Funktion des DTS-Systems beeintrachtigen und schwere oder tédliche
Verletzungen durch Verlust der Gasregelung und Schaltung verursachen. Kein elektrisches Zubehér an den 12-V-
Ziindschalterkreis des DTS-Systems anschlieRen.

WICHTIG: Kein Bootszubehdr an den Ziindschalter anschlieRen. Zur Verkabelung von Bootszubehér eine separate,
geschaltete 12-Volt-Stromquelle verwenden.

WICHTIG: Das DTS-System bendtigt eine konstante 12-V-Stromquelle. Wird Zubehér an die 12-V- oder Ziindschalter-
Stromkreise des DTS (violette, violett/weille oder rote Kabel) gesplei3t oder angeschlossen, kénnen Sicherungen
durchbrennen oder die Stromkreise Uberlasten und einen zeitweiligen oder kompletten Funktionsausfall verursachen.

ﬂ 1.5m (5 ft)

% 2m (6.5 ft)
@ 1m (3.3 ft)

56573

Elektromagnetische St6érung

S l==>le )

Mindestabstande vom VesselView

Installationsrichtlinien fur Kabelbaume
+ Einen guten Weg zur Verlegung der Kabelbaumanschlisse an ihre Installationsstellen wahlen.

+ Den Verlegungsweg untersuchen und sicherstellen, dass keine scharfen Kanten oder Grate vorhanden sind, die den
Kabelbaum beschadigen kénnen.

+ Den Kabelbaum alle 45,8 cm (18 in.) entlang des Verlegungswegs mit Schellen oder Kabelbindern befestigen. Eine
Schelle oder ein Kabelbinder muss innerhalb von 25,4 cm (10 in.) von jedem Anschluss an einem DTS-System
verwendet werden.

» Sicherstellen, dass alle Anschliisse fest sitzen. Alle nicht verwendeten Anschliisse mit Wetterschutzkappen
verschlielRen.
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

Anschlisse und Abstande

@ | a- SIMNET/NMEA 2K
7‘ b - SmartCraft-Anschluss
p c - Nicht weniger als 76,2
mm (3 in.)
1 d - Nicht mehr als 25,4
mm (1in.)
e - Montageabstand fiir
G Abdeckung der micro
B SD-Karte
i<
_ L
56022
Montageort

Der Montageort muss vor dem Bohren oder Schneiden vorsichtig gewahlt werden. Das VesselView-Display muss so
montiert werden, dass der Benutzer die Bedienelemente verwenden und den Displaybildschirm deutlich sehen kann. Der
Displaybildschirm kann aufgrund seiner kontrastreichen und entspiegelten Eigenschaften selbst bei direktem Sonnenlicht
verwendet werden. Fir optimale Ergebnisse sollte das Display so montiert werden, dass es vor direktem Sonnenlicht und
Blendung von Fenstern oder anderen hellen Objekten geschiitzt ist.

Sicherstellen, dass sich keine verborgenen elektrischen Kabel oder andere Teile hinter der Verkleidung befinden, bevor
an dieser Stelle geschnitten wird.

Das Display nicht an einer Stelle montieren, an der es als Handgriff verwendet werden konnte, an der es Flissigkeiten
ausgesetzt ist oder an der es den Betrieb des Boots behindert.

Sicherstellen, dass ein ausreichender Abstand vorhanden ist, um die relevanten Kabel anschlieRen zu konnen.

Bei der Wahl des Montageorts muss auf gute Belliftung geachtet werden. Bei schlechter Belliftung kann das Display
Uberhitzen.

—15 to +55 °C
(+5 to 131 °F)

}]K%%N[ =

56313

Die folgenden Installationsanweisungen gelten fir das VesselView-Display mit den mitgelieferten Kabelbdumen. Der 90°-
Kabelbaumstecker kann mdéglicherweise die Installation des VesselView behindern, wenn die Tiefe der Instrumententafel
die angegebenen Abmessungen Uberschreitet. Wenn die Tiefe der Instrumententafel die maximal zulassigen Werte
Uberschreitet, muss der gerade Stecker, Teile-Nr. 8M0075079, bestellt werden.

e ¥

56314

Optionaler gerader Stecker

1. Sicherstellen, dass ausreichender Abstand zum AnschlieRen der VesselView Kabel vorhanden ist.
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

2. Die Schablone mit Klebeband an der Montageflache befestigen.

3. Vier 4,5 mm (Bohrer Grof3e 16) Befestigungsldcher bohren, wenn die Gewindeschrauben und Muttern mit
Unterlegscheiben verwendet werden.

4. Vier 3,5 mm (Bohrer GroRRe 29) Befestigungsldcher bohren, wenn die Flachkopf-Blechschrauben verwendet werden.

Einen entsprechend ausgelegten Bohrer oder eine Stichsdge verwenden und die vier 19 mm (3/4 in.) groRen Ecken
aus dem grauen Bereich ausschneiden/ausbohren.

Den restlichen grauen Bereich mit einer Sage oder einem anderen Werkzeug entfernen.
Alle scharfen Kanten mit einer Feile entgraten.
Sicherstellen, dass das VesselView in die Offnung passt. Evtl. weiteres Material aus der Offnung entfernen.

Die selbstklebende Schutzfolie von der Dichtung entfernen und an der Montage-Kontaktflache am VesselView
anbringen.

© ® N

10. Alle Kabel an der Riickseite des Gerates anschlieRen, bevor es in die Offnung eingesetzt wird.
11. Das Gerat mit den Befestigungsteilen sichern.
12. Die obere und untere Blende anbringen.

Anbringen der Blenden
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

VesselView 4 SmartCraft-Kabelbaum

@ O

G @ ©

(b)| @

L

@@l' .

a- SIMNET/NMEA 2K Anschluss

b - SmartCraft-Netzwerk und Stromversorgung
¢ - VesselView Adapterkabelbaum

d - System Link backbord Mitte

e - Lufttemperatursensor

f- System Link steuerbord Mitte

g- Warnhorn

h - System Link, backbord

i- System Link steuerbord

j- Abzweigkasten
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

VesselView NMEA 2K Anschliisse (optional)

a- 120-Ohm-Abschlusswider-
stand, 1 Stecker und 1 Buch-
se

b- GPS

c - Kartenplotter

d - NMEA 2K Stromversorgung
mit Sicherung

e - Stromversorgungsbus

f- VesselView

0 ===>+
@

000 56023

Identifizierung der Tasten

Tasten
VesselView 4
- a- SEITEN-Taste
= R e 47 L b - NACH-LINKS-Pfeiltaste
SMART TOW c- NACH-RECHTS-Pfeiltaste
PROFILE
3 ‘ - : d - EINGABE-Taste

. Durch Driicken der SEITEN-Taste wird das Bildlaufleisten-MenU aktiviert. Durch erneutes Driicken der SEITEN-
Taste wird das Bildlaufleisten-Menii verlassen.

* Die Pfeiltasten NACH LINKS und NACH RECHTS zum Navigieren (Markieren) der Felder auf dem Bildschirm
verwenden.

* Die EINGABE-Taste driicken, wenn das gewilinschte Symbol markiert wurde, um dieses Symbol bzw. diese Funktion
aufzurufen.

Einrichtungsassistent
WICHTIG: Wahrend der Einschaltvorgang des Systems lauft, um Boots- und Motordaten zu erfassen, keine Tasten auf
dem VesselView driicken. Wenn VesselView zum ersten Mal bzw. nach einer Riicksetzung auf die Werkseinstellungen
gestartet wird, benétigt das System einige Sekunden, um das Einschaltverfahren abzuschlieRen.
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

Der VesselView-Einrichtungsassistent fiihrt Sie durch die ersten Schritte zur Konfiguration des VesselView. Der
Einrichtungsassistent kann jederzeit GUber das Symbol EINSTELLUNGEN im Bildlauf-Menu aufgerufen werden. Die
SEITEN-Taste und die Pfeiltaste NACH RECHTS driicken, um zum Symbol EINSTELLUNGEN zu navigieren.

|GBXTMP

3 e B ---

ﬁﬁ

SETTINGS

1.  Wenn das Symbol EINSTELLUNGEN markiert ist, die EINGABE-Taste driicken. Der Bildschirm mit dem Menu
EINSTELLUNGEN wird angezeigt.

System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file

56791

2. Die EINGABE-Taste driicken, um das Flyout-Meni mit den Systemoptionen aufzurufen, und ,Language" (Sprache)
wahlen.

Settings

~Language English (US) >
Vessel
Engines Helm 1, Device 1...
EasyLink Setup wizard
Preferences Restore defaults
Alarms Network

Personality file Simulate

Time...
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

3. Die Anzeigesprache von VesselView auswahlen. Die verfiigbaren Sprachen mit der Pfeiltaste NACH LINKS und
NACH RECHTS durchlaufen. Zur Auswahl der Sprache die EINGABE-Taste driicken.

Select Language

Enalish (US)
English (UK)
Espanol
Suomi
Francais

EAAnVika
Italiano

Nederlands
Norsk

~

56823

4. Der Hauptbildschirm von VesselView wird in der gewahlten Sprache angezeigt Das Symbol EINSTELLUNGEN ist
markiert. Die EINGABE-Taste driicken. Im Einstellungsmenti ist die Option ,System" markiert. Die EINGABE-Taste
driicken. Das Flyout-Meni wird angezeigt. Die Pfeiltaste NACH RECHTS driicken, um nach unten zum
Einrichtungsassistenten zu navigieren.

Settings

System Language English (US)
Vessel About

Engines | Helm1, Device ...
EasyLink
Preferences | Restore defaults
Alarms Network
Personality file Simulate

[ Time...

56792

5. Ein Textbildschirm wird angezeigt. Die Pfeiltaste NACH RECHTS dricken, um ,Next" (Weiter) zu markieren, und
dann die EINGABE-Taste drlcken.

WELCOME

This is the first time VesselView has been started
and you will be guided through configuring this
device for your vessel.

We recommend that you key on all engines to
ensure proper feature configuration.

56793
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

Konfiguration importieren

Zum Importieren einer vorhandenen Bootskonfiguration eine micro SD-Karte mit der Konfigurationsdatei einlegen und
diese Datei im Dropdown-Menu auswahlen. Wenn keine Importdatei vorhanden ist, die Pfeiltaste NACH RECHTS
driicken, um ,Next" (Weiter) zu markieren, und dann die EINGABE-Taste driicken.

IMPORT CONFIG

To import configuration, select settings file and
press Import.

no settings to import

— <Previous ¢

56794

Motoreinrichtung

1. Auf dem Bildschirm ,Engine Setup" (Motoreinrichtung) die Pfeiltaste NACH LINKS bzw. NACH RECHTS driicken,
um die Dropdown-Felder zu markieren. Die einzelnen Funktionen basierend auf dem Motortyp und -modell

auswahlen.
ENGINE SETUP a- Auswahlfeld ,Engine Type" (Motortyp)
Engine Type _ b - Auswahlfeld ,Engine Model" (Motormodell)
‘ c - Auswahlfeld fir die Aktivitat der Stérungsleuchte
Verado | d - Bildlaufleiste

Engine Model

Verado Pro Four Stroke 300
Malfunction Indicator Lamp

MIL Disabled

Does vessel has a joystick?

— <Previous ' C Next > :

56795

2. Nach unten scrollen, um die restlichen Funktionen auf dem Bildschirm ,Engine Setup" (Motoreinrichtung)
auszuwahlen. Nachdem alle Funktionen ausgewahlt wurden, ,Next" (Weiter) markieren und dann die EINGABE-
Taste drlicken.

ENGINE SETUP

a- Auswahlfeld ,Joystick"
VETaUU FIu rudr SLUune auy

b - Auswahlfeld ,Number of Engines" (Anzahl der Motoren)

Malfunction Indicator Lamp
MIL Disabled

Does vessel has a joystick?
No

Number of Engines

— <Previous

56798
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

Display-Einrichtung

Die von diesem VesselView anzuzeigenden Motoren entsprechend der auf dem Bildschirm ,Engine Setup"

(Motoreinrichtung) angegebenen Anzahl der Motoren auswahlen. Es kdnnen bis zu zwei Motoren ausgewahlt werden.
Die EINGABE-Taste driicken, um fortzufahren.

L a- Auswahlfeld ,Engine" (Motoren)

Select which engines to show on this display.

¢ Cntr e

56800

Gerate-Einrichtung
Auf dem Bildschirm ,Device Setup" (Gerateeinrichtung) die Pfeiltaste NACH RECHTS bzw. NACH LINKS verwenden, um
die Dropdown-Meniis zu markieren. Bei Verwendung mehrerer VesselView-Geréte sicherstellen, dass jedem Geréat eine

eindeutige Nummer zugeordnet wird, um Datenprobleme zu vermeiden. Die Ruderstandsnummern mussen der Position

des jeweiligen VesselView-Geréts entsprechen. Das Feld ,Next" (Weiter) markieren und die EINGABE-Taste drlicken,
um fortzufahren.

2 ST a- VesselView-Geratenummer

Unique VesselView ID: b - Ruderstand-Positionsnummer

1
Helm ID:

1

__ <Previous
56802
Einheiten konfigurieren

Die Maf3einheiten auswahlen, in denen VesselView die Daten auf dem Bildschirm anzeigt: Geschwindigkeit, Entfernung
und Fillstdnde. Einzelne MalReinheiten kdnnen zu einem spateren Zeitpunkt gedndert werden. Nach Auswahl der
MalReinheiten das Feld ,Next" (Weiter) markieren und dann die EINGABE-Taste driicken.

UAATSIERDS a- Dropdown-Menu ,Units of measure" (MaReinheiten)
What units of measure do you want to use?

Selects the general type of units of measure. You can later
change any particular unit of measure.

U.S. Standard e

56802
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

Tankkonfiguration

Die Anzahl der auf dem Boot installierten Kraftstofftanks im Dropdown-Feld auswahlen. ,Next" (Weiter) markieren und die
EINGABE-Taste driicken, um fortzufahren.

TANK CONFIGURATION

a - Auswahlfeld ,Tank"

Number of tanks

0
0
1
25 o S Ik o

——CPrevious <

Auf dem Bildschirm ,Vessel Fuel Capacity" (Kraftstofftank-Flllmenge des Bootes) die EINGABE-Taste driicken, um den
blinkenden Cursor im Datenfeld zu aktivieren. Durch Driicken der EINGABE-Taste wird der Cursor von einer Ganzzahl
zur nachsten bewegt. Die Pfeiltaste NACH LINKS bzw. NACH RECHTS driicken, um die entsprechende Ziffer
auszuwahlen. Nach Eingabe aller Ziffern die EINGABE-Taste driicken, bis keine Ganzzahlen mehr markiert sind. Die
Pfeiltaste NACH RECHTS verwenden, um ,Next" (Weiter) zu markieren. Die EINGABE-Taste driicken, um fortzufahren.

56806

VESSELIRLELCAPACITY a- Feld ,Tank capacity" (Tankkapazitat)

Vessel fuel capacity

B0000.00

CPreVIols C—Net—

Geschwindigkeitseinrichtung

Der Bildschirm ,Speed Setup" (Geschwindigkeitseinrichtung) bietet drei Optionen fir die Bestimmung, wie VesselView
die Geschwindigkeitsinformationen erfasst. Bei Ausstattung des Bootes mit einem GPS-System ermoglicht das
Dropdown-MenU die Auswahl verfliigbarer Gerate. Wenn das Boot mit einem Pitotsensor ausgestattet ist, wird diese
Option ausgewahlt. Bei Ausstattung des Bootes mit einem Schaufelrad wird die entsprechende Option in einem
Dropdown-Menu aufgefiihrt. Nach Auswahl der Quelle fir die Geschwindigkeitsinformationen ,Next" (Weiter) markieren
und dann die EINGABE-Taste driicken, um fortzufahren.

56808

SHEED.SETLR a - Optionen fir die Geschwindigkeitsinformationen

GPS source %e

Pitot source /

None

Paddle wheel source

None

~<Previous

56810
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

Bei Auswahl des Pitotsensors als Quelle wird der Bildschirm ,Pitot Speed Setup" (Pitotsensor-
Geschwindigkeitseinrichtung) angezeigt. Das Dropdown-MenU ,Pitot Sensor Type" (Pitotsensor-Typ) verwenden, um die
entsprechende Option auszuwahlen. Die meisten Motoren sind mit einem 100 psi Pitotsensor ausgestattet. Produkte von
Mercury Racing sind mit dem 200 psi Pitotsensor ausgestattet. Nach Auswahl des Sensors ,Next" (Weiter) mit der
Pfeiltaste NACH RECHTS markieren und dann die EINGABE-Taste driicken, um fortzufahren.

PURORRREEISETUR a- Menl der Pitot-Option

Pitot Sensor Type

200psi

1000si
| 200psi

1.000

Uncalibrated Speed (mph)

50

Calibrated Speed (mph)

Bei Auswahl des Schaufelrades als Quelle wird der Bildschirm ,Paddle Wheel Speed Setup" (Schaufelrad-
Geschwindigkeitseinrichtung) angezeigt. Das Dropdown-Meni ,Paddle Wheel Sensor Type" (Schaufelradsensor-Typ)
verwenden, um die entsprechende Option auszuwahlen. Nach Auswahl des Sensors mit der Pfeiltaste NACH RECHTS
Next" (Weiter) markieren und dann die EINGABE-Taste driicken, um fortzufahren.

56812

PADDLE WHEEL SPEED SETUP
a- Feld ,Paddle Wheel Sensor Type" (Schaufelradsensor-

Paddle Wheel Sensor Type Typ)

Paddle Wheel Multiplier Hz/mph

4910
Uncalibrated Speed (mph)
50

Calibrated Speed (mph)

___¢<Previous

56828

Einrichtungsassistent beenden

Durch Markieren von ,Finish" (Beenden) mit der Pfeiltaste NACH RECHTS und Driicken der EINGABE-Taste wird der
Einrichtungsassistent von VesselView beendet. Das Gerat erst dann ausschalten, wenn der Bildschirm ,Finish"
(Beenden) durch den Bootsaktivitats-Bildschirm ersetzt wurde.

Configuration is nearly complete. These settings,
and more, can be changed at any time in the
Settings menu.

— <Previous

56814
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Einstellungsmeniis

Mithilfe des Meniis ,Settings" (Einstellungen) kénnen jederzeit Anderungen an den Einstellungen vorgenommen werden.
Alle Dropdown- und Flyout-Menus kénnen mit den Pfeiltasten NACH LINKS und NACH RECHTS sowie der EINGABE-

Taste navigiert werden.

1. Systemmenu

2. Bootsmeni

|GBXTMP

Y e B ---

ﬁﬁ

SETTINGS

Settings
System

Vessel

Engines
EasyLink
Preferences
Alarms
Personality file

Settings
System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file

Language English (US)
About

Helm 1, Device 1...
Setup wizard

Restore defaults
Network

Simulate

56816

Tabs
Tanks
Speed
Steering
Sea Temp

Depth Offset

56817
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

3. Motormenl

4. EasyLink-Menu

5. Voreinstellungsmeni

Settings

System
Vessel—ir
Eng  Engines shown

Eas|
Pre:
Alal
Per

Limits
Supported Data
ECO Mode

Cruise/SmartTow type

Settings
System

Vessel

Engines
EasyLink
Preferences
Alarms
Personality file

EasyLink 2

settings
System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms '

Backlight
Scroller Bar
Data Boxes
Popups

Personality f!

Auto-cycle interval
Units

EasyLink1

S seconds

Engine model | Verado Pro Four Stroke 300 |w

56818

56819
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

6. Alarmmeni

Settings

System

Vessel

Engines

EasyLink

Preferences Rispde S b iili]
Alarms Alarm History...

Personality file Alarm Settings...

Show all Helm alarms ¢

56821

7. Profildateimenu

Settings
System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file [ Expd}f s
Import
Restore

56822

Aktualisierung der VesselView 4 Software

Die folgenden Anweisungen erldutern, wie die VesselView 4 Software aktualisiert wird. Hierzu ist Internet-Zugang
erforderlich, ebenso ein Kommunikationsport fir die Ubertragung der Datei auf eine FAT oder FAT32 micro SD-Karte.

Erwerb der neuesten Software

1. Die neueste Software flr das Display ist online auf der Mercury Website unter www.mercurymarine.com/vesselview
zum Herunterladen verflgbar. Um festzustellen, welche Softwareversion in VesselView installiert ist, muss das Geréat
eingeschaltet werden. Die Softwareversion wird beim Hochfahren des Systems in der unteren rechten
Bildschirmecke angezeigt. Wenn VesselView bereits eingeschaltet ist, den Menupfad ,Settings>System>About"
(Einstellungen>System=>Info) verwenden, um die aktuelle Version der VesselView Software anzuzeigen.

ME%%
—

)
Lo =2l e )

55831
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VESSELVIEW 4 INSTALLATIONSANLEITUNG

[GBXPRES GBXTMP as] 1 0 | 1 0 |45

Product

Application
Platform 02908
Serial number 001096#

s Language pack Standard
Hardware 128MIB 320x240
Up time 0:03:38 hrs
Copyright 2013 Navico
Copyright 2013 Mercury Marine

56943

Das VesselView 4 Produkt auswéahlen und auf DOWNLOAD UPGRADE (Upgrade herunterladen) klicken.

Je nach den Sicherheitseinstellungen Ihres Computers wird evtl. ein Sicherheits-Warnhinweis angezeigt. Auf Allow
(Zulassen) klicken, um fortzufahren.

Einen Ordner auf der Festplatte erstellen, in dem diese Datei gespeichert werden soll.

Bei der Aufforderung SAVE (Speichern) oder RUN (Ausflihren) die Option SAVE wahlen, um die Datei auf der
Festplatte zu speichern.

HINWEIS: Die Datei hat gewdhnlich eine Grol3e von 20-40 MB.

WICHTIG: Manche Browser dndern méglicherweise die Dateierweiterung. Achten Sie darauf, dass der Dateiname

und die Erweiterung nicht geéndert werden. Nach dem Dateinamen muss die Erweiterung .upd erscheinen. Die
Datei bzw. die Dateierweiterung diirfen nicht umbenannt werden.

Nachdem die Datei auf der Festplatte gespeichert wurde, die Datei in ein Stammverzeichnis einer leeren FAT oder
FAT 32 micro SD-Karte mit mindestens 512 MB Speicherplatz kopieren. Das Stammverzeichnis des Laufwerks ist
die héchste Ebene und ist nicht in einem Ordner platziert.

VesselView Aktualisierung
Wichtige Erwagungen vor und wahrend der Aktualisierung:

A

Jedes Display muss separat aktualisiert werden. Es gibt keine automatische Netzwerkfunktion, mit der mehrere
VesselView Displays gleichzeitig aktualisiert werden kénnen.

Das Display nicht ausschalten und die Stromversorgung nicht unterbrechen, solange der Aktualisierungsvorgang
lauft.

Die micro SD-Karte wahrend des Aktualisierungsvorgangs nicht entfernen.
Sicherstellen, dass die Zindung und das VesselView ausgeschaltet sind.

HINWEIS: Bei manchen Installationen wird das VesselView Display tiber einen dedizierten Stromkreis versorgt,
unabhdéngig von der Ziindung des Booftes.

WICHTIG: Das VesselView muss mindestens 30 Sekunden lang ausgeschaltet sein, bevor die Software aktualisiert
werden kann.

Die micro SD-Karte vollstandig in den Kartenleserport einstecken, bis sie mit einem Klick einrastet.
Die Ziindung einschalten und tberprifen, ob das VesselView Display eingeschaltet ist.
Das System hochfahren. Der Aktualisierungsvorgang ist automatisch.

Die Ziindung und das VesselView nicht ausschalten und die micro SD-Karte nicht aus dem Display entfernen,
wahrend die Software hochgeladen wird. Der Aktualisierungsvorgang kann einige Minuten dauern.

Update in progress.
Please do not remove

the SD card or power off
during this process.
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6. Wenn der Upload beendet ist, die micro SD-Karte entfernen. Das System fuhrt automatisch einen Neustart durch,
um das Upgrade abzuschlief3en.

Update complete.

Please remove the SD card to finish.

56563

7. Uberpriifen, ob die Software auf die korrekte Version aktualisiert wurde. Hierzu die SEITEN-Taste driicken und mit
der RECHTEN Pfeiltaste zum Menu ,Settings" (Einstellungen) navigieren. Die EINGABE-Taste und die Pfeiltasten
verwenden, um das Men( ,System" zu markieren und ,,About" (Info) zu 6ffnen. Die aktuelle Softwareversion wird
angezeigt.

Installation des Umgebungstemperaturfiihlers
HINWEIS: Der Umgebungstemperaturfiihler kann als optionale Ausriistung installiert werden.

1. Den Einbauort fiir den Umgebungstemperaturfihler auswahlen. Den Fihler so montieren, dass er der
Umgebungsluft, aber keiner direkten Sonneneinstrahlung ausgesetzt ist.

2. Eine Bohrung mit einem Durchmesser von 19 mm (0.75 in.) bohren.
3. Den Montageadapter wie unten abgebildet installieren.

fm -
:

4. Den Fihler in den Montageadapter schrauben.
5. Den Temperaturfiihler mit dem Steckverbinder am VesselView-Kabelbaum verbinden.

a- Montageadapter

b - Dichtung
.- @ .- :ﬂn@% ¢- Nylon-Mutter

d - Lufttemperaturfihler

10738
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Products of Mercury Marine
W6250 Pioneer Road
Fond du Lac, WI 54936-1939

Seite 18/18

Alpha, Axius, Bravo One, Bravo Two, Bravo Three, eingekreistes M mit Wellenlogo, K-planes,
Mariner, MerCathode, MerCruiser, Mercury, Mercury mit Wellenlogo, Mercury Marine, Mercury
Precision Parts, Mercury Propellers, Mercury Racing, MotorGuide, OptiMax, Quicksilver, SeaCore,
Skyhook, SmartCraft, Sport-Jet, Verado, VesselView, Zero Effort, Zeus, #1 On the Water und We're
Driven to Win sind eingetragene Marken der Brunswick Corporation. Pro XS ist eine Marke der

Brunswick Corporation. Mercury Product Protection ist eine eingetragene Marke der Brunswick
Corporation.
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