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Seccion 1 - Primeros pasos

Declaracion de conformidad

Mercury Marine declara que el siguiente producto sobre el que se expide esta declaracion es conforme con los requisitos
de la directiva de la UE 2014/30/UE (sobre compatibilidad electromagnética), y con la secciéon 182 de la norma australiana
sobre radiocomunicaciones (compatibilidad electromagnética) de 2008, y cumple con todos los reglamentos técnicos que
se apliquen.

La evaluacién se ha realizado conforme al Anexo Il de la anterior directiva.

I Producto I Mercury Marine VesselView 403

Este producto se ha ensayado de acuerdo con las siguientes normas:

Norma
Normal Descripcion
EN 60945:2002 Sistemas y equipos de radiocomunicacion y navegacion maritima.
Articulos 9y 10 Requisitos generales. Métodos de ensayo y resultados requeridos.

Informe de prueba

Laboratorio Numero del informe
TUV SUD AMERICA INC. SD72119173-0816 Rev.1

Por la presente, yo, el abajo firmante, declaro que el equipo previamente especificado cumple con las anteriores directivas
y normas en lo relativo al marcado CE para la venta en las comunidades australiana y europea.

Representante autorizado
Direccion Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939
John Pfeifer, Presidente, Mercury Marine

Fecha 01/10/2017

El comprador, instalador o usuario deben prestar atencién a las especiales medidas y limitaciones de uso al poner el
producto en servicio, a fin de cumplir las directivas anteriores. Los detalles de estas especiales medidas y limitaciones de
uso se incluyen en los correspondientes manuales del producto.

Descripcidn general de VesselView

IMPORTANTE: VesselView es una pantalla multifuncién compatible con los productos fabricados por Mercury Marine
Outboards, Mercury MerCruiser y Mercury Diesel. Ademas, el software VesselView se puede instalar en las pantallas
compatibles de las marcas Lowrance® y Simrad®. Algunas de las funciones del dispositivo que se explican en este
manual se desactivaran en funcion del equipo motor al que esté conectado.

VesselView es un centro integral de informacién sobre la embarcaciéon que puede mostrar datos de dos motores de
gasolina o diésel como maximo. Supervisa y elabora informes de forma continua sobre los datos de funcionamiento,
incluso informacion detallada como la temperatura y profundidad del agua, el estado de la compensacion, la velocidad de
la embarcacion y el angulo de la direccién, asi como el estado del combustible, el aceite, el agua y los depositos de
desechos. VesselView se puede integrar por completo con los sistemas de posicionamiento global (GPS) u otros
dispositivos compatibles con NMEA de una embarcacién para proporcionar informacion en tiempo real sobre la
navegacion, la velocidad y el combustible necesario para llegar al destino. VesselView es una extension de la pantalla
para operaciones con piloto automatico y palanca de mando. Todas las funcionalidades de estos tipos de pilotaje se
controlan a través del control de pilotaje por palanca de mando o el panel de la red del area de control (CAN) del piloto
automatico. VesselView indica si un modo de control esta activo o en espera, muestra elementos emergentes cuando la
embarcacion llegue a los puntos de parada y la respuesta a los giros. El texto adicional de la pantalla se puede utilizar
para ajustar los motores y las transmisiones y, de este modo, lograr la maxima eficiencia.

Resolucion de la pantalla 320 x 240 (Alt. x An.)

Tipo de pantalla TFT-LCD transflectiva a todo color, con acoplamiento éptico y retroiluminacién led
Tamafio de la pantalla 104 mm (4,1 in)

Angulo de visualizacién de la pantalla 170 grados

Temperatura de funcionamiento -25°C a65°C (-13 °F a 149 °F)
Temperatura ambiente en almacenamiento: —40°C a 85 °C (-40 °F a 185 °F)
Resistencia al agua IPX7

Ancho del producto 118 mm (4,64 in)

Profundidad del producto 36,5 mm (1,43 in)

Altura del producto 115 mm (4,52 in)

Peso del producto 0,32 kg (0,7 Ib)
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Seccién 1 - Primeros pasos

Consumo de energia 2,2 W (maximo)
Fuente de alimentacion NMEA 2000®
Numero de equivalencia de carga de NMEA 2000 4 cargas de red

Panel delantero de VesselView 403

VesselView 403 utiliza cinco botones fisicos sin funcionalidad de pantalla tactil.

TRIM & TAB

eas P S sms

AT-ON

SYSTEM O 105

AP - STAND

[ L1 ] ’l

LLL] ENTER

6@9@6

64768

Controles delanteros

a-
b -
C-
d-
e-

Boton Menu (menu)

Boton de flecha hacia abajo
Boton Enter (entrar)

Boton de flecha hacia arriba
Boton de control de velocidad

+ El botén de menu permite acceder a las funciones del mena de Mercury.

+ El boton de flecha hacia abajo permite navegar en direccion descendente entre las distintas opciones o selecciones

en pantalla.

« El botén Enter (intro) se utiliza para seleccionar, activar, desactivar o guardar una seleccion.

+  El boton de flecha hacia arriba permite navegar en direccién ascendente entre las distintas opciones o selecciones en

pantalla.

« El botén de control de velocidad permite acceder a las funciones de control de la velocidad de VesselView.

Panel trasero de VesselView 403

Los puntos de conexion del cableado del panel trasero de VesselView permiten conectar el cable de comunicacion de red
de Mercury SmartCraft y que la unidad se comunique a través de una red NMEA 2000. También dispone de un puerto
USB para utilizar una llave wifi, asi como para conectar un dispositivo de almacenamiento portatil para actualizar el

software, cargar los parametros personalizados de la embarcacién o descargar capturas de pantalla.

Panel trasero
a- Conexion de Mercury SmartCraft
b - Conexién de NMEA 2000
¢ - Puerto USB
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Seccion 1 - Primeros pasos

Diseno del cableado

La siguiente imagen representa el disefio de cableado tipico que permite incorporar VesselView a una red de
comunicacion de la embarcacion.

a- Conexion opcional a un chartplotter o pantalla multifuncién
b - Resistencia terminadora de 120 ohmios, macho

¢ - Resistencia terminadora de 120 ohmios, hembra

d - Fuente de alimentacién con fusible NMEA® 2000

e - Barra colectora de alimentacién

f- Conectoren T NMEA® 2000

g- VesselView 403

h - Tapa de proteccion frente a la intemperie (no se utiliza)

i- Caja de conexiones

Mantenimiento del dispositivo

IMPORTANTE: Se recomienda instalar la cubierta solar de plastico blanco que se suministra para proteger la unidad
cuando no se encuentre en funcionamiento.

Limpieza de la pantalla de indicaciones

Se recomienda realizar una limpieza rutinaria de la pantalla para evitar que se acumule la sal y otros restos generados por
el entorno. Las sales cristalizadas pueden rayar el recubrimiento de la pantalla cuando se utilice un pafio seco o humedo.
Es necesario asegurarse de que el pafio tenga la cantidad suficiente de agua dulce para disolver y eliminar los depdsitos
de sales. Durante la limpieza, no presionar demasiado la pantalla. Cuando no se puedan eliminar con el pafo las marcas
de agua, elaborar una solucién de agua templada y alcohol isopropilico a partes iguales para limpiar la pantalla. No utilizar
acetona, trementina mineral, disolventes similares al aguarras o productos de limpieza con base de amoniaco. El uso de
detergentes o disolventes fuertes puede dafar el recubrimiento antirreflectante, los plasticos o las teclas de goma. Se
recomienda instalar la cubierta solar cuando no se esté utilizando la unidad para evitar los dafios provocados por los rayos
UV en los marcos biselados de plastico y las teclas de goma.

Limpieza del puerto de medios

La zona de la tapa del puerto para medios debera limpiarse con frecuencia para evitar la acumulacion de sales
cristalizadas y otros restos.

Conexiones eléctricas

Es necesario realizar una inspeccion rutinaria de las conexiones eléctricas para impedir la acumulacion de sales
cristalizadas y otros residuos.
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Seccidn 2 - Pantallas de inicio y asistente de configuracién

Pantalla de inicio

En el arranque, VesselView mostrara la pantalla de presentacion inicial. Cuando aparezca el dibujo de un motor en la
esquina inferior, la alimentacion del motor de la embarcacion cuenta con control de emisiones.

4

64808

Pantalla de presentacién

Asistente de configuracién

Descripcién general

El asistente de configuracion de VesselView guia al usuario por los primeros pasos de configuracion de VesselView. Se
puede acceder en cualquier momento al asistente de configuracion pulsando el boton de menu. En la pantalla del menu,
utilizar el botén de flecha hacia abajo para acceder a la opcion Settings (configuracion). En el menu Settings
(configuracion), utilizar el boton de flecha hacia abajo para acceder a la opcion System (sistema) y abrir Wizard (asistente).

En la pantalla Welcome (bienvenida), pulsar el boton de flecha hacia abajo para abrir el asistente de configuracion.

Welcome

enter a subsection pr
press the menu button.

64813
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Seccion 2 - Pantallas de inicio y asistente de configuracion

Importar configuracién

Se abrira el asistente de configuracion y se preguntara al operador si dispone de algun archivo de configuracion guardado
en el almacenamiento local de la unidad o cargado en el dispositivo de almacenamiento USB introducido en la parte
trasera de la unidad. Esto puede resultar util y ahorrar tiempo en el ajuste si las configuraciones y las preferencias que se
van a utilizar en la embarcacion son las mismas que las de otra embarcacion con las que ya se ha creado un archivo de
configuracion. De no haber ningun archivo para importar, pulsar el botén de flecha hacia abajo para seguir con el
asistente. En caso de que se pueda importar alguna configuracion, utilizar la opcion de menu del explorador de archivos
para localizar el archivo de configuracion. Consultar la Seccién 3 - Explorador de archivos.

Import configuration

Import >
65795

Configuracién del motor

En la seccién de ajuste del motor del asistente de configuracion, el operador puede seleccionar el modelo de motor, el
numero de motores de la embarcacion y el niumero de motores, dos como maximo, que se mostraran en una determinada
pantalla VesselView.

NOTA: VesselView 403 solo muestra los datos de dos mofores. Las embarcaciones con tres o mas motores tendran que
utilizar otras unidades VesselView 403 adicionales.

Pulsar el boton Enter (intro) para abrir la pantalla de seleccién de motores. Utilizar los botones de las flechas para subir y
bajar por la lista. Cuando esté resaltado el motor correcto, pulsar el botén Enter (intro).

Engine Setup Pro Four Stroke 300

Pro Four Stroke 250

Pro Four Stroke 200
Six-Cylinder 300

N, and which

Six-Cylinder 250
Six-Cylinder 225
Four-Cylinder 200
Four-Cylinder 175

64814 64815

Number of Engines

Engines Shown

Seleccién del motor
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Seccidn 2 - Pantallas de inicio y asistente de configuracién

Pulsar el boton Enter (intro) para abrir la pantalla Number Of Engines (nUmero de motores). Utilizar los botones de flecha
hacia arriba y hacia abajo para seleccionar el numero de motores adecuado de la embarcacion.

Engine Setup 1

ion, and which

Engines Shown
64816 64817

Number of engines (nimero de motores)

Pulsar el boton Enter (intro) para abrir la pantalla de seleccién Engines Shown (motores visualizados). En funcion del
numero de motores que se haya seleccionado en el paso anterior, solo se mostraran las opciones que correspondan. Por
ejemplo, si se seleccionaron tres motores, el operador podra ver las opciones Port (babor), Starboard (estribor) y Center
(centro). Utilizar los botones de flecha para resaltar una opcion y pulsar el botdn Enter (intro) para activar la casilla de los
motores que se mostraran en VesselView. En una pantalla VesselView 403 se pueden mostrar como maximo dos

motores.

Al terminar con el apartado del asistente Engine Setup (ajustes del motor), pulsar el botéon de menu para volver a la
pantalla Engine Setup (ajustes del motor). Pulsar el boton de flecha hacia abajo para continuar con el siguiente paso del
asistente.

Engine Setup CNTR

ation, and which

Engine Model Pro Four Stroke 300
Number of Engines 1
|_Engines Shown >
' 64819 64820

Engines shown (motores mostrados)
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Seccion 2 - Pantallas de inicio y asistente de configuracion

Configuracién de dispositivo

En la pantalla Device Setup (ajustes del dispositivo), utilizar los botones de flecha hacia arriba y hacia abajo y el boton
Enter (intro) para confirmar una seleccion. Cuando se utilicen varios dispositivos VesselView, es necesario asegurarse de
asignar numeros no repetidos a cada unidad para evitar problemas en la transmision de datos. Los niumeros de timén
deben coincidir con la ubicacion de cada una de las unidades VesselView. Normalmente, el timon principal es el 1y, el
secundario, el 2. Pulsar el botén de flecha hacia abajo para continuar con el asistente.

Device Setup Device Setup

Select this display's location and unique Vessel\View
ID.

Select this display's location and unigue Vesselview
D.

Device i Device 1
64823 64824

Ajustes de Device (dispositivo) y Helm (timén)

Palanca de mando instalada

Para aquellas embarcaciones que dispongan de pilotaje por palanca de mando, resaltar y seleccionar la opcién de la
casilla Joystick Installed (palanca de mando instalada). De este modo se garantiza que la unidad VesselView reconocera
las entradas en el sistema realizadas desde la palanca de mando.

Vessel Setup

Specify whether this ve stalled.

Joystick Installed

65801

Configuracién de la velocidad
La opcién Speed Source (fuente de velocidad) determina coémo se obtienen los datos sobre la velocidad. Una estrategia
utiliza los datos del pitot y la rueda de paletas para calcular la velocidad de la embarcacion. Cuando se selecciona una
estrategia, debera seleccionarse el motor del que se obtengan los datos del pitot y la rueda de paletas. El GPS utiliza los
datos procedentes de la unidad GPS para determinar la velocidad. Cuando se selecciona el GPS, hay que seleccionar el
bus de red adecuado como fuente de los datos del GPS para VesselView.

Utilizar los botones de flecha hacia arriba, flecha hacia abajo y Enter (intro) para realizar las selecciones correspondientes
en las pantallas de Speed Setup (ajuste de la velocidad).
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Seccidn 2 - Pantallas de inicio y asistente de configuracién

Resaltar y seleccionar GPS Source (fuente de GPS).

Speed Setup

or speed data.

N\ e
Speed Source
Pitot source None

Paddle source None
64825

Seleccién de Speed Source (fuente de velocidad)

Para los datos de velocidad del GPS, seleccionar el bus CAN que transmita los datos del GPS a través de la red
SmartCraft.

SmartCraft (Can-P)

65293
Resaltar y seleccionar la opcion Speed Source (fuente de velocidad).

GPS

65292
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Seccion 2 - Pantallas de inicio y asistente de configuracion

Para la estrategia de velocidad, resaltar y seleccionar la opcién Pitot source (fuente de Pitot) y elegir el PCM del motor que
notificara los datos del sensor de pitot.

Speed Setup

Select sources for speed data.

GPS Source SmartCraft (Can-P)
Speed Source Strategy
Pitot source

Paddle source

65294

64827

Seleccién de la posicion del motor

Seleccionar la opcion Paddle source (fuente de paleta) y elegir el PCM del motor que enviara los datos del emisor de la
rueda de paletas.

Speed Setup

GPS Source SmartCraft (Can-P)

Speed Source Strategy

Pitot source PCMO
65295

None

PCMO

PCM1
PCM2

PCM3

64827

Seleccion de la posicion del motor

90-8M0143439 spa DICIEMBRE 2017 Pagina 11



Seccidn 2 - Pantallas de inicio y asistente de configuracién

En la siguiente ilustracion se muestran las posiciones del PCM para las embarcaciones con varios motores.

a- PCMO = exterior de estribor

b - PCM1 = exterior de babor

¢ - PCM2 = interior o centro de estribor
d - PCMS3 = interior de babor

Una vez terminada la seleccién de las opciones del apartado Speed Setup (ajuste de la velocidad) del asistente, pulsar el
boton de flecha hacia abajo para seguir con el siguiente paso del asistente.

Configuracion de unidades

VesselView permite al operador seleccionar las unidades de medida que se mostraran. Utilizar los botones de flecha hacia
arriba, flecha hacia abajo y Enter (intro) para seleccionar.

Units Setup U.S. Standard

Units preset Custom

64829 64830

Unidades de medida que se mostraran

Una vez terminada la seleccion de las opciones en el apartado Units Setup (ajuste de las unidades), pulsar el botén de
flecha hacia abajo para continuar con el asistente.

Ajuste del depésito

IMPORTANTE: Antes de tratar de configurar nuevos depésitos, hay que comprobar que todos los emisores y sensores del
depdsito estén conectados correctamente a la red.

El ajuste del depdsito permite al operador seleccionar el tipo de depdsito, determinar su volumen y ponerle un nombre.
Con la opcién Tanks (depdsitos) resaltada, pulsar el boton Enter (intro) para continuar.

Tank Setup

ion will help you to setup tanks

65337
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Seccion 2 - Pantallas de inicio y asistente de configuracion

Con la opcién Configure new tank (configurar nuevo deposito) resaltada, pulsar el boton Enter (intro).

Configure newtank

ABC
Unmonitored 100.0 of 200.0gal
Reset all tanks

65338

La pantalla de configuracion del deposito contiene toda la informacion que necesita VesselView para mostrar datos
precisos sobre el depésito.

sensor e CNTR 2 (88%) Pantalla de configuracién del depésito
Type@ None a - Sensor del depésito detectado
b - Tipo de deposito
N amee ¢ - Nombre del depdsito
Capacity (gal) @) (LG  d - Capacidad del depdsito

e - Inversion de la lectura del deposito
f- Calibracion del deposito
Calibrationﬂ g- Opcién Save (guardar)

Save @

Cancel

Inverted @ O

65339

NOTA: Al seleccionar como tipo de depdsito el combustible del generador no se ariade el volumen del depdsito del
generador al volumen global de los depdsifos de combustible de propulsion de la embarcacion.

Para seleccionar el tipo de depdsito, utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para resaltar el tipo de
deposito deseado. Con el tipo de deposito seleccionado, pulsar el botdn Enter (intro).
None
Fuel
oil
Water

Gray
Black
Live well

Genset Fuel

65340
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Introducir el nombre del depdsito. En el campo del nombre se pueden introducir como maximo nueve caracteres.
Consultar la Seccion 3 - Introduccion de nimeros y texto. Después de introducir el nombre del deposito, pulsar el boton de
menu para continuar con el siguiente paso.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well

Capacity (gal) 0DDDD.D0OD
Inverted O
Calibration

65343

Introducir la capacidad del depdsito. Para completar la entrada, seguir el mismo proceso que en el paso anterior. Después
de introducir la capacidad del depdsito, pulsar el boton de menu para continuar con el siguiente paso.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well

MName

Inverted
Calibration

65345

VesselView permite al operador invertir el valor del volumen de los depdsitos que se estan supervisando. Gracias a esta
opcidn, se pueden instalar en los depdsitos emisores que transmiten datos en frente de los emisores normales
convencionales. Los emisores normales del nivel del depodsito registran una resistencia de entre 33 y 240 ohmios. Una
lectura de 240 ohmios indicara que el depdsito se encuentra vacio y una lectura de 33 ohmios, que esta lleno. Los
emisores de los depositos invertidos normalmente registran entre 0 y 180 ohmios; de este modo, 0 ohmios indica que el
deposito esta lleno y 180 ohmios, que esta vacio.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well
Name LIVE

Capacity (gal) 000D .00
Inverted

Calibration

65347

Proceso de calibracion del deposito: Existen numerosas situaciones en las que puede ser necesario calibrar el depésito:
cuando hay depositos con formas extrafias, con el fondo en V o con un lado escalonado, € incluso su aspecto cuando la
embarcacién se encuentre en el agua. Los flotadores y emisores pueden enviar datos incorrectos al operador, lo que
provocara problemas con el combustible y con otras indicaciones de volumen. Para calibrar el depésito con precision,
empezar con un depdsito vacio que tenga una capacidad conocida. Bombearlo hasta llenar un cuarto de su capacidad y
registrar la posicion del flotador o del emisor. Repetir este procedimiento en incrementos de un cuarto hasta llenar el
deposito y, cada vez que se haga, registrar la posicion del sensor o del flotador. La calibracion del depésito permite al
operador ajustar las lecturas del depédsito desde que esta lleno hasta que se vacia.
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Utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para resaltar las filas de calibracién. Con una fila resaltada,
pulsar el boton Enter (intro) para cambiar el dato del porcentaje. Pulsar el botén de menu para salir de la fila de
calibracion.

Raw/Calibrated 88.0%  88.0%
0.0%
25.0%
50.0%

75.0%
100.0%
Save
Cancel

65348

Cuando se hayan configurado todos los campos y opciones, resaltar la opcion Save (Guardar) y pulsar el boton Enter
(intro) para guardar la configuracion del deposito en VesselView.

Raw/Calibrated 88.0%
1 0.0%
25.0%

50.0%

15.0%

100.0%

Cancel
65349

VesselView volvera a la pantalla Configure new tank (Configurar nuevo depdsito). En caso de que no haya mas depositos
que configurar, pulsar el boton de menu para volver al menu del asistente, y pulsar el botén de flecha hacia abajo para
continuar con el asistente.

Ajuste del sistema Active Trim

Las embarcaciones con el sistema Active Trim de Mercury Marine instalado pueden gestionar los perfiles de
compensacion utilizando la pantalla VesselView. La funcionalidad del teclado de Active Trim no se vera afectada.

VesselView guiara al operador por distintos pasos durante el proceso de configuracién de Active Trim. Seguir las
indicaciones y confirmaciones que aparecen en pantalla para completar el proceso de configuracion.

Con la opcion Active Trim resaltada, pulsar el boton Enter (intro) para comenzar el proceso de ajuste.

Active Trim Setup

E Active Trim

65710
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Utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para resaltar un perfil de Active Trim. Cuanto mayor sea el
numero, mas brusca sera la compensacion de la transmision o el motor a poca velocidad. El perfil de compensacion
principal se obtendra a partir de la media del perfil de funcionamiento. El perfil de funcionamiento se puede ajustar con la
embarcacion en marcha para afinar el comportamiento de esta en el agua. Para encontrar el mejor perfil principal para la
embarcacion, esta debera ponerse en marcha a velocidad de crucero. Con la opcion Calibrate (calibrar) resaltada, pulsar
el boton Enter (intro) para continuar.

Active Trim Setup

1

Major Profile

adjust

9 Calibrate

65717

Seguir las instrucciones en pantalla para completar la adaptacion de la compensacion hacia abajo. Pulsar el boton Enter
(intro) para continuar.

Active Trim Setup
Major Profile

Trim Down adapt
it

9 Next

65718

Seguir las instrucciones en pantalla para completar la adaptacion de la compensacion hacia arriba. Pulsar el boton Enter
(intro) para continuar.

Active Trim Setup
Major Profile

Trim Up adapt
Trim the engine or stern

9 Next

65719
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Cuando se haya completado la adaptacion de la compensacion hacia arriba y hacia abajo, VesselView mostrara la
pantalla Major Profile (perfil principal). No es necesario calibrar los cinco perfiles principales de compensacion. La
adaptacion de la compensacion hacia arriba y hacia abajo se aplicara a las lecturas de compensacion de los cinco perfiles.
Para salir del apartado Active Trim del asistente de configuracién, pulsar el botén de menu.

Active Trim Setup

1

Major Profile

W Usearrows to adjust e

9 Calibrate

65720

La configuracion de Active trim habra terminado.

Finalizacién del asistente de configuracién
Para completar el proceso del asistente de configuracion, pulsar el boton Enter (intro).

Asistente de configuracién completado

64845

Aviso de seleccion de fuente

Al finalizar el asistente de configuracion, se mostrara el aviso Source selection (seleccion de fuente). Después de pulsar el
boton Enter (intro) para seleccionar la opcién Start (iniciar) se iniciara el proceso de busqueda de sensores y emisores
identificables de los dispositivos que transmiten datos en la red de la embarcacién.

Source selection

The system is ready to auto select data
sources.

Before starting make sure that all
connected products are powered on.

Start

Cancel

65793
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Seleccion de la fuente de datos en curso. La pantalla mostrara los avances con un porcentaje entre 0y 100 %.

Source selection

Data sources selection is in progress...

1%

Cancel

65812

Después de terminar la seleccion, pulsar el botdn Enter (intro) para continuar. La pantalla VesselView volvera al modo
principal de visualizacion de datos.

Source selection

Data sources selection has finished.

Continue

65813

Creacién de capturas de pantalla

VesselView permite tomar imagenes de la pantalla durante el funcionamiento en tiempo real.

IMPORTANTE: Hay que tener cuidado cuando se desvie la vista del tramo de agua que se encuentra por delante. Es
necesario asegurarse de que no haya obstaculos ni otras embarcaciones en la trayectoria.

Para tomar una captura de pantalla, pulsar los botones de menu y de control de velocidad a la vez. En la parte inferior de
la pantalla aparecera brevemente el nombre del archivo de la captura de pantalla.

SYSTEM OK

64792

Botones de menu y de control de velocidad
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Todas las capturas de pantalla se guardaran en la carpeta File Browser (explorador de archivos), situada en el menu
principal.

AL FauiL nislory

©r Troll

%+ Performance
< Depth
Genset

Maintenance

™ File Browser

Se puede seleccionar una captura de pantalla cada vez para visualizarla, transferirla a un USB o eliminarla.

NOTA: Para poder ver la opcion Copy to USB (copiar en USB), es necesario haber introducido una unidad USB con el
formato adecuado en la parte trasera de VesselView. La conexion USB se encuentra debajo de la tapa grande de la parte
trasera de la unidad.

64847

updates.json updates.json
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png Screenshot_2017-08-23 12.26.20.png
Screenshot_2017-08-23_12.26.53.png Screenshot_2017-08-23_12.26.53.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.06.png Screenshot_2017-0
Screenshot_2017-08-23_12.27.17.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.25.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.32.png View

Screenshot_2017-08-23_12.27.38.png Copyto USB

64848 64849

File Information

Capturas de pantalla copiadas a una unidad USB

Se mostrara una pantalla de confirmacion para informar al operador de que la captura de pantalla se copié correctamente
en la unidad USB. Pulsar el botdn Enter (intro) para confirmar la opcion OK (aceptar) y volver a la carpeta de las capturas
de pantalla.

Copy

Screenshots/
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png
has been copied to USB Storage

64850
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Notas:
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Seccidn 3 - Selecciones del menu principal
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Descripcidén general
Al pulsar el botéon de menu, se abrira la pantalla principal Menu (menu). Utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha
hacia abajo para desplazarse y resaltar el elemento del menu deseado.

Cuando se realiza una seleccién desde la pantalla principal Menu (menu), si se pulsa el botén de menu, el operador
abandona la seleccion y vuelve a la pantalla principal Menu (menu).

i+ Home >

Active Trim

Fuel

Battery
Speed
Trim/ Tabs
System
Smart Tow
Trip

Tanks

Fault History
Troll

Performance

Depth

D4 32> ERE & 00

Genset

Maintenance

@

File Browser

o

Settings

64976

Ampliacion de las pantallas de datos

El panel del sistema de la izquierda posee seis elementos de datos predeterminados. Cuando la pantalla de la
embarcacién se encuentre activa, utilizar la flecha hacia arriba y la flecha hacia abajo para seleccionar los elementos del
panel del sistema. Al seleccionar cualquiera de los seis elementos predeterminados se mostrara la pantalla de datos
completa de dicha seleccidon. Estos son los seis paneles:

1. Inicio

Combustible

Bateria

Velocidad
Compensacion/Aletas
Sistema

SIS EE NSRS
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Al pulsar el botén de flecha hacia arriba hasta que se resalte el icono de inicio, VesselView volvera a la pantalla activa.

SYSTEM OK

Panel del sistema

Se puede acceder a otras pantallas con mas datos pulsando el botén de menu y utilizando la flecha hacia arriba o la flecha
hacia abajo para seleccionar alguno de los elementos del menu. Puede que algunas opciones no estén disponibles en
funcion del equipo motor de la embarcacion.

Introduccioén de numeros y texto

La introduccion de texto y numeros en los campos activos se puede realizar con el boton de flecha hacia arriba, flecha
hacia abajo, Enter (intro) y de mend.

2B

Sensor CNTR1(79%)
Type None

Name
Capacity (gal)

Inverted
Calibration

Save

Cancel

64838

Campos activos

Utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para resaltar el campo o el elemento deseado.

Pulsar el boton Enter (intro) para activar el cursor en el campo de datos.

Pulsar el boton Enter (intro) una vez mas para resaltar la posicion del nimero/caracter individual.

Utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para cambiar el nUmero/caracter.

Una vez introducido el numero/caracter, pulsar el botdn Enter (intro) para desactivar la posicion del nimero/caracter.

Pulsar el botdn de flecha hacia arriba para pasar a la posicion del siguiente numero/caracter. El botén de flecha hacia
abajo se puede utilizar para volver a la posicion del anterior nUmero/caracter.

Cuando un campo de datos activo esté completo, pulsar el botén de ment para utilizar los botones de flecha hacia
arriba y flecha hacia abajo para desplazarse por la pantalla al siguiente campo superior o inferior.

Utilizar la anterior lista de instrucciones para completar los campos activos adicionales de las distintas pantallas de
VesselView.

Cuando se completen todos los campos de una pantalla, seleccionar Save (guardar) para asegurarse de que no se
modifique ningin cambio o adicion.

Inicio
La pantalla de inicio de VesselView contiene los siguientes datos:

Combustible

Velocidad

Graficos de compensacion y estado de Active Trim
Estado del sistema

Estado del piloto automatico
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+ RPM
»  Posicion de engranaje

a- Combustible

b - Velocidad

c - Graficos de compensacion y estado de Active Trim
d - Estado del sistema

e - Elementos del panel del sistema

Fg f- RPM

g - Posicion de engranaje

AT - ON

&  SYSTEM OK

64867
Para volver a la pantalla de inicio desde cualquier nivel de datos o pantalla de caracteristicas, pulsar el boton de mend. En
funcién del nivel anidado en el que se encuentre, puede que haya que pulsar varias veces el botén de menu.

Los elementos de datos que se muestran en el panel del sistema de la izquierda se pueden personalizar desde Settings
(configuracion) > Preferences (preferencias) > Interface (interfaz) > System (sistema). Se pueden realizar cinco
selecciones de datos como maximo.

Active Trim

Active Trim Profile Adjust

5 e
} a»

65736

Para que funcionen todas las caracteristicas de Active Trim, puede ser necesario instalar algun componente adicional.
Consulte a su concesionario autorizado de Mercury Marine para obtener informacion sobre los componentes necesarios.

Introduccién a la compensacién activa

La compensacion activa es el sistema de compensacion automatico basado en GPS que ha patentado Mercury Marine.
Este sistema de manos libres intuitivo ajusta de forma constante el motor o la compensacion de la transmision a los
cambios de las condiciones de funcionamiento para mejorar el rendimiento, el ahorro de combustible y la facilidad de
manejo. Responde con precision a las maniobras de la embarcacion y consigue un mejor control general de la
navegacion. Para sacar el maximo partido de la compensacién activa no es necesario tener conocimientos de
compensacion del motor o de la transmision.

* A medida que el barco acelera, el motor o sistema de transmisiéon se compensa hacia fuera.
* A medida que el barco aminora, el motor o sistema de transmision se compensa hacia dentro.
*  Active Trim se puede anular en cualquier momento utilizando los botones de compensaciéon manual.

+ La compensacion activa permite al operador de la embarcacion compensar los cambios en la carga, las preferencias
del piloto y las condiciones climaticas, sin perder el control automatico total.

La compensacion activa tiene cuatro modos de funcionamiento.

1. Velocidades de ralenti
Mantienen la posiciéon de compensacion actual.

61896
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2. Aceleracion (explosion)
Repliega el motor o la transmision bajo la embarcacion para minimizar la elevacion de la proa y mejorar el tiempo
hasta el planeo.

|

61897
3. Velocidades de planeo
Compensa de forma progresiva el motor o la transmisién en funcién de la velocidad indicada por el GPS para
mantener el funcionamiento mas eficiente.

61898
4. Anulacién

o Cuando el operador utiliza la compensacién automatica, se anula de forma inmediata el sistema de compensacion
activa y el operador pasa a tener el control total.
TRIM
61899

Cuando se arranca el motor, la compensacién activa se retoma en el modo activado/desactivado que estaba cuando se
apagé. Por ejemplo, si estaba activada cuando se apag6 el motor por ultima vez, aparecera activada cuando se vuelva a
arrancar.

GPS

El sistema Active Trim utiliza la seial del GPS para determinar la velocidad de la embarcacion. El sistema Active Trim no
controlara automaticamente la compensacion hasta que el dispositivo GPS haya obtenido una sefial.
Funcionamiento en aguas poco profundas

IMPORTANTE: La compensacion activa no detecta la profundidad del agua y no compensa hacia arriba de modo
automatico en aguas poco profundas. El operador debera anular la compensacion activa compensando manualmente el
motor o la transmision pulsando el boton OFF (apagado).

Posicién del remolque y compensacion activa

Al colocar el motor o la transmisién en posicion de remolque (por encima del 50 % del rango de compensacién adaptado)
se impide la activacion del sistema Active Trim. Cuando el motor o la transmisién estén compensados por encima de su
rango normal (para navegar por aguas superficiales, botar el barco desde un remolque o cargarlo en estos), debera
realizarse una compensacion hacia abajo de forma manual antes de que se ponga en marcha el sistema Active Trim. Esta
caracteristica de seguridad impide que el motor o la transmision realicen una compensacion hacia abajo automaticamente
y que golpeen algo.

Visidén general de los perfiles de compensacion

El sistema de compensacion activa se puede configurar con cinco perfiles generales Unicos de compensacion. En la
siguiente ilustracion se puede ver como varia el angulo de compensacion con respecto a las curvas de velocidad de la
embarcacién en cada uno de los cinco perfiles generales.

A 5 4

Ejemplo de curvas de los perfiles de compen-
3 sacién generales; las curvas reales pueden
variar
a- Angulo de compensacién

2 b - Velocidad de la embarcacion

@ 1

61865
(h)
) >

90-8M0143439 spa DICIEMBRE 2017 Pagina 25



Seccidn 3 - Selecciones del menu principal

Configurar el sistema de compensacion activa con el perfil de compensacion principal que se adecue mas al barco
individual y a la combinacion de equipos motores en condiciones de funcionamiento normales.

Cada una de las curvas de perfil principal del ejemplo anterior representa el ajuste medio predeterminado (perfil de
compensacion seleccionable 3) de un rango mas amplio de perfiles de compensacion seleccionables. Los perfiles de
compensacion generales ofrecen una serie de cinco perfiles que puede seleccionar el operador para ajustar la curva de
compensacion durante el manejo del barco, a fin de compensar las variaciones en las condiciones medioambientales o en
la carga del barco.

El limite superior de un perfil de compensacion principal seleccionado es el perfil 5 de compensacion ajustable por parte
del usuario. El limite inferior es el perfil 1 de compensacion ajustable por el usuario.

Los rangos de los cinco perfiles generales se solapan entre ellos. Cuando se dibujan en un solo grafico los intervalos de
las curvas de compensacion de los perfiles generales 4 y 3 (del primer grafico) muestran un solapamiento importante. El
limite superior del perfil general 3 es mayor que el limite inferior del perfil 4, lo que provoca que una parte de los rangos de
la curva de compensacion esté compartida por ambos perfiles. En la practica, esto significa que las variaciones pequefas
en las condiciones en las que se configure el sistema no se traduciran en grandes variaciones en el comportamiento del
sistema.

a- Limite superior del perfil general 4

b - Limite inferior del perfil general 4

c- Lazona formada por la (c) y la (g) equivalen
al rango completo del perfil 4 principal.

d - Limite superior del perfil general 3

e - Limite inferior del perfil general 3

f- Lazona formada por la (f) y la (g) equivalen
al rango completo del perfil 3 principal.

d- Solapamiento de intervalos de los perfiles
generales 4y 3

A

65790

Configuracién y ajustes

IMPORTANTE: Hay que configurar siempre Active Trim con un perfil principal que permita al operador seleccionar un perfil
ajustable con una compensacién adicional hacia dentro; no seleccionar un perfil principal que provoque un funcionamiento
normal en el perfil 1 de compensacién ajustable. De este modo se asegura que el operador siempre pueda bajar la proa
para corregir el cabeceo sin tener que realizar una compensacién manual del motor o la transmisién.

VesselView buscara en la red el médulo de control de la embarcacién. En caso de que el software del médulo de control
de la embarcacion no esté actualizado o de que no se pueda encontrar en la red, la configuracién del sistema Active Trim
no permitira continuar al operador.

Resaltar la opcion Calibrate (calibrar) y pulsar el boton Enter (intro). Seguir las indicaciones de la pantalla en cada paso
del proceso de calibracion. Resaltar la opcion Next (siguiente) después de completar cada paso para continuar con el
siguiente. Una vez completados todos los pasos, pulsar el botén Enter (intro) para guardar el procedimiento de calibracion.

3

Active Trim

Major Profile

w  Usearrows to adjust &

Calibrate
64874
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Active Trim Calibration
Major Profile 3

Trim Down adapt

Trim the engine or sterndrive to the full down position
and hold the switch for five seconds after the engine
or sterndrive reaches the full down position. Then
press “NEXT".

Next

64875

Active Trim Calibration
Major Profile 3

Trim Up adapt

Trim the engine or sterndrive to the full up (trailer)
position and continue to hold the trim up switch for
five seconds after the engine or sterndrive reaches the
full up (trailer) position. Then press “NEXT”.

Next

64876

Active Trim Calibration

Major Profile 3

Major profile selection

Please select a Major Profile for Active Trim. A higher
number will trim more aggressively (ie will trim more
are lower speed). The major profile becomes the
average of the running profile. The running profile can
be adjusted when underway to fine tune the vessel
attitude. To find the best major profile for your vessel,
the boat should be run at cruising speeds.

Next

64878

Active Trim

3

Major Profile

w  Usearrowstoadjust .

Press “ENTER” to Save

64879

Fuel (Combustible)

La pantalla Fuel (combustible) de VesselView muestra el combustible total de acuerdo con los datos actuales del depdsito
que se hayan introducido en la configuracion del depésito a través del menu Tanks (depdsitos) o del asistente de
configuracion.
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La parte inferior de la pantalla mostrara el flujo de combustible o el volumen del consumo de combustible por hora. El
volumen dependera de las unidades de medida seleccionadas durante el proceso del asistente de configuracion. Las
unidades de medida se pueden cambiar en cualquier momento desplazandose hasta Menu (menu) > Settings

(configuracion) > Preferences (preferencias) > Units (unidades).

TOTAL FUEL

Tank1

52

E E

16.4

FUEL FLOW

Bateria

Fuel

105

" Tank2

53
13.2

La pantalla de datos Battery (bateria) muestra el valor numérico correspondiente al voltaje de la bateria, asi como un

indicador rojo en el recorrido del cuadrante.

En la parte inferior de la pantalla se mostraran las revoluciones por minuto del motor.

123

PORT
10 10

2000

12.4

STBD

1800

64971

Ejemplo de la pantalla Battery (bateria).

Velocidad

La pantalla de datos Speed (velocidad) muestra el recorrido completo del cuadrante de velocidad, el valor numérico de la
velocidad, el valor de las revoluciones por minuto, asi como el caudal de combustible de los motores.

RPM

64973

Compensacion/Aletas

a - Recorrido del cuadrante de velocidad
b - Valor numérico de la velocidad

¢ - Valor de las revoluciones por minuto
d - Velocidad de flujo de combustible

En la pantalla de datos Trim/Tabs (compensacién/aletas) se muestran los siguientes datos:

*  Grafico de compensacion
+  Gréafico de aletas
»  Valores numéricos de compensacion
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Estado de Active Trim
Velocidad de flujo de combustible

Trim / Tabs

a - Grafico de compensacion

b - Valor numérico de compensacion
¢ - Estado de Active Trim

d - Velocidad de flujo de combustible
e - Graficos de aletas

1 3 .2 FUEL FLOW@

64972

Sistema

La pantalla System (sistema) se puede personalizar con cinco elementos de datos del motor y la embarcacién como
maximo. En la pantalla siempre se mostraran las revoluciones por minuto del motor.

System
CNTR

RPM 1550 on

Engine Hours 55 hrs

Water Pressure 11.55 &
Coolant Temp 144 -

0il Pressure 46.89 -
Vessel fuel rate 28.70 e

64883

NOTA: En funcion del equipo motor de la embarcacion, no estaran disponibles fodas las opciones de dafos del motor o de
la embarcacion.

A continuacion se muestra un listado de datos del motor y de la embarcacion que se pueden seleccionar:

Presion del refrigerante
Temperatura del refrigerante
Presion auxiliar

Presion de aceite

Horas de funcionamiento del motor
Velocidad de flujo de combustible
Temperatura de admision
Porcentaje de aceleracion
Porcentaje de carga

Temperatura del aceite de la transmisién
Presion del aceite de la transmision
Combustible total utilizado (vida util)

Para seleccionar los elementos de datos que se visualizaran en la pantalla del sistema, hay que desplazarse por la
pantalla Menu (menu).
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En el menu principal, utilizar los botones de flechas para resaltar la opcion Settings (configuracion) y pulsar el boton Enter
(intro).

1ot

Performance

Depth
Genset

Maintenance

[ File Browser
£} Settings

Utilizar los botones de flechas para resaltar la opcidon Preferences (preferencias) y pulsar el boton Enter (intro).

64959

Settings
System
Vessel

Engine

PrefeEnces
Alarms
Wireless
Personality file

64960
Utilizar los botones de flechas para resaltar la opcién Interface (interfaz) y pulsar el boton Enter (intro).
Preferences
Key beeps Off
Backlight
Popups
Units

64961
Utilizar los botones de flechas para resaltar la opcion System panel (panel del sistema) y pulsar el boton Enter (intro).

Preferences / Interface

Home screen

System panel

64962
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En la pantalla System panel (panel del sistema), existen distintas opciones de visualizaciéon de datos. Utilizar los botones
de flecha para resaltar la seleccion de datos deseada. Pulsar el boton Enter (intro) para marcar o desmarcar una
seleccion. Se pueden marcar como maximo cinco selecciones.

eferences / Interface / System panel

Engine Hours
Water Pressure
Coolant Temp
Oil Pressure
Boost Pressure
Fuel Rate
Intake Temp

64963

Pulsar el boton de menu para salir de la pantalla System panel (panel del sistema) después de haber realizado todas las
selecciones. De este modo, la pantalla System (sistema) mostrara las selecciones actuales.

Smart Tow

Smart Tow es un programa facil de utilizar que permite administrar los objetivos de velocidad final y aceleracion de la
embarcacion para remolcar esquiadores acuaticos o donuts, o para equipos de deportes acuaticos de todo tipo. Smart
Tow no deja lugar para las conjeturas en lo relativo a problemas de aceleracion como un arranque demasiado rapido, un
exceso de impulso, la desaceleracion o unos objetivos de velocidad constantes. Seleccionar un perfil, pulsar para activar y
colocar la manilla de control con el acelerador totalmente abierto y Smart Tow se ocupara del resto.

Smart Tow utiliza las revoluciones por minuto del motor, a menos que la embarcacion cuente con un GPS instalado y
conectado a la red del area de control.

Smart Tow ofrece cinco perfiles de lanzamiento preestablecidos en fabrica (de P1 a P5) que se muestran en la parte
izquierda de la pantalla. Utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para desplazarse y para resaltar los
perfiles.

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME
1.0 0 0.0 ..

SPEED SetPaint

12

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

é'::; to adjust Set Point

65036

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

2.6 10 + 3.0 s

SPEED SetPoint

12

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

-
Pres C:‘:; to adjust Set Point

65038

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

1 . 2 5 % 2. 5 SEC

SPEED SetPaint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

{':3 to adjust Set Point

65037

Perfiles 1y 2

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

4.0 15 % 3.5 SEC

SPEED SetPoint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

-
Pres {':'3 to adjust Set Point

65039

Perfiles 3y 4
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Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

5.0 20 4 4.0 ..

SPEED SetPaint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

65040
Perfil 5

La pantalla Smart Tow permite modificar el punto de ajuste de cada perfil. Puede resultar util realizar un cambio en el
punto de ajuste cuando haya personas a bordo con distintos grados de experiencia en el uso de equipos para deportes
acuaticos. El operador puede realizar lanzamientos mas agresivos para los esquiadores con mas experiencia, asi como
otros mas suaves para nifios o para remolcar articulos hinchables.

Al pulsar el boton de control de velocidad, se mostraran los iconos de los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia
abajo para regular el punto de ajuste.

Smart Tow
OVERSHOOT TIME

u % ﬂ. n SEC

NTER" to ENABLE Smart Tow

@ Adjust Speed/RPM @

65041

Punto de ajuste e indicadores de ajuste

Para activar un perfil de lanzamiento de Smart Tow, pulsar el botdn Enter (intro).
Smart Tow

RAMP OVERSHOOT TIME
100 0 o 0.0 SEC

SPEED SetPoint

12..

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

65036

Para desactivar Smart Tow, pulsar el botdn Enter (intro). La pantalla saldra del perfil de lanzamiento y volvera a la pantalla
de seleccion y activacion de los distintos perfiles.

Viaje

La pantalla de datos Trip (viaje) muestra los siguientes elementos:
« Distancia del viaje

+ Tiempo de viaje

» Average mileage (distancia media en millas)

»  Trip speed average (velocidad media del viaje)

*  Fuel used on trip (combustible consumido en un viaje)
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+  Opcion de restablecimiento del viaje

Trip Distance

Trip Time 5

Average Mileage 3.2
Trip Speed Average 30

Fuel Used on Trip 464

Press “ENTER" to reset Trip

64966
Al pulsar el boton Enter (intro) se restableceran los valores de la pantalla Trip (viaje).

Depdsitos

La pantalla de datos Tanks (depdsitos) esta compuesta por la imagen de un depdsito con una parte coloreada que
representa su volumen restante. Debajo de la imagen del depdsito se muestra un valor numeérico.

Tanks

65679

En caso de que haya mas de un depdsito configurado para la embarcacion, utilizar los botones de flecha hacia arriba o
flecha hacia abajo para resaltar los depositos adicionales. Cada uno de los depositos configurados estara representado
por un icono asociado con el contenido del deposito. A la izquierda de la pantalla se pueden encontrar los iconos del
deposito.
Tanks
Water

WATER

(]

65683

Historial de fallos

Se mostraran todas las advertencias, fallos y alarmas de Mercury sea cual sea la pantalla que se esté visualizando en el
momento en que se produzca la alarma. Cuando se activa una alarma, la pantalla mostrara una ventana en la que se
mostrara la advertencia y el texto de alarma, junto con una breve descripcion de las acciones que se deberan tomar.

Las alarmas criticas suelen ir acompafadas de una respuesta del sistema Guardian Engine de Mercury, que puede indicar
una reduccion de la energia del motor, una reduccion de las RPM maximas o una condicion de parada forzada. Todos los
fallos criticos emiten un aviso sonoro. Un fallo critico hara sonar la bocina de advertencia durante seis segundos
consecutivos.

Las alarmas no criticas se mostraran como criticas, pero la bocina de advertencia emitira seis pitidos cortos.
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Las ventanas emergentes de fallos permiten al operador obtener informacion adicional sobre cada uno de los fallos.
Seleccionar la opcion View (ver) para obtener una explicacion mas descriptiva del fallo.

A Fault
Fault #####

Action Text

Short Text

VIEW

CLOSE

64910
Ejemplo de ventana emergente de fallo

Para eliminar un fallo activo, debera identificarse la pieza defectuosa. A continuacién, debera inspeccionarse, repararse o
sustituirse la pieza defectuosa. Poner en marcha el motor y dejar que VesselView realice el escaneo de arranque del
sistema. En caso de que la embarcacion supere sin problemas el escaneo de arranque, la pestafia Mercury situada en el
lateral izquierdo de la pantalla se pondra de color verde. El historial de alarmas se puede ver en cualquier momento
seleccionando la pantalla del menu principal y, a continuacion, la opcion Alarms (alarmas). Aqui podra ver el historial del

fallo.

Fault History

A 2 Active Faults
8 Saved faults

Fault #it###HH Active

Action Text
Short Text
Descriptive Text

Press “ENTER” to clear saved faults

64911

Ejemplo de pantalla del historial del fallo

Fault History

A 2 Active Faults
8 Saved faults

Fault ###

Short Text

Press “ENTER” to clear saved faults

64912
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Fault History

No Active Faults
3 Saved faults

Fault #######

Short Text

Press “ENTER” to clear saved faults

64913

Fault History

No Faults

64914

No existen fallos en el historial

Cuando aparezca una alerta de fallo activo en la parte inferior de la pantalla, pulsar el boton Enter (intro) para ver la
informacién correspondiente.

1 Active Fault
See Fault History

RPM

Coolant Temp

Coolant Pressure 22

Qil Pressure 21

1 Active Fault - Press “ENTER” to view
64916
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Fault History

a- Cddigo de fallo

A 2 Active Faults b - Texto de la medida de correccion
8 Saved faults c- Texto breve sobre el fallo
1 d - Texto descriptivo sobre el fallo
Fault ###itH e e - Enter (intro) para borrar fallos.

@Action Text
Short Texte

@ Descriptive Text

e Press "ENTER” to clear saved faults

65350

Pesca por currican

Los intervalos de revoluciones por minuto para pesca por currican dependen del equipo motor instalado. Las maximas
revoluciones por minuto para pesca por currican en todos los motores o fuerabordas son 1000 r. p. m.

550..
Speed 0 on
Depth 19.7 «

Sea Water Temp -—-

Press "ENTER" to ENABLE Troll
-
Press (2'} to adjust RPM Set Point

65005

La embarcacién debera tener una marcha puesta y el acelerador estara al ralenti. Si la embarcaciéon no cumple estas
condiciones, se mostrara un icono de advertencia y un mensaje en el que se indicara al operador cémo activar el control
para pesca por currican.

Una vez elegido el valor de revoluciones por minuto deseado, pulsar el boton Enter (intro) para activar la pesca por
currican. De este modo se pondra en marcha el control para pesca por currican y los motores alcanzaran las revoluciones
por minuto deseadas.

En la parte superior de la pantalla VesselView se mostrara un simbolo de advertencia y el texto «Troll active» (pesca por
currican activada).

A Troll ACTIVE)

=08

Speed 1.8

Depth 15

Sea Water Temp 65

Presg “ENTER” to disable Troll
Press (;’) to adjust RPM Set Paint

65004
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Seguir las instrucciones que se mostraran en la parte inferior de la pantalla. Al pulsar el botdn Enter (intro) se desactivara
la pesca por currican. Al pulsar el botén de control de velocidad se podra regular el punto de ajuste de las revoluciones por
minuto.

Troll

550..

speed 0

Depth 19.7 &

Sea Water Temp

65006

Instrucciones en pantalla

Troll

550..

Speed 0 ow
Depth 19.7 «

Sea Water Temp

@ Adjust Speed/RPM @

Indicadores de los botones de ajuste de las revoluciones por minuto

65007

Pulsar el boton de control de velocidad para salir de la ventana Adjust Speed/RPM (ajuste de velocidad o revoluciones por
minuto) y volver a la pantalla Troll (pesca por currican). En caso de que esté activada la pesca por currican, no se podra
navegar a otras pantallas. Pulsar el botdn Enter (intro) para desactivar la pesca por currican.

Sea Water Temp

65020

Pesca por currican activada
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Performance (Rendimiento)

La pantalla Performance (rendimiento) mostrara la velocidad maxima de la embarcacion, las maximas revoluciones por
minuto, la velocidad actual y las revoluciones por minuto actuales para un maximo de dos motores.

Performance

Current RPM

2640

SpEEd

Peak 2641 bk 24,6

Press "ENTER" to reset

64882

Profundidad

La pantalla Depth (profundidad) muestra la profundidad del agua junto con la posicién actual de la compensacion y la
temperatura del agua.

o  S—
- ——
I—
j;_
+44
Active Trim - OFF

Sea Water Temp

64881

Grupo generador

La pantalla de datos Genset (grupo generador) muestra los siguientes elementos:
« Voltaje del grupo generador

*  Frecuencia del grupo generador

» Tiempo de funcionamiento del grupo generador en horas

*  Presion del aceite del grupo generador

+  Temperatura del refrigerante del grupo generador

+ Voltaje de la bateria del grupo generador

+  Combustible del grupo generador (en caso de que se haya definido en el apartado Tanks [dep6sitos] como Genset
tank [depdsito del grupo generador])

Volts

Frequency

Run Time

Coolant Temp

Oil Pressure

Battery

64964

Pantalla de datos Genset (grupo generador)
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Mantenimiento

En caso de que se detecte un recordatorio de mantenimiento durante el escaneo del sistema, aparecera una ventana
emergente de color azul en la pantalla. Hay que utilizar el sentido comun para proteger su inversion y revisar el aceite del
motor de forma regular, mejor si se hace antes de cada uso.

Maintenance Required

Visit an authorized
Mercury repair facility
at your earliest convinience

Press “ENTER” to close

64968

Cuando se haya consumido todo el tiempo de mantenimiento programado, se mostrara una ventana emergente del
mantenimiento tras el escaneo del arranque. El operador puede cerrar la ventana emergente, pero el recordatorio seguira
apareciendo cada vez que se introduzca la llave en la embarcacion. Al aceptar el recordatorio de mantenimiento, se
reiniciara el periodo de mantenimiento de VesselView. Los usuarios pueden consultar en cualquier momento la barra de
mantenimiento para ver el tiempo que falta hasta el siguiente mantenimiento. Esto puede ayudar a programar las futuras
citas con el concesionario, en caso de que el mantenimiento no lo realice el propietario.

VEIEGERE

Engine Hours

Maintenance Required

Visit an authorized Mercury repair facility
atyour earliest convinience

Press “ENTER" to reset engine hours

64967

Ejemplo de la pantalla Maintenance (mantenimiento).

Cuanto mas azul esté la barra, mas tiempo habra que esperar antes de realizar el siguiente mantenimiento. Cuanto mas
corta sea la barra azul (consumo), antes habra que realizar el mantenimiento programado. Las siguientes imagenes
muestran un estado en el que no se necesita mantenimiento a la izquierda y uno en el que si es necesario a la derecha.

Maintenance Maintenance

Engine Hours Engine Hours

Port

STBD

Maintenance Required

Visit an authorized Mercury repair facility
at your earliest convinience

Press “ENTER” to reset engine hours Press “ENTER” to reset engine hours

64969
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Explorador de archivos
Utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para resaltar la opcién File Browser (explorador de archivos)
en el menu principal.

FdUll I'I!!.'lU[)!r
Troll

Performance

Depth

Genset

Maintenance
1 File Browser

65008
Pulsar el boton Enter (intro) para mostrar el contenido del explorador de archivos.

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

1 MercuryG wtratar gz

65009

Contenido del explorador de archivos
Este apartado dispone de las siguientes opciones: visualizacion, revision o eliminacion de la informacion del archivo.
updates.json

Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

1 _MercuryGatewayApp_ 1503492953 ar.gz

File Information

View
Delete

65010
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En la opcion de visualizacion de File Information (informacion del archivo) se mostrara el nombre, el tamafio y la fecha 'y
hora de creacion del archivo.

a- Nombre del archivo
File Information b- Tamafio del archivo
c - Fechay hora de creacion del archivo

Screenshots/
© screenshot 2017-09-18 23.19.45.png
Type: Image File

®size 16818
Created: 09/18/2017 11:19 pm
Modified: 09/18/2017 11:19 pm

65027

Al conectar una unidad USB en VesselView, se podran realizar dos tareas mas con un archivo: copiar a USB y mover a
USB. Con la unidad USB introducida, el operador puede acceder a los archivos de VesselView (Local Storage
[almacenamiento local]) o de la unidad USB (USB Storage [almacenamiento USB]).

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png
Screenshot_2017-09-18_00.14.29.png

Screenshot_2017-0¢

65012

Opciones adicionales con el USB

Local Storage
USB Storage

65011

Ubicacién del almacenamiento local y del almacenamiento extraible
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Ajustes

En el menu Settings (configuracion) hay siete categorias a través de las cuales se pueden configurar o cambiar los datos
de la pantalla en VesselView. Muchas de las configuraciones vienen determinadas por las selecciones realizadas en el
asistente de configuracion, pero se pueden cambiar en cualquier momento resaltando una categoria y seleccionando
alguna de las opciones que tenga asociadas.

Settings

Vessel

Engine

Preferences
Alarms
Wireless

Personality file
64983

Sistema

En la configuracion de System (sistema), se encuentran los siguientes menus: About (acerca de), Helm (timén), Wizard
(asistente), Restore (restaurar), Network (red), Simulate (simulacion), Time (hora) y Check for Updates (buscar
actualizaciones).

Helm
Wizard
Restore
Network
Simulate

Time

65351
About (Acerca de)

Al resaltar la opcion About (acerca de) y pulsar la tecla Enter (intro) aparecera una pantalla que contiene la version de
software y la revisidn de la aplicacion, la capacidad del hardware, el nUmero de serie e informacién sobre derechos de
autor.

La opcién Support... (asistencia...) situada en la parte inferior de la pantalla describe como hacer una captura de la
pantalla About (acerca de). En la Seccién 2 - Creacién de capturas de pantalla también se habla sobre este tema.

System / About

VesselView 403 Hardware
256MiB 128MiB PLE 2

Loader

6.0.909507.0

Serial number

0 Copyright2017
Barcode right201

Versién de software y revisiéon de la aplicacién actuales.

Pagina 42 90-8M0143439 spa DICIEMBRE 2017



Seccidn 3 - Selecciones del mend principal

Timén
La opcién Helm (timon) permite al operador asignar un niumero de identificacion de la ubicacion al dispositivo VesselView y
al timén en el que esté instalado. Este niumero de identificacion tiene una especial importancia cuando hay mas de un
timén en la embarcacion. Al asignar distintos nimeros de identificacion se evitan los errores de comunicacion en la red.

Para asignar nuevos numeros de identificacion sera necesario reiniciar VesselView.

Helm

Save and Restart

Cancel

64987

Ndmeros de identificacién de la ubicacién

Asistente
El asistente de configuracion es un proceso de varios pasos en el que el operador introduce determinada informacion
sobre el motor y la embarcacion para que VesselView funcione correctamente. Normalmente, la primera vez que se
arranca VesselView se guia al operador por todo el proceso del asistente de configuracion. En el asistente de
configuracion se pueden realizar cambios en cualquier momento. Seguir las instrucciones y las ventanas emergentes que
aparezcan en pantalla para realizar cambios y completar el asistente de configuracion.

Restaurar

La opcién Restore (restablecer) permite restaurar la configuracién personalizada en VesselView. Al marcar la opcién Local
Settings (configuracion local) se restablecera la configuracion unicamente en la unidad VesselView que vaya a utilizar el
operador. Al marcar Simnet global reset (restablecimiento global de SimNet) se restableceran todos los dispositivos de
SimRad y Navico, asi como todas las unidades VesselView conectadas a la red NMEA 2000.

System / Restore
Local settings

Simnet global reset
Reset

Cancel

64988

90-8M0143439 spa DICIEMBRE 2017 Pagina 43



Seccidn 3 - Selecciones del menu principal

Red

Al seleccionar la opcion Network (red) el operador podra elegir automaticamente los dispositivos de las redes SmartCraft y
NMEA 2000, restablecer la configuracion local o global, definir las rutas de comunicacién de la fuente de datos, mostrar la
lista de dispositivos actuales y realizar diagnosticos.

System / Network
Auto select

Reset global

Reset local
Data sources
Device list
Diagnostics

64992

Opciones de red

En la configuracion de Network (red) se encuentra la pestafia Data sources (fuentes de datos).
Con el boton de flecha hacia abajo, bajar hasta la opcion Data sources (fuentes de datos).
System / Network

Auto select

Reset global

Reset local

Data sources

Device list

Diagnostics

64855

Se mostrara una pantalla con los sensores de datos y dispositivos asociados al motor y la embarcacion. Algunas de las
opciones pueden no aplicarse en funcion del equipo motor de la embarcacion del que se trate. Pulsar el boton Enter (intro)
para ver una seleccién de las fuentes para la transmision de datos de un sensor o un dispositivo. Utilizar los botones de
flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para desplazarse por las distintas selecciones.

System / Network / Data sources

Vessel
Engine
Transmission
Battery

Unconfigured
Speed/Depth

64856
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En la opcion Device list (lista de dispositivos), resaltar y seleccionar la pestafia Refresh (actualizar) cuando se haya
instalado un nuevo dispositivo. La opcién Refresh (actualizar) realizara buscara en la red y mostrara todos los dispositivos
que estén respondiendo correctamente a la consulta.

System / Network / Device list

VV403 MFD (This device)
VV403 SmartCraft Gateway (This device)

64990

Al seleccionar Diagnostics (diagnoéstico) el operador puede ver las actividades actuales en todos los buses CAN activos.
Se pueden ver en tiempo real las velocidades de transmision y de recepcion. Esta caracteristica puede resultar util a la
hora de resolver los problemas de red.

Simulate (Simulacién)
La opcion Simulate (simular) se utiliza en los concesionarios para mostrar a los consumidores las caracteristicas de
VesselView. Cuando la unidad se encuentra en el modo Simulate (simular), los datos que se muestran en la pantalla no se
deben utilizar como informacién de navegacion. Todos los datos que se muestran durante una simulacion se generan de
forma aleatoria.

Time (Hora)
La unidad GPS de la embarcacién controla el tiempo. Cuando se establece un GPS fijo, se actualiza automaticamente la
hora mostrada. El desfase de la hora local permite ajustar la hora de la zona horaria de salida o la de llegada cuando sea
necesario. En la pantalla de desfase horario, utilizar los botones para desplazarse por los campos de datos activos y
aplicar la desviacion horaria que se desee. Resaltar la opcion Save (Guardar) y pulsar el botdn Enter (intro) para guardar
los cambios. Para obtener instrucciones mas detalladas sobre la activacion de los campos de datos, consultar Introduccién
de nimeros y texto. Se puede seleccionar el formato de 12 o 24 horas. El formato de fecha se puede modificar en funcion
de las preferencias del operador. Esto puede resultar importante a la hora de visualizar una lista de fallos, en la que se
registra y visualiza la fecha y la hora del fallo. Resaltar la opcion Save (Guardar) y pulsar el botén Enter (intro) para
guardar todas las selecciones.

System / Time
10/20/2017 7:32 am
Local time offset GMT -06:00
Time format 12hr

Date format MM/dd/yyyy
Save

Cancel

65278

Opciones de hora y fecha
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65283

Desfase horario en horas y minutos.

Buscar actualizaciones

La opcion Check for updates (buscar actualizaciones) buscara en internet las actualizaciones de software de VesselView.
Para obtener instrucciones mas precisas, consultar la Seccién 4 - Actualizacién a través de una conexién wifi.

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate

Time

Checkfor updates

65285

Vessel (Embarcacion)

La configuracion del menu Vessel (embarcacién) se aplica a los sensores y emisores de la embarcaciéon que no se
encuentran en el equipo motriz. En funcién de la jarcia de cada embarcacion, puede que algunas opciones no estén
activas. Entre los elementos de la configuracion de la embarcacion se incluyen: Tabs (aletas), Tanks (depésitos), Speed
(velocidad), Steering (direccion), Sea Temperature Source (fuente de temperatura del agua de mar) y Joystick Installed
(palanca de mando instalada).

Vessel

Tanks

Speed

Steering

Sea Temperature Source

Joystick Installed

64991
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Tabs (ALETAS)

La opcion Tabs (aletas) permite al operador seleccionar el bus CAN encargado de transmitir los datos de la aleta, asi
como seleccionar el motor que controla las aletas a través de los controles del timoén.

Vessel / Tabs

Source

65353

Al marcar la opcién Show (mostrar), aparecera la posicion de la aleta en la pantalla.

Depésitos
La configuracion del deposito se realiza en el asistente de configuracion, pero se puede cambiar el numero, el volumen y
el tipo de depdsitos en cualquier momento.

Vessel / Tanks
ABC (-

CNTR 1: Live well 79.0 of 100.0gal |

FUEL |'_i
CNTR 2: Fuel 88.0 0of 100.0gal |§
Unmonitored 100.0 of 200.0gal
Reset all tanks

65354

Velocidad

Los datos de velocidad se cubren en el asistente de configuracion, pero se podra cambiar la forma en que VesselView
obtiene los datos de velocidad en cualquier momento. Se puede cambiar la seleccion del bus CAN que transmite los datos
de velocidad. Se puede utilizar una estrategia de velocidad que utilice los sensores de pitot y de la rueda de paletas en las
embarcaciones que no tengan un receptor GPS.

Vessel / Speed
Speed Source
GPS Source SmartCraft (Can-P)
Pitot >

Paddle >

65355

La opcion Speed Source (fuente de velocidad) determina como se obtienen los datos sobre la velocidad. Una estrategia
utiliza los datos del pitot y la rueda de paletas para calcular la velocidad de la embarcacion. Cuando se selecciona una
estrategia, debera seleccionarse el motor del que se obtengan los datos del pitot y la rueda de paletas. El GPS utiliza los
datos procedentes de la unidad GPS para determinar la velocidad. Cuando se selecciona el GPS, hay que seleccionar el
bus de red adecuado como fuente de los datos del GPS para VesselView.
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Direccién
Los datos fuente de Steering (Direccion) pueden seleccionarse para que provengan del PCM o del TVM (médulo del

vector de empuje), con opciones para ver los datos en la pantalla, para invertir los datos de la direccidn y para establecer
un grado de compensacion de la direccion.

Vessel / Steering

Steering Angle Source

Invert Steering
Offset

®,

©

& b &

60056

©.9
P &

Opciones de asignacion de la transmision
a- PCMO = estribor o exterior de estribor
b - PCM1 = babor o exterior de babor
¢ - PCM2 = interior o centro de estribor
d - PCMS3 = interior de babor

La opcion Invert steering (Invertir direccion) sirve de ayuda cuando hay un VesselView orientado hacia atras. En este caso,
los datos de la direccion coincidiran con el punto de vista del usuario.

La opcion Steering Offset (Equilibrado de la direccion) se utiliza para alinear a cero grados el fueraborda, el motor
dentrofueraborda o el instalado a bordo. Cuando la transmision se situa perpendicular al casco, el angulo de direccion que
aparece en la pantalla puede no coincidir con el sensor de direccion de la transmision. Para ajustar esta variacion,
seleccione la ventana Offset (Equilibrado). Aparecera el cuadro de didlogo Steering Angle Calibration (Calibracion del
angulo de direccién). Al seleccionar el boton Calibrated row Zero (Fila calibrada a cero) se aplicara el equilibrado. Tenga
en cuenta que el equilibrado no cambia en la pantalla hasta que se selecciona el boton Save (Guardar).

Fuente de temperatura del agua de mar

Se puede cambiar el motor o la transmision seleccionados para transmitir los datos de temperatura del agua. Consultar el
apartado Direccion de esta seccion para obtener informacion sobre las posiciones del PCM del motor o la transmision.
También se pueden realizar otras selecciones para los emisores AirMar®©.

Vessel / Sea Temperature Source

PCMO
PCM1
PCM2
PCM3
AirMar0
AirMar1

65357
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Palanca de mando instalada

Para aquellas embarcaciones que dispongan de pilotaje por palanca de mando, resaltar y seleccionar la opcion de la
casilla Joystick Installed (palanca de mando instalada). De este modo se garantiza que la unidad VesselView reconocera
las entradas en el sistema realizadas desde la palanca de mando.

Motor

Vessel

Tabs
Tanks
Speed

Steering
Sea Temperature Source
Joystick Installed

Varias de las opciones de configuracion de la pestafia Engine (motor) ya se ajustan en el asistente de configuracion, pero
se pueden realizar cambios en la configuraciéon del motor en cualquier momento.

Numero de motores

Number of Engines
Engines Shown

Engine Model Pro Four Stroke 300

Limits
Supported Data
Cruise/SmartTow type

Active Trim

Este numero representa el numero de motores total de la embarcacion.

Engines Shown (Mostrar motores)
Este valor indica el numero de motores que se mostraran en esta unidad VesselView.

Modelo del motor

Al resaltar y seleccionar el modelo de motor se mostrara un listado de fuerabordas Mercury y motores MerCruiser para

elegir.

Limites

Los limites ayudan a establecer intervalos especificos para muchos parametros de datos del motor como: RPM
(revoluciones por minuto), coolant temperature (temperatura del refrigerante), oil temperature (temperatura del aceite),
battery voltage (voltaje de la bateria) y boost pressure (presion de impulsion). Los cambios realizados en los limites no
influiran en el equipo motor ni en el funcionamiento de la programacién de Engine Guardian de Mercury. Los limites reales
del motor vienen determinados por el médulo de control programado de fabrica en el motor.

Ajustes

Descripcion

Min.:

El valor de partida en el grafico de la pantalla

Max.:

El valor superior en el gréfico de la pantalla

Advertencia "bajo™:

El valor superior en la seccién inferior de color del grafico de la pantalla

Advertencia "alto™:

El valor inferior en la seccién superior de color del gréafico de la pantalla

Los valores predeterminados maximos y minimos se establecen en fabrica en los paquetes de motores seleccionados en
el Setup wizard (Asistente de la configuracién) o en el menu Engines Setting (Configuracién de los motores). El incremento
o la disminucion de los minimos y maximos de advertencia dependen normalmente de las preferencias personales del

usuario.
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Datos compatibles

La opcién Supported Data (datos compatibles) permite al operador seleccionar los tipos de datos que mostrara
VesselView. La lista de fuentes de datos depende del equipo motor seleccionado durante el asistente de configuracion.
Seleccionar la casilla de todos los elementos de datos que se deseen ver en VesselView.

Cruise/Smart Tow Type (Tipo Crucero/Remolque inteligente)

Con la configuracion Cruise/Smart Tow Type (Tipo Crucero/Remolque inteligente), el usuario puede seleccionar el sensor
desde donde el programa Cruise autopilot (Piloto automatico de crucero) y el programa Smart Tow (Remolque inteligente)
envian los perfiles para obtener los datos de velocidad. Las opciones son los datos de velocidad GPS o RPM del motor. Si
se selecciona Auto (Automatico), VesselView solicitara a la red una fuente de datos basados en la velocidad y esa
seleccion se utilizara para las funciones de Cruise (Crucero) y Smart Tow (Remolque inteligente).

Active Trim
La configuracion de Active Trim se lleva a cabo en el asistente de configuracion, pero se pueden realizar cambios en
cualquier momento. Seguir las indicaciones de las ventanas emergentes y los mensajes en pantalla para cambiar y
completar la configuracion de Active Trim.

Preferences (preferencias)

Las opciones de la pantalla Preferences (preferencias) del menu Settings (configuracién) comprenden los aspectos
visuales y sonoros de la unidad VesselView.

Preferences

Key beeps
Backlight
Popups

Units
Interface

64996

Sonido de las teclas
Cada vez que se pulsa un botén en la unidad, se escuchara un bip con el que el usuario podra saber que se ha reconocido
la pulsacion del botdn. Existen distintas opciones de ajuste del sonido de las teclas: apagado, bajo, normal o alto.
Backlight (Retroiluminacién)

El nivel de luz de la pantalla se puede cambiar en incrementos de un 10 %, desde un 10 % hasta un 100 %. Este
porcentaje se aplicara a las demas pantallas de SmartCraft e indicadores de enlace de la embarcacion.

Para reducir o aumentar el nivel de retroiluminacion de la unidad VesselView con respecto a otros instrumentos, se puede
cambiar la ganancia local para que la visualizacion de la pantalla VesselView resulte mas comoda en condiciones de luz
cambiantes.

Pop-ups (Ventanas emergentes)

Al marcar o desmarcar el cuadro emergente de compensacion, se activan o desactivan las ventanas emergentes sobre el
estado de compensacion.

Se puede ajustar en dos, cinco o diez segundos el tiempo que permaneceran en pantalla las ventanas emergentes de
compensacion.
Units (unidades)

Se puede personalizar los elementos de datos para que se muestren distintas unidades de medida; en la siguiente tabla
se indican las unidades de medida disponibles para cada elemento.

Datos Unidades
Distance (distancia) nm, km o mi
Distance small (distancias cortas) ft, moyd
Velocidad kn, km/h o mph
Wind speed (velocidad del viento) kn, km/h, mph o m/s
Profundidad m, ft o fa
Altitud mo ft
Altitude Datum (referencia de altitud) Geoide o WGS-84
Heading (rumbo) ‘Mo °T
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Datos Unidades
Temperatura °Co°F
Volume (volumen) L ogal
Economy (consumo) Distancia/Volumen, Volumen/Distancia, mpg, g/mi, km/L o L/100 km
Pressure (Presion) in Hg, bar, psi o kPa
Baro Pressure (presion barométrica) in Hg, mb o hPa

Interfaz
La configuracion del menu Interface (interfaz) permite controlar el aspecto de la pantalla VesselView.

Al resaltar la opcion Home Screen (pantalla de inicio), se abrira una lista de elementos de datos. Para que un elemento de
datos aparezca en la pantalla VesselView principal, marcar la casilla que corresponda. Se pueden marcar como maximo
cuatro elementos por pantalla.

La opcién System Panel (panel del sistema) permite al operador seleccionar hasta cinco elementos para rellenar
automaticamente el panel del sistema situado en el lado izquierdo de la pantalla principal. Ir a Settings (configuracion) >
Preferences (preferencias) > Interface (interfaz) > System Panel (panel del sistema) para seleccionar los elementos de
datos que se desee mostrar. Consultar el apartado Sistema.

Alarmas
La configuracion de Alarms (alarmas) permitira al operador ver todos los fallos y alarmas actuales y anteriores, asi como
seleccionar qué fallos se mostraran en forma de ventana emergente en pantalla.

Historial

VesselView archiva todos los fallos en la lista de fallos History (historial). Para borrar el historial de fallos, utilizar la opcion
que permite borrar todos los fallos.

Ajustes

La opcion Settings (configuracion) incluye los fallos relacionados con la profundidad del agua y el combustible restante.
Entre los fallos que se pueden personalizar se incluyen los siguientes:

»  Shallow water (aguas poco profundas)

+  Deep water (aguas profundas)

»  Speed through water rationality fault (fallo de racionalidad en la velocidad a través del agua)
*  Fuel remaining low (combustible restante bajo)

»  Fuel remaining high (combustible restante alto)

Con respecto a los fallos de profundidad de agua y de volumen de combustible, se pueden cambiar las profundidades o
los volumenes a partir de los cuales se activaran los fallos. Al marcar la casilla Enable (habilitar), se activara la notificacion
de fallos con ventanas emergentes. Desmarcar la casilla Enable (habilitar) para impedir que VesselView muestre los fallos
en ventanas emergentes.

Para fallos que no sean criticos, como los de aguas superficiales o combustible bajo, se emitiran seis bips cortos y se
mostrara una ventana emergente en la pantalla con una breve descripcion del fallo.

Con este tipo de fallos, la pestafia Mercury no aparecera en color rojo. En su lugar, la barra del encabezado superior
aparecera en color rojo y se mostrara el simbolo internacional de advertencia.

En el menu Settings (configuracion), seleccionar la opcién Alarms (alarms).
Settings
System
Vessel

Engine

Preferences

Wireless
Personality file

64920
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Pulsar el botdn Enter (intro). Seleccionar la opcién Settings (configuracion) en la pantalla Alarms (alarmas).

Alarms

Siren enabled

64921

En la pantalla Alarms/Settings (alarmas/configuracion) existen numerosos elementos de datos que el operador puede
personalizar. Para seleccionar un elemento de datos, utilizar los botones de flecha hacia arriba y flecha hacia abajo para
resaltar un elemento. Con el elemento deseado resaltado, pulsar el boton Enter (intro).

Alarms / Settings
Shallow water
Deep water
Speed through water rationality fault (3
Fuel remaining low

Fuel remaining high
Fuel tanks
Fresh water tanks

64922

En la pantalla de configuracion del elemento de datos, se pueden ver varios campos:

» Habilitar: permite que VesselView supervise este valor de datos.

»  Valor de datos: permite aumentar o reducir el valor a partir del cual se desencadenara un fallo.
+  Guardar: almacena todos los cambios realizados en la supervision de fallos y el valor de datos.

Alarms / Settings / Shallow water -
a- Habilitar
Enabled eD b- Valor de datos

Lower Limit (ft) ¢- Guardar
Q Save

Cancel

64923

Sirena habilitada

Con la opcion Siren Enabled (sirena habilitada), el fallo de la ventana emergente en pantalla iréa acompafado de la bocina
de VesselView. Al desmarcar este cuadro, dejara de sonar la bocina cuando se muestre una ventana emergente con
fallos.

Conexion inalambrica

La configuracion de la pantalla Wireless (conexién inalambrica) permite al operador conectar la unidad VesselView a
internet a través de una llave inalambrica que se introduce en el puerto USB de la parte trasera de la pantalla. Consultar la
Seccion 4 - Actualizacion a través de una conexion wifi.
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Archivo de personalidad

El archivo de personalidad de la embarcacion esta compuesto por todas las selecciones y preferencias configuradas en la
unidad VesselView. Este archivo de personalidad se puede guardar en el almacenamiento interno o descargarse en un
dispositivo externo para utilizar en otras embarcaciones que posean las mismas caracteristicas generales de la
embarcacion.

La importacion de un archivo de personalidad se realiza introduciendo una llave USB en la parte trasera de la unidad y
seleccionando el archivo de personalidad.

La exportacion del archivo de personalidad se realiza seleccionando la opcion de exportacion y eligiendo la ubicacion de
destino del archivo, ya sea en el almacenamiento interno o en una unidad USB conectada a la unidad VesselView.
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Notas:
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Seccion 4 - Procedimiento de actualizacion del

software
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Comprobacion de la version de software actual

En el sitio web de Mercury se encuentra disponible para descargar el software mas actual de VesselView: https://
www.mercurymarine.com. Para determinar qué version de software se encuentra instalada en VesselView, es necesario
encender la pantalla. En caso de que VesselView ya esté encendida, ir al menu System Controls (Controles del sistema).
Seleccionar Settings (configuracién) > System (sistema) > About (acerca de) para comprobar qué version de software de
VesselView se esta ejecutando en ese momento.

System / About

VesselView 403 Hardware
256MIB 128MIE PLE 2

Serial number
i}

Barcode

Version de software y revisién de la aplicacién actuales.

Descarga del software actual

Todas las actualizaciones del software de VesselView estan disponibles en el sitio web de Mercury Marine: https://
www.mercurymarine.com. Descargar el archivo en una unidad USB de 1 GB o mas capacidad. Es necesario asegurarse
de que el archivo esté situado en el nivel de raiz de la unidad USB. La raiz de la unidad es el nivel superior, en el cual el

archivo no esta en ninguna carpeta.

(8 MERCURY

Software Updates and
Documentation

Download Here

65024

Actualizacion a través de una conexion wifi

a- Puerto USB
b - Cubierta del puerto USB
c- Llave wifi

65247

IMPORTANTE: Las actualizaciones inalambricas del software de VesselView se realizan a través de la llave wifi del puerto
USB. Para poder utilizar la funcién inalambrica, la llave debera haberse introducido correctamente en el puerto USB.

Pagina 56 90-8M0143439 spa DICIEMBRE 2017



Seccién 4 - Procedimiento de actualizacién del software

Para identificar los numeros de version y de la aplicacion del software actual de VesselView, ir al menu Settings

(configuracion), y resaltar y seleccionar la opcidon System (sistema). Resaltar y seleccionar la opcién About (acerca de)

para visualizar la informacion.

Vessel

Settings

System / About

Engine

Preferg==; 0 256MiB 128MiE P(B2

Loader
6.0.909507

Wireles:

Person: °

Barcode

Support...
65263

1ron

Performance

Depth

Genset

Maintenance

File Browser

Q¥ settings>

65250

Resaltar y seleccionar la opcion Wireless (conexion inalambrica).

Settings
System
Vessel
Engine
Preferences
Alarms

Personality file

65251
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En la mayoria de operadores, se puede utilizar la opcion Client (cliente) para conectarse de forma inalambrica a internet.

Wireless / Mode
Disabled
Access point

65253

Seleccionar la opcion Connect to a wireless hotspot (conectar a una zona wifi).

Wireless

Client
Connect to awireless hotspot

Saved hotspots

65254

Aparecera una pantalla con las zonas wifi disponibles. Utilizar los botones de flecha hacia arriba o flecha hacia abajo para
resaltar y seleccionar la zona wifi deseada pulsando el botén Enter (intro).

eless / Connect to a wireless hotspot

Rescan
BRN-Enterprise

Authenticati
Encryption: CCM
ISETest2

Authenticati

BRN-Gue
Authentication: OPEN
Encryption:

65256

En caso de que no se detecte ninguna zona wifi, seleccionar la opcion Rescan (volver a escanear) para iniciar una nueva
busqueda de las zonas wifi disponibles en esta area.

65265
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Después de seleccionar una zona wifi, para finalizar la conexién el operador tendra que establecer el Authentication Mode
(modo de autenticacion) como OPEN (abierto) e introducir la clave de red o contraseia si la conexion a la zona wifi esta
protegida.

ect to a wireless hotspot / BRN-Guest

Authentication Mode

Encryption Type

Network Key

Remember Key
Connect automatically
Connect

65257

Resaltar y marcar la opcién Connect automatically (conectar automaticamente).

ect to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode OPEN
Encryption Type
Network Key
Remember Key
Connect automatically
Connect

65259

Resaltar y seleccionar la opcion Connect (conectar) pulsando el boton Enter (intro).

act to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode OPEN
Encryption Type
Network Key
Remember Key
Connect automatically

65260

La pantalla mostrara la conexién con los datos en la parte de arriba. Puede tardar hasta un minuto en establecer la
conexion.

Wireless

a llll

Client

Connect to awireless hotspot

Saved hotspots

65261
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Cuando se haya establecido la conexion inalambrica, la pantalla mostrara la informacién sobre la conexién en la parte
superior.

Wireless

—
Connected - Kevin's iPhone
Authentication: & s is
Encryption: CCMP

Mode Client

Connect to awireless hotspot >
Saved hotspots >

65262

En la pantalla de configuracion System (sistema) se encuentra la opcion Check for updates (buscar actualizaciones).
Utilizar la flecha hacia abajo para resaltar la opcion Check for updates (buscar actualizaciones) y pulsar el botén Enter
(intro) para buscar en internet si existen archivos del software actualizados.

IMPORTANTE: Es necesario asegurarse de que se haya introducido la llave wifi en la unidad VesselView y de que se
pueda acceder a una zona wifi.

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate

Time

Check for updates

65264
En caso de que se encuentre una version mas reciente del software en funcionamiento, VesselView solicitara al operador
que descargue el archivo o que ignore la actualizacion.

Software Update

There is a software update 57.7.164
available for this device.
Do you want to download it?
Download
Later

Mever

65686
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Después de seleccionar la opcion Download (descargar), aparecera la pantalla de descarga para informar al operador de
que el archivo esta transfiriéndose a VesselView.

Software Update

Downloading ...
This may take several minutes. A
reboot will be requested once
finished.

Hide Message

65688

Cuando haya terminado la descarga de la actualizacion, se notificara al operador que el archivo esta listo para instalarse.
El operador podra resaltar y seleccionar la opcién Restart Now (reiniciar ahora) para instalar la actualizaciéon de inmediato,
o resaltar y seleccionar la opcion Cancel (cancelar) e instalar la actualizacion mas adelante localizando el archivo en el
menu File Browser (explorador de archivos).

Software Update

Update 57.7.164 is ready to install.
You can restart device now to apply
the update, or you can apply the
update manually later using File
Browser.

Restart Now

Cancel

65689

Actualizacién a través del puerto USB

1. Descargar la version actual del software del sitio web de Mercury. Copiar el archivo en una unidad USB con espacio
suficiente.

2. Girar la llave a la posicion de encendido y comprobar que VesselView esté encendida. Esperar a que termine el
arranque completo de VesselView.

3. Introducir una unidad USB en el puerto para tarjetas de VesselView.

4. Pulsar el botdon de menu en la unidad VesselView para abrir la pantalla del menu principal.

5. Pulsar los botones de flecha hacia arriba o flecha hacia abajo para acceder a la opcion File Browser (explorador de
archivos).

1701
Performance
Depth

Genset

Maintenance

™ File Browser

L+ Settings

64935
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Seccion 4 - Procedimiento de actualizacion del software

6. Entre las opciones que se muestran, seleccionar USB Storage (almacenamiento USB).

Local Storage

USB Storage

64936

7. Seleccionar el archivo de actualizacion que se cargé en la unidad USB. Con el archivo en cuestién resaltado, pulsar el
boton Enter (intro).

NOTA: La siguiente imagen se incluye unicamente para fines ilustrativos. El nombre real del archivo de actualizacion

puede variar.
WWAD3-next-57 product.131-5tandard-1.upd
o ———_

64937

8. VesselView mostrara al operador una ventana emergente y una pantalla de advertencia. No apagar la unidad durante
el proceso de actualizacion. Esperar a que la barra de progreso indique que se ha completado la actualizacion.

9. Para terminar, cuando la actualizacién esté lista se mostrara una ventana emergente en la que se indicara que se
debe extraer el dispositivo USB.
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