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Seite ,,Engine” (Motor) w herunterladen

Die beriihrungsempfindlichen Bereiche 1-5 bieten Zugang
zu einer Vollbilddarstellung der Schiffsinformationen.

1 Engine (MOtOI’): Anzeige einer kundenspezifischen Liste der Motorwerte
2 Battery (Batterie): Anzeige von Batteriewerten und Grafiken

3 Fuel (Kraftstoff): Anzeige individueller Werte fiir den Kraftstofftank
und Grafiken

4 Trim (Trimmung): Anzeige der Trimmskalen und numerischer Eintrage

5 Speed (Geschwindigkeit): Anzeige eines Drehzahlmessers

*Hinweis: Je nach Anzahl der i sl : H
Motoren und Motortyp variiert das Bildschirmlayout. mit zusatzlichen Motorinformationen
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6 Kontrollleiste: Autopilot
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*Hinweis: Steuerungsfunktionen variieren je nach Motortyp. Standby

Drifthook (Driftanker) (4), Bowhook (Buganker) (5) &
Heading Adjust (Kurseinstellung) kdnnen als ladbarer
Inhalt (DLC) liber die Schaltflache Features (Funktionen)
(6) oder iber die GoFree Shop Website

heruntergeladen werden:
www.gofreemarine.com/mercury
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Fiir diese ladbaren Funktionen ist das aktuelle
Joystick-System von Mercury erforderlich. AuBerdem muss
die Firmware in den elektronischen Steuermodulen Ihres
Joystick-Systems eventuell von Ihrem zertifizierten
Mercury-Handler aktualisiert werden.
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MERCURY

® Standby ® Standby

ﬂ'ﬂ Standby @ Standby

Features @ Standby

Mehr erfahren Sie unter:

www.mercurymarine.com/vesselview Hinweis: Ausgegraute Funktionen bedeuten, dass die Betriebsbedingungen

nicht erreicht wurden.

7 Kontrollleiste: Vessel Control

VESSEL CONTROL VESSEL CONTROL VESSEL CONTROL VESSEL CONTROL

(FahrzeUQSteuerung) CRUISE [l < TROLL [l < sMART Tow [l < ACTIVE TRIM
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Motorsteuerungsfunktionen*. CONTROL y ON

A
Profile 2

900 .

Mehr erfahren Sie unter: ACTIVE . NS N RPM 2450
WWW.mercurymarine.com TRIM Time, sec 35
. . Speed, mph 32

Adjust SPEED Value Adjust RPM Value

*Hinweis: Steuerungsfunktionen variieren je nach Motortyp.
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Bitte laden Sie unter dem folgenden Link eine Kopie des jeweiligen Benutzerhandbuchs herunter: www.mercurymarine.com/vesselview W:
und Dokumentation
Hier

herunterladen ]

Anzeigesteuerung und Anschliisse

1 Touchscreen
2 Netztaste
® Zum Ein-/Ausschalten des Gerdts den Netzschalter
gedrickt halten.
e Einmal betatigen, um das Dialogfeld ,,System control”
(Systemsteuerung) anzuzeigen.

o

Riickseite des Gerats

Homepage

TASTE ,,HOME"
(STARTSEITE)

1 Tools (Werkzeuge) 3 Schaltfliche ,,Close” 4 Favorites (Favoriten)

2 Applications (SchlieRen) 5 Schaltfliche ,,Man Over
(Einsatzbereiche) (Zuriick zum letzten Board (MOB)"
Bildschirm) (Mann iiber Bord)

Favoriten
Mit dieser Funktion konnen Sie die Anordnung der Schaltflachen mit

Motordaten individuell anpassen.
1/2 vertical

} 1/4 Bildschirm

GroRe der Splitscreens anpassen

1 -pas Dialogfeld , System Control” (Systemsteuerung) aufrufen.
- Auf,, Adjust splits” (Splitscreens anpassen) tippen, um das
Symbol fiir,,GroRe verandern” anzuzeigen.

1/3 vertikal

2 Anden Kanten des Symbols ,,Resize”
(GroRe verandern) ziehen, bis die
gewiinschte GroRe erreicht ist.

& 3 Kartenleser - Steckplatz fiir zwei Karten

4 Radar - Anschluss fiir Radar (Ethernet)

5 NMEA 2000 - Ein-/Ausgang Daten

6 Netz - Spannungsversorgungseingang 12 VDC

7 Sonar - CHIRP, Breitband, DownScan und SideScan-Imaging
(abhangig vom Messumformer)

Dialogfeld Systemsteuerung
Bietet schnellen Zugang zu den Systemeinstellungen. Aktivierung:

e Die NETZTASTE driicken oder
o Auf dem Bildschirm von oben nach unten ,,wischen”

Hinweis: Der Inhalt des

Dialogfelds Systemsteuerung
héngtvon dem
angeschlossenen Gerat ab.

Eine Favoriten-Seite bearbeiten

Rufen Sie den Modus , Favorites edit” (Favoriten bearbeiten) auf,
indem Sie:

NETZTASTE

* Das Symbol ,Edit” (Bearbeiten) beriihren
* Eine Favoriten-Schaltflache gedriickt halten
* Bearbeiten-Optionen auswahlen

0 Seite Favoriten bearbeiten

6 Seite Favoriten loschen
Seite Neuen Favoriten hinzufiigen

* Folgen Sie den aufgefiihrten Anweisungen, um
die Bildschirmoberflache individuell anzupassen

3 Den Bildschirm beriihren, um die
Anderungen zu speichern.




