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Osa 1 - Alkuvalmistelut

Vaatimustenmukaisuusvakuutus

Mercury Marine vakuuttaa, ettd seuraava tdman vakuutuksen kohteena oleva tuote tayttda EU:n direktiivin 2014/30/EU
(sahkdmagneettinen yhteensopivuus) seka radioviestintaa (sdhkdémagneettista yhteensopivuutta) koskevassa
australialaisessa standardissa 2008 olevan 182 kohdan vaatimukset, ja etta se on kaikkien sovellettavien teknisten
maaraysten mukainen.

Arviointi on suoritettu edella mainitussa direktiivissa olevan liitteen |l mukaisesti.

I Tuote I Mercury Marine VesselView 403

Tama tuote on testattu seuraavien standardien mukaisesti.

Standardi
Vakio Kuvaus
EN 60945:2002 Merenkulun navigointi ja radiolaitteet —
Lausekkeet 9 ja 10 Yleiset vaatimukset — Testausmenetelmat ja vaatimukset testaustuloksille
Testiraportti
Laboratorio Raporttinumero
TUV SUD AMERICA INC. SD72119173-0816 Rev.1

Mind allekirjoittanut vakuutan taten, ettd edelld maaritetyt laitteet ovat edelld mainittujen sellaisten direktiivien ja
standardien mukaisia, jotka koskevat CE-merkint6ja Euroopan ja Australian yhteisdissa myyntia varten.

Valtuutettu edustaja
Osoite Mercury Marine, W6250 Pioneer Road, P.O. Box 1939 Fond du Lac, WI 54936-1939
John Pfeifer, paajohtaja, Mercury Marine

Allekirjoitus % W‘]

Paivamé&éra 1.10.2017

Ostajaa, asentajaa tai kayttdjaa pyydetaan kiinnittdmaan huomiota erityistoimenpiteisiin ja kayttdrajoituksiin, joita tuotteen
kayttéonotto edelld mainittujen direktiivien noudattamiseksi edellyttaa. Tarkemmat tiedot naista erityistoimenpiteista ja
kayttérajoituksista sisaltyvat asianmukaisten tuotteiden ohjekirjoihin.

VesselView - yleiskatsaus

TARKEAA: VesselView on monitoiminyttd, joka on yhteensopiva seuraavien tahojen valmistamien tuotteiden kanssa:
Mercury Marine Outboards, Mercury MerCruiser, Mercury Diesel. Liséksi VesselView-ohjelmisto voidaan asentaa
seuraavien valmistajien yhteensopiviin nayttélaitteisiin: Lowrance® ja Simrad®. Jotkut tassa ohjekirjassa kuvatuista
toiminnoista eivat ole kaytéssa rippuen moottorista, johon se liittyy.

VesselView on kattava venetietokeskus, joka voi nayttaa jopa kahden bensiini- tai dieselmoottorin tiedot. Se valvoo
kayttétietoja ja raportoi niista jatkuvasti; kayttotietoihin sisaltyvat myds yksityiskohtaiset tiedot, kuten veden lampétila ja
syvyys, ajokulma, veneen nopeus ja ohjauskulma seké polttoaine-, dljy-, vesi- ja jatevesisailididen tila. VesselView voidaan
integroida taysin myds aluksen GPS-jarjestelmaan tai muihin NMEA-yhteensopiviin laitteisiin. Tall6éin saadaan tuoreet
tiedot navigoinnista, nopeudesta ja kohteeseen tarvittavasta polttoainemaarasta. VesselView on nayttdlaajennus
automaattiohjauksen ja ohjaussauvan kaytt6a varten. Kaikkia ohjaustoimintoja hallitaan Mercury Marinen
automaattiohjauksen CAN-n&ppaimistdn tai ohjaussauvan ohjauksenhallinnan avulla. VesselView osoittaa, onko jokin tila
tai hallintalaite aktiivinen vai valmiustilassa; ponnahdusikkunoita tulee esiin, kun alus saapuu reittipisteisiin, ja niissa
pyydetaan reaktiota kdanndksiin. Taydentavia nayttoteksteja voidaan kayttdd moottorien ja vetolaitteiden sdatamiseksi
maksimaalisen tehokkuuden saavuttamista varten.

Nayton resoluutio 320x240-KxL

Nayttotyyppi LED-taustavalaistu, optisesti sidottu, tdysvarinen, transflektiivinen TFT-LCD
Naytén koko 104 mm (4,1 in.)

Naytén katselukulma 170 astetta

Kayttélampdotila -25°C-65°C (-13 °F — 149 °F)
Sailytyslampétila —-40 °C -85 °C (40 °F — 185 °F)
Vedenkestavyys IPX7

Tuotteen leveys 118 mm (4,64 in.)

Tuotteen syvyys 36,5 mm (1,43 in.)

Tuotteen korkeus 115 mm (4,52 in.)

Tuotteen paino 0,32 kg (0,7 Ib.)

Virrankulutus 2,2 W (enintaan)

Virtaldhde NMEA 2000®
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Osa 1 - Alkuvalmistelut

| NMEA 2000 kuormitusta kuvaava luku I 4 verkon kuormitusta I

VesselView 403:n etupaneeli

VesselView 403:ssa on viisi painiketta, naytto ei ole kosketusnaytto.

Etupuolen hallintalaitteet
a- Valikkopainike
b - Alanuolindppain
¢ - Enter-painike

ﬂ 15 S d - Ylanuolindppéin

e - Nopeudensaatdpainike

-
= TRIM & TAB

PTAB

o <1800

o mmow 105

EEEREOOO

64768

«  Valikkopainikkeella paasee Mercury-valikon toimintoihin.

+  Alanuolindppaimella navigoidaan alaspain naytoélla olevien vaihtoehtojen tai valintojen joukossa.
«  Enter-painiketta kaytetdan valinnan tekemiseen, kytkemiseen paalle tai pois tai tallentamiseen.
+ Ylanuolindppaimella navigoidaan yldspain naytolla olevien vaihtoehtojen tai valintojen joukossa.
* Nopeudensaatdpainikkeella paasee VesselView-jarjestelman nopeudensaatétoimintoihin.

VesselView 403:n takapaneeli

VesselView-takapaneelissa olevat johtojen liitdntapisteet mahdollistavat Mercury SmartCraft -verkkoviestintdkaapelin
littdmisen seka yksikon tiedonsiirron NMEA 2000 -verkon kautta. Liséksi takapaneelissa on USB-portti Wi-Fi-sovittimen
kayttamiseksi sekd kannettavan tallennusvalineen liittdmiseksi ohjelmistojen paivittdmista tai aluksen mukautusasetusten
tai ndyttdkuvien lataamista varten.

Takapaneeli
a- Mercury SmartCraft -liitanta
b - NMEA 2000 -liitanta
c- USB-portti
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Osa 1 - Alkuvalmistelut

Johdotusarkkitehtuuri

Seuraavassa kuvassa nakyy tavanomainen johdotusarkkitehtuuri VesselView-jarjestelman liittdmiseksi osaksi veneen
tiedonsiirtoverkkoa.

a - Valinnainen liitdnt& karttaplotteriin tai monitoimindyttéon
b - 120 ohmin paatevastus, uros

¢ - 120 ohmin paatevastus, naaras

d - Sulakkeellinen virtaldhde NMEA® 2000

e - Virtavayla

f- T-liitin NMEA® 2000

g- VesselView 403

h - Saasuojattu — ei kaytdssa

i- Liitdntarasia

Laitteen huolto

TARKEAA: Toimitussisaltéon kuuluvan, valkoisen, muovista valmistetun aurinkosuojuksen asentaminen on suositeltavaa
yksikén suojaamiseksi, kun se ei ole kaytéssa.

Nayttéruudun puhdistus

Nayton sdanndllistéd puhdistamista suositellaan suolan ja muiden ymparistdsta peraisin olevien ainesten kertymisen
valttamiseksi. Kiteytynyt suola voi naarmuttaa naytén pinnoitetta, jos kaytetdan kuivaa tai kosteaa liinaa. Varmista, etta liina
on kostutettu riittavalla maaralla puhdasta vetté niin, etta silla voidaan liuottaa ja poistaa suolajadamat. Ala paina nayttoa
voimakkaasti puhdistaessasi. Jos vesijalkia ei saa poistettua liinalla, sekoita 50/50-liuos lampimasta vedesta ja
isopropanolista naytdn puhdistamista varten. Ala kayta asetonia, mineraalitarpattia, tarpatin kaltaisia liuottimia tai
ammoniumpohjaisia puhdistusaineita. Voimakkaiden liuottimien tai puhdistusaineiden kayttd voi vahingoittaa haikaisylta
suojaavaa pinnoitetta, muovia tai kumipainikkeita. Aurinkosuojuksen asentamista suositellaan yksikon ollessa poissa
kaytosta, jotta estettaisiin UV-sateiden aiheuttamat vauriot muovireunukseen ja kumipainikkeisiin.

Tallennusvalineportin puhdistus

Mediaporttien tulppien alue on puhdistettava sdanndéllisesti kiteytyneen suolan ja muiden ainesten kertymisen
ehkaisemiseksi.

Sahkoliitannat
Sahkaliitannat on tarkastettava saanndllisesti kiteytyneen suolan ja muiden ainesten kertymisen ehkaisemiseksi.
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Kaynnistyskuva

Kéaynnistyksen yhteydessa VesselView-nayttéon ilmestyy kaynnistysruutu. Alakulmassa nakyva moottorin kuva osoittaa,
etté aluksen moottoritehoon sovelletaan paastdjenhallintaa.

4

64808

Kaynnistysruutu

Ohjattu asennusohjelma
Yleiskatsaus

VesselView-yksikdn ohjattu asennusohjelma antaa ohjeita VesselView-yksikdn asetusten maéarittdmisen ensivaiheissa.
Ohjatun asennusohjelman voi avata milloin tahansa valikkopainiketta painamalla. Kayta valikkonaytdssa alanuolindppainta
navigoidaksesi vaihtoehtoon Settings (asetukset). Kayta Settings (asetukset) -valikossa alanuolindppainta navigoidaksesi
vaihtoehtoon System (jarjestelma) ja kdynnistd Wizard (asennusohjelma).

Paina Welcome (tervetuloa) -ndytdssa alanuolindppaintéd kaynnistadksesi ohjatun asennusohjelman.
Welcome
the first time VesselView has

I'b led through config

We recommend th
ensure proper fi

enter a subsection pr
press the menu button.

64813

Tuo kokoonpano

Ohjattu asennusohjelma aloittaa kysymalla kayttajalta, onko olemassa kokoonpanotiedostoa, joka on tallennettu yksikdn
paikalliseen tallennustilaan tai ladattu yksikon takaosaan liitetylle USB-tallennusvélineelle. Tama voi olla avuksi ja saastaa
asennusaikaa, jos kyseessa olevaa alusta varten kaytettavat asetukset ja omat valinnat ovat samat kuin aluksessa, jota on
jo kaytetty kokoonpanotiedoston luomista varten. Jos tuotavaa tiedostoa ei ole, siirry asennusohjelman seuraavaan
vaiheeseen painamalla alanuolindppéinta. Jos tuotava kokoonpano on olemassa, etsi kokoonpanotiedosto valikon
tiedostoselainta koskevan kohdan avulla. Katso osa 3 — Tiedostoselain.

Import configuration

If you have a personality file, you can import
The device will be rebooted when the operatio
complete.

Import >

65795
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Moottoriasetukset
Ohjatun asennusohjelman moottoriasetuksia koskevassa osassa kayttdja voi valita moottorin mallin, aluksella olevien
moottorien maaran seka niiden moottorien maaran (enintdan kaksi), jotka naytetaan erityisessa VesselView-yksikossa.

HUOMAUTUS: VesselView 403 nédyttds enintdén kahta moottoria koskevat tiedot. Aluksiin, joissa on kolme moottoria tai
enemmaén, tarvitaan tdydentévié VesselView 403 -yksikoitd.

Avaa moottorivalinta painamalla Enter-painiketta. Kayta nuolindppaimia navigoidaksesi luettelossa ylos- ja alaspain. Paina
Enter-painiketta, kun korostettuna on oikea moottori.

Engine Setup Pro Four Stroke 300

Pro Four Stroke 250

Pro Four Stroke 200
Six-Cylinder 300

N, and which

Six-Cylinder 250
Six-Cylinder 225
Four-Cylinder 200

Four-Cylinder 175
64814 64815

__Engine Model Pro Four Stroke 300

Number of Engines

Engines Shown

Moottorin valinta

Avaa Number of Engines (moottorien maara) -naytté painamalla Enter-painiketta. Kayta yla- ja alanuolindppaimia aluksella
olevien moottorien oikean lukumaaran valitsemiseksi.

——

Engine Setup

ion, and which

Engines Shown

64816 64817

Moottorien lukuméara

Avaa Engines Shown (naytettavat moottorit) -valintanayttd painamalla Enter-painiketta. Edellisessa vaiheessa valitusta
moottorien lukumaarasta riippuen naytetdan ainoastaan asianmukaiset vaihtoehdot. Jos esimerkiksi valittiin kolme
moottoria, kayttajalle annetaan vaihtoehdot Port (vasen), Starboard (oikea) ja Center (keskelld). Korosta vaihtoehto
kayttamalla nuolinappaimia ja paina Enter-painiketta niitd moottoreita koskevan valintaruudun aktivoimiseksi, jotka
naytetdan VesselView-yksikdssa. Yhdessa VesselView 403:ssa voidaan nayttda enintdan kaksi moottoria.
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Kun olet valmis asennusohjelman Engine Setup (moottoriasetukset) -osassa, palaa Engine Setup -naytdlle painamalla
valikkopainiketta. Voit jatkaa asennusohjelman seuraavaan vaiheeseen painamalla alanuolindppainta.

Engine Setup CNTR

, and which

Engine Model Pro Four Stroke 300
Number of Engines 1
|_Engines Shown >

64819 64820

Naytettadvat moottorit

Laiteasetukset

Vahvista valinta Device Setup (laiteasetukset) -naytossa kayttamalla yla- ja alanuolindppaimia sekd Enter-painiketta. Jos
kaytdssa on useita VesselView-laitteita, anna kullekin yksikdlle yksildiva numero tiedonsiirto-ongelmien valttamiseksi.
Ruorinumeroiden on vastattava yksittdisen VesselView-yksikdn sijaintia. On tavallista antaa paaruorille numero 1 ja
kakkosruorille numero 2. Voit jatkaa asennusohjelman kayttéa painamalla alanuolindppainta.

Device Setup Device Setup

Select this disg cation and unigue VesselView
1D.

Select this displ ation and unigue VesselView
1D.

Device i Device 1
64823 64824

Ruori- ja laiteasetukset

Joystick Installed (ohjaussauva asennettu)

Valitse ohjaussauvaohjauksella varustetuissa aluksissa valintaruutu Joystick Installed (ohjaussauva asennettu). Nain
varmistetaan, ettd VesselView-yksikkd tunnistaa ohjaussauvalla jarjestelmaan tehdyt syotot.

Vessel Setup

Specify whether this as ck installed.

Joystick Installed

65801

Nopeusasetus

Nopeuden lahde maarittda, miten nopeutta koskevat tiedot hankitaan. Strategiassa kaytetaan pitot-anturin ja siipirattaan
tietoja aluksen nopeuden maarittdmiseen. Kun valitaan strategia, on valittava pitot-anturin ja siipirattaan tietojen lahteena
oleva moottori. GPS kayttda nopeuden maarittdmiseen GPS-yksikdsta tulevia tietoja. Kun valitaan GPS, on valittava oikea
verkkovayla VesselView-yksikkdon tulevien GPS-tietojen Iahteeksi.
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Voit tehda valintoja Speed Setup (nopeuden maéritys) -naytdissa kayttdmalla ylanuolindppéinta ja alanuolindppéinta seka
Enter-painiketta.

Korosta ja valitse GPS Source (GPS-lahde).

Speed Setup

Speed Source
Pitot source None

Paddle source None
64825

Nopeuden lahteen valinta

Valitse GPS:n avulla saatavia nopeustietoja varten CAN-vayl3, joka valittdd GPS-tiedot SmartCraft-verkon kautta.

SmartCraft (Can-P)

65293
Korosta ja valitse Speed Source (nopeuden lahde).

GPS

65292
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Nopeutta koskevaa strategiaa varten korosta ja valitse Pitot source (pitot-lahde) ja sitten oikea moottorin PCM, joka

raportoi pitot-anturista peraisin olevat tiedot.

Speed Setup

Select sources for speed data.

GPS Source SmartCraft (Can-P)
Speed Source Strategy
Pitot source

Paddle source
65294

64827

Moottorin sijainnin valinta

Valitse Paddle source (siipirataslahde) ja sitten oikea moottorin PCM, joka raportoi siipiratasldhettimesta peraisin olevat

tiedot.
Speed Setup
speed data.
GPS Source SmartCraft (Can-P)
Speed Source Strategy
Pitot source PCMO
_Paddle source
65295
None
PCMO
PCM1
PCM2
PCM3
64827
Moottorin sijainnin valinta
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Monimoottoristen alusten PCM-sijainnit kdyvat ilmi seuraavasta kuvasta.

a- PCMO = oikea ulkomoottori
b - PCM1 = vasen ulkomoottori
¢c- PCM2 = oikea sisamoottori tai keskimoottori
d - PCM3 = vasen sisdmoottori

Kun olet tehnyt asennusohjelman Speed Setup (nopeuden maaritys) -osassa olevat valinnat, paina alanuolindppéinté
jatkaaksesi asennusohjelman seuraavaan vaiheeseen.

Yksikkojen asetukset

VesselView mahdollistaa kayttdjille ndytdssa nakyvien mittayksikdiden valinnan. Voit tehda valinnan kayttamalla
ylanuolindppainté ja alanuolindppéintéd sekéd Enter-painiketta.

Units Setup U.S. Standard

Units preset Custom

64829 64830

Naytéssa nakyvat mittayksikét

Kun osassa Units Setup (yksikdiden maaritys) olevat valinnat on tehty, paina alanuolindppainta jatkaaksesi eteenpain
asennusohjelmassa.

Tank Setup (séilididen maaritys)

TARKEAA: Tarkista, etta kaikki sailidanturit ja -lahettimet on yhdistetty verkkoon kunnolla, ennen kuin yritét konfiguroida
uusia sailidita.

Osassa Tank Setup (sailididen maaritys) kayttaja voi valita sailidtyypin, maarittaa sailion tilavuuden ja nimeta sailion.
Korosta Tanks (saili6t) ja paina Enter-painiketta jatkaaksesi.

Tank Setup

tion will help yo

65337
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Korosta Configure new tank (konfiguroi uusi sailid) ja paina Enter-painiketta.

Configure newtank

ABC
Unmonitored 100.0 of 200.0gal
Reset all tanks

65338

Sailiiden konfigurointindytdsséa on kaikki tiedot, joita VesselView tarvitsee tarkkojen sailidtietojen nayttamiseksi.

Sensor (a)CNTR 2 (88%) Sailididen konfigurointinaytts

Type@ None a - Havaittu sailidanturi
b - Sailidtyyppi

Name @) c- Sailion nimi

Capacity (gal) @ 000D .0O0 d - Séilidn kapasiteetti

e - Sailién lukeman kaanteisyys
Inverted @) BY . sailion kalibrointi

Calibrationﬂ g- Tallenna vaihtoehto

Save @

Cancel

65339

HUOMAUTUS: Kun sdéilidtyypiksi valitaan generaattorin polttoaine, generaattorisdilion siséltdmééa mééraa ei liséta aluksen
polttoaineséilididen kokonaislukemaan.

Voit valita sailidtyypin kayttamalla yldnuolindppainta ja alanuolindppdinté halutun sailidtyypin korostamiseksi. Kun
sailidtyyppi on valittu, paina Enter-painiketta.
None
Fuel
oil
Water

Gray
Black
Live well

Genset Fuel

65340
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Syo6ta sailion nimi. Nimikenttaan voi sy6ttda enintdan yhdeksan merkkia. Katso osa 3 — Tekstin ja numeroiden syéttd. Kun
olet syodttanyt sailion nimen, paina valikkopainiketta jatkaaksesi seuraavaan vaiheeseen.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well

Capacity (gal) 0DDDD.D0OD
Inverted O
Calibration

65343

Syo6ta sailion kapasiteetti. Kayta merkinnan tekemiseen samoja menettelyja kuin edellisessa vaiheessa. Kun olet syottanyt
sailion kapasiteetin, paina valikkopainiketta jatkaaksesi seuraavaan vaiheeseen.

Sensor CNTR 2 (88%)
Type Live well
Name

Inverted
Calibration

65345

VesselView tarjoaa kayttajalle mahdollisuuden muuttaa sailididen valvottavan tilavuusarvon painvastaiseksi. Tata
vaihtoehtoa voidaan tarvita, jos séilién lahetin I1ahettdd painvastaiset tiedot kuin vakiotyyppiset |ahettimet. Vakiotyyppisten
sailion tason lahettimien vastuslukema on 33-240 ohmia. 240 ohmin lukema osoittaa sailién olevan tyhja, ja 33 ohmin
lukema tarkoittaa taytta sailiéta. Painvastoin toimivissa sailiélahettimissa lukema on tavallisesti 0-180 ohmia, jossa 0
osoittaa taytta sailiéta ja 180 tyhjaa sailiota.

Sensor CNTR 2 (88%)

Type Live well

Name LIVE

Capacity (gal) 000D .00

Inverted

Calibration

65347

Sailién kalibrointi: Sailion kalibrointi voi olla tarpeen monista syista: sailién erikoinen muoto, sailién V:n muotoinen pohja,
sailién porrastettu kylki tai jopa sailion asema veneen ollessa vedessa. Uimurit ja Iahettimet voivat antaa virheellisia tietoja
kayttajalle, jolloin polttoaineen ja muiden nesteiden tilavuus ei ndy oikein. Sailié6 saadaan kalibroitua tarkimmin, kun
aloitetaan tyhjalla sailiolla, jonka tilavuus tunnetaan. Lisaa nestetta sailiodn yksi neljasosa sen tilavuudesta ja kirjoita
muistiin uimurin tai [&hettimen sijainti. Toista tata lisddmalla aina yksi neljasosa ja kirjoittamalla uimurin tai [&hettimen
sijainti muistiin joka kerralla, kunnes sailié on taysi. Sailion kalibroinnissa kayttaja voi sdataa sailion lukemia taydesta
tyhjaan.
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Kéayta ylanuolindppéinta ja alanuolindppéinté kalibrointirivien korostamiseen. Kun oikea rivi on korostettu, paina Enter-
painiketta muuttaaksesi prosenttimaaraa koskevan tiedon. Painamalla valikkopainiketta voit poistua kalibrointirivilta.

Raw/Calibrated 88.0%  88.0%
0.0%
25.0%
50.0%

75.0%
100.0%
Save
Cancel

65348

Kun kaikki kentat ja valinnat on konfiguroitu, korosta Save (tallenna) ja paina Enter-painiketta sailidasetusten
tallentamiseksi VesselView-yksikkddn.

Raw/Calibrated 88.0%
1 0.0%
25.0%

50.0%

15.0%

100.0%

Cancel

65349

VesselView palaa Configure new tank (konfiguroi uusi s&ilid) -nayttéon. Jos konfiguroitavia sailitita ei enaa ole, palaa
asennusohjelman valikkoon painamalla valikkopainiketta ja jatka eteenpain asennusohjelmassa painamalla
alanuolindppainta.

Aktiivisen ajokulman asetus

Aluksissa, joihin on asennettu Mercury Marinen Active Trim, trimmausprofiileja voidaan hallinnoida VesselView-naytdn
avulla. TAma ei vaikuta Active Trim -jarjestelman nappaimiston toimintaan.

VesselView ohjaa kayttajan useiden Active Trim -konfigurointiprosessiin kuuluvien vaiheiden lapi. Seuraa kaikkia naytolla
nakyvia ohjeita ja vahvistuksia konfigurointiprosessin loppuun saattamiseksi.

Voit aloittaa maaritysprosessin painamalla Enter-painiketta Active Trim korostettuna.

Active Trim Setup

Trim module,
rough its

E Active Trim

65710
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Kéayta ylanuolindppéinta ja alanuolindppéinté aktiivisen trimmausprofiilin korostamiseen. Mitad suurempi numero on, sita
voimakkaampi moottorin tai vetolaitteen trimmaus on matalilla nopeuksilla. Paatrimmausprofiilista tulee ajoprofiilin
keskiarvo. Ajoprofiilia voidaan muuttaa ajon aikana, jotta voitaisiin hienosaataa aluksen asentoa vedessa. Jotta l6ydettaisiin
paras mahdollinen profiili alustasi varten, venetta pitaisi ajaa risteilynopeudella. Korosta Calibrate (kalibroi) ja paina Enter-
painiketta jatkaaksesi.

Active Trim Setup

1

Major Profile
adjust o
J Calibrate

65717
Noudata naytolla nakyvia ohjeita paattadksesi alastrimmauksen mukautuksen. Jatka painamalla Enter-painiketta.
Active Trim Setup
Major Profile

Trim Down adapt

9 Next

65718

Noudata naytolla nakyvia ohjeita paattadksesi ylostrimmauksen mukautuksen. Jatka painamalla Enter-painiketta.

Active Trim Setup
Major Profile

9 Next

65719
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

VesselView-naytdlla nakyy Major Profile (paaprofiili) -ruutu, kun alas- ja yléstrimmauksen mukautus on tehty. Kaikkia viitta
paatrimmausprofiilia ei tarvitse kalibroida. Alas- ja yléstrimmauksen mukautus soveltaa trimmin lukemia kaikkiin viiteen
profiiliin. Paaset pois ohjatun asennusohjelman aktiivista trimmausta koskevasta osasta painamalla valikkopainiketta.

Active Trim Setup

1

Major Profile

9 Calibrate

65720
Aktiivisen trimmauksen maaritys on tehty.

Asennusohjelman suorittaminen loppuun
Saattaaksesi ohjatun asennusohjelman paatdkseen paina Enter-painiketta.

Finish

Ohjattu asennusohjelma on péattynyt

64845

Source Selection (lahteiden valinta) -ilmoitus

Kun ohjattu asennusohjelma on paattynyt, naytolle tulee ilmoitus Source selection (lahteiden valinta). Start (aloita) -
vaihtoehdon valinta Enter-painiketta painamalla aloittaa prosessin, jonka aikana aluksen verkosta etsitdan
tiedonsiirtolaitteiden tunnistettavia antureita ja I&hettimia.

Source selection

The system is ready to auto select data
sources.

Before starting make sure that all
connected products are powered on.

Start

65793
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Tietolahteiden valinta kdynnissa. Naytolla nakyy eteneminen 0:sta 100 prosenttiin.

Source selection

Data sources selection is in progress...

1%

Cancel

65812

Kun valinta on tehty, paina Enter-painiketta jatkaaksesi. VesselView-nayttd palaa paanayttotilaan.

Source selection

Data sources selection has finished.

Continue

65813

Nayttdkuvien luominen
VesselView mahdollistaa nayttokuvien luomisen kaytdn aikana.

TARKEAA: Ole aina varovainen, kun suuntaat huomiosi pois edessa olevasta vedesta. Varmista, ettei reitillisi ole esteit
tai muita veneita.

Saat luotua nayttékuvan painamalla valikkopainiketta ja nopeudensaatdpainiketta samaan aikaan. Nayttékuvan
tiedostonimi ilmestyy hetkeksi naytdn alareunaan.

SYSTEM OK oo w105

EEEEE

64792

Valikko- ja nopeudensaéatépainikkeet
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Osa 2 - Aloitusruudut ja ohjattu asennusohjelma

Kaikki nayttokuvat ovat File Browser (tiedostoselain) -kansiossa, joka I6ytyy paavalikosta.

™ File Browser

rdUIerSlUly
Troll

Performance
Depth

Genset

Maintenance

64847

Kerrallaan voi valita yhden nayttékuvan katselua, USB:lle siirtdmistéa tai poistamista varten.

HUOMAUTUS: Copy to USB (kopioi USB:lle) -vaihtoehto nékyy vain silloin, kun oikein alustettu USB-asema on
kiinnitettynd VesselView-yksikon takaosaan. USB-liitdnta sijaitsee suuren tulpan alla yksikon takaosassa.

updates.json
Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png
Screenshot_2017-08-23_12.26.53.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.06.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.17.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.25.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.32.png
Screenshot_2017-08-23_12.27.38.png

updates.json
Screenshot_2017-08-23 12.26.20.png
Screenshot_2017-08-23_12.26.53.png

Screenshot_2017-08-23 12.27.06

File Information

View

Copyto USB

64848 64849

Néayttdkuvat kopioitu USB-asemalle

Nakyviin tulee vahvistusruutu, jossa ilmoitetaan kayttajalle, ettd nayttékuvan kopiointi USB-asemalle onnistui. Paina Enter-
painiketta vahvistaaksesi OK-valinnan ja palataksesi nayttokuvakansioon.

Copy

Screenshots/

Screenshot_2017-08-23_12.26.20.png

has been copied to USB Storage

64850
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Osa 3 - Paavalikon valinnat

Osa 3 - Paavalikon valinnat
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Osa 3 - Paavalikon valinnat

Yleiskatsaus

Valikkopainiketta painamalla paasee paavalikkoruutuun (Menu). Kayta ylanuolindppainté ja alanuolindppainté navigointiin
ja halutun valikkokohteen korostamiseen.

Aina kun tehdaan valinta paavalikkoruudulta, valikkopainiketta painamalla kayttdja paasee pois valinnasta ja takaisin
paavalikkoruutuun.

i+ Home >

Active Trim

Fuel

Battery
Speed
Trim/ Tabs
System
Smart Tow
Trip

Tanks

Fault History
Troll

Performance

Maintenance

File Browser

Settings

64976

Datanayttdjen laajentaminen

Vasemmanpuoleisessa jarjestelmépaneelissa on kuusi esiasetettua tietokohdetta. Kun aluksen nayttéruutu on aktiivinen,
kayta ylanuolindppéinta ja alanuolindppéinta kohteiden valitsemiseen jarjestelmapaneelista. Kun mikad tahansa naista
kuudesta esiasetetusta kohteesta valitaan, valinnan tiedot tulevat ndkyviin koko naytén kokoisina. Kuusi kohdetta ovat:

1. Home (koti)

Polttoaine

Akku

Nopeus

Trim/Tabs (trimmi/saatéevat)
System (jarjestelma)

SIS EE NSNS
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Osa 3 - Paavalikon valinnat

Voit palauttaa VesselView'n aktiiviseen nayttéruutuun painamalla ylanuolin&dppéintd, kunnes Home (koti) -kuvake on
korostettuna.

SYSTEM OK

Jérjestelmapaneeli

Lisaa suurennettuja tietoruutuja saa esiin painamalla valikkopainiketta ja kayttdmalla ylédnuolindppainta tai
alanuolindppaintd minka tahansa valikkokohteen valitsemiseksi. Aluksen moottorista riippuen jotkut vaihtoehdot eivat
valttamatta ole kaytettavissa.

Tekstin ja numeroiden syotto

Tekstia ja numeroita saa syo6tettya aktiivisiin kenttiin kayttdmalla yldnuolindppéainta, alanuolindppdinté, Enter-painiketta
seka valikkopainiketta.

Sensor CNTR1(79%)
Type None

Name
Capacity (gal)

Inverted
Calibration

Save

Cancel

64838
Aktiiviset kentét

Kayta ylanuolinappainta ja alanuolindppainta halutun kohteen tai rivin korostamiseen.

Aktivoi kohdistin tietokentéssa painamalla Enter-painiketta.

Korosta yksittdisen merkin/numeron sijainti painamalla Enter-painiketta viela kerran.

Kayté ylanuolindppainta ja alanuolindppaintd merkin/numeron muuttamista varten.

Kun haluttu merkki/numero on syétetty, paina Enter-painiketta merkin/numeron sijainnin deaktivoimiseksi.

2B

Voit siirtyd seuraavaan merkin/numeron sijaintiin painamalla yldnuolindppaintd. Alanuolinéppainté voidaan kayttaa
edellisiin merkin/numeron sijainteihin palaamista varten.

7. Kun aktiivinen tietokentta on valmis, paina valikkopainiketta, ja voit kayttda ylanuolinappainta ja alanuolinappainta
navigoidaksesi ruudulla seuraavaan kenttédan joko ylos- tai alaspain.

8. Kayta edelld annettuja ohjeita muiden aktiivisten kenttien tayttdmiseksi VesselView-jarjestelman eri ruuduilla.

9. Kun ruudun kaikki kentat ovat valmiita, valitse Save (tallenna) sen varmistamiseksi, etta kaikki muutokset tai lisdykset
sailyvat.

Home (Kkoti)

VesselView-yksikén Home (koti) -ndyttdon sisaltyvat seuraavat tiedot:
+ Polttoaine

*  Nopeus

*  Trimmin kuvaajat ja Active Trim -tila

+ Jarjestelman tila

*  Autopilotin tila
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Osa 3 - Paavalikon valinnat

*  RPM (kierrosluku)
* Vaihdeasento

a- Polttoaine

b - Nopeus

c - Trimmin kuvaajat ja Active Trim -tila
d - Jarjestelman tila

e - Jarjestelmapaneelin kohteet

- g f- RPM (kierrosluku)

g - Vaihdeasento

AT - ON

&  SYSTEM OK

64867

Voit palata Home (koti) -naytdlle milta tahansa tietotasolta tai erikoisnayt6ltéd painamalla valikkopainiketta. Riippuen
sisakkaisesta tasosta, jolla olet, valikkopainiketta voi joutua painamaan monta kertaa.

Vasemmanpuoleisessa jarjestelmapaneelissa nakyvia tietokohteita voi mukauttaa navigoimalla seuraavaan kohteeseen:
Settings>Preferences>Interface>System (asetukset>omat valinnat>kayttoliittyma>jarjestelma). Tehtavien tietovalintojen
enimmaismaara on viisi.

Active Trim (aktiivinen trimmaus)

Active Trim Profile Adjust

5 e
} a»

65736

Alukseen voidaan tarvita lisdvarusteita, jotta aktiivisen timmauksen ominaisuudet toimivat. Pyyda lisatietoja vaadituista
varusteista Mercury Marinen valtuutetulta jalleenmyyjalta.

Johdanto Active Trim -saatdéon

Active Trim (aktiivinen ajokulmansaatt) on Mercury Marinen patentoitu GPS-pohjainen automaattinen ajokulmajarjestelma.
Tama intuitiivinen, kadet vapaiksi jattava jarjestelma saataa moottorin tai vetolaitteen ajokulmaa jatkuvasti
kayttdolosuhteissa tapahtuvien muutosten perusteella suorituskyvyn, polttoainetalouden ja helppokayttéisyyden
parantamiseksi. Se reagoi tarkasti veneen liikkeisiin ja antaa paremman kokonaisajokokemuksen. Active Trim -s&adosta
hyétyminen ei edellytéd moottorin tai vetolaitteen trimmauksen tuntemusta.

. Kun vene kiihdyttéda, moottori tai vetolaite trimmaa ulos.
* Kun vene hidastaa, esim. kdannyttdessa, moottori tai vetolaite trimmaa sisaan.
* Active Trim voidaan ohittaa milloin tahansa kayttdmalla manuaalisia trimmipainikkeita.

+ Active Trim -sd8d6n ansiosta veneen kuljettaja voi sdataa ajoasentoa veneen kuormituksen, muuttuvan saan ja
kuljettajan mieltymysten mukaan séilyttden tdyden automaattiohjauksen.

Active Trim -jarjestelmalla on nelja toimintatilaa:
1. Tyhjakéyntinopeudet
Nykyisen ajokulman asennon yllapito.
61896

2. Kiihdytys (kiihtyvyys)

Vetaa moottorin tai vetolaitteen alas, mika vahentaa keulan nousua ja nopeuttaa aikaa plaanaukseen.

61897

Sivu 22 90-8M0143433 fin JOULUKUU 2017



Osa 3 - Paavalikon valinnat

3. Plaanausnopeudet
Trimmaa moottorin tai vetolaitteen asteittain GPS-nopeuden perusteella, jotta tehokkain kulkuasento sailyy.

61898
4. Ohitus
o Kun veneen kuljettaja kdyttdd manuaalista ajokulmaa, Active Trim -jarjestelma ohitetaan valittdmasti, jolloin
kuljettajalla on taysi hallinta.
TRIM
61899

Venetta kaynnistettdessa Active Trim siirtyy tilaan, jossa se oli edellisessd sammuttamisvaiheessa. Jos esimerkiksi Active
Trim oli kaytdssa, kun moottori sammutettiin edelliselld kerralla, se on kdytdssa myds seuraavan kaynnistyksen aikana.

GPS

Aktiivinen trimmaus maarittda aluksen nopeuden GPS-signaalin avulla. Aktiivinen trimmaus ei ohjaa trimmausta
automaattisesti, ennen kuin GPS-yksikkd on 16ytanyt signaalin.

Matalassa vedessa ajo

TARKEAA: Active Trim ei havaitse veden syvyytta eika trimmaa automaattisesti ylés matalassa vedessa. Veneen
kuljettajan taytyy ohittaa Active Trim trimmaamalla moottori tai vetolaite manuaalisesti tai painamalla OFF-painiketta.

Peravaunuasento ja Active Trim

63048

Jos moottori tai vetolaitteisto on kuljetusasennossa (yli 50 % sovitetusta trimmialueesta), Active Trim ei kdynnisty. Aina kun
moottori tai vetolaite on trimmattu yli sen normaalin alueen (esimerkiksi matalassa vedessa liikkumista varten, kun vene
lasketaan vesille perdvaunusta tai lastataan perdvaunuun), se taytyy ensin trimmata alas manuaalisesti, jotta Active Trim
toimii. Talla turvaominaisuudella estetddn moottoria tai vetolaitetta trimmaamasta automaattisesti alas tilanteessa, jossa se
voisi osua esteeseen.

Ajokulman profiilien yleiskatsaus
Active Trim -jarjestelma voidaan maarittda mille tahansa viidesta keskeisesta ajokulman profiilista. Seuraava kuva nayttaa,

kuinka ajokulmaa suhteessa veneen nopeuteen ilmaisevat kayrat eroavat toisistaan viidessa paaprofiilissa.

A 5 4

Esimerkissé nakyvat keskeiset ajokulman pro-
3 fillikéyrat; todelliset kéyrat vaihtelevat
a- Ajokulma
b - Veneen nopeus

@ ;

61865

® -
Maarita Active Trim -jarjestelmaan paaprofiili, joka soveltuu parhaiten vene-ja moottoriyhdistelmaén normaaleissa
kayttéolosuhteissa.
Jokainen edeltdvassa esimerkissa esitelty paaprofiilikayra edustaa oletusarvoista keskiasetusta (sdadettéava
ajokulmaprofiili 3) useampien saadettavien ajokulmaprofiilien joukosta. Jokainen paaprofiili sisaltaa viisi kayttajan
sadadettavissa olevaa ajokulmaprofiilia, joten kuljettaja voi kompensoida sédaolosuhteissa ja veneen kuormituksessa
tapahtuvia muutoksia trimmauskayraa hienosaatamalla.
Valitun paatrimmausprofiilin ylaraja vastaa kayttdjan saadettdvaa trimmausprofiilia 5. Alaraja vastaa kayttajan sdadettavaa
trimmausprofiilia 1.
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Viiden paaprofiilin alueet ovat osin paallekkaisid. Kun profiilien 4 ja 3 (ensimmaisestd kaaviosta) ajokulma-alueet sijoitetaan
yksittdiseen kaavioon, niiden paallekkaisyys nakyy selvasti. Paaprofiilin 3 ylaraja on paaprofiilin 4 alarajaa ylempana, joten
osa ajokulmakayrista sijoittuu kummankin profiilin alueelle. Kédytanndssa tdma tarkoittaa sita, etta hienoiset vaihtelut
jarjestelman konfigurointiolosuhteissa eivat nay suurina vaihteluina jarjestelman toiminnassa.

A ‘@\\ @ a - Paéprofiilin 4 ylaraja
L N b - Paaprofiilin 4 alaraja
(9) /;"’) c- Alue (c) plus alue (g) vastaa paaprofiilin 4
= koko aluetta

@ d - Paaprofiilin 3 ylaraja
e - Paaprofiilin 3 alaraja
f- Alue (f) plus alue (g) vastaa paaprofiilin 3
koko aluetta
g - Paaprofiilien 4 ja 3 paallekkainen alue

65790

Asetus ja maaritykset

TARKEAA: Konfiguroi Active Trim aina paéaprofiililla, jonka avulla kayttéja voi valita séédettavan profiilin ylimaaraisella
siséan trimmauksella; valté sellaisen paaprofiilin valintaa, joka johtaa normaaliin kayttéén séadettavalla trimmausprofiililla
1. Nain varmistetaan, etta kayttija voi aina saattaa keulan alas poukkoilun korjaamiseksi ilman, ettd moottoria tai
vetolaitetta on trimmattava manuaalisesti.

VesselView etsii verkosta Vessel Control (Aluksenhallinta) -moduulin. Jos Vessel Control (Aluksenhallinta) -moduulin
ohjelmisto ei ole ajan tasalla tai moduulia ei 16ydy verkosta, kayttaja ei voi jatkaa aktiivisen trimmauksen maarittamista.

Korosta Calibrate (kalibroi) ja paina Enter-painiketta. Seuraa ndytolla nakyvia ohjeita kussakin kalibrointiprosessin
vaiheessa. Korosta Next (seuraava) kunkin vaiheen paattamisen jéalkeen, jotta paaset jatkamaan seuraavaan vaiheeseen.
Kun kaikki vaiheet on paatetty, paina Enter-painiketta kalibrointimenettelyn tallentamiseksi.

Active Trim

3

Major Profile

w  Usearrows to adjust &

Calibrate
64874

Active Trim Calibration
Major Profile 3

Trim Down adapt
Trim the engine or sterndrive to the full down position

and hold the switch for five seconds after the engine
or sterndrive reaches the full down position. Then
press “NEXT".

Next

64875
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Fuel (polttoaine)

Active Trim Calibration
Major Profile 3

Trim Up adapt
Trim the engine or sterndrive to the full up (trailer)

position and continue to hold the trim up switch for
five seconds after the engine or sterndrive reaches the
full up (trailer) position. Then press “NEXT".

Next

64876

Active Trim Calibration

Major Profile 3

Major profile selection

Please select a Major Profile for Active Trim. A higher
number will trim more aggressively (ie will trim more
are lower speed). The major profile becomes the
average of the running profile. The running profile can
be adjusted when underway to fine tune the vessel
attitude. To find the best major profile for your vessel,
the boat should be run at cruising speeds.

Next

64878

Active Trim

3

Major Profile

W Usearrowstoadjust .

Press “ENTER" to Save

64879

VesselView-yksikon Fuel (polttoaine) -ruudussa nakyy polttoaineen kokonaisméaara senhetkisten, sailitkonfiguraatioon
sailidvalikon tai ohjatun asennusohjelman avulla syétettyjen sailidtietojen perusteella.

Ruudun alaosassa nakyy polttoainevirta eli polttoaineen kulutus tilavuutena tunnissa. Tilavuus riippuu mittayksikdista, jotka

valittiin ohjatun asennusohjelman kaytén aikana. Mittayksikot voi vaihtaa milloin tahansa navigoimalla kohteeseen

Menu>Settings>Preferences>Units (valikko>asetukset>omat valinnat>yksikot).

TOTAL FUEL
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Akku

Battery (akku) -tietoruudulla ndkyy akun jannite numeroina seka punaisena osoittimena mittarin asteikolla.

Moottorin kierrosluku nékyy ruudun alareunassa.

Battery
14

123

/

/ /
/ /
/£

/
/

12.4

PORT STBD
10 10

2000 1800

64971

Esimerkki akkuruudusta

Nopeus

Speed (nopeus) -tietoruudulle sisaltyvat nopeusmittari, nopeus numeroina, kierroslukuarvo seka moottorien polttoaineen

virtausnopeus.

a- Nopeusmittari

b - Nopeus numeroina

¢ - Kierroslukuarvo

d - Polttoaineen virtausnopeus

|

= '\
50

WMPH ”
22® ” -
10 G FUELFLOW GALIhr 70 =

30,00 -
©1870 w

64973

Trim/Tabs (trimmi/saatdevat)

Trim/Tabs (trimmi/sdatéevat) -tietoruudulla nakyvat seuraavat tiedot:
*  Trimmin kuvaaja
*  Evan kuvaaja
«  Trimmi numeroina
*  Active Trim -tila
*  Polttoaineen virtausnopeus

Trim / Tabs _— .
a- Trimmin kuvaaja
b - Trimmi numeroina
¢ - Active Trim -tila
d - Polttoaineen virtausnopeus
e - Evan kuvaajat

g

‘0 ©

=0

AT-ON

13.2 FUEL FLOW@

64972
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Jarjestelma

Kayttaja voi valita System (jarjestelma) -ruutuun enintdan viisi haluamaansa alusta ja moottoria koskevaa tietokohdetta.
Moottorin kierrosluku nékyy ruudulla aina.

System
CNTR

RPM 1 55 0 rpm

Engine Hours 55 i

Water Pressure 11.55 &
Coolant Temp 144
Oil Pressure 46.89 i
Vessel fuel rate 28.70 e

64883

HUOMAUTUS: Aluksen moottorista rijppuen kaikki alusta ja moottoria koskevat tiefovaihfoehdot eivét vélttamaétid ole
kéytettavissa.

Seuraavassa on luettelo alusta ja moottoria koskevista tiedoista, jotka voidaan valita.

»  Coolant pressure (jadhdytysnesteen paine)

+ Jaahdytysnesteen lampdtila

*  Tehostinpaine

+  Oljynpaine

»  Engine hours (moottorin kayttétunnit)

+ Polttoaineen virtausnopeus

*  Imuilman lampétila

»  Throttle percent (kaasu prosentteina)

»  Load percent (kuormitus prosentteina)

*  Transmission oil temperature (vaihteistodljyn lampdtila)

*  Transmission oil pressure (vaihteistodljyn paine)

+  Total fuel used—lifetime (kaytetyn polttoaineen kokonaismaara — elinikainen)

Voit valita tietokohteita ndkymaan jarjestelmaruudulla navigoimalla kohteeseen Menu (valikko).
Kayta paavalikossa nuolinappaimia vaihtoehdon Settings (asetukset) korostamiseksi ja paina Enter-painiketta.

1o

Performance

Depth
Genset

Maintenance

File Browser

¥ setings

64959
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Kayta nuolindppaimia vaihtoehdon Preferences (oman valinnat) korostamiseksi ja paina Enter-painiketta.
Settings
System
Vessel

Engine

Preferences
Alarms
Wireless

Personality file
64960

Kayta nuolindppaimia vaihtoehdon Interface (kayttoliittyma) korostamiseksi ja paina Enter-painiketta.

Preferences
Key beeps Off
Backlight
Popups
Units

64961
Kayta nuolindppaimia vaihtoehdon System panel (jarjestelmapaneeli) korostamiseksi ja paina Enter-painiketta.

Preferences / Interface
Home screen

System panel

64962

System panel -ruudussa on tietojen nayttamista koskevia vaihtoehtoja. Kayta nuolinappaimia halutun tietovalinnan
korostamiseksi. Paina Enter-painiketta valinnan valitsemiseksi tai poistamiseksi. Enintaan viisi valintaa voi valita.

eferences / Interface / System panel
Engine Hours
Water Pressure
Coolant Temp
Oil Pressure
Boost Pressure
Fuel Rate

O
O
O

Intake Temp

64963
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Kun kaikki valinnat on tehty, pdaset pois System panel -ruudulta painamalla valikkopainiketta. Nyt System (jarjestelma) -
ruudulla nakyvat oikeat valinnat.

Smart Tow

Smart Tow on helppokayttéinen ohjelma veneen kiihdytyksen ja kohdenopeuksien hallintaa varten vesihiihtdjien, renkaiden
ja kaikenlaisten vesiurheiluvéalineiden vetadmisen yhteydessa. Smart Tow poistaa epavarmuuden kiihdytysongelmista, joita
ovat esimerkiksi liian nopea plaaniin nousu, liikkaa ylitysta, hidastuminen ja vakionopeustavoitteet. Valitse profiili, valitse
aktivoi ja aseta kaukosaatimen kahva tayskaasulle, niin Smart Tow hoitaa loput.

Smart Tow perustuu moottorin kierroslukuun, ellei alukseen ole asennettu CAN-verkkoon liitettyd GPS:aa.

Smart Tow tarjoaa viisi tehtaalla esiasetettua kaynnistysprofiilia, jotka nakyvat naytén vasemmassa laidassa nimityksilla
P1-P5. Kayta ylanuolindppainté ja alanuolindppéintd profiilien selaamiseen ja korostamiseen.

Smart Tow Smart Tow

RAMP OVERSHOOT TIME RAMP OVERSHOOT TIME
1.0 0 0.0 <. 1.2 5 2.5 s

SPEED SetPaint SPEED SetPaint

1 2 mph 1 2 mph

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

- -
Press (W) to adjust Set Point Press () to adjust Set Point
65036 65037
Profiilit 1 ja 2

Smart Tow Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME RAMP OVERSHOOT TIME

2.6 1 0 3.0 SEC 4.0 1 5 % 3. 5 SEC

SPEED SetPaint SPEED SetPaint

1 2 mph 1 2 mph

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

-
Press é'::; to adjust Set Point Press {:’3 to adjust Set Point
65038 65039
Profiilit 3 ja 4

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

5.0 20 4.0 ...

SPEED SetPoint

12..

Press "ENTER" to EMABLE Smart Tow

ress C:‘:; to adjust Set Point
65040
Profiili 5
Kunkin profiilin asetusarvoa voidaan muuttaa Smart Tow -naytdssa. Asetusarvon muuttamisesta voi olla hyotya, kun

kyydissa olevilla henkil6illa on eri maarat vesiurheiluvalineitd koskevaa kokemusta. Kayttaja voi luoda kiihkeat
kaynnistykset kokeneita hiihtajia varten ja lempeat |1ahdét lapsia tai kumiveneiden vetamista varten.
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Nopeudenséaatpainikkeella saa nakyviin ylanuolindppainté ja alanuolindppéinté esittavat kuvakkeet asetusarvon
muuttamista varten.

Smart Tow
OVERSHOOT TIME

u % ﬂ.n 5eC

MTER" to ENABLE Smart Tow

Adjust Speed/RPM

65041

Asetusarvo ja saitdosoittimet

Paina Enter-painiketta minka tahansa Smart Tow -kaynnistysprofiilin aktivoimiseksi.

Smart Tow
RAMP OVERSHOOT TIME

1 . 0 0 % 0 . D SEC

SPEED SetPaint

12..

Press "ENTER" to ENABLE Smart Tow

ress (%) to adjust Set Point
65036

Paina Enter-painiketta deaktivoidaksesi Smart Tow -jarjestelman. Naytto siirtyy pois kaynnistysprofiilista ja palaa valikkoon,
jossa eri profiileja voi korostaa ja valita.

Trip (matka)

Trip (matka) -tietoruudussa nakyvat seuraavat kohteet:
+  Matkaetaisyys

* Matka-aika

* Average mileage (keskimaarainen kilometrimaara)
»  Trip speed average (matkanopeuden keskiarvo)

*  Fuel used on trip (matkalla kaytetty polttoaine)

»  Trip reset (matkan nollaus) -vaihtoehto

Trip Distance . 145
Trip Time 5
Average Mileage 3.2
Trip Speed Average 30

Fuel Used on Trip 464

Press “ENTER" to reset Trip

64966

Enter-painikkeen painaminen nollaa Trip (matka) -ruudun arvot.
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Sailiét
Tanks (sailiot) -tietoruudulla on sailion kuva, jossa jaljella olevaa polttoainemaaraa kuvaa sailion vérillinen osa. Sama asia
ilmaistaan numeroin sailién kuvan alapuolella.

Tanks

MAIN

)

65679

Jos aluksella on enemman kuin yksi konfiguroitu séilio, kayta ylanuolindppainta tai alanuolindppéinta lisasailididen
korostamista varten. Jokaista konfiguroitua sailiéta kuvataan sailion sisaltoon liittyvalla kuvakkeella. Nama sailiokuvakkeet
I6ytyvat ruudun vasemmasta laidasta.
Tanks
Water
WATER

(]

65683

Faults History (vikahistoria)
Kaikki Mercuryn varoitukset, viat ja halytykset tulevat nakyviin riippumatta siita, mitd ndytéssa on halytyksen tullessa. Kun
hélytys syntyy, naytdssa nakyy ikkuna, joka sisaltaa halytyksen tekstin ja varoituksen seka lyhyet toimintaohjeet.

Kriittisen halytyksen sattuessa myds Mercuryn Engine Guardian -jarjestelma reagoi tavallisesti my6s esim. véhentamalla
tehoa, enimmaiskierroslukua tai pakottamalla moottorin tyhjakaynnille. Kaikki kriittiset viat antavat kayttajalle &animerkin.
Kriittisen vian yhteydessé varoitustorvesta kuuluu jatkuva danimerkki kuuden sekunnin ajan.

Vahemman vakavat halytykset nakyvat samoin kuin kriittiset halytykset, mutta varoitustorvesta kuuluu kuusi lyhytta
piippausta.

Vikoja koskevat ponnahdusikkunat auttavat saamaan lisatietoa yksittaisista vioista. Valitse View (katsele) saadaksesi
kattavamman selityksen viasta.

A Fault
Fault #####

Action Text

Short Text

VIEW

CLOSE

64910

Esimerkki vikaa koskevasta ponnahdusikkunasta
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Jotta aktiivinen vika voitaisiin tyhjentaa, viallinen osa on maéaritettdva. Tarkasta, korjaa tai vaihda viallinen osa. Kaynnista
moottorit ja anna VesselView-yksikdn suorittaa kdynnistykseen liittyva jarjestelman skannaus. Jos alus lapaisee taman
skannauksen, ndytdn vasemmassa reunassa oleva Mercury-valilehti nakyy vihredna. Voit milloin tahansa tarkistaa
halytyshistorian valitsemalla paavalikon ja sen jalkeen Alarms (Halytykset). Taalla naet vikahistorian.

Fault History

A 2 Active Faults
8 Saved faults

Fault #it###HH Active

Action Text
Short Text
Descriptive Text

Press “ENTER” to clear saved faults
64911

Esimerkki vikahistoriaa koskevasta néytosta

Fault History

A 2 Active Faults
8 Saved faults

Fault ###

Short Text
Press “ENTER” to clear saved faults
64912
Fault History
No Active Faults

3 Saved faults

Fault #######

Short Text

Press “ENTER” to clear saved faults
64913

Fault History

No Faults

64914

Ei vikoja vikahistoriassa
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Kun ruudun alalaitaan ilmestyy aktiivinen vika, paina Enter-painiketta tarkastellaksesi vikahistoriaa.

1 Active Fault TOTAL
See Fault History FUEL

PORT

RPM 1800
Coolant Temp 145

Coolant Pressure 22
Qil Pressure 21

1 Active Fault - Press “ENTER” to view

64916

Fault History a- Vikakoodi

A 2 .ﬁ.tti\re Faults b - Korjaustoimenpiteen kuvaus

8 Saved faults c- Lyhyt vikaa koskeva teksti
d - Kuvaileva vikaa koskeva teksti
e - Enter - vikojen tyhjentamiseksi

Fault ##### Q

@Action Text
Short Texte

@ Descriptive Text

e Press “ENTER” to clear saved faults

65350

Uistelu

Uisteluohjauksen kierroslukualueet riippuvat moottorista. Uisteluohjauksen kierrosluku on kaikkien moottorien ja

peramoottorien osalta enintdan 1000 RPM.
550 ..

Speed 0 iew

Depth 19.7 «

Sea Water Temp = op

Press "ENTER" to ENABLE Troll
-
Press (%) to adjust RPM Set Point

65005

Aluksen on oltava vaihteella, ja kaasun on oltava tyhjakaynnilla. Jos alus ei tayta naita edellytyksia, varoituskuvake ja
siihen liittyva teksti neuvovat kayttajalle, miten uisteluohjaus saadaan kayttéon.
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Kun haluttu kierroslukuarvo on valittu, paina Enter-painiketta uistelun aktivoimiseksi. Tama aloittaa uisteluohjauksen, ja
moottorin kierrokset asettuvat haluttuun kierroslukuun.

VesselView-ndytdn yldosassa nakyvat varoitussymboli ja teksti uisteluohjaus aktiivinen.

A Troll ACTIVE)

=08

Speed 1.8

Depth 15

Sea Water Temp 65

Presg “ENTER” to disable Troll
Press (;’) to adjust RPM Set Paint

65004

Seuraa naytélla nikyvia ohjeita ruudun alareunasta. Enter-painiketta painamalla uistelun saa deaktivoitua.
Nopeudenséaitdpainiketta painamalla voidaan tehda saatdja kierrosluvun asetuspisteeseen.

Troll

550 ..

Speed | I

Depth 19.7 «

Sea Water Temp

65006

Naytolla nékyvat ohjeet

Troll

550 ..

Speed 0 wen

Depth 19.7 «

Sea Water Temp

@ Adjust Speed/RPM @

65007

Kierrosluvun saatépainikkeiden osoittimet
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Paina nopeudenséaatdpainiketta poistuaksesi Adjust Speed/RPM (saada nopeutta/kierroslukua) -ruudulta ja palataksesi
Troll (uistelu) -ruutuun. Jos uistelu on aktivoitu, muihin ruutuihin navigointi ei ole mahdollista. Paina Enter-painiketta
uistelun deaktivoimiseksi.

Sea Water Temp

65020

Uistelu nakyy aktiivisena

Performance (suorituskyky)

Performance (suorituskyky) -ruudussa nakyvat veneen huippunopeus, huippukierrosluku, senhetkinen nopeus seka
senhetkiset kierrosluvut enintddn kahden moottorin osalta.

Performance

Current RPM

2640

w2641

Press "ENTER" to reset

64882

Depth (syvyys)

Depth (syvyys) -ruudulla ndkyvét veden syvyys sekd senhetkinen trimmin asento ja veden lampdtila.

29.6.

P
i,

+44
Active Trim - OFF

Sea Water Temp

64881

Genset (generaattori)

Genset (generaattori) -tietoruudussa nakyvat seuraavat kohteet:
*  Generaattorin jannite

*  Generaattorin taajuus

*  Generaattorin kayttdaika tunneissa

*  Generaattoridljyn paine

*  Generaattorin jadhdytysnesteen lampdtila
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*  Generaattorin akun jannite
»  Generaattorin polttoaine — jos osassa Tanks (sailiét) maaritetty, ettad kyseessa Genset tank (generaattorisailid).

Genset

Volts 14.5
Frequency 14.7
Run Time 3:08

Coolant Temp 145

Oil Pressure 24

Battery 14_ 8

64964

Generaattoritietoruutu

Huolto

Mikali jarjestelmén skannauksen aikana havaitaan huoltomuistutus, naytélle tulee sininen ponnahdusikkuna. Kayta tervetta
jarkea sijoituksesi suojaamiseksi ja tarkista moottoridljy sdanndéllisesti, mieluiten ennen jokaista kayttda.

Maintenance Required

Visit an authorized
Mercury repair facility
at your earliest convinience

Press “ENTER” to close

64968

Kun suunniteltu huoltovali on kulunut kokonaan loppuun, kdynnistysskannauksen jalkeen tulee esiin huoltoa koskeva
ponnahdusikkuna. Kayttaja voi sulkea ponnahdusikkunan, mutta muistutus tulee esiin joka kerta, kun alus kdynnistetédan
avaimella. Huoltomuistutuksen kuittauksella nollataan VesselView-yksikdn huollon aikavali. Kayttajat voivat tarkistaa
huoltopalkin milloin tahansa seuratakseen aikavalin kulumista. Tdma voi helpottaa tulevien huoltokdyntien suunnittelua
oman jalleenmyyjan kanssa, jos huollon suorittaa joku muu kuin omistaja.

VEIEGERE

Engine Hours

Maintenance Required

Visit an authorized Mercury repair facility
atyour earliest convinience

Press “ENTER" to reset engine hours

64967

Esimerkki huoltoruudusta
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Mita suurempi osa palkista on sininen, sitd enemman aikaa on seuraavaan vaadittuun huoltoon. Mita lyhempi sininen, ajan
kulumista ilmaiseva palkki on, sitd pikemmin huoltoa vaaditaan. Seuraavissa kuvissa ndkyy vasemmalla tila, jossa huoltoa
ei vaadita, ja oikealla tila, jossa huoltoa vaaditaan.

Maintenance Maintenance

Engine Hours Engine Hours

Port

STBD

Maintenance Required

Visit an authorized Mercury repair facility
at your earliest convinience

Press “ENTER” to reset engine hours Press “ENTER” to reset engine hours

64969

File Browser (tiedostoselain)

Kéayta ylanuolindppéinta ja alanuolindppéinté File Browser (tiedostoselain) -vaihtoehdon korostamiseen paavalikossa.

Fdult AIsLory
Troll
Performance
Depth
Genset
Maintenance
T File Browser

65008

Nayta tiedostoselaimen sisaltd painamalla Enter-painiketta.

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

1 MercuryGatewayApp_ 1503492953 6_extra tar.gz

65009

Tiedostoselaimen siséltd
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Siella nakyvat vaihtoehdot tiedoston tietojen (File Information) tai tiedoston katselemiseksi seka tiedoston poistamiseksi.

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

_1_MercuryGate 1503492953 _6_extra.tar. gz

File Information

65010

File Information (tiedoston tiedot) -kohteen katselussa nakyvat tiedoston nimi, koko seka paivamaara ja aika, jolloin
tiedosto on luotu.

a- Tiedoston nimi
File Information b - Tiedoston koko

I ] ¢ - Tiedoston luomisen paivamaara ja aika
Screenshots/

a Screenshot_2017-09-18_23.19.45.png
Type: Image File
O size 16.8k8
Created: 09/18/2017 11:19 pm
Modified: 09/18/2017 11:19 pm

65027

USB-aseman liittdminen VesselView-yksikk6dn tuo esiin kaksi muutakin vaihtoehtoa tiedoston kasittelemiseksi eli copy to
USB (kopioi USB:lle) ja move to USB (siirrd USB:lle). Kun USB-asema on liitetty, kayttaja voi valita, kayttadkod han
VesselView-yksikon kohteessa Local Storage (paikallinen tallennustila) tai USB-aseman kohteessa USB Storage (USB-
tallennustila) olevia tiedostoja.

updates.json
Screenshot_2017-09-18_00.14.15.png

Screenshot_2017-09-18_00.14.29.png
Screenshot 2017-09-18_00.14.47.png

65012

Muut USB-valinnat
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Local Storage
USB Storage

65011

Paikalliset ja irrotettavat tallennuspaikat

Asetukset

Settings (asetukset) -valikossa on seitseman luokkaa VesselView-yksikdn nayttotietojen asettamiseksi tai muuttamiseksi.
Monet asetuksista on maaritetty ohjatun asennusohjelman aikana tehdyilla valinnoilla, mutta kyseisia valintoja voi muuttaa
milloin tahansa korostamalla jonkin luokan ja valitsemalla yhden siihen liittyvistd vaihtoehdoista.

Settings

Vessel

Engine

Preferences
Alarms
Wireless

Personality file
64983

Jarjestelma

Luokkaan System (jarjestelma) kuuluvat seuraavat asetukset: About (tietoja), Helm (ruori), Wizard (asennusohjelma),
Restore (palauta), Network (verkko), Simulate (simuloi), Time (aika) seka Check for Updates (paivitysten tarkastus).

Helm
Wizard
Restore
Network

Simulate

Time

65351
Tietoa

Kun korostat vaihtoehdon About (tietoja) ja painat Enter-painiketta, esiin tulee ruutu, johon sisaltyvat ohjelmistoversio ja
sovelluksen versionumero, laitteiston kapasiteetti, sarjanumero seka tekijanoikeustiedot.
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Ruudun alareunassa olevassa Support... (tuki) -vaihtoehdossa kuvataan, miten About-ruudusta saa otettua nayttékuvan.
Nayttdkuvan ottaminen on kuvattu myds osassa 2 — Nayttdkuvien luominen.

System / About

VesselView 403 Hardware
256MIB 128MIE PLE 2
Loader
6.0.909507.0
Serial number
0
Barcode

Nykyinen ohjelmistoversio ja sovelluksen versionumero

Helm (ruori)

Helm (ruori) -vaihtoehdossa kayttaja voi antaa sijainnin tunnusnumeron VesselView-laitteelle ja ruorille, johon se on
asennettu. Kyseinen tunnusnumero on tarked, kun aluksella on useampi kuin yksi ruori. Erillisten tunnusnumerojen avulla
ehkaistaan verkossa esiintyvat tietoliikennevirheet.

Uusien tunnusnumerojen antaminen edellyttda VesselView-yksikon kdynnistamista uudelleen.

Helm

Device
Save and Restart

Cancel

64987

Sijainnin tunnusnumerot

Asennusohjelma

Wizard (asennusohjelma) on monivaiheinen prosessi, jonka aikana kayttdja antaa tietoja moottorista ja aluksesta, jotta
VesselView toimisi kunnolla. Kayttdja ohjataan tavallisesti ohjatun asennusohjelman Iapi, kun VesselView kaynnistetaan
ensimmaisen kerran. Muutoksia ohjattuun asennusohjelmaan voi tehda milloin vain. Seuraa ohjeita ja naytolla nakyvia
kehotuksia muutosten tekemiseksi ja ohjatun asennusohjelman paattamiseksi.
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Palauta

Restore (palauta) palauttaa kaikki VesselView-yksikdn mukautetut asetukset. Local Settings (paikalliset asetukset) -
vaihtoehdon valinta palauttaa asetukset ainoastaan siina VesselView-yksikdssa, jota kayttaja kayttda. Simnet global reset
(Simnet yleinen palautus) -vaihtoehdon valinta palauttaa kaikki Simrad- ja Navico-laitteet seka kaikki NMEA 2000 -
verkkoon liitetyt VesselView-yksikot alkuasetuksiinsa.

System / Restore
L

ocal settings

Simnet global reset

Reset
Cancel

64988

Verkko

Valitsemalla Network (verkko) -vaihtoehdon kayttdja voi automaattisesti valita laitteita SmartCraft- ja NMEA 2000 -
verkoista, palauttaa paikallisia tai yleisia asetuksia, maarittaa tietolahteiden tietoliikennereitteja, nayttéda ajankohtaisen
laiteluettelon ja suorittaa vianmaaritysta.

System / Network
Auto select
Reset global
Reset local
Data sources
Device list
Diagnostics

64992
Verkkovaihtoehdot

Verkkoasetusten joukossa on valilehti Data sources (tietolahteet).
Selaa Data sources -vaihtoehtoon alanuolindppaimella.
System / Network
Auto select
Reset global
Reset local

Data sources

Device list
Diagnostics

64855
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Nain tulee esiin ruutu, jossa nakyvat moottoriin ja alukseen liittyvat laitteet ja tietoanturit. Aluksen moottorista riippuen
kaikkia vaihtoehtoja ei sovelleta. Paina Enter-painiketta, niin saat esiin laitteen tai anturin tietojen valittdmiseen kaytettavia
|ahteitd koskevat valinnat. Kayta ylénuolindppéinta ja alanuolindppdinta valintojen selaamiseen.

System / Network / Data sources

Vessel

Engine

Transmission
Battery

Unconfigured
Speed/Depth

64856

Device list (laiteluettelo) -kohdassa Refresh (paivita) -valilehden korostaminen ja valinta voi olla hyddyksi uuden laitteen
asentamisen jalkeen. Refresh (paivitd) tarkastaa verkon ja nayttaa kaikki laitteet, jotka havaitaan selvasti tarkastuksen
yhteydessa.

System / Network / Device list
Refresh
VV403 MFD (This device)
VV403 SmartCraft Gateway (This device)

64990

Valitsemalla Diagnostics (vianmaaritys) -vaihtoehdon kayttaja nakee kaikkien aktiivisten CAN-vaylien senhetkisen
toiminnan. Lahetys- ja vastaanottomaaria voidaan tarkastella reaaliajassa. Taméa ominaisuus voi olla avuksi verkko-
ongelmia koskevan vianetsinnan yhteydessa.

Simulointi

Simulate (simuloi) -vaihtoehto on tarkoitettu jalleenmyyjille. Sen avulla voi esitelld VesselView-yksikon nayttdominaisuuksia
asiakkaille. Kun yksikk® on Simulate (simuloi) -tilassa, naytélla nékyvia tietoja ei saa kayttaa navigointitietoina. Kaikki
Simulate (simuloiti) -tilan aikana nakyvat tiedot ovat sattumanvaraisia.
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Aika
Aluksen GPS-yksikkd ohjaa Time (aika) -osiota. Kun GPS-paikannus on muodostettu, aikandytto paivittyy automaattisesti.
Paikallisen ajan poikkeamalla voidaan asettaa aika lahtdpaikan aikavydhykkeelta tai tarvittaessa saapumispaikan
aikavyOhykkeeltd. Kayta aikapoikkeamaa koskevalla ruudulla painikkeita navigoidaksesi aktiivisten tietokenttien lapi ja
saatdaksesi halutun aikapoikkeaman. Korosta Save (tallenna) ja paina Enter-painiketta muutosten sailyttamiseksi.
Yksityiskohtaisia tietoja tietokenttien aktivoinnista saa osasta Tekstin ja numeroiden syéttd. Aika voidaan valita ndkymaan
12 tai 24 tunnin muodossa. Paivamaara voidaan valita nakymaan kayttajan haluamassa muodossa. Tama voi olla tarkeaa,
kun katsellaan vikojen luetteloa, johon vian pdivamaara ja aika on tallennettu ja jossa ne naytetaan. Korosta Save
(tallenna) ja paina Enter-painiketta kaikkien valintojen tallentamiseksi.

System / Time
10/20/2017 7:32 am
Local time offset GMT -06:00
Time format 12hr

Date format MM/dd/yyyy

65278

Aika- ja pdivamaérévaihtoehdot

65283

Aikapoikkeama tunneissa ja minuuteissa

Check for updates (paivitysten tarkastus)

Check for updates (paivitysten tarkastus) -vaihtoehdon avulla tarkastetaan internetin kautta, onko VesselView-
ohjelmistopaivityksia saatavilla. Katso yksityiskohtaiset ohjeet osasta 4 — Péivitys Wi-Fi-yhteyden kautta.

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate

Time

Checkfor updates

65285
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Alus

Vessel (alus) -asetuksia sovelletaan veneen antureihin ja lahettimiin, jotka ovat moottorista erillisia. Aluksen
kokoonpanosta riippuen kaikki vaihtoehdot eivat valttamatta ole aktiivisia. Alusasetuksiin siséltyvat seuraavat kohteet: Tabs

(evat), Tanks (sailict), Speed (nopeus), Steering (ohjaus), Sea Temperature Source (meren [ampétilan 1ahde) seka Joystick
Installed (ohjaussauva asennettu).

Vessel

Tanks
Speed

Steering
Sea Temperature Source
Joystick Installed

64991
Evat

Tabs (evat) -vaihtoehdossa kayttdja voi valita evia koskevia tietoja lahettavan CAN-vaylan sekd moottorin, joka ohjaa evia
ruorin hallintalaitteiden kautta.

Vessel / Tabs
Source

65353
Show (nayta) -vaihtoehdon valitseminen tuo evan asennon ruudulle nakyviin.
Séiliot
Sailididen konfigurointi siséltyy ohjattuun asennusohjelmaan, mutta sailididen maaran, tilavuuden ja tyypin muutoksia
voidaan tehda milloin tahansa.
Vessel / Tanks

ABC
CNTR 1: Live well 79.0 of 100.0gal ]

FUEL |-" i

CNTR 2: Fuel 88.0 of 100.0gal

Unmonitored 100.0 of 200.0gal
Reset all tanks

65354
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Nopeus

Nopeustiedot kasitelladn ohjatun asennusohjelman aikana, mutta muutoksia tapaan, jolla VesselView saa nopeutta
koskevat tiedot, voidaan tehda milloin tahansa. Nopeustiedot valittdvda CAN-vaylaa koskeva valinta voidaan muuttaa.
Pitot- ja siipiratasantureita hyddyntavaa nopeusstrategiaa voidaan kayttaa aluksilla, joissa ei ole GPS-vastaanotinta.

Vessel / Speed

Speed Source

GPS Source SmartCraft (Can-P)
Pitot >
Paddle >

65355

Nopeuden lahde maarittaa, miten nopeutta koskevat tiedot hankitaan. Strategiassa kaytetaan pitot-anturin ja siipirattaan
tietoja aluksen nopeuden maarittamiseen. Kun valitaan strategia, on valittava pitot-anturin ja siipirattaan tietojen lahteena
oleva moottori. GPS kayttda nopeuden maarittamiseen GPS-yksikdsta tulevia tietoja. Kun valitaan GPS, on valittava oikea
verkkovayla VesselView-yksikkdon tulevien GPS-tietojen lahteeksi.

Ohjaus

Ohjauslahdedatan voi valita tulemaan joko PCM:n tai TVM-tydntévoimavektorimoduulin kautta, lisavalintoja ovat datan
nayttdminen naytdssa, vastakkaisohjaus ja ohjauspoikkeaman asettaminen.

Vessel / Steering
Steering Angle Source
Invert Steering
Offset

60056

Vetolaitteen osoittamisen vaihtoehdot
a- PCMO = oikea tai oikea ulkomoottori
b - PCM1 = vasen tai vasen ulkomoottori
c- PCM2 = oikea sisdmoottori tai keskimoottori
d - PCM3 = vasen sisamoottori

Invert steering (vastakkaisohjaus) on hyddyllinen, jos kdytdssa on taaksepain suunnattu VesselView. Tall6in ohjaustiedot
vastaavat kayttajan nakokulmaa.

Steering Offset (ohjauspoikkeama) -toiminnon avulla perdmoottori, peravetolaite tai sisdmoottori kohdistetaan nolla-
astelukemaan. Jos vetolaite on sijoitettu kohtisuoraan veneen runkoon nadhden, naytdssa nakyva ohjauskulma ei
valttamatta vastaa vetolaitteen ohjausanturia. Voit saataa tata eroa valitsemalla Offset (poikkeama) -ikkunan. Steering
Angle Calibration (ohjauskulman kalibrointi) -ruutu tulee nakyviin. Calibrated (kalibroitu) -rivin Zero -painikkeen valitseminen
ottaa poikkeaman kayttéon. Poikkeama ei muutu ndytdssa ennen Save-painikkeen valitsemista.
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Sea Temperature Source (meren ldmpétilan 1ahde)

Veden lampdtilatietoja valittdvaad moottoria tai vetolaitetta koskeva valinta voidaan muuttaa. Katso moottorin tai vetolaitteen
PCM-moduulien sijainnit tssé osiossa olevasta kohdasta Steering (ohjaus). Liséksi voidaan tehda muita valintoja AirMar®©-
|&hettimien osalta.

Vessel / Sea Temperature Source

PCMO
PCM1
PCM2
PCM3
AirMar0
AirMar1

65357

Joystick Installed (ohjaussauva asennettu)

Valitse ohjaussauvaohjauksella varustetuissa aluksissa valintaruutu Joystick Installed (ohjaussauva asennettu). Nain
varmistetaan, etta VesselView-yksikkd tunnistaa ohjaussauvalla jarjestelmaan tehdyt syotot.

'[311]]
Tabs
Tanks
Speed
Steering
Sea Temperature Source
Joystick Installed

65692

Moottori

Useat Engine (moottori) -valilehdella olevat asetusvalinnat on tehty ohjatun asennusohjelman yhteydessa, mutta
moottoriasetuksiin voi tehdad muutoksia milloin tahansa.

Number of Engines

Engines Shown

Engine Model Pro Four Stroke 300
Limits

Supported Data

Cruise/SmartTow type

Active Trim

Moottorien lukumé&éra
Tama luku tarkoittaa aluksen moottorien kokonaismaaraa.
Naytetyt moottorit
Tama luku tarkoittaa niiden moottorien lukumaaraa, jotka naytetaan tdssa nimenomaisessa VesselView-yksikdssa.

Moottorimalli

Moottorin mallin korostaminen ja valinta tuo esiin luettelon valittavissa olevista Mercury-peramoottoreista ja MerCruiser-
moottoreista.
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Rajat
Limits (rajat) -kohdan avulla kayttaja voi asettaa omat alueet useille moottoritietoja koskeville muuttujille, kuten: kierrosluku,
jaahdytysnesteen lampdtila, oljyn 1dmpétila, akun jannite seka tehostinpaine. Rajoihin tehtdvat muutokset eivat vaikuta
moottoriin tai Mercuryn Engine Guardian -ohjelmoinnin toimintaan. Tehtaalla ohjelmoitu moottorin ohjausmoduuli maaraa
moottorin todelliset rajat.

Asetus Kuvaus
Min: Nayttdkaavion alaosassa oleva arvo
Maks: Nayttokaavion yldosassa oleva arvo
Varoitus pieni: Nayttdkaavion alemman varillisen osan yldosassa oleva arvo
Varoitus suuri: Nayttdkaavion ylemman vérillisen osan alaosassa oleva arvo

Vahimmais- ja enimmaisoletusarvot on sdadetty tehtaalla moottoriin, joka on valittu ohjatussa asennuksessa tai
moottoriasetusvalikossa. Kayttdja voi halutessaan muuttaa varoitusten raja-arvoja.

Tuettu data

Supported Data (tuetut tiedot) -kohdassa kayttaja voi valita tietotyypit, joita VesselView nayttda. Tietolahteiden luettelo
riippuu ohjatun asennusohjelman aikana valitusta moottorista. Valitse valintaruutu kunkin sellaisen tietokohteen osalta,
jonka haluat VesselView-yksikdn voivan nayttaa.

Vakionopeus-/Smart Tow -tyyppi
Cruise/Smart Tow -tyypin asetus antaa kayttajalle mahdollisuuden valita anturin, josta vakionopeuden
automaattiohjausohjelman ja Smart Tow -ohjelman vesillelaskuprofiilit saavat nopeusdatansa. Vaihtoehtoja ovat Engine
RPM (moottorin kierrosluku) tai GPS speed data (GPS:n nopeusdata). Jos valitset Auto, VesselView etsii verkosta
nopeuspohjaisen datan lahteen ja kayttaa valintoja uistelu- ja Smart Tow -toiminnoissa.

Active Trim (aktiivinen trimmaus)

Active Trim -asetukset sisaltyvat ohjattuun asennusohjelmaan, mutta muutoksia voi tehda milloin tahansa. Seuraa naytolla
nakyvia viesteja ja kehotuksia Active Trim -asetusten muuttamiseksi ja tdydentamiseksi.

Omat valinnat

Preferences (omat valinnat) -vaihtoehdot Settings (asetukset) -valikossa kattavat VesselView-yksikdn nayttdon ja daneen
liittyvat nakdkohdat.

Preferences

Key beeps

Backlight
Popups
Units
Interface

64996

Key Beeps (nédppainaénet)
Aina kun jotakin yksikdn painiketta painetaan, seuraa danimerkki, joka ilmoittaa kayttajalle, etta painallus on tunnistettu.
Nappainaanet voidaan asettaa pois paalta, hiljaiselle, normaalille tai kovalle &anenvoimakkuudelle.

Taustavalo

Naytoén valoisuustasoa voidaan muuttaa kymmenen prosentin korotuksin 10:stéd 100 prosenttiin. Kyseista prosenttiosuutta
sovelletaan kaikkiin muihin aluksen SmartCraft-nayttéihin ja liitantamittareihin.

Jos haluat, ettéd VesselView-yksikdn taustavalo on joko himmeampi tai kirkkaampi kuin muissa vélineissa, kayta Local gain
(paikallinen voimakkuus) -kohtaa. Sitd muuttamalla voit optimoida VesselView-yksikdn katselumukavuuden vaihtelevissa
valo-olosuhteissa.

Kohoikkunat
Ajokulmaa koskevat ponnahdusikkunat voidaan kytke& paalle tai pois laittamalla rasti ajokulmaa koskevan
ponnahdusikkunan valintaruutuun tai ottamalla se pois.
Ajokulmaa koskevien ponnahdusikkunoiden osalta ikkuna voidaan saataa pysymaan naytélla kaksi, viisi tai kymmenen
sekuntia.
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Yksikot

Yksittaisia tietokohteita voidaan mukauttaa nakymaan eri mittayksikdissa (seuraavassa taulukossa esitetaan kullekin
tietokohteelle valittavissa olevat mittayksikot).

Tieto Yksikot
Etaisyys nm, km tai mi
Etaisyys pieni ft, m tai yd
Nopeus kn, kph tai mph
Tuulen nopeus kn, kph, mph tai m/s
Syvyys m, ft tai fa
Korkeus merenpinnasta m tai ft
Korkeusdatumi Geoid tai WGS-84
Suunta °M tai °T
Lampétila °C tai °F
Tilavuus L tai gal
Talous Distance/Volume (etéisyys/tilavuus), Volume/Distance (tilavuus/etaisyys), mpg, g/mi, km/L tai L/100km
Paine in. Hg, bar, psi tai kPa
Barometrinen paine in. Hg, mb tai hPa

Interface (kayttoliittyma)

Interface (kayttoliittyma) -asetuksilla hallitaan VesselView-ndyton ulkonakda.

Luettelon tietokohteista saa esiin korostamalla Home Screen (kotindyttd) -vaihtoehdon. Jos haluat tietokohteen nakyvan
VesselView-paanaytolla, laita rasti kohdetta vastaavaan ruutuun. Kayttaja voi valita paanaytoélle enintdan nelja kohdetta.
System Panel (jarjestelmapaneeli) -vaihtoehdon avulla kayttaja voi valita enintédan viisi kohdetta tdydentamaan
jarjestelmapaneelia, joka sijaitsee paanaytdon vasemmassa laidassa. Valitse naytettavat tietokohteeet siirtymalla kohtaan
Settings>Preferences>Interface>System Panel (asetukset>omat valinnat>kayttoliittyma>jarjestelmépaneeli). Katso System
(jarjestelma).

Halytykset

Alarms (halytykset) -asetuksessa kayttaja voi tarkastella kaikkia nykyisia ja edeltavia vikoja ja halytyksia seka valita, mitka
viat naytetaan ponnahdusikkunassa.

History (historia)

VesselView arkistoi kaikki viat kohteessa History (historia) olevaan vikaluetteloon. Kaikkien vikojen tyhjentaminen poistaa
vikahistorian.

Asetukset

Settings (asetukset) -vaihtoehtoon siséaltyvat veden syvyyteen ja jaljella olevaan polttoaineeseen liittyvat viat.
Mukautettaviin vikoihin kuuluvat seuraavat:

»  Shallow water (matala vesi)

*  Deep water (syva vesi)

»  Speed through water rationality fault (nopeus veden halki -rationalisaatiovika)
*  Fuel remaining low (jaljella olevan polttoaineen maara alhainen)

»  Fuel remaining high (jaljella olevan polttoaineen maara korkea)

Veden syvyyteen ja polttoaineen maaraan liittyvia vikoja voidaan muuttaa sen osalta, mitka syvyydet tai maarat aiheuttavat
vikailmoituksen. Jos valitset Enable (aktivoi) -ruudun, viat ndytetdan aktiivisina ponnahdusikkunoina. Jos et halua, ettd
VesselView nayttda vikoja ponnahdusikkunoina, ota rasti pois Enable-ruudusta.

Jos vika ei ole kriittinen, kuten Shallow water (Matala vesi) ja Low fuel (Vahan polttoainetta), kuuluu kuusi lyhytta piippausta
ja ndyttddn tulee ponnahdusikkuna, joka siséltda lyhyen kuvauksen viasta.

Tamantyyppiset viat eivat muuta Mercury-valilehted punaiseksi. Ylaotsikkorivi sen sijaan muuttuu punaiseksi ja nayttaa
kansainvalisen varoitusmerkin.
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Valitse Settings (asetukset) -valikossa Alarms (halytykset).
Settings
System
Vessel

Engine

Preferences

Wireless
Personalityfile

64920

Paina Enter-painiketta. Valitse Alarms (halytykset) -ruudulla Settings (asetukset).

Siren enabled

64921

Alarms/Settings-ruudulla on useita tietokohteita, joita kayttdja voi mukauttaa. Voit valita tietokohteen kayttamalla
ylanuolindppainté ja alanuolindppéintd kohteen korostamiseksi. Kun haluttu kohde on korostettu, paina Enter-painiketta.

Alarms / Settings
Shallow water
Deep water
Speed through water rationality fault (3

Fuel remaining low

Fuel remaining high
Fuel tanks
Fresh water tanks

Tietokohdetta koskevalla asetusruudulla on useita kentti seuraavasti:
«  Enable (aktivoi) — antaa VesselView-yksikdn seurata kyseisen tiedon arvoa
+ Data Value (tiedon arvo) — voi suurentaa tai pienentaa arvoa, jolla vika havaitaan
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+ Save (tallenna) — tallentaa kaikki vian seurantaa ja tiedon arvoa koskevat muutokset

Alarms / Settings / Shallow water a- Aktivol

Enabled eD b- Tiedon arvo

Lower i o Talemna
GSave

Cancel

64923

Siren Enabled (sireeni aktivoitu)
Siren Enabled (sireeni aktivoitu) aktivoi VesselView-yksikon aanimerkin soimaan ponnahdusikkunana nakyvan vian
yhteydessa. Jos poistat rastin kyseisesta ruudusta, vioista ilmoittavien ponnahdusikkunoiden yhteydessa ei kuulu
aanimerkkia.

Wireless (langaton)

Wireless (langaton) -asetuksen avulla kayttaja voi yhdistéda VesselView-yksikdn internetiin langattoman, naytén takana
sijaitsevaan USB-porttiin yhdistetyn sovittimen avulla. Katso osa 4 — Péivitys Wi-Fi-yhteyden kautta.

Ohjelmatiedosto

Vessel Personality (aluksen mukautusasetukset) koostuu kaikista asetuksista ja omista valinnoista, jotka on tehty
VesselView-yksikOssa. Kyseiset asetukset voidaan tallentaa sisaiselle tallennusvalineelle tai ladata ulkoiselle laitteelle, niin
etta niitd voidaan kayttaa muilla, yleisiltd ominaisuuksiltaan samankaltaisilla aluksilla.

Aluksen mukautusasetukset tuodaan asettamalla USB-asema yksikdn takaosaan ja valitsemalla mukautusasetustiedosto.

Mukautusasetukset viedaan valitsemalla Export (vienti) -vaihtoehto ja tiedoston tallennuskohteeksi joko sisdinen
tallennusvaline tai VesselView-yksikkdon liitetty USB-asema.
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NyKyisen ohjelmistoversion tarkastaminen

Kuka tahansa voi ladata VesselView-yksikdn uusimman ohjelmiston Mercuryn verkkosivustolta osoitteesta https://
www.mercurymarine.com. Kaynnista VesselView ja tarkasta sen ohjelmistoversio. Jos VesselView on jo kdynnissa, navigoi
System Controls (jarjestelmahallinta) -valikkoon. Katso VesselView-yksikdn nykyinen ohjelmistoversio valitsemalla
Settings>System>About (asetukset>jarjestelma>tietoja).

System / About

VesselView 403 Hardware
256MIB 128MIE PLE 2
Loader
6.0.909507.0
Serial number
i}

Barcode

65022

Nykyinen ohjelmistoversio ja sovelluksen versionumero

Nykyisen ohjelmiston lataaminen

Kaikki VesselView-ohjelmistopaivitykset ovat saatavana Mercury Marinen verkkosivustolla osoitteessa https://
www.mercurymarine.com. Lataa tiedosto USB-asemalle, jossa on vahintdan 1 GB tilaa. Varmista, etta tiedosto
tallennetaan USB-aseman juurihakemistoon. Tallennusvalineen juuri on korkein taso, jossa tiedosto ei ole missaan
kansiossa.

(8 MERCURY

Software Updates and
Documentation

Download Here

65024
Paivitys Wi-Fi-yhteyden kautta
a- USB-portti

b - USB-portin kansi
c- Wi-Fi-sovitin

65247

TARKEAA: VesselView-yksikdn langattomat ohjelmistopaivitykset tehdaan USB-porttiin liitetyn Wi-Fi-sovittimen avulla.
Sovittimen on oltava kunnolla USB-porttiin Kiinnitetty, jotta voitaisiin kdyttda langatonta ominaisuutta.
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Saat nykyisen VesselView-ohjelmiston Version (versio) ja Application (sovellus) -numerot selville navigoimalla Settings
(asetukset) -valikkoon seka korostamalla ja valitsemalla vaihtoehdon System (jarjestelma). Korosta ja valitse About (tietoja)
tarkastellaksesi tietoja.

Settings

Vessel System / About
Engine

Hardware
Prefergemion- 11 256MiB 128MiE P(B2

Barcode

1ron

Performance

Depth
Genset

Maintenance

File Browser

Q¥ settings>

Korosta ja valitse Wireless (langaton).

Settings
System
Vessel
Engine
Preferences
Alarms

Personality file

65251
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Useimmissa tapauksissa voidaan kayttaa Client (asiakas) -vaihtoehtoa langattomaan internetldhteeseen yhdistamista
varten.

Wireless / Mode
Disabled
Access point

65253

Valitse Connect to a wireless hotspot (yhdista langattomaan verkkoon).

Wireless

Client
Connect to awireless hotspot

Saved hotspots

65254

Esiin tulee nayttd, jossa nakyvat kaikki kaytettavissa olevat langattomat verkot. Kayta ylanuolindppainta tai
alanuolindppainta korostamista varten ja valitse haluamasi langaton verkko painamalla Enter-painiketta.

eless / Connect to a wireless hotspot

Rescan

BRN-Enterprise
Authentication: OPEN
Encryption: CCMP
ISETest2
Authentication: OPEN
Encryption: CCM
BRN-Guest
Authentication: OPEN
Encryption:

65256

Mikali langattomia verkkoja ei 16ydy, valitse Rescan (etsi uudelleen), niin alueella saatavilla olevia langattomia verkkoja
etsitdan uudelleen.

65265
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Kun langaton verkko on valittu, kayttajan on yhteyden luomiseksi asetettava Authentication Mode (todennustapa) tilaan
OPEN (auki) seka syotettava Network Key (verkkoavain) tai salasana, jos verkkoyhteys on salattu.

ect to a wireless hotspot / BRN-Guest

Authentication Mode

Encryption Type

Network Key

Remember Key
Connect automatically
Connect

65257

Korosta ja valitse Connect automatically (yhdistd automaattisesti).

ect to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode OPEN
Encryption Type
Network Key
Remember Key
Connect automatically
Connect

65259

Korosta ja valitse Connect (yhdistd) painamalla Enter-painiketta.

act to a wireless hotspot / BRN-Guest
Authentication Mode OPEN
Encryption Type
Network Key
Remember Key
Connect automatically

65260

Verkkoon yhdistamista koskeva tieto nakyy naytén ylaosassa. Yhteyden muodostamisessa voi kestaa jopa minuutti.

Wireless
onnecting to Kevin's iPhone

cation:; E 'Il
o CCMP ]

Client

Connect to awireless hotspot

Saved hotspots

65261
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Kun langaton yhteys on muodostettu, naytdn yldosaan tulee tieto tasta.

Wireless

—
Connected - Kevin's iPhone
Authentication: & s is
Encryption: CCMP

Mode Client

Connect to awireless hotspot >
Saved hotspots >

65262

System (jarjestelma) -asetusnaytélla on vaihtoehto Check for updates (paivitysten tarkastus). Kayta alanuolindppainta
Check for updates -vaihtoehdon korostamiseen ja paina Enter-painiketta hakeaksesi internetista ajankohtaisia
ohjelmistotiedostoja.

TARKEAA: Varmista, ettd Wi-Fi-sovitin on yhdistetty VesselView-yksikkd6n ja ettd langaton verkko on kéytettavissa.

Helm
Wizard

Restore
Network
Simulate
Time

Check for updates

65264

Jos uudempi kayttdohjelmistoversio 16ytyy, VesselView kehottaa kayttajaa lataamaan tiedoston tai ohittamaan paivityksen.

Software Update

There is a software update 57.7.164
available for this device.

Do you want to download it?

Download
Later

Mever

65686
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Download (lataus) -vaihtoehdon valinnan jéalkeen tulee esiin latausruutu, jossa ilmoitetaan kayttajalle, etta tiedostoa
siirretdan paraikaa VesselView-yksikkéon.

Software Update

Downloading ...
This may take several minutes. A
reboot will be requested once
finished.

Hide Message

65688

Kun paivityksen lataus on valmis, kayttajalle ilmoitetaan, etta tiedosto on valmis asennettavaksi. Kayttaja voi korostaa ja
valita vaihtoehdon Restart Now (kaynnista uudelleen nyt) ja asentaa paivityksen valittémasti tai korostaa ja valita
vaihtoehdon Cancel (peruuta) ja asentaa paivityksen myéhemmin etsimalla tiedoston File Browser (tiedostoselain) -
valikosta.

Software Update

Update 57.7.164 is ready to install.
You can restart device now to apply
the update, or you can apply the
update manually later using File
Browser.

Restart Now

Cancel

65689

Paivitys USB-portin kautta

Lataa ajankohtainen ohjelmistojulkaisu Mercuryn verkkosivuilta. Kopioi tiedosto USB-asemalle, jossa on riittavasti tilaa.
Kaanna virta-avainta ja varmista, etta VesselView on paalld. Odota kunnes VesselView on kaynnistynyt kokonaan.
Liitd USB-asema huolellisesti VesselView-yksikdn korttipaikkaan.

VesselView-yksikon valikkopainiketta painamalla paasee paavalikkoruutuun.

Paina ylanuolindppéinté tai alanuolindppéintéd navigoidaksesi File Browser (tiedostoselain) -vaihtoehtoon.

ok wbd =

1701
Performance
Depth
Genset

Maintenance

™ File Browser

L+ Settings

64935
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6. Valitse USB Storage (USB-tallennusvaline).

Local Storage

USB Storage

64936

7. Valitse paivitystiedosto, joka on ladattu USB-asemalle. Kun haluttu tiedosto on korostettu, paina Enter-painiketta.
HUOMAUTUS: Seuraava kuva on vain havainnollistava esimerkki. Paivitystiedoston todellinen nimi voi vaihdella.

WWAD3-next-57 product.131-5tandard-1.upd
o ———_

64937

8. VesselView nayttaa kayttajalle kehotuksen ja neuvontaruudun. Ald sammuta yksikdsté virtaa paivitysprosessin aikana.
Odota, etta edistymista kuvaava palkki osoittaa paivityksen olevan valmis.

9. Kehotus irrottaa USB-véline tulee nakyviin, kun paivitys on valmis lopetettavaksi.
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