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Genom pekområdena 1–5 öppnar du information om båten i helskärm

Motorsida

*Obs! Skärmlayouten 
varierar beroende på antal motorer och motortyp.

Kontrollfält: Mercury8
Här kan du se motordata i överblick 
utan att ha motorsidan öppen.
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Kontrollfält: Vessel Control 
(båtstyrning)

7

Styr ACTIVE TRIM*-funktionen genom VesselView
*Active Trim-styrningsmodul krävs

Gå till följande webbplats för att lära dig mer: 
www.mercurymarine.com  

1 2 3 4
VESSEL CONTROL

MY PROFILES

Profile 2
Current

RPM 2450
3.5
32

Time, sec
Speed, mph

SMART TOW

Enable

VESSEL CONTROL

CRUISE

Adjust SPEED Value

Enable

24.5

VESSEL CONTROL

TROLL

Adjust RPM Value

Enable

900

VESSEL CONTROL

CRUISE
CONTROL

TROLL
CONTROL

SMART
TOW

VESSEL CONTROL

CRUISE
CONTROL

TROLL
CONTROL

SMART
TOW

ACTIVE
TRIM

1

2

3

4
3

VE
SS

EL
 C

O
N

TR
O

L
AU

TO
PI

LO
T

M
ER

CU
RY

Kontrollfält: Autopilot6
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Drifthook (4), Bowhook (5) och Heading Adjust 
(kursjustering) finns tillgängliga som nedladdningsbart 
material med knappen Features (funktioner) (6) eller 
via webbplatsen GoFree Shop: 
www.gofreemarine.com/mercury

Dessa nedladdningsbara funktioner kräver 
Mercurys senaste styrspakssystem och den fasta 
programvaran för de elektroniska kontrollmodulerna på 
ditt styrspakssystem behöver eventuellt uppdateras av 
din Mercury-auktoriserade återförsäljare.

Gå till följande webbplats för att lära dig mer: 
www.mercurymarine.com/vesselview *Obs! Funktioner gråmarkeras för att indikera att driftsvillkoren inte har uppfyllts.
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VesselView903

Ger dig åtkomst till Mercurys motorstyrningsfunktioner*.
*Obs! Styrningsfunktioner varierar beroende på motortyp.

1 Engine - Visar en användardefinierad lista över motorvärden

2 Batteri - Visar batterivärden och diagram

3 Bränsle - Visar enskilda bränsletankvärden och diagram

4 Trim - Visar trimskalor och numeriska värden

5 Hastighet - Visar höghastighetsmätare med extra motoruppgifter

Snabbguide
Ladda ner och spara bruksanvisningen från följande webbplats: www.mercurymarine.com/vesselview Programvaruuppdateringar 

och dokumentation
Ladda ner här

Ger dig åtkomst till Mercurys 
autopilotfunktioner*.
*Obs! Funktioner varierar beroende på motortyp.



Pekskärm
Power-knapp
 Tryck ner och håll inne för att stänga av/sätta på enheten.
 Tryck en gång för att visa systemstyrningsfönstret.
Kortläsare – Dual-Slot
Radar – radaranslutning (Ethernet)
NMEA 2000 – inmatning/utmatning av data
Power – 12 V DC-spänningsförsörjning
Sonar – CHIRP, Broadband, DownScan, och SideScan bildåtergi-
vning (beroende på omvandlare)

Skärmstyrning och anslutningar

POWER-KNAPP
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Bakre panelen

Justera storlek på delad sidopanel
1 - Öppna systemstyrningsfönstret

– Tryck på justeringsdelarna för att visa  
   ikonen för storleksändring

2 Dra ikonen för storleksändring för 
att ange önskad panelstorlek

3 Spara ändringarna genom att 
trycka på skärmen

• trycka på POWER eller
• svepa från övre delen av en applikationsskärm
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Verktyg

Tillämpningar

Stäng-knapp
(Återgå till den 
senaste skärmen)

Favoriter

Man över bord-knapp 
(MOB)

Redigera en favoritsida
Öppna redigeringsläge för favoriter genom att

 

Edit favorite page 
(redigera favoritsida)

Delete favorite page 
(ta bort favoritsida)

Add new favorite page 
(lägg till ny favoritsida)

Favoriter
Använd favoriter för att skapa skräddarsydda konfigurationer med motordata

1/2 vertikal 1/3 vertikal

1/4 skärm 1/2 horisontell

Hemsida Systemstyrningsfönster

HEMKNAPP

VesselView903 Snabbguide

• trycka på redigeringsikonen
• trycka ner och hålla inne en favoritknapp
• välja redigeringsalternativ

Få snabb åtkomst till systeminställningarna. Aktivera genom att

8M0129932

Obs! Innehållet i 
systemstyrningsfönstret 
beror på vilken utrustning 
som är ansluten.
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• Följ instruktionerna på skärmen för att 
skapa egna skärmar

Ladda ner och spara bruksanvisningen från följande webbplats: www.mercurymarine.com/vesselview Programvaruuppdateringar 
och dokumentation
Ladda ner här


