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VesselView 4 - yleiskatsaus

TARKEAA: VesselView on monitoimingyttd (MFD), joka on yhteensopiva Mercury Marine Outboardsin, Mercury
MerCruiserin ja Mercury Dieselin valmistamien tuotteiden kanssa. Jotkin téssa kéyttdohjekirjassa esitetyt toiminnot eivét
ole kaytettavissa laitteeseen kytketystd moottorista johtuen.

VesselView 4 on kattava venetietokeskus, joka voi nayttéda jopa kahden bensiini- tai dieselmoottorin tiedot. Se valvoo ja
raportoi jatkuvasti kdyttotietoja, mukaan lukien yksityiskohtaisia tietoja, kuten veden lampétilaa ja syvyyttd, ajokulmaa,
veneen nopeutta ja ohjauskulmaa seka polttoaine-, dljy-, vesi- ja jatevesisailididen tilaa.

VesselView-nayttddn voidaan yhdistdd myds veneen GPS-jarjestelma tai muu NMEA-yhteensopiva laite. Tallin saadaan
tuoreet tiedot navigoinnista, nopeudesta ja kohteeseen tarvittavasta polttoainemaarasta.

VesselView on automaattiohjaus- ja ohjaussauvatoimintojen nayttjatke. Kaikkia néitéd ohjaustoimintoja sdadelldan Mercury
Marinen automaattiohjauksen CAN-verkon nappaimistolla. VesselView nayttda, ollaanko aktiivisessa ohjaustilassa vai
lepotilassa; veneen saapuessa matkapisteisiin esiin tulee kohoikkunoita, joissa pyydetaan kuittaamaan kaantymiset.
Lis&nayttdtekstia voidaan kayttdd moottoreiden ja vetolaitteiden saatdmiseen huipputehokkuuden saamiseksi.

VesselView kasittda micro SD -korttiportin, jonka avulla valtuutettu valmistaja tai jalleenmyyja voi tuoda veneen
ohjelmakokoonpanon. Omistaja voi myds kayttaa sitéd uusimpaan ohjelmistoversioon paivittdmiseen. Kun kaytdssa on
useampi kuin yksi VesselView, joko kolmen tai neljdn moottorin sovelluksissa, tai toinen ruori, samaa micro SD -korttia
voidaan kayttaa naiden kokoonpanojen lataamiseen.

Painikkeet
VesselView 4
e a- PAGES (sivut) -painike
£ W 47 b - LEFT (vasen) -nuolipainike
SMART TOW c- RIGHT (oikea) -nuolipainike
{o] 3 S
. : d - ENTER (kuittaus) -painike

+  PAGES (sivut) -painikkeen painaminen aktivoi vierityspalkkivalikon. PAGES (sivut) -painikkeen painaminen uudelleen
vie pois vierityspalkkivalikosta.

+  Kayta LEFT (vasen)- ja RIGHT (oikea) -nuolipainiketta naytdn kenttien navigoimiseksi (korostamiseksi).

*  Kun haluttu kuvake on korostettuna, paina ENTER (kuittaus) -painiketta kyseiseen datakenttaan tai toimintoon
paasemiseksi.

Takapaneeli
=
O (\

©

©

R -

Osa Toiminto Kuvaus
a ei saa ylittaa NMEA 2000 Yhdistada NMEA 2000 -verkkoon
b SmartCraft- Virransyotto ja SmartCraft-verkkoliitdnnat liittavat SC 100 -mittarit
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VesselView 4 -nayton sijainnit ja kuvaukset
VesselView-naytdssa on useita kenttid, joissa nakyvat tietyt moottoritiedot ja aktiivitilat.

ITEM . [ITEM

O | @ | 00 [- 0O

When RPM values are

within Min/Max range, ECO — ]
will provide guidance to —p--d
achieve greater fuel

economy.

9 | @

51378

1. Jannite tai syvyys: Tdma datakenttd on kayttajan maaritettdvissa. Kaytettavissa olevan nayttosisallon luetteloa voidaan
muuttaa asetusvalikosta.

+ Voltteja ndkyy kentassa vain, kun syvyyslahetin on asennettu.
»  Syvyys korvataan volteilla, jos syvyyslahetinta ei ole asennettu tai jos se on poistettu.

2. Polttoaine: Tama datakenttad on kayttajan maaritettavissa. Kaytettdvissa olevan nayttdsisallon luetteloa voidaan
muuttaa asetusvalikosta.

+ Nayttada vain polttoaineen kokonaismaaran. Yksittéiset polttoainetiedot sijaitsevat ndytdssa
polttoaineenhallintakohdassa.

3. Ohjauskulma: Jos asennettu, kayttaja voi valita enimmaisrajaksi 45° tai 60° ja kdantda kulman. Ohjauskulma on
kaytettavissa, jos anturi on asennetaan ja sitd valvotaan ohjausyksikdsta. Jos veneeseen on asennettu peramoottori,
tdma toiminto on kytketty pois oletuksena, mutta se voidaan kytked manuaalisesti paalle Settings (asetukset) -
valikosta.

4. RPM: nayttaa liikkuvan palkin, joka edustaa moottorin kierroslukua. Kahden moottorin sovelluksessa nakyy kaksi
erillista liikkuvaa palkkia.

5. Speed (nopeus): nayttdad veneen nopeuden. Jos nopeuslahdetta ei ole kaytettavissa, ndytdssa nakyy katkoviivoja.
Nayttd nayttdd nopeusarvon, nopeuslahteen (siipirattaan, pitot-anturin tai GPS:n) seké& mittausyksikét (oletuksena on
MPH). Kahta kokonaislukua suurempi nopeusarvo nakyy pienemmalla fontilla.

6. Vaihdeasento: DTS-tuotteissa naytetdan kaikki vaihdeasennot jokaiselle moottorille. Asennot ovat F (eteenpain), N
(vapaa) ja R (peruutus). Muissa kuin DTS-tuotteissa naytetdan N (vapaa) ja G (vaihteella).

7. Ajokulma: Tama datakenttd on kayttdjan maaritettavissa. Nayttdd ajokulman enintdan kahdelle moottorille. Trimmin
kohoikkuna on kaytettavissa tilannekohtaisella data-alueella. Ajokulman kohoikkuna voidaan kytkea paalle tai pois
asetusvalikosta.

8. [Evat: Tama datakenttd on kayttdjan maaritettvissa. Kaytettavissa olevan nayttdsisallén luetteloa voidaan muuttaa
asetusvalikosta.

« Jos asennettu, vasemmanpuoleinen eva nakyy trimmitietojen vasemmassa reunassa ja oikeanpuoleinen eva
tietojen oikeassa reunassa.

9. Vierityspalkkikuvake: nayttda kuvakkeen, joka edustaa kyseiselld hetkelld naytdn valitulla data-alueella naytettyja
tietoja. Avaa vierityspalkki painamalla PAGES (sivut) -painiketta. Kayttéja voi valita toisen kuvakkeen vierityspalkista,
jolloin esiin tulee valittu data.

10. Jarjestelman tilakentta: nayttaa sen hetkisen aktiivin tilan ja varoitukset.

11. Kayttgjan valitsema data-alue: Nayttda kaiken valitun datan, johon kuuluvat alkukaynnistyksen skannauksen
edistyminen, hyvaa hallintaa koskevat ilmoitukset, huoltoaikataulut ja varoitukset.

VesselView 4 -ohjelmiston paivittaminen

Seuraavissa ohjeissa selitetdan, kuinka VesselView 4 -ohjelmisto paivitetdan. Tahan tarvitaan Internet-yhteys seka
tiedonsiirtoportti, jota kdytetaan tiedoston siirtdmiseen FAT- tai FAT 32 micro SD -kortille.

90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016 Sivu 3



Osa 1 - Alkuvalmistelut

Uusimman ohjelmiston saaminen

1. N&ytdn uusin ohjelmistoversio on ladattavissa Mercuryn verkkosivuilta osoitteesta www.mercurymarine.com. Jotta voit
maarittda, mika ohjelmistoversio VesselView-jarjestelmassa on, kdynnista VesselView-jarjestelman virta. Kun
jarjestelma kaynnistyy, ohjelmistoversio ndkyy naytén oikeassa alareunassa. Jos VesselView on jo kdynnistetty, valitse
Settings>System>About (asetukset>jarjestelma>tietoa) nykyisen VesselView-ohjelmistoversion tarkistamiseksi.

MER%/%UYMA/RINE
—_—

( 2.043.301

g ls—cale J

55831
(GBXPRES GBXTMP ‘ aSTRIEREN RS TS

Product

Application
Platform UZ9084-r1
| Serial number 001096#

Language pack Standard
Hardware 128MIB 320x240
Up time 0:03:38 hrs
Copyright 2013 Navico
Copyright 2013 Mercury Marine

—
56943

2. Valitse VesselView 4 -tuote ja napsauta DOWNLOAD UPGRADE (lataa paivitys).

3. Tietokoneesi turvallisuusasetuksista riippuen naytossa saattaa nakya turvallisuusvaroitus. Napsauta Allow (salli), jotta
voit jatkaa.

4. Luo kiintolevyllesi kansio ja tallenna tiedosto siihen.
5. Jos néaet vaihtoehdon SAVE (tallenna) tai RUN (aja), valitse SAVE ja tallenna kiintolevyllesi.
HUOMAUTUS: Tiedostokoko on tyypillisesti 20—-40 Mt.

TARKEAA: Jotkin selaimet saattavat muuttaa tiedostotunnuksen. Varmist_g, etteivat tiedostonimi ja -tunnus ole
muuttuneet. Oikean tiedostonimea seuraavan tunnuksen tulee olla .upd. Ala nimeéa tiedostoa uudelleen tai muuta
tunnusta.

6. Kun tiedosto on tallennettu kiintolevylle, kopioi se 512 Mt:n tai suuremman tyhjan FAT- tai FAT 32 micro SD -kortin
paahakemistoon. Aseman paahakemisto on ylin taso eika sité ole asetettu kansioon.
VesselView-version paivitys
Tarkeaa huomata ennen paivitysprosessia ja sen aikana:

«  Kukin nayttdé on paivitettdva huolellisesti; kaytettavissa ei ole automaattista verkkotoimintoa useiden VesselView-
nayttdéjen samanaikaista paivittdmista varten.

+ Nayttéa ei saa kytkea pois paalta eika virtaa katkaista paivityksen aikana.
«  Al4 poista micro SD -korttia paivityksen aikana.
1.  Varmista, etta virta-avain on OFF-asennossa eikd VesselView ole paalla.

HUOMAUTUS: Joissakin asennuksissa VesselView-néyttdon Kytketéddn virta erityisen piirin kautta virta-avainpiirin
sijasta.

TARKEAA: VesselView on kytkettéva pois paalta vahintaan 5 sekunniksi ennen ohjelmiston paivittamista.
2. Aseta micro SD -kortti kortinlukijaporttiin siten, ettd se naksahtaa ja pysyy hyvin paikallaan.
3. Kaanna virta-avain paalle ja varmista, ettéd VesselView on paalla.
4. Anna jarjestelman kaynnistya. Paivitysprosessi on automaattinen.
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5. Al4 kadanna virta-avainta tai VesselView-nayttda pois paalta alaka poista micro SD -korttia ohjelmiston lataamisen
aikana. Paivitysprosessiin saattaa menna useita minuutteja.

Update in progress.
Please do not remove

the SD card or power off
during this process.

56561

6. Kun lataus on valmis, poista micro SD -kortti, jolloin jarjestelma kaynnistyy automaattisesti uudelleen paivityksen
viimeistelemiseksi.

Update complete.

Please remove the SD card to finish.

56563

7. Varmista, ettd paivitetty ohjelmistoversio on oikea versio. Paina PAGES (sivut) -nappainta ja siirry RIGHT (oikea) -
nuolipainikkeella Settings (asetukset) -valikkoon. Kéyta ENTER (kuittaus) -painiketta ja nuolipainikkeita ja korosta
System (jarjestelmad) ja valitse sitten About (tietoa). Nykyinen ohjelmistoversio on nakyvissa.

Ymparistélampotila-anturin asentaminen
HUOMAUTUS: Ympdiristolampdtila-anturin asentaminen on valinnaista.

1. Valitse ymparistélampétila-anturin sijainti. Asenna anturi paikkaan, jossa se altistuu ulkoilmalle mutta ei suoralle
auringonvalolle.

2. Poraa 19 mm (0.75 in.) asennusreika.
3. Asenna asennussovitin seuraavan kuvan mukaisesti.

a - Asennussovitin

b - Tiiviste
”]m]]]]]]] ” - g .- m@% ¢ - Nailonmutteri

( é » \ d- liman [ampétila-anturi

10738
4. Kierrd anturi asennussovittimeen.
5. Liitad ldmpdtila-anturi VesselView-johtosarjan liittimeen.

Huolto

TARKEAA: Laitteen suojaamiseksi on suositeltavaa asentaa toimitettu aurinkosuoja, jos laite ei ole kaytdssa.

Nayttoruudun puhdistus

Nayttdruudun rutiinipuhdistus on suositeltavaa suolan ja muiden ympéristéhiukkasten kertymisen estadmiseksi. Kiteytynyt
suola voi naarmuttaa ndytdn pintaa kaytettdessa kuivaa tai kosteaa liinaa. Varmista, etta liinassa on riittavasti puhdasta
vettd suolan liuottamiseksi ja poistamiseksi. Al4 paina néyttda voimakkaasti sité puhdistettaessa.

Jos vesijalkié ei voida poistaa liinalla, puhdista naytté 50/50 liuoksella [&mminta vettd ja isopropanolia. Al kéyté asetonia,
lakkabensiinia, tarpattityyppisia liuottimia tai ammoniakkia sisaltavia puhdistusaineita. Vahvojen liuottimien tai
puhdistusaineiden kayttd voi vaurioittaa haikaisya estéavaa pinnoitetta, muoviosia tai kumisia nappaimia.

Aurinkosuojan kayttdminen on suositeltavaa, kun laite ei ole kaytdssa, jotta estetddn muovisen kehyksen ja kumisten
nappaimien vaurioituminen UV-valon tahden.
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Tallennusvalineportin puhdistus

Tallennusvalineportin luukkualue tulee puhdistaa sdanndllisesti kiteytyneen suolan ja muiden hiukkasten kerdantymisen
estamiseksi. Punainen kuminen komposiittitulppa micro SD -korttiportin sisélla auttaa estdmaan veden paasyn Korttiporttiin.
TARKEAA: Asenna tulppa puhdistuksen tai ohjelmiston péivittamisen jélkeen.

HUOMAUTUS: Asenna tulppa urapuoli ylospéin. Toisella puolella on viiste, joka estdd luukkua koskettamasta tulppaa.

Reagointipainikkeet

Varmista, ettei yksikédan painike ole juuttunut ala-asentoon. Jos havaitset juuttuneen painikkeen, liikuttele sita sen
vapauttamiseksi.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Kaynnistyskuva

Kun virta-avain kytketaan paalle, Mercuryn kaynnistyskuva tulee esiin. Kayttdtunteja saa olla enintaan 9.999 tuntia.

Ohjelmistoversio nakyy naytdn oikeassa alareunassa. Paastdjenhallinnalla varustetuissa moottoreissa nakyy
moottorikuvake naytén vasemmassa alareunassa.

51617

Mercuryn kdynnistyskuva

Ohjattu asennusohjelma

TARKEAA: Al4 paina mitdan painikkeita VesselView-jarjestelmén kaynnistyessd alus- ja moottoritietojen keraémista varten.
Kun VesselView kaynnistetddn ensimmaista kertaa tai tehdasasetusten palauttamisen jélkeen, jarjestelman
kaynnistysjakso kestdd muutaman sekunnin ajan.

Ohjattu asennusohjelma antaa ohjeita VesselView-nayton kokoonpanon maarittdmisen ensivaiheissa. Asennusohjelmaan
paastaan milloin tahansa vieritettdvan valikkopalkin SETTINGS (asetukset) -kuvakkeen kautta. Painamalla PAGES (sivut)-,
RIGHT ARROW (oikea nuoli)- ja ENTER (kuittaus) -painikkeita voit siirtya Settings (asetukset) -valikkoihin.

GBXTMP

& -

gﬁ
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

1. Valitse kieli, jonka haluat VesselView-nayttéon. Selaa eri kielivaihtoehtoja LEFT (vasen)- ja RIGHT (oikea) -
nuolipainikkeella. Tee valinta painamalla ENTER (kuittaus) -painiketta. VesselView pyytaa sinua vahvistamaan kielen

vaihtamisen ja kaynnistyy sitten uudelleen. Restarting (uudelleenkaynnistys) -ruutu tulee esiin. Kun naytté tulee esiin,
kaikki tekstit nakyvat valitulla kielella.

Select Language

Enalish (US)
English (UK)
Espanol
Suomi
Francais

EAAnVika
Italiano

Nederlands
Norsk

~

56823

2. Welcome (tervetuloa) -ruutu tulee esiin. Korosta RIGHT (oikea) -nuolipainikkeella Next (seuraava) -kentta.
WELCOME

This is the first time VesselView has been started
and you will be gquided through configuring this
device for your vessel.

We recommend that you key on all engines to
ensure proper feature configuration.

—Cancel <

56793

3. VesselView-paanaytto tulee esiin valitulla kielelld. SETTINGS (asetukset) -kuvake on korostettu. Paina ENTER
(kuittaus) -painiketta. System (jarjestelméa) on korostettu Settings (asetukset) -valikossa. Paina ENTER (kuittaus) -

painiketta, jolloin flyout-valikko tulee esiin. Paina RIGHT (oikea) -nuolipainiketta ohjattuun asennusohjelmaan
siirtymiseksi.

Settings

System Language English (US)
Vessel About

Engines | Helm1, Device 1...
EasyLink & Setup wizard >
Preferences Restore defaults
Alarms Network

Personality file Simulate

56792
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Tuo kokoonpano

Voit tuoda nykyisen veneen kokoonpanon asettamalla kokoonpanotiedoston sisaltdvan SD-kortin ja valitsemalla tiedoston
pudotusvalikosta. Jos tuontitiedostoa ei ole, korosta RIGHT (oikea) -nuolipainikkeella Next (seuraava) ja paina ENTER.

IMPORT CONFIG

To import configuration, select settings file and
press Import.

{no srettrings to import

~ <Previous ¢ Next>

56794

Moottoriasetukset

1. Paina Engine Setup (moottorin asetukset) -ndytéssd RIGHT (oikea)- ja LEFT (vasen) -nuolipainikkeita pudotuskenttien
korostamiseksi. Tee valinnat moottorityypin ja -mallin perusteella.

Engine Type

erado

MWWHJMHHMH L
OptiMax

TwoStroke Outboard

FourStroke Outboard

SeaPro FourStroke Outboard

Jets

Gas Sterndrive

Gas Inboard

Gas Tow Sport

| Diesel Sterndrive

" <Previous . .

60111

Moottorityypin valinta

Engine Model >

| Pro Four Stroke 300
MMWWWHMMMH[MMKMHHNIIHUllMHJIiHHI||I!\U1ilHlﬂl|[lﬂ]||IIIHI2[lI\llllli[M||||llHJi[HMlllIlH]!||IilIHJI[HIlllllilHl||||l|HfHHMHlHMIIIIiH"E |

Pro Four Stroke 2

Pro Four Stroke 200
Six-Cylinder 350
Six-Cylinder 300
Six-Cylinder 275
Six-Cylinder 250
Six-Cylinder 225
Six-Cylinder 200

| Four-Cylinder 200

60112

Moottorimallin valinta
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

2. Siirry alaspain ja suorita Engine Setup (moottorin asetukset) -naytén valinnat loppuun. Kun kaikki valinnat on tehty,
korosta Next (seuraava) ja paina ENTER.

[ Verado
Engine Model

| Pro Four Stroke 300 |+ |
[INAE vesse| have & joystick?

]
HHﬂi}\i\{4IIWHEHIHIHIIHM]

_— e

< Previous .

60113

Ohjaussauvan valinta

| Verado
Engine Model

Il

" <Previous . _ Next >

60114

Moottoreiden lukuméaaran valinta

Nayttbéasetukset

Valitse Engine Setup (moottorin asetukset) -ndytdssa nakyvan moottoreiden lukumaaran perusteella tdssa VesselView-
yksikdssa naytettdvat moottorit. Voit valita enintdan kaksi moottoria.

_AY SETUP

which engines to show on this display.

(=] PORT
(=) STBD

" <Previous

60116
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Laiteasetukset

Paina Device Setup (laiteasetukset) -naytdssa RIGHT (oikea)- ja LEFT (vasen) -nuolipainikkeita pudotusvalikoiden
korostamiseksi. Jos kaytdssa on useita VesselView-laitteita, osoita jokaiselle yksikélle oma numero dataongelmien
valttdmiseksi. Ruorinumeroiden tulee vastata yksittdisen VesselView-yksikon sijaintia. Korosta Next (seuraava) ja jatka
painamalla ENTER.

DEVICE SETUP

a- VesselView-laitteen numero
Unique VesselView ID: b - Ruorin sijaintinumero

1
Helm ID:

1

¢ Previous
56802

Yksikkéjen asetukset

Valitse mittayksikét, jotka ndkyvat VesselView-naytdn tiedoissa: nopeus, etdisyys ja tilavuudet. Mittayksikét voidaan
vaihtaa mydhemmin. Kun olet valinnut mittayksikét, korosta Next (seuraava) ja paina ENTER.

What units of measure do you want to use?

Selects the general type of units of measure. You can later
change any prarrtigularwqp’itrnf measure. 7

" <Previous .

60119

Séiliiden kokoonpano

Tank Setup (séilién asetus) -naytdssa sailion tyyppi, kapasiteetti ja nimi voidaan maarittda enintdan kahdeksalle sailidlle.
%-sarake nayttéa sailion reaaliaikaisen tilavuuden. Refresh (paivitys) -painikkeen valitseminen aktivoi s&ilion anturit ja
paivittda lukemat.

Sivu 12 90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016



Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Valvomattomalla sailiélla ei ole siihen liittyvaa anturia.

100.00 LIVEWELL

Fuel  200.00 STBDFUEL |

Water 200.00 WATER

60120

KCONFIGURATION

| Live well

60121

Sy6ta sailion kapasiteetti muuttamalla numeroita nuolipainikkeilla. Siirry seuraavaan numeroon ENTER-painikkeella. Kun
numerot on vaihdettu, jatka painamalla ENTER-painiketta.

|PORT FUEL

i Cancel

60122
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Valitse Name (nimi) -ikkuna ja selaa kirjainmerkkeja nuolipainikkeilla.

Tank type
| Fuel

10200.00

Name

Cancel

60123

Valitse nuolipainikkeilla OK ja paina ENTER-painiketta. Tama tuo sinut takaisin sailiévalintojen ruutuun, jossa voit

maaritella toisen sailion kokoonpanon.

Tank typé
| Fuel

Tank capacity (gallons)

10200.00
Name

|PORT FUEL

Cancel

60124

Toista menettely maarittdmalla veneen muiden sailididen tyyppi, kapasiteetti ja nimi. Kun olet valmis, valitse Next
(seuraava) -painike ohjatun asennuksen jatkamiseksi.

' Source
PORT1

PORT 2
STBD1

STBD 2

Unmoni...

" <Previous

Type
Fuel

()
well

Fuel
Water

Fuel

lit i
Capacity
(gal)
200.00
100.00
200.00

200.00

Name
PORT FUEL

LIVEWELL

STBDFUEL

WATER

Refresh

60125
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Nopeusasetus

Speed Setup (nopeusasetus) -ndytdssa on kolme vaihtoehtoa sen maarittdmiseksi, kuinka VesselView keraa
nopeustietoja. Jos veneessa on GPS, kaytettavissa olevat laitteet voidaan valita pudotusvalikosta. Jos veneessa on pitot-
anturi, tdma vaihtoehto on valittuna. Jos veneessa on siipiratas, se voidaan valita esiin tulevasta pudotusvalikosta. Kun
nopeuslahde on valittu, korosta Next (seuraava) ja jatka painamalla ENTER.

SPEED SETUP

a - Nopeusdatan vaihtoehdot
GPS source < ——— e

Pitot source

None

Paddle wheel source

None

a- PCMO = oikea ulkomoottori
b- PCM1 = vasen ulkomoottori
¢c- PCM2 = oikea sisamoottori tai keskimoottori
d - PCM3 = vasen sisdmoottori

Asennusohjelman suorittaminen loppuun

Korostamalla Finish (lopeta) -vaihtoehdon RIGHT (oikea) -nuolipainikkeella ja painamalla ENTER-painiketta paatat
asennusohjelman VesselView-naytdssa. Restarting (uudelleenkdynnistys) -ruutu tulee esiin. Ala sammuta yksikkda, ennen
kuin uudelleenkaynnistysruutu vaihtuu veneen aktiviteettinayttéon.

| {the device will restart)

Configuration is nearly complete. These settings, and
more, can be changed at any time in the Settings
menu.

Restarting

60128 60129

Datalahteen asetus
Kéynnista kaikki tuotteet ja moottorit sen varmistamiseksi, etta kaikki dataa tuottavat Iahteet voidaan havaita.
VesselView pyytaa asettamaan havaittavia dataléhteitd. Jatka painamalla OK.
Aloita prosessi valitsemalla Start (aloita).
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

HUOMAUTUS: Jos valitset vahingossa Cancel (peruuta) -toiminnon, voit pdéattéé dataldhteen asetuksen navigoimalla
kohtaan Settings>System>Network>Auto select (asetukset>jarjestelma>verkko>autom. valinta). Auto select (autom.
valinta) skannaa veneen verkon ja tunnistaa kaikki yhteensopivat laitteet.

Kun automaattinen valinta on valmis, valitse Close (sulje).

Aloitusnaytot
Kaynnistys

Kaynnistettaessa kaynnistyskuvasarjan jalkeen tulee esiin paanaytto ja kaikki tiedot ja grafiikkka ovat aktiivisia.
Kaytettavissa on kaksi tilaa: moottori sammutettuna tai moottori kdynnissa. Seuraavassa taulukossa ja tiedoissa selitetaan
jarjestys, jossa vakion ja kayttajan valitseman datan alueet muuttuvat.

Moottorin tila Kéyttdjan valitseman datan alue

Moottori sammutettu, virta-avain ON-asennossa Hyvan hallinnan ilmoitus

Moottori pyorii Jarjestelman skannaus kaynnissa, naytdssa nakyy animoitu potkuri
Moottori kdy tyhjakaynnilla Potkurin véari muuttuu vihreaksi

Moottori kéy vaihteella Tason 1 alykkaat tilannekohtaiset tiedot

Moottori sammutettu, virta-avain ON-asennossa

Mercuryn hyvan hallinnan viestindyttd nakyy kayttajan valitsemalla data-alueella, kun virta-avain on ON-asennossa mutta
moottorit eivat kdy. Kaikki toiminnot ovat kaytettévissa eikd moottorin tietoja ndy naytdssa.

* limoitukset ovat summittaisia. Esimerkkeja: Onko sinulla kellukkeita? Mercury muistuttaa sinua turvallisesta veneilysta.
* Hyvén hallinnan luettelokohdat voivat muuttua moottorityypin tai ohjelmakokoonpanon mukaan.

Moottori kay tyhjakaynnilla

Kun moottori kdy, naytdn kayttdjan valitsemalla data-alueella nékyy vihrea potkuri, kun jarjestelmén skannausraportti on

valmis.

« Nayton kayttajan valitsemalla data-alueella ndkyy animoitu potkuri seka edistymispalkki, joka osoittaa, ettd skannaus
on meneillaan.

DEPTH FT FUEL [e7.\ Jariestelms k

- \ arjestelman skannaus
= 26 12 a - Animoitu potkuri
SYSTEM SCAN... b - Edistymispalkki

NBOARD

* Jos moottori siirretdan jossakin vaiheessa vaihteelle, jarjestelman skannaus pysahtyy, potkuri muuttuu vihredksi ja
tason 1 alykas data tulee esiin.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

* Kun skannaus on valmis, erilaisia kohoikkunoita saattaa tulla esiin: moottoriviat, huoltomuistutukset, tiedonsiirtovirheet,

jarjestel

méa OK -skannausraportti.

DEPTH FT | | FUEL

= 26 W

GAL

12

SCAN COM PLETE
SENSORS

BATTERY

LEVELS

PRESSURES

Skannaus valmis

Moottorivika

Jos moottorivika havaitaan jarjestelman skannauksen aikana, kayttajan valitsemalla data-alueella nékyy kuvaileva teksti
lihavoidussa varillisessa vikanaytdssa. Vikandyton vari riippuu havaitun vian tyypista. Jarjestelman tilakentta muuttuu

naytetyn via

Vikanavigointi

n mukaan.
ITEM ITEM

00~ 0O

FAULT TITLE

FAULT LINE 1
LINE 2

ENGINE LOCATION

ACTION TEXT
AREA

1 B3 45

A\ WARNING

51619

a - Varoituskuvake ja vian nimi
b - Lyhyt teksti tai legacy-teksti
¢ - Moottorivian sijainti

d - Toimintateksti

e - Vikojen lukumaara

Kun vikoja havaitaan, niiden tunnistenumerot esitetdan vikakentan alatunnisteessa.

1. Valintakieleke siirtyy oletuksena ensimméaiseen numeroon.
Tarkastele kutakin vikaa painamalla LEFT (vasen)- tai RIGHT (oikea) -nuolipainiketta.

wariamsri

51606

a- PAGES (sivut) -painike
b - LEFT (vasen) -nuolipainike
¢ - RIGHT (oikea) -nuolipainike

d- ENTER (kuittaus) -painike

3. Valitulla vialla on musta numero valkoisessa ruudussa.
4. Valittu vika vaihtelee vikanumeron ja plus (+) -symbolin valill3, joka osoittaa, etta lisda dataa on naytettavana.

(a)

—/

a- Tunnisteessa olevien vikojen lukumaara
b - Valittu vika

¢ - Vian alatunnisteen poistumiskuvake

GG

5.  Kun plus (+) -symboli on kaytettdvissa, paina ENTER-painiketta, niin voit tarkastella kyseiseen vikaan liittyvia
lisatietoja.

90-8M0126148
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Kun lisétietoja varten tarvitaan lisda sivuja, vian alatunnistealueella nakyy yksi tai useampia ympyrgita. Valitun sivun
ympyra nakyy valkoisena. Talla alueella naytetdan vian pitka tekstikuvaus.

Voit poistua vian alatunnisteesta korostamalla alueelta X:n LEFT (vasen)- tai RIGHT (oikea) -nuolipainikkeella. Poistu
vian alatunnisteesta ja palaa jarjestelman tilakenttdan painamalla ENTER-painiketta.

6.

7.

Moottorin maaraaikaishuolto
Jos huoltomuistutus havaitaan jarjestelman skannauksen aikana, kayttgjan valitsemalla data-alueella nékyy kuvaileva teksti
voimakkaalla varilla. Jarjestelman tilakentan vasen alareuna muuttuu naytetyn huolto-ongelman mukaan. Kayta tervetta
jarkea sijoituksesi suojelemisessa ja tarkista moottoridljyy sdanndllisesti, parhaassa tapauksessa ennen jokaista
kayttokertaa.
1. Kun méaaraaikaishuollon aika on kulunut kokonaan umpeen, kayttdjan valitsemalla data-alueella nakyy yleinen
huoltomuistutus maéaraaikaishuollon suorittamisesta.

BEPTH FT FUEL

~ 26 m I2

/MAINTENANCE

Port

52447

2. Avaa plus (+) -kuvake tekstin suurentamiseksi. Voit asettaa huollon 100 %:iin tai poistua naytosta.
HUOMAUTUS: Huoltomuistutusta esittéva jakoavainkuvake nékyy jarjestelmén tilakentdssd, kunnes vika poistetaan
Jarjestelmésta.

BATT

0.0

4 MAINTENANCE

ation

RESET 3

OUTSIDE <
812 _z
52448

system(0][<

3. Kun huoltomuistutus on asetettu uudelleen, jakoavainkuvake ei ndy enaa jarjestelman tilakentéassa.

DEPTH FT FUEL

~ 26 @ 12

{ MAINTENANCE

Jarjestelman skannaus - skannausraportti
Kun jarjestelman skannaus suoritetaan loppuun eiké vikoja, huoltomuistutuksia tai tiedonsiirtovirheita havaita, kayttajan
valitsemalla data-alueella nékyy teksti SCAN COMPLETE (skannaus valmis) seka raportti ja hyvan hallinnan ilmoitus.
Skannausraportti nakyy, kunnes moottori siirretdan vaihteelle, tai korosta X LEFT (vasen)- tai RIGHT (oikea) -

nuolipainikkeella ja paina ENTER-painiketta.
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Hyvan hallinnan ilmoitukset valitaan summittaisesti. Esimerkkeja: Onko sinulla kellukkeita? Mercury muistuttaa sinua
turvallisesta veneilysta.

Hyvan hallinnan luettelokohdat voivat muuttua moottorityypin tai ohjelmakokoonpanon mukaan.

DEPTH FT FUEL GAL DEPTH FT FUEL
£ 26 W 12 £ 26/
\

SCAN COMPLETE

- 4
SENSORS
earrery @GP _ 3 - '
LEVELS d »
9OoK -

PRESSURES Always verify that

navigation lights and horn
are functional.

Skannaus valmis Hyvan hallinnan ilmoitus

Viestintavirheet

Kun jarjestelman skannaus havaitsee viestintavirheen, skannaus pysahtyy ja kaikissa datakentissa nakyy katkoviivoja.
Jérjestelman tilakenttd on harmaa ja naytdssé nakyy X punaisessa ympyrassa seka teksti Comm Error.

Viestintavirhe
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Osa 2 - Alkunéytét ja asennusohjelma

Huomautuksia:
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Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Osa 3 - Nayton yleiskatsaus ja kayttod

Siséllysluettelo
Jarjestelman tilakentan toiminnot................cc.cois 22 MinImMOINti ...
Datakenttien laajentaminen.............ccccooiiiiiiniiiii s 22 Exit ECO (poistu ECO-tilasta) ...........cccceeevunneen.
Automaattinen sykli ..o 23 ECO-kohteiden muuttaminen..............cccccooiiiiienis
Vierityspalkin toiminnot.............cccooooiiii 24 Kohdearvojen muuttaminen ................cccccee
Vierityspalkin aktivointi ja navigointi .......................... 24 Smart TOW -tila.....eeeeieee e
Kayttdjan valitsema data-alue ............cccceiiienie 24 SMArt TOW...eiiiiiiiiiii e
Lopullinen kayttajan valitseman datan valinta .... 24 Ominaisuudet
Vierityspalkkikuvakkeet..............ccccoooiiiiin 24 Smart Tow -toiminnon ottaminen kayttéén ........
X-Pand (Ia@jenna) .........ccooooeeeeeiiiiiiieee e 24 Smart Tow -tavoitteet ............occociiiiiie
Temperatures (Iampoétilat) ..., 25 Smart Tow -yleiskatsauspaneeli............cccccceeeiieeee.n.
Pressure (Paine) ........cceeeeeiiiiiieee e 25 Smart Tow -tilan kayttajan valitsema data-alue.......... 34
Voltages (jannitteet) ........cccoooiiiiiii e 25 Navigointi .......oooiiiii e 34
Fuel (polttoaing) .........ooccueeiiiiiiie e 25 Tallenna ......cooooiiiiie e 35
SO ... e 25 Luo mukautettu kdynnistys ..........cccooiiiiiniies 36
Advanced (edistynyt) ..........occooiiiiiiii e 25 Smart Tow -toiminnon ottaminen pois kaytdsta
Performance (Suorituskyky) ..........cccccoeriiiiniiinniines 225 U UPERRN 36
Trim and Tabs (ajokulma ja sdatdevat) .................... 26 Vakionopeustila..........cc.ueeiiiiiiiiiee e 36
Trip Log (matkaloki) ..........ccooiiiiiiiiiieieeeeeeee 26 VaKIiONOPEUS.......oueiieiiiiiiiee et 36
NaVIgOINti ... 26 Vakionopeuden data-alue.............cccceeeeiiiineininneen. 36
Generator (generaattori) .........ccccooiiiieiiiiiiiiceee 26 Vakiodatakentdn muutos ............ccoccceeeeiiiieeen. 36
ECO e 26 Vakionopeus — kayttajan valitsema data-alue .... 37
Automaattiohjaus ..o 26 Vakionopeusnavigointi ............ccocceeiiiiee e 37
Cruise (vakionopeus) ..........ccveeviiiieiieeiiiieee e 26  Troll Control Mode (uisteluohjaustila)...........c.ccccccceeeennns 39
UISTEIU . 27 Uisteluohjaus. .........cueeeiiiiiiiee e 39
SMArt TOW ... 27 Uisteluohjauksen data-alue............c.cccoceeiiiiiinennnes 39
ASELUKSEL ... 27 Vakiodatakentdn muutos ...........ccccooeieeiiinenen. 39
Economy-tila..........ooiiiii e 27 Uistelu — kayttajan valitsema data-alue .............. 39
ECO-tila. . e 27 Uistelunavigointi ...........ccceeiiiiieei i, 40
ECO-tilan minimi- ja maksimiarvot ..................... 28 Automaattiohjausn@ytot...........ccooiiiiiiiii s 41
ECO-tilan kierrosluku- ja ajokulmatavoitteet.............. 28 Automaattiohjausnayttdjen yleiskatsaus.................... 41
TavoiteVarit ... 28 Automaattiohjausnayttdjen navigointi ........................ 42
ECO-navigointi...........coooiiiiiiiieiieee e 29 Automaattiohjauksen minimointi ........................ 42
ECO-tilan Virkistys .........ccocviiiiiieie e 29

90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016

Sivu 21



Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Jarjestelman tilakentan toiminnot

Jarjestelman tilakenttaa kaytetdan viestimaan tiettyja moottoritietoja ja aktiivitiloja. Se nakyy aina pdanaytén vasemmassa
alareunassa, paitsi jos nahdaan varoittavan kokoruudun kohoikkuna. Véri, kuvake ja teksti muuttuvat jarjestelman tilan,
varoitusten, huoltoilmaisimen ja aktiivitilojen mukaan. Veneen ohjelma ja asennetun moottorin tyyppi vaikuttavat suoraan
siihen, mitka kuvakkeet ovat kaytettavissa jarjestelman tilakentdssa. Kaikkia kaytettavissa olevia kuvakkeita ei ole lueteltu
seuraavassa taulukossa.

Jarjestelman tilan esimerkkeja

Moottorikuvake virta-avaimen ollessa ON-asennossa. Kuvake nakyy vain, jos moottorissa on paastojenhallinta.

51875

€© covmerror

Viestintavirhe virta-avaimen ollessa ON-asennossa. Moottori ei viesti CAN-verkon kautta.

52099

system (O)[K

Osoittaa, ettd jokainen CAN-verkkoon liitetty osa on normaalien toimintaparametrien sisalla.

A WARNING

Varoituskuvake osoittaa, etta jarjestelméssa on vika.

52101

i ) STBD

Varoitus osoittaa, ettd oikeanpuoleisen moottorin vianmaaritysjarjestelméa on havainnut vian. Kaikki muut viallisiksi
havaittujen moottorien sijainnit ovat samanlaisia.

52102

r——————

sysTeM((J ¢
TRACK

Automaattiohjauksen matkapisteen seuranta. Oranssi vari osoittaa, ettd matkapisteen seuranta on aktiivinen ja
—u s tietokoneella ohjattu. Jos automaattiohjauksen matkapisteseuranta on lepotilassa (ei aktiivinen), kentan véri on
harmaa. Téma varinmuutos on sama kaikille automaattiohjauksen toiminnoille.

sysTEM( O | (¢
STANDBY

52104

4

Datakenttien laajentaminen

Datakenttia voidaan suurentaa korostamalla laajennuskuvaketta (X-PAND) ja painamalla kuittauspainiketta.

52094

Laajennuskuvake
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Kun kuvake on aktivoitu, kayttdjan valitsema data-alue taytetdan aktiivisesti naytetyn datavalinnan suurennetulla datalla.
Enintdan kuusi datavalintaa voidaan suurentaa, yksi kerrallaan, ja ne tulevat esiin seuraavan kuvan mukaisessa
kronologisessa jarjestyksessa. Datakentat 3 ja 4 ndyttavat vain valinnaisen kayttajan valitseman datan.

HUOMAUTUS: Ajokulman ja evien oletusasetus ei suurene, ellei niitd aktivoida ulkoisilla séétimilld. Jos ne aktivoidaan,
kohoikkunaprosessi ofetaan kdyttdon. Ajokulman ja evien kohoikkunat voidaan kytked pois Seftings (asefukset) -valikossa.

1.

10.
1.

12.

13.

Jannite tai syvyys: Tama datakentta on kayttajan maaritettavissa. Kaytettavissa olevan nayttdsisallon luetteloon
paastaan Settings (asetukset) -valikosta.

Ohjauskulma on kaytettavissa, jos asennettu anturi on liitetty SmartCraft-jarjestelman CAN-verkkoon. Ohjauskulma on
oletuksena kytketty pois paalta, mutta se voidaan kytked manuaalisesti paélle Settings (asetukset) -valikosta.

Nopeus: ndyttdd veneen nopeuden. Jos nopeuslahdettd ei ole kaytettavissa, ndytdssa nakyy katkoviivoja. Nayttd
nayttda nopeusarvon, nopeuslahteen (siipirattaan, pitot-anturin tai GPS:n seka mittausyksikot); oletuksena on MPH.
Kahta numeroa suurempi nopeusarvo nakyy pienemmalla fontilla.

RPM: nayttaa liikkuvan palkin, joka edustaa moottorin kierroslukua. Kahden moottorin sovelluksessa nakyy kaksi
erillista liikkuvaa palkkia.
Fuel: Téssa datakentdssa nakyy polttoaineen kokonaismaara veneessa.

«  Nayttaa vain polttoaineen kokonaismaaran. Yksittaiset polttoainetiedot sijaitsevat valitulla data-alueella

polttoaineenhallintakohdassa.

Vierityspalkin avulla kayttéja voi valita, mitd Mercury-sovellusnaytttja avataan kayttajan valitsemalla data-alueella.
Kaytd PAGES (sivut) -painiketta ja nuolipainikkeita ruudun tédssa osassa olevien kuvakkeiden valilla liikkumiseen.
Vaihdeasento: DTS-tuotteissa ndytetaan kaikki vaihdeasennot jokaiselle moottorille. Asennot ovat F- eteenpain, N—
vapaa, ja R- peruutus. Muissa kuin DTS-tuotteissa naytetdan N- vapaa ja G- vaihteella.

Ajokulma: Tdma datakenttd on kayttdjan maaritettavissa. Nayttaa ajokulman enintdan kahdelle moottorille. Trimmin
kohoikkuna on kaytettavissa valitulla data-alueella. Trimmin kohoikkuna voidaan kytkea paalle tai pois Settings
(asetukset) -valikossa.

Valittu datakuvake: Nayttda kuvakkeen, joka edustaa kyseisella hetkellda naytdn valitulla data-alueella naytettavia
tietoja. Se nayttaa myds aiemmin valitun datakuvakkeen, jos kyseiselld hetkella ei nayteta valittua dataa. Avaa
vierityspalkki valitsemalla PAGES (sivut) -painike. Kayttaja voi valita kuvakkeen vierityspalkista, jolloin esiin tulee
valittu data.

Jarjestelman tila: nayttda sen hetkisen aktiivin tilan ja varoitukset.

Valittu data-alue: Nayttda kaiken valitun datan, johon kuuluvat alkukaynnistyksen skannauksen edistyminen, hyvaa
hallintaa koskevat ilmoitukset, huoltoaikataulut ja varoitukset.

Automaattisen syklin kuvake nayttda kaikki valikkovalintaan liittyvat datanaytét. Tiedot tulevat ndkyviin perékkaisessa
jarjestyksessa kayttajan valitsemalla aikavalilla.

X -kuvake haviaa nykyisesta datavalinnasta.

Kullakin datakentalla on oma sivun ilmaisin kayttajan valitseman datan vasemmassa alareunassa. Kayta nuolipainikkeita,
kun haluat navigoida eri sivuille, tai automaattisyklikuvaketta tai poistumiskuvaketta. Paina kuittauspainiketta, kun
automaattisen syklin tai poistumiskuvake on korostettuna.

a- Sivujen ilmaisimet
b - Automaattisen syklin kuvake
c - Poistumiskuvake

Automaattinen sykii

Kun automaattinen sykli on valittu mutta se ei ole aktiivinen, kuvake nékyy valkoisessa kentéassa.

Aktivoi automaattisykli painamalla kuittauspainiketta. Kuvake nékyy sinisessa kentéssa valkoisin nuolin ja nama varit
sailyvat, kunnes automaattinen sykli poistetaan kaytdstd. Automaattisen syklin oletusaika on viisi sekuntia sivua
kohden, ja tata aikaa voidaan muuttaa Settings (asetukset) -valikossa.

Kun automaattinen sykli on aktiivinen, nuolipainikkeet eivat ole kaytettdvissa. Korosta jokin sivu ja paina
kuittauspainiketta. Automaattinen sykli pysyy aktiivisena mutta se ei ole nakyvissa. Voit palata automaattiseen sykliin
korostamalla automaattisen syklin kuvakkeen ja painamalla kuittauspainiketta.

Voit kytked automaattisen syklin pois paéltd korostamalla X:n ja painamalla kuittauspainiketta. Naytté poistuu kayttajan
valitsemalta data-alueelta.
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Vierityspalkin toiminnot

Vierityspalkilla paastaan nakemaan kohtia, jotka eivat talla hetkellda ndy naytdn kayttajan valitsemalla data-alueella. Kohta
on piilossa, kunnes se aktivoidaan, ja se naytetdan ajan pituudelta, jonka kayttédja on valinnut Settings (asetukset) -
valikossa. Jos toimintoja ei kayteta viiteen sekuntiin, kayttdjan valitseman data-alueen kuvakekohta haviaa nakyvista. Kun

kayttajan valitsema data-alue on aktiivinen, se muuttuu nayttdméaan kuvakkeen nimen ja kyseiseen toimintoon liittyvan
datan.

Vierityspalkin aktivointi ja navigointi
1. Voit aktivoida vierityspalkkivalikon painamalla PAGES (sivut) -painiketta.

2. Korosta LEFT (vasen)- tai RIGHT (oikea) -nuolipainikkeella kuvake, jonka haluat nayttaa. Siniset aariviivat korostavat
valittavan vierityspalkkikuvakkeen.

HUOMAUTUS: Nuolikuvake tulee esiin vierityspalkin vasemmalle ja oikealle puolelle. Kun vain yksi nuolikuvake on
nékyvissa, valintaa on siirreftdvéd néytetylld nuolipainikkeella. Kun molemmat nuolet ovat nakyvissd, kumpaa tahansa
nuolipainiketta voidaan kayttda.

a- Valittu kuvake
b - Vierityspalkin nuolet

Kayttajan valitsema data-alue

Vierityspalkin navigoinnin aikana, kun kuvake on korostettuna eika kuittauspainiketta ole painettu, kayttdjan valitsema data-
alue muuttuu nayttdmaan kuvakkeen, kuvakkeen nimen seké kuvauksen siitd, mita toiminto tekee. Kayttajan valitsema
data-alue nayttda nama tiedot enintddn 30 sekunnin ajan. Voit asettaa ajan, jonka korostettu kayttajan valitsema data ja
sité vastaava vierityspalkki ndkyvat naytéssa ilman kuittauspainikkeen painamista, navigoimalla kohtaan
Preferences>Scroller Bar>Auto hide delay (omat valinnat>vierityspalkki>autom. piilotuksen viive).

Lopullinen kéyttajén valitseman datan valinta

Kun kuvake on valittu, paina kuittauspainiketta. Kuvake nakyy jarjestelman tilakentan vieressa ja kayttajan valitsema data-
alue nayttda koko kyseiseen valintaan liittyvan datan.

Vierityspalkkikuvakkeet

X-Pand (laajenna)

Laajenna — nayttaa laajennetut tiedot valituista datanaytéista. Valitut tiedot tulevat naytt66n vuorotellen.

(- o

60706

Sivu 24 90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016



Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Temperatures (lampétilat)

Lampdtilat — nayttaa moottorin ja nesteen lampétila-arvot dljylle, vedelle ja polttoaineelle. Nayttaa ymparistdilman ja
imusarjan ilman lampétilan. Kaytettavissa olevat tiedot riippuvat moottorista.

Pressure (paine)

Paine — nayttda moottorin painearvot vedelle, 6ljylle, polttoaineelle ja tehostimelle. Kaytettévissa olevat tiedot riippuvat
moottorista.

Voltages (jannitteet)
Jannitteet — nayttéda akkuarvot kaikille moottoreille.

) o= [

Fuel (polttoaine)
Polttoaine — ndyttda polttoainetilastot: nykyinen talous, keskimaarainen talous, tunnissa kaytetty tilavuus, kokonaistilavuus

ja kaytetty polttoaine.
l o L) @

60711

Sailiot
Sailiot — nayttaa veneen sailidtiedot polttoaineen, veden, jatteen ja kaksitahtiljyn kapasiteetille.

Advanced (edistynyt)

Edistynyt — ndyttdd muita moottoritietoja: pakosarjan lampétila, kaasuprosentti, moottorin kuorma ja pakosarjan

tehostinpaine. Kaytettavissa olevat tiedot riippuvat moottorista.
@]

60714

Performance (suorituskyky)
Suorituskyky — nayttaa edistyneita suorituskykytietoja: RPM tai nopeus ja tuumat potkurin kierroksella.

60715
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Trim and Tabs (ajokulma ja sdatéevéat)

Ajokulma ja saatdevat — nayttaa vetolaitteen ajokulman asennon ja evien asennon. Eviin on asennettava anturi, jotta tdma
toiminto nayttaa tietoja.

Trip Log (matkaloki)

Matkaloki — nayttaa tallennetut matkatiedot: kokonaisetéisyys, kokonaisaika, keskimaarainen nopeus, keskimaarainen
polttoaineenkulutus. Matkalokiin tallennetut tiedot voidaan poistaa ja asettaa nollaan.

Navigointi

Navigointi — ndyttda asennettuun navigointijarjestelmaan liittyvat tiedot: kompassisuunta, pituus- ja leveysaste, aika
matkapisteeseen (TTW), suuntakulma matkapisteeseen (BTW), etéisyys matkapisteeseen (DTW) ja maasuunta (COG).

Generator (generaattori)

Generaattori — ndyttaa tiedot, jotka generaattori voi lahettdd NMEA 2000- tai J1939-protokollan CAN-verkon kautta:
nykyinen tila (ajo/pysaytys), jannite (AC/DC), taajuus (Hz), kayttétunnit, dljynpaine ja veden lampdtila.

ECO

ECO - nayttaa tietoja, jotka ohjaavat kayttdjaa asettamaan parhaan ajokulman asennon ja moottorin nopeuden parhaan
polttoainetalouden saamiseksi.

HUOMAUTUS: Katso lisétiefoja kohdasta Economy-tila .

Automaattiohjaus
Automaattiohjaus — nayttda automaattiohjaustietoja.
HUOMAUTUS: Katso lisétietoja tdmén luvun kohdasta Automaattiohjaustila .

Cruise (vakionopeus)

Vakionopeus — aktivoi vakionopeuden. Toiminnon avulla kayttdja voi ohjata venetta moottorin kierrosluvulla tai veneen
nopeudella. Veneen nopeusohjaus edellyttda siipiratasanturia tai GPS:aa.
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HUOMAUTUS: Katso lisatietoja tdmén luvun kohdasta Vakionopeustila .

Uistelu
Uistelu — aktivoi pieninopeuksisen moottorin sdadén. Voidaan kayttdad moottorin kierrosluvun hallintaan.
HUOMAUTUS: Katso lisétiefoja tdmén luvun kohdasta Uisteluohjaustila .

Smart Tow
Smart Tow — aktivoi Smart Tow -profiilit valintaa varten. Profiileja voidaan muuttaa, lisata ja tallentaa.
HUOMAUTUS: Katso lisétietoja tamén luvun kohdasta Smart Tow -tila .

Asetukset

Asetukset — paasijainti, josta tietoja voidaan kytkea paalle tai pois, muuttaa anturin datatoleranssia %, valita halutut
nayttéarvot (metrijarjestelmé/englantilainen/veneily) ja palauttaa tehdasasetukset.

HUOMAUTUS: Palautus tehdasasetuksiin poistaa kaikki mukautetut asetukset. Katso lisétietoja kohdasta 4.

Economy-tila
ECO-tila

57376

ECO-tila nayttaa tietoja, jotka ohjaavat kayttajaa asettamaan optimaalisen ajokulman asennon ja moottorin nopeuden
parhaan polttoainetalouden saamiseksi. Moottorin ohjausyksikkd (ECM) tai propulsionohjausyksikkd (PCM) laskee parhaan
polttoainetalouden moottorin ja veneen eri antureiden antamien tietojen perusteella.

1. Aktivoi vierityspalkki painamalla PAGES-painiketta.

2. Korosta nuolipainikkeella ECO-kuvake ja paina kuittauspainiketta. Kayttdjan valitsema data-alue nayttdd ECO-
kuvakkeen seka lyhyen kuvauksen siita, kuinka paras polttoainetalous saavutetaan.

When RPM values are
within Min/Max range, ECO
will provide guidance to
achieve greater fuel
economy.

52165

90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016 Sivu 27



Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

HUOMAUTUS: Kun ECO-tila on aktiivinen, jérjestelméan alatunnisteen datakentén 4 sijainti palaa nayttdmaén
ajokulman arvoja, jos ndytdossa on Kyseiselld hetkelld jokin muu data-arvo. Ajokulman arvot ndkyvét ndytén oikeassa
alakulmassa, jos naytdsséd on kyseiselld hetkelld jokin muu data-arvo.

ECO-tilan aktiiviset ajokulma-arvot

ECO-tilan minimi- ja maksimiarvot

Kun ECO-tila on aktiivinen ja moottorit ovat eteenpainvaihteella, minimi- ja maksimiarvojen viivat nakyvat kierrosluvun
tiedoissa. Nama viivat nayttavat aktiivisen optimaalisen alueen, joka on laskettava. Tata ikkunaa voidaan sdataa Settings
(asetukset) -valikossa.

52167

ECO-tilan kierrosluku- ja ajokulmatavoitteet

Kun kierroslukuarvot saavuttavat minimiarvoalueen, kierrosluku- ja ajokulmatavoitteet tulevat esiin. Varillinen viiva tayttada
kierroslukualueen vérillisilla tavoitteilla iimoittaen kayttajalle, missa tavoitearvot ovat ja niiden vari muuttuu, kun
optimaalinen taso on saavutettu.

Tavoitevarit

Kolmion vériviivat

Tila Viéri Téayttéarvo Toimenpide Kuva

Tavoitetta ei saavutet-

tu Keltainen Adriviivat Vilkkuu

Tavoite saavutettu Vihred Palaa tasaisesti Jatkuva

Seuraavassa on esimerkkeja ECO-toiminnon kierroslukutavoitteista eri tiloissa.

52172

Ei optimoitu Optimoitu

Sivu 28 90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016



Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Kayttajan valitsema data-alue nayttaa ajokulman tavoitteet.

DEPTH FT | | FUEL GAL

b W 12

STBD

sYsTEM(O) 1< £
- é

Kun kaikki tavoitteet on saavutettu, kayttdjan valitseman data-alueen naytto siirtyy ohjeista ndyttdmaan nykyisen
polttoainetalousarvon ja tekstin OPTIMIZED.

ITEM

] 00 [+ 00

ECO MODE

0.44....

OPTIMIZED

ECO-navigointi
Kéayttajan valitseman data-alueen alatunnisteessa nékyy REFRESH, MINIMIZE ja X. K&yté sivu-, nuoli- ja
kuittauspainikkeita, kun haluat navigoida naihin toimintoihin.

*  Minimize (minimointi) piilottaa ECO-ohjeet ja nayttaa jarjestelman tilakentassa tekstin ECO MODE. Minimize antaa
kayttajalle tilaisuuden nayttdd muita tietoja kayttajan valitsemalla data-alueella.

* Refresh (virkistd) nollaa ECO-arvot ja kdyttda uusia parametreja kierrosluvun ja ajokulman kohdearvojen
maarittdmiseen.
» X sulkee ECO-tilan ja poistaa kierrosluvun ja ajokulman kohdearvot vakion datan alueelta.

* Aktiivisella alueella on valkoinen reunus.

©. ——

REFRESH
ECO-tilan virkistys

Virkistyksen avulla voit laskea uudelleen nykyiset arvot, joita ECO kayttaa kierrosluvun ja ajokulman kohteille.
1. Korosta virkistystoiminto nuolipainikkeilla ja paina kuittauspainiketta.

a- Virkistys
b - Minimointitoiminto aktiivinen
¢ - Poistuminen

52176
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2. Ohjeet nakyvat kayttajan valitsemalla data-alueella. Korosta virkistystoiminto nuolipainikkeella ja paina
kuittauspainiketta.

ECO MODE

When RPM values are
within Min/Max range, ECO
will provide guidance to
achieve greater fuel
economy.

52177

3. Kun jarjestelméa on saanut uusien kohteiden laskemisen loppuun, kayttajan valitsema data-alue siirtyy osoittamaan,
etta arvot on paivitetty.

4. Korosta X ja paina kuittauspainiketta ECO-tilan padohjenayttéon palaamiseksi.

/- ECO REFRESH

¥ Values have been
Refreshed

52178

5. ECO-tilan kayttajan valitsema data-alue nayttda ohjeet ja uudet kohdealueet parhaan polttoainetalouden optimointia
varten.

Minimointi
Minimointitoiminto sallii kayttajan jatkaa ECO-toiminnoilla samalla, kun se nayttaa lisatietoja kayttajan valitsemalla data-
alueella.

1. Kun minimointi on valittu, ECO-tilan tiedot poistetaan ja kayttajan valitsemalla data-alueella naytetaan lisatietoja. Voit
valita myos rajoitetun maaran kohteita vierityspalkista.

»  Vierityspalkin valinnat rajoittuvat seuraaviin: Expand (laajenna), Fuel Management (polttoainetalous), Trip Log
(matkaloki), Voltage (jannite), Navigation (navigointi), Pressure (paine), Temperature (Iampétila), Tanks (saili6t) ja
Generator (generaattori).

HUOMAUTUS: Vierityspalkin kdytettédvissa olevat kohdat rijppuvat mittarista ja veneen ohjelmasta saatavista
tiedoista.

+ Kohdat, jotka ndkyvat vierityspalkissa mutta ovat harmaita, kun ECO on aktiivinen, eivat ole kaytettavissa.
2. Kun minimointi on aktiivinen, jarjestelman tilakentassa nakyy ECO.
3. Voit suurentaa ECO-tilaa korostamalla ECO-kuvakkeen nuolipainikkeilla ja painamalla kuittauspainiketta.
4. Kun ECO saavuttaa optimaalisen tilan, kayttajan valitseman data-alueen tekstiksi muuttuu OPTIMIZED.
Exit ECO (poistu ECO-tilasta)

Voit poistua ECO-tilasta valitsemalla kayttajan valitsemassa alatunnisteessa kohdan X, jolloin VesselView poistaa ECO-
toiminnon kaytdsta.
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ECO-kohteiden muuttaminen

ECO-nayttéjen ohjelmisto valvoo moottorin antureita ja etsii parasta polttoainetalousnumeroa veneen ollessa kdynnissa.
Kun ohjelmisto havaitsee parannuksen polttoainetaloudessa, VesselView tallentaa ajokulman ja moottorin kierrosluvun
senhetkiset arvot. Tama laskelma tapahtuu riippumatta siitd, nakyyké ECO-nayttd vai ei. Kun ohjelmisto on tallentanut
kierrosluvun ja ajokulman arvot, se ohjaa kayttajaa nuolilla kohtiin, joissa optimaalinen ajonopeus ja ajokulman asetus
olivat. Useimmissa sovelluksissa ECO-nayttda ei tarvitse kalibroida, vaikka siind on asetuksia, joilla mittari voidaan
mukauttaa veneilytapaan. Oletusasetukset ovat useimmille venesovelluksille hyvaksyttavissad parametreissa. Seuraavat
ovat oletusasetuksia, ja sdatdétoiminnon voi aktivoida painamalla kuittauspainiketta jonkin parametrin ollessa korostettuna.

BATT f| [FUEL

12.8 &/ 79.0

Settings

System »

Vessel ’
Wﬁtﬁ Engines shown

Engine model | Pro Four Stroke 300 o RP’V- Fuel Economy Stability Time B

Min/Max
provide g between O and 10 secs
greater f

Limits
Supported Data
| Fuel Economy Stability 0.7 sec
RPM Stability 0.7 sec
RPM Window Min 2000 rpm
RPM Window Max 4000 rpm
RPM Target Proximity 10 %
Trim Target Proximity 3%

60837
ECO-tilan oletuskohdeasetukset

Polttoainetalouden vakaus 0,7 sekuntia
Kierrosluvun vakaus 0,7 sekuntia
Kierroslukuikkunan minimi 2000 1/min
Kierroslukuikkunan maksimi 4000 1/min
Kierrosluvun kohteen laheisyys 10%
Ajokulman kohteen laheisyys 10%

TARKEAA: Ajokulma on kalibroitava manuaalisesti, ennen kuin ECO-nayttda voidaan kayttaa, jos veneen ohjelmaa ei
ladattu micro SD -kortilla. Ajokulman oletuskalibroinnin kaytté ei mahdollista ECO-ndytdn oikeaa toimintaa.
Kohdearvojen muuttaminen
1. Avaa vierityspalkki painamalla PAGES (sivut) -painiketta.
Painamalla nuolipainiketta voit korostaa asetuskuvakkeen. Paina kuittauspainiketta.
Korosta nuolipainikkeella Network (verkko) ja paina kuittauspainiketta.
Korosta nuolipainikkeella ECO-tila ja paina kuittauspainiketta.

Al

Korosta nuolipainikkeella tavoite, jonka haluat muuttaa — kierroslukuikkunan minimi tai kierroslukuikkunan maksimi, ja
paina kuittauspainiketta.

6. Painamalla nuolipainikkeita voit muuttaa yksittaisia numeroita (X000). Painamalla kuittauspainiketta voit tallentaa
kyseisen numeron ja siirtyd seuraavaan numeroon (0X00), mika voidaan muuttaa nuolipainikkeilla.

7. Kun viimeinen numero (000X) on muutettu, paina kuittauspainiketta.

HUOMAUTUS: Settings (asetukset) -valikko sulkeutuu kuittauspainikkeen painamisen jélkeen. Voit muuttaa muita
tavoitearvoja painamalla sivupainiketta, jolloin Asetukset-kuvake on korostettuna. Noudata edelld kuvailfua menettelyd
muiden kohdearvojen muuttamiseksi.

Smart Tow -tila
Smart Tow

57377

Smart Tow on helppokayttdinen ohjelma, jolla voi hallita kiihdyttdmista ja tavoitenopeuksia vedettaessa vesihiihtgjia,
vetorengasharrastajia tai erilaisia vesiurheiluvarusteita. Smart Tow poistaa arvuuttelun tarpeen kiihdytykseen liittyvista
ongelmista, joita ovat esim. liian nopea kiihdytys, liiallinen ylitys, hidastus tai epdjohdonmukaiset nopeuden tavoitteet.
Valitse profiili, ota se kayttdéon ja siirrd ohjauskahva tayskaasulle, jolloin Smart Tow huolehtii lopusta.
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Smart Tow perustuu moottorin kierroslukuun, ellei veneeseen ole asennettu GPS-jarjestelmaa, joka on liitetty CAN-
verkkoon. Kun veneessa on GPS, voit valita joko nopeustavoitteet tai moottorin kierroslukutavoitteet Smart Tow -
ohjausvalintoja varten. Voit myds luoda mukautettuja kdynnistysprofiileja.

AN

Smart Tow

Programmable Launch
profiles

Ominaisuudet

Smart Tow kayttaa kayttajan valitsemaa data-aluetta ja alatunnisteosaa, joilla voit sédataa asetuksia. Kosketa tai pyyhkaise,
jotta voit siirtya valintaruutukenttien Iapi. Alatunnisteosasta voit ottaa Smart Tow -tilan kaytté6n tai poistaa sen kaytosta,
tallentaa sen tai poistua siitd. Data-alueen alatunnisteessa olevat kohdat edellyttéavat valinnan koskettamista tai pydrénupin
kayttdmistd korostamista ja hyvaksymista varten.

Smart Tow siséltaa viisi tehtaalla asetettua vesillelaskuprofiilia, tai kayttaja voi muokata uusia profiileja. Mukautetut profiilit
ovat hyddyllisia silloin, kun veneessa on eritasoisten kokemusten omaavia harrastajia vesiurheiluvédlineineen. Kayttaja voi
luoda haasteellisempia vesillelaskuja kokeneemmille vesihiihtdjille ja vastaavasti helpompia laskuja lapsille tai
vetorenkaille.

Tehtaalla asetetut profiilit

Profiili sisaltaa viisi valintakenttda. Voit muuttaa profiilivalintoja kayttdmalla nuolipainikkeita ja kuittauspainiketta.
* Asetuspiste on kierrosluku tai nopeus. Kayttaja voi sdataa kierroslukua tai nopeutta data-alueella.

« Ramp (ramppi) - aika, joka veneeltd kuuluu asetuspisteeseen paasemiseen.

»  Overshoot (ylitys) - asetuspisteen ylitys prosentteina.

* Ylityksen kesto on aika, jonka vene pysyy asetuspisteen ylapuolella.

Kun olet tehnyt muutoksia haluttuihin asetuksiin, valitse NEXT (seuraava) data-alueen alatunnisteessa. Tama tuo nayttédn
nappaimiston, jolloin voit nimeta ja tallentaa profiilin profiililuetteloon. Nimea profiili ja liséda se luetteloon painamalla
kuittausnappainta.

Kéayttddnotto tai kaytosta poisto kytkee toiminnon paélle tai pois. Kierroslukulukemat naytetdan epaaktiivisina valkoisina
lukemina toiminnon ollessa pois kaytdsta. Kierroslukulukemat naytetaan aktiivisina oranssinvarisina lukemina toiminnon
ollessa kaytossa. Kayttaja voi muuttaa kaikkia asetuksia, kun Smart Tow on pois kaytosta.

Valitse SAVE (tallenna). Save muuttaa Smart Tow -nayttéa niin, ettéd kayttaja voi valita pikatallennuksen, uutena
tallennuksen, mukautetun tiedon luomisen tai profiilin poiston.

Jos kayttdja painaa X-valintaa, Smart Tow poistuu kaytdsta ja vakio ja kayttajan valitsema alue palaavat oletusnayttéon.

Smart Tow -toiminnon ottaminen kayttdén

Aktivoi Smart Tow valitsemalla esiasetettu vesillelaskuprofiili tai mukautettu profiili. Kun vene ja hinattava henkild ovat
valmiita, aseta kaasuvipu tdyskaasuasentoon. Smart Tow aloittaa vesillelaskuprofiilin kayton. Profiilireitillé likkuva piste
kuvaa vesillelaskuprofiilin etenemista.

1. Kaytdssa — paalla, vihrea, kun valmis kayttéén
2. Kaytbsta pois — pois paalta, epaaktiivisena punainen

Vene jatkaa asetetulla kierrosluvulla tai tavoitenopeudella, kunnes kaytdsta poisto valitaan tai kunnes kayttaja siirtda
kaasuvivun tyhjakaynnille.
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Smart Tow -tavoitteet
Smart Tow muuttaa vakiodata-aluetta lisdamalla kierrosluvun ja ylityksen ilmaisimet kierroslukualueelle. Kierrosluvun
asetuspistetavoite nakyy oranssina ja ylitysasteikko valkoisena.

a- Kierrosluvun asetuspistetavoite
-3 b- VYiitysasteikko

52180

Kierrosluvun asetuspistetavoite muuttuu aariviivoista, kun se ei ole aktiivinen, kiintedan, kun se on aktiivinen.

Kierrosluvun asetuspistetavoite
Tila Viri Tayttéarvo [ Kuva
Asetuspiste Oranssi Adriviivat
Aktiivinen Oranssi Palaa tasaisesti
5218

Kun Smart Tow ei ole aktiivinen, kierroslukualue on valkoinen. Smart Tow muuttaa kierroslukualueen naytén oranssiksi,
kun se on aktiivinen.

52184

Aktiivisen kierroslukualueen néyttd on oranssinvarinen

Smart Tow -yleiskatsauspaneeli

Smart Tow nayttaa yleiskatsauspaneelin, ennen kuin se kdynnistadd Smart Tow -jarjestelman ensimmaista kertaa. Tama

nayttd jaa nakyviin lyhyeksi aikaa. Yleiskatsauspaneeli antaa ohjeita siitd, kuinka Smart Tow -naytdssa navigoidaan. Voit

joko piilottaa ohjeen tai poistua Smart Tow -toiminnosta tasta naytosta.

+ Kun valitaan HIDE HELP (piilota ohje), ohjenaytt6a ei ndy seuraavan kaynnistyssyklin aikana ja jarjestelma jatkaa
edelleen Smart Tow -oletusnaytén kadynnistédmista.

*  CONTINUE (jatka) kaynnistdd Smart Tow -oletusnayton ja sailyttaa yleiskatsaussivun kaynnistyssarjassa, kun Smart
Tow kaynnistetdan seuraavan kerran.

SMART TOW

Press the pages
button to toggle
settings

Press the arrow
< > buttons to adjust
individual values

CONTINUVE

* X poistuu Smart Tow -valinnasta.

90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016 Sivu 33



Osa 3 - Naytdn yleiskatsaus ja kayttd

Smart Tow -tilan kéyttdjan valitsema data-alue

Smart Tow -tilan oletusnaytté mahdollistaa Smart Tow -toimintojen asetusten valitsemisen, asettamisen ja muuttamisen.
Vesillelaskukaavion piste on animoitu, kun Smart Tow on aktiivinen ja suorittaa vesillelaskusarjaa. Piste liikkuu
vesillelaskupolkua pitkin osoittaen, mitd vesillelaskusarjan osaa jarjestelma suorittaa.

LAUNCH 2

52188

Kaynnistyskaavion animoitu piste

Navigointi

Smart Tow kayttaa kayttdjan valitsemaa data-aluetta ja alatunnisteosaa, joilla asetuksia voidaan saataa. PAGES-painike
siirtda valintaruudun kenttien lapi. Alatunnisteosasta voidaan ottaa Smart Tow -tila kayttdon tai poistaa se kaytosta,
tallentaa se tai poistua siita.

Valintakielekkeita on viisi. PAGES-painike selaa profiilivalintoja, kierrosluvun/nopeuden asetuspistettd seka kayttéonottoa/
kaytosta poistoa. Kun valintakieleke on otettu kayttéon, nuolindppaimet muuttavat valinnan tallennukseen tai poistumiseen
(X).

« Alatunnisteen alueella sijaitsevat kohdat edellyttavat kuittauspainikkeen painamista valinnan hyvaksymiseksi.

+ Kuittauspainiketta ei tarvita alatunnistealueen ylapuolisella kentalla.

SMART TOW a- Profilivalinta

b - Asetuspisteen arvo
c - Kayttdéonotto

d- Tallenna

e - Poistuminen

C(D/ 52192

Asetuspistearvon avulla kayttaja voi sédataa kierroslukua tai nopeuden asetuspistettd. Nama ovat oletuksina 10 mph tai
1700 RPM, kunnes kayttaja pikatallentaa arvot.

*  Asetuspiste on oletusvalinta Smart Tow -tilan ollessa aktiivinen. Kéyttaja voi saataa kierroslukua tai nopeutta
painamalla nuolindppaimia.

SMART TOW a - Asetuspisteen oletusvalinta

PROFILE 3

2850>

DISABLE

52281

Kun kayttdja on tehnyt muutoksia haluttuihin asetuksiin, kohdistin voidaan siirtdd PAGES-painikkeella kayttajan valitseman
data-alueen alatunnistealueen kayttéonoton valintaan.

+  Kayttddnotto tai kaytdsta poisto kytkee toiminnon paalle tai pois. Pysyvan datan kierroslukulukemat naytetéan
epaaktiivisina valkoisina lukemina. Kayttdja voi muuttaa kaikkia asetuksia, kun jarjestelma on OFF-tilassa.

a. Enable (kayttddnotto) -kuvake on aktiivisena vihrea
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b. Disable (pois kaytosta) -kuvake on epaaktiivisena punainen

DEPTH FT FUEL GAL
= 26/ W 12 a- Eikaytdssa — punainen

b - Naytdssa nakyy normaali kierroslukulukema, kun
SMART TOW - MPH-tila on valittu

PROFILE 3
2850>

DISABLE

SMART TOW

»  Korosta Save (tallennus) nuolipainikkeilla. Save muuttaa Smart Tow -ndyttda niin, etta kayttaja voi valita
pikatallennuksen, uutena tallennuksen tai mukautetun tiedon luomisen.

« Jos kayttdja valitsee X:n ja painaa kuittauspainiketta, Smart Tow poistuu kéytosta ja vakio ja kayttajan valitsema data-
alue palaavat oletusnayttoon.
Tallenna

Kun kayttaja valitsee tallennuksen ja painaa kuittauspainiketta, kayttajan valitsema data-alue siirtyy tallennusvaihtoehtoihin.
Pikatallennus on oletusvalinta.

+  PAGES-painike liikkuu vaihtoehtojen lapi. Vahvista valinta painamalla kuittauspainiketta.

SMART TOW a - Pikatallennus

QUICK SAVE b - Tallenna uutena

¢ - Luo mukautettu
@\ AVE AS NEW

REATE CUSTOM

52283

* QUICK SAVE (pikatallennus) tallentaa entisen profiilin uusien kierrosluku- ja nopeusarvojen kanssa. Paina
kuittauspainiketta, jolloin tiedot tallennetaan ja nayttd palaa Smart Tow -tilaan.

+  SAVE AS NEW (tallenna uutena) -valinnalla kayttaja voi tallentaa nykyisen asetuksen mukautetulla nimella. Paina
kuittauspainiketta, jolloin siirryt mukautettuun tiedostonimeen. Tiedostonimen valinta on oletuksena aktiivinen.

a. Voit muuttaa kirjainta nuolipainikkeilla.
b. Siirry seuraavaan kirjaimeen kuittauspainikkeella.

SMART TOW

52284

c. Korosta tallennus PAGES-painikkeella ja paina kuittauspainiketta muutosten vahvistamiseksi.

HUOMAUTUS: Jos kéyttdja haluaa poistua, paina sivupainiketta valintakielekkeen siirtdmiseksi navigoinnin
alatunnisteeseen ja valitse siffen X painamalla nuolindppéimia ja paina kuittauspainiketta. NEyt(o siirtyy
pdénéayttéon uutta dataa tallentamatta.
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Luo mukautettu kdynnistys

Luo mukautettu vesillelasku -valinnalla kdyttaja voi luoda mukautetun vesillelaskuprofiilin. Kayttaja voi saataa kierrosluvun
tai nopeuden asetuspistetta, hidastusta, ylitysta ja ylityksen kestoa Kun kayttaja valitsee tdman vaihtoehdon, kayttajan
valitsema data-alue siirtyy mukautettuun profiiliasetusnayttoon.

SET POINT 2500>
RPM

RAMP 38

OVERSHOOT |6%

OVERSHOOT 25
DURATION Et

52286
«  Siirrd valintakieleke PAGES-painikkeella haluttuihin kenttiin, joita on muutettava. S&dada valitun kohdan arvoa
nuolipainikkeilla.
*  Kun mukautettu profiili on valmis, korosta PAGES-painikkeella Next (seuraava) tai X.

a. Jos valitaan Next (seuraava),kayttdjan valitsema data-alue siirtyy valintaan SAVE AS NEW (tallenna uutena) ja
voit luoda mukautetun nimen uudelle kdynnistysprofiilille. Hyvéksy valinta painamalla kuittauspainiketta.

b. Jos valitaan X,mukautettuja profiiliasetuksia ei tallenneta ja naytto siirtyy Smart Tow -paanayttéon.

Smart Tow -toiminnon ottaminen pois kaytosta

Voit poistua Smart Tow -toiminnosta valitsemalla DISABLE (ota pois kaytdstd). VesselView siirtda kaasun hallinnan
takaisin kayttajalle. Kun Smart Tow on kaytdssa, kaasuvivun siitdminen nopeustavoitteen alapuolelle vahentaa veneen
nopeutta mutta veneen huippunopeus ei ylité tavoitenopeutta.

Vakionopeustila
Vakionopeus

¥y

A0

57378

Vakionopeustoiminnon avulla kayttaja voi valita asetuspisteen ja sadatéa arvoa niin, etté vene sailyttaa tietyn nopeuden tai
moottorin kierrosluvun.

«  Vakionopeus perustuu kierroslukuun, ellei veneessa ole Mercury Marinen GPS-jarjestelmaa CAN-verkossa.
» Jos veneessa on Mercury Marinen GPS-jarjestelma, veneen nopeus on oletusasetuksena.

+  Kayttaja voi valita joko kierrosluvun asetuspisteet tai nopeuteen perustuvat asetuspisteet. Vakionopeusvalinnan
tyyppia voidaan muuttaa Settings (asetukset) -valikossa.

*  Avaa vierityspalkki ja korosta vakionopeuskuvake. Katso lisatietoja kohdasta Vierityspalkkikuvakkeet
vakionopeuskuvakkeen tunnistamiseksi.

Vakionopeuden data-alue

Vakiodatakentdn muutos

Vakionopeus muuttaa naytdn vakiodatakenttaa lisaamalla siihen kierrosluvun ilmaisimen kierroslukulukeman alueelle
Smart Tow- ja ECO-tilan kohteiden tapaan.

«  Kun vakionopeustila aktivoidaan, vakiodatakentén osia muutetaan viestimaan seuraavat asiat:
*  kierrosluvun asetuspiste.
«  Kierrosluvun lukeman vari muuttuu aktiivisena oranssiksi sen osoituksena, ettd moottoria ohjataan tietokoneella.

a- Vakionopeus ei ole aktiivinen
b - Vakionopeus aktiivinen
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Vakionopeus - kayttédjan valitsema data-alue
Vakionopeus muuttaa aktivoituna ollessaan kayttajan valitsemaa data-aluetta naytosta.
+ Kayttajan valitseman data-alueen osat muuttuvat, jotta kayttaja voi asettaa seuraavat:
a. kierrosluvun asetuspiste
b. vakionopeustilan kayttéonotto tai kaytéstd poisto

CRUISE a- asetuspisteen arvo
SET POINT b- ohje

c - kayttdénotto

d - minimointi

e - poistuminen

Vakionopeusnavigointi

Vakionopeustilalla on muunnettu navigointijarjestelma Smart Tow -jarjestelman tapaan. Kayttdjan valitseman data-alueen
alatunnisteen avulla kayttaja voi ottaa vakionopeuden kayttdon tai poistaa sen kdytdsta, minimoida sen tai poistua
ohjelman osasta. Alatunnistenavigointi noudattaa samaa perusnavigoinnin valintastrategiaa kuin muut toiminnot.

1. Selaa valintojen lapi nuolipainikkeilla.
2. Aktivoi valinta painamalla kuittauspainiketta.

{WT'*"”"" V)

=124

CRUISE
SET POINT

2400...

- — 2

ENABLE MINIMIZE
R ucjl(

60839

a. Kayttéonotto tai kaytosta poisto kytkee vakionopeustoiminnon paalle tai pois. Kun olet ottanut toiminnon
kayttdon, aseta kaasuvipu etummaiseen, tdyskaasuasentoon, jolloin VesselView ohjaa veneen nopeutta.

V) (FUEL GAL)
8 Wl 79.

'CRUISE
SET POINT

400,

then :

CRUISE

60841

Kayttéonotto valittu
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G

124 Ef790

X1000

4
SET POINT @

40
G]

Lj 2N _J

60843

Kaytdsta poisto valittu

b. Kun vakionopeustoiminto on poissa kaytosta, kayttaja voi sdatda veneen halutulle nopeudelle ja tavoitemerkki
pysyy vakionopeuden asetuspisteen kierroslukulukemassa.

BATT [FUEL G A

128 gb790

CRUISE R
SET POINT @

€400, 4 55

G]

lmll;llﬂllﬂﬂiiii@"'l (i iI -
L1 1LY _J

60844

c. Toiminnon ottaminen kayttéon palauttaa kierroslukulukeman vakionopeuden asetuspisteeseen.

V) \FUEL

CRUISE
SET POINT

CRUISE

60842

d. Minimointi piilottaa vakionopeustiedot ja nayttaa jarjestelman tilakentassa tekstin CRUISE. Taman avulla kayttaja
voi nayttaa tietoja muista valituista kuvakkeista.

3. Asetuspisteen sdadon valintakenttd on oletussijainti vakionopeuden kdynnistyessa. Kun kayttdja on tehnyt muutoksia
haluttuihin asetuksiin, valintakieleke voidaan siirtdd PAGES-painikkeella kayttajan valitseman data-alueen
alatunnisteen kayttéonoton/kaytdsta poiston valintaan.

a. Siirry asetuspistevalintojen valilla nuolipainikkeilla.

b. Kun valintakieleke on navigointialueen (asetuspistekentan) ulkopuolella, kayttajan tarvitsee vaihtaa vain
kierrosluku- tai nopeussaatoja. Kuittauspainiketta ei tarvitse painaa uuden asetuksen kytkemiseksi paalle.

4. Minimointitoiminto sallii kayttajan kayttaa vakionopeustoimintoa samalla, kun se nayttaa lisatietoja kayttajan
valitsemalla data-alueella.

TARKEAA: Asetuspisteita ei voi muuttaa, kun vakionopeus on minimoitu.
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a. Vierityspalkin kuvakevalinta on rajoitettu. Kohdat, joita ei voi valita, naytetdan harmaina vakionopeuden ollessa
aktiivinen.

b. Jos automaattiohjaus on aktiivinen ja vakionopeus on minimoitu, jarjestelman tilakentassa nakyy CRUISE.
»  Vakionopeustiedot naytetdan automaattiohjausasetusten paalla, jos kayttaja valitsee jarjestelman tilakentan.

» Jos esiin tulee automaattiohjauksen kohoikkunailmoitus tai jos kayttaja kayttaa automaattiohjauksen CAN-
nappaimistdd, automaattiohjauksen data tayttda automaattisesti kayttdjan valitseman data-alueen. Kayttajan
on kaytettdva minimointia kohoikkunan datan piilottamiseksi.

5. Kun minimointi on aktivoitu, jarjestelman tilakentédssa nakyy CRUISE.

6. Kun poistuminen valitaan vakionopeustietoja ndytettdessa ja kayttaja painaa kuittauspainiketta, vakionopeustoiminto ei
ole kaytéssa. Vakionopeuskuvake naytetdan jarjestelman tilakentan vieressa, kunnes jokin toinen kuvake valitaan
vierityspalkista.

Troll Control Mode (uisteluohjaustila)
Uisteluohjaus

57379

Uistelutoiminnon avulla kayttaja voi valita asetuspisteen ja s&4tda arvoa niin, ettd vene sailyttaa tietyn nopeuden tai
moottorin kierrosluvun.

»  Uistelu perustuu kierroslukuun, ellei veneessa ole Mercury Marinen GPS-jarjestelmaa CAN-verkossa.
» Jos veneessa on Mercury Marinen GPS-jarjestelma, veneen nopeus on oletusasetuksena.

+  Kayttaja voi valita joko kierrosluvun asetuspisteet tai nopeuteen perustuvat asetuspisteet. Uisteluvalinnan tyyppia
voidaan muuttaa Settings (asetukset) -valikossa.

»  Korosta uistelukuvake nuolipainikkeilla. Katso taman oppaan kohtaa Vierityspalkkikuvakkeet uistelukuvakkeen
tunnistamiseksi.

Uisteluohjauksen data-alue

Vakiodatakentdn muutos

Uistelu muuttaa nayton vakiodatakenttaa lisddmalla siihen kierrosluvun ilmaisimen kierroslukulukeman alueelle Smart Tow-
ja ECO-tilan kohteiden tapaan.

+  Kun uisteluohjaustila aktivoidaan, vakiodatakentén osia muutetaan viestimdan seuraavat asiat:
*  kierrosluvun asetuspiste
»  Kierrosluvun lukeman vari muuttuu aktiivisena oranssiksi sen osoituksena, ettd moottoria ohjataan tietokoneella.

a- Epaaktiivinen
b - Aktiivinen

Uistelu — kayttajan valitsema data-alue
Uistelu muuttaa aktivoituna ollessaan kayttajan valitsemaa data-aluetta naytosta.
« Kayttajan valitseman data-alueen osat muuttuvat, jotta kdyttaja voi asettaa seuraavat:
a. kierrosluvun asetuspiste
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b. Uistelutilan kayttéonotto tai kaytdsta poisto

a- Asetuspisteen arvo

b - Kayttdéonotto tai kaytdsta poisto
¢ - Minimointi

d - Poistuminen

52457

Uistelunavigointi

Uistelutilalla on muunnettu navigointijarjestelma Smart Tow -jarjestelman tapaan. Kayttajan valitseman data-alueen
alatunnisteen avulla kayttaja voi ottaa uistelun kayttdon tai poistaa sen kaytdsta, minimoida sen tai poistua ohjelman
osasta. Alatunnistenavigointi noudattaa samaa perusnavigoinnin valintastrategiaa kuin muut toiminnot.

1. Selaa alatunnisteen valintoja nuolipainikkeilla.

®ATT V) (FUEL  CAL

=128 790

X1000

&
45

G)

e

60847

2. Aktivoi valinta painamalla kuittauspainiketta.
a. Osan toiminnon kayttddnotto tai kaytosta poisto.

V| (FUEL GAL)

=12.4 §79.0

60846

Kayttdonotto valittu
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[BATT V) (FUEL GAL)

=12.8 &i79.0
TROLL

950,

s

Kaytdsta poisto valittu

60845

b. Pois kaytosta -toiminnon valinta palauttaa kaasun hallinnan kayttajalle. Uistelutoimintoa ei voi aktivoida
uudelleen, ennen kuin kaasuvipu siirretdan vaihteelta tyhjakayntiasentoon.

c. Minimointi piilottaa uistelutiedot ja nayttaa jarjestelman tilakentassa tekstin TROLL. Taméan avulla kayttaja voi
nayttaa tietoja muista valituista kuvakkeista.

3. Asetuspisteen saadon valintakentta on oletussijainti uistelun kaynnistyessa. Kun kayttaja on tehnyt muutoksia
haluttuihin asetuksiin, kayta nuolipainikkeita kayttajan valitseman data-alueen alatunnisteen kayttéonoton/kaytosta
poiston valintaan.

a. Kayta nuolipainikkeita asetuspisteen valinnan ja alatunnisteen valilla liikkumiseen.

b. Kun valintakieleke on alatunnisteen navigointialueen (asetuspistekentan) ylapuolella, kayttaja tarvitsee
kierrosluvun ja nopeuden muuttamiseen ainoastaan nuolipainikkeita. Kuittauspainiketta ei tarvitse painaa uuden
asetuksen kytkemiseksi paalle.

4. Minimointitoiminto sallii kayttajan kayttaa uistelutoimintoa samalla, kun se nayttaa lisatietoja kayttajan valitsemalla
data-alueella.

TARKEAA: Asetuspisteita ei voi muuttaa, kun uistelu on minimoitu.

a. Vierityspalkin kuvakevalinta on rajoitettu. Kohdat, joita ei voi valita, ndytetddn harmaina uistelun ollessa
aktiivinen.

b. Jos automaattiohjaus on aktiivinen ja uistelu on minimoitu, jarjestelman tilakentédssa nakyy TROLL.

'system(D)[{

60848

«  Uistelutiedot naytetddn automaattiohjausasetusten paalla, jos kayttaja valitsee jarjestelman tilakentén.

» Jos esiin tulee automaattiohjauksen kohoikkunailmoitus tai jos kayttdja kayttda automaattiohjauksen CAN-
nappaimistdéa, automaattiohjauksen data tayttaa automaattisesti kayttajan valitseman data-alueen. Kayttajan
on kaytettava minimointia kohoikkunan datan piilottamiseksi.

5. Kun minimointi on aktivoitu, jarjestelman tilakentédssé nakyy TROLL.

6. Kun poistuminen valitaan uistelutietoja ndytettaessa, uistelutoiminto ei ole kaytdssa. Uistelukuvake naytetaan
jarjestelman tilakentan vieressa, kunnes jokin toinen kuvake valitaan vierityspalkista.

Automaattiohjausnaytot
Automaattiohjausnayttéjen yleiskatsaus

57380
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VesselView on automaattiohjaustoimintojen ja ohjaussauvatoimintojen nayttojatke. Kaikkia néitd ohjaustoimintoja
saadellaén Mercury Marinen automaattiohjauksen CAN-verkon nappaimistolla. VesselView ndyttaa, ollaanko aktiivisessa
vai lepotilassa; veneen saapuessa matkapisteeseen esiin tulee kohoikkunoita, joissa pyydetdan kuittaamaan kaantyminen,
seka nayton teksti, joka opastaa, kuinka moottori ja vetolaitteet voidaan saataa mahdollisimman tehokkaiksi.

Jos painetaan mita tahansa automaattiohjauksen CAN-nappaimistdn painiketta, VesselView-nayttd palaa oletuksena
automaattiohjausnayttdon.

Automaattiohjaus naytetdan aktiivisesti, kun toiminto kytketdan paalle. Kaikkia tiloja ja toimintoja ohjataan CAN-
nappaimistolla.

Automaattiohjausnayttéjen navigointi
Automaattiohjausnaytdissa on muunnettu navigointijarjestelma. Tietoja ndytetaan datan kahdella sivulla. Sivujen ilmaisimet

jaX

ovat ainoat kaytettavissa olevat valinnat.
Sivulla 1 on automaattiohjauksen perustietoja.
Sivulla 2 on lisdnavigointitietoja.

Kayta X-valintaa automaattiohjaustietojen piilottamiseen ja automaattiohjaustilan nayttadmiseen jarjestelman
tilakentdssa. Talléin muita tietoja voidaan nayttda kayttajan valitsemalla alueella.

a- Sivut
) b - Minimoi automaattiohjaustiedot

52461

Automaattiohjauksen minimointi

Kun
koht

minimointi valitaan kayttajan valitsemalla data-alueella, automaattiohjaustiedot poistetaan. Voit valita rajoitetun maaran
ia kayttajan valitseman data-alueen vierityspalkista. Viimeinen kayttdjan valitsema data naytetdan oletuksena.

Vierityspalkin valinnat rajoittuvat seuraaviin: Expand (laajenna), ECO, Fuel Management (polttoainetalous), Trip Log
(matkaloki), Voltage (jannite), Navigation (navigointi), Pressure (paine), Temperature (lampétila), Tanks (sailiét), Cruise
(vakionopeus), Genset (gen.asetus) ja Settings (asetukset).

HUOMAUTUS: Kéyfettévissd olevat vierityspalkin kohdat perustuvat ohjatussa asennuksessa valiffuun moottoriin.
Kun ECO on aktiivinen ja automaattiohjaus on minimoitu, jarjestelman tilakentdssa nakyy AUTO.
Kohdat, jotka ndkyvat vierityspalkissa mutta joita ei voi valita, ovat harmaita, kun automaattiohjaus on aktiivinen.

Jos esiin tulee automaattiohjauksen kohoikkuna tai jos kayttaja kayttda automaattiohjauksen CAN-ndppaimistdn
nappaintd, automaattiohjauksen tilannekohtainen data tayttda automaattisesti kayttéjan valitseman data-alueen. Sinun
on valittava X tietojen piilottamiseksi.

Jarjestelman tilakenttd ndyttda, missa tilassa automaattiohjaus on: seuranta, automaattinen, matkapistejarjestys tai
lepotila. Matkapistejarjestys nakyy oranssinvarisena jarjestelman tilakentdssa ja kaikki muut tilat nakyvat harmaina.
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Osa 4 - Asetukset ja kalibroinnit
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Asetusvalikon navigointi
Valikon navigointi

1. Paina sivupainiketta.

2. Paina oikeaa nuolipainiketta useita kertoja, kunnes viimeinen kuvake korostuu. Viimeinen kuvake on Settings

(asetukset) -valikko.
Paina kuittauspainiketta.

o 0k w

Jarjestelma

51606

GBXTMP

Bk ---

Navigoi sivuille painamalla vasenta tai oikeaa nuolipainiketta.
Siirry valikkoon painamalla kuittauspainiketta.

a- Sivupainike

b - Vasen nuolipainike
c - Oikea nuolipainike
d - Kuittauspainike

Kun olet muuttanut asetuksia, paina sivupainiketta useita kertoja asetuskuvakkeeseen palaamiseksi.

@ & _©_ 0

Seuraava taulukko kuvaa navigointia Settings (asetukset) -valikossa. Asteriski (*) ilmaisee, ettéd kyseisessa

valikkokohdassa voi tehda lisavalinnan.

Jérjestelma

Kieli > Valitse haluttu kieli

Tietoa > Nayté ohjelmistoversio

Valitse ruorisijainti >

Peruuta tai tallenna ja kdynnista uudel-
leen

Ruori 1, laite 1 >
Valitse laiteluettelo >

Peruuta tai tallenna ja kdynnisté uudel-
leen

Ohjattu asennusohjel-
ma >

Seuraava asennusohjelman aloittamiseksi >

*

Kaikki asetukset >

Valittu — tépla, ei valittu — tyhja

Oletusten palautus > Moottorin rajat >

Valittu — tapla, ei valittu — tyhja

Halytyshistoria >

Valittu — tépla, ei valittu — tyhja

Verkko > Automaattinen valinta > Lahteet > Dataléhteen valinta > *
Simulointi > Paalla - t_a"rklstusmerkkl, pois paalta — ei tarkis- .

tusmerkkia

Paikallisen ajan poikkeama -
Aika > Aikamuoto > 12 htai 24 h

Paivamaaran muoto >

kk/pp/vvvyv tai pp/kk/vvvv

Kaikkiin asetuksiin voidaan tehda muutoksia milloin tahansa Settings (asetukset) -valikossa. Kaikissa pudotus- ja flyout-
valikoissa voidaan navigoida kayttamalla LEFT (vasen)- ja RIGHT (oikea) -nuolipainikkeita ja ENTER-painiketta.

Kieli
Valitse VesselView-naytossa kaytettava kieli.
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Osa 4 - Asetukset ja kalibroinnit

1.

2.

Tietoa

Paina ENTER-painiketta asetuskuvakkeen ollessa korostettuna. Settings (asetukset) -valikkoruutu tulee esiin.

System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file

56791
Paina ENTER-painiketta flyout-valikkoon siirtymiseksi kohdassa Jérjestelméavaihtoehdot ja valitse Kieli.

settings

Vessel Abou ’
Engines Helm 1, Device 1...
EasyLink Setup wizard
Preferences Restore defaults

Alarms Network

Personality file Simulate
Time...

Tarkastele nykyistad VesselView-ohjelmistoversiota.

Ruori 1, laite 1

Aseta VesselView-naytodn yksildllinen tunniste. Tama on erityisen tarkeda veneissa, joissa on useita ruoreja tai VesselView-
naytt6ja, jotta riittdva tiedonsiirto verkossa voidaan varmistaa.

Ohjattu asennusohjelma

Kateva ja helppokayttdinen konfigurointitydkalu. Asennusohjelma opastaa tekemaan tarvittavat venetietovalinnat, joilla
maaritellaan kaytettavissa olevat ominaisuudet ja valinnat.

Tuo kokoonpano micro SD -kortilta
Moottoriasetukset
«  Valitse moottorin tyyppi
* Valitse moottorin malli
* Veneessa on ohjaussauva, kylla/ei
+ Valitse moottorien lukumaara
Nayttdasetuksissa valitaan moottorit, jotka nakyvat VesselView-naytossa.
Laiteasetuksissa maaritetdan VesselView-naytdn tunniste ja sijainti

Yksikkojen asetuksissa valitaan naytettavat mittayksikot (amerikkalainen tai metrijarjestelma). Mittayksikéihin voidaan
tehda muutoksia milloin tahansa Preferences (omat valinnat) -valikossa.

Sailién kokoonpanossa maaritetdan sailion tyyppi ja kapasiteetti seka sailididen nimet.
Nopeusasetuksissa valitaan laitetyyppi, joka l&hettdad nopeustiedot VesselView-nayttoon.
Kun lopetat ohjatun asennuksen, kaikki valinnat tallennetaan ja yksikké palaa navigointindyttoon.

Oletusten palautus
Kayttaja voi poistaa kaikki asetukset, halytyshistorian tai moottorin kayttérajat.
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HUOMAUTUS: Moottorin kdyttérajojen poistaminen ei vaikuta Engine Guardian -suojaukseen. Moottorin kdyttorajat
asetetaan kéyfttajan omien valintojen mukaan, ja niitd voidaan muuttaa tai ne voidaan poistaa milloin tahansa.

Verkko

Verkkoasetuksissa kayttaja voi valita useita datalahteitd, skannata CAN-vaylasta ja NMEA-pohjasta asennetut datan
raportointiosat (tulo ja Iahto) ja tarkastella diagnostiikkaraportteja — diagnostiikka nayttaa virheiden dataraportoinnin ja toimii
samanaikaisesti seka CAN- ettd NMEA-tiedonsiirtoverkoissa. Tasta voi olla hyotya pateville teknikoille maaritettiessa
CAN- ja NMEA-tiedonsiirtovirheita. Laiteluettelo nayttaa kaikki tunnistetut CAN-vaylan ja NMEA-pohjan datan
raportointiosat.

*  Auto Select (automaattinen valinta) skannaa veneen verkon ja tunnistaa yhteensopivat laitteet.

«  Sources (lahteet) antaa kayttajalle mahdollisuuden valita laitteen, joka I&hettda dataa VesselView-nayttéon. Kunkin
kohdan oletusasetus on VesselView.

Dataléhteen valinta
GPS > Kaikki tiedot > Autom.

Kulkusuunta, polttoaineen virtausnopeus, perasinkulman
asento ja saatdevat >

Alus >

Lamp., 6ljyn ldmp., tehostinpaine, 6ljynpaine,
vedenpaine, RPM, laturi, polttoaineen

Moottori > Vasen ja oikea > virtausnopeus, moottorin kayttétunnit, ehkaiseva
yleishuolto, ajokulma, toimintavian merkkivalo,
moottorin suorituskyky

Polttoainessilis > Vasemmanpuoleinen polttoaine ja oikeanpuoleinen

polttoaine >
Polttoainesailié > Vasen ja oikea > Polttoainetaso ja jaljella oleva polttoaine
Vesisailio > Vesi > Makean veden taso
Kiertovesisumppu> Kiertovesisumppu> Kiertovesisumpun taso
Akku > nro > Akun jannite
Nopeus/Syvyys > Pitot-anturin nopeus ja syvyys > Lahde
Loki/Ajastin > Vesimatka > Laskettu
Ymparisto > Ulkoldmpdtila > Lahde

»  Device List (laiteluettelo) nayttda kaikki automaattisen valinnan aikana havaitut osat.
« Diagnostics (diagnostiikka) nayttéa nykyisen toiminnan ja kuormaprosentin CAN-verkoissa.

»  Magnetic variation (magneettivaihtelu) voidaan saatéda automaattiseksi tai sitéd voidaan muuttaa enintdén 5 numeroa +
tai —, mukaan lukien kaksi desimaalinumeroa.

+  Smart Contextual Enabled (alykas tilannekohtainen kaytdssa) kytkee digitaalisen moottorin kierroslukunaytén paalle tai
pois kayttajan valitsemalla data-alueella.

»  CAN H voidaan kytkea pois tiedonsiirto-ongelmien maarittdmista varten. Normaalitoiminnan aikana tdméa ominaisuus
on aina kaytdssa.
Simulointi

Simulointitila kytkee VesselView-nayton irti verkosta ja tuottaa ndyttéén satunnaista dataa. Naytdssa nakyvaa dataa ei tule
pitaa tarkkana tietona eika sitd saa kayttaa veneen navigointiin. Simulointitilan avulla kayttaja voi tutustua VesselView-
jarjestelmaan ennen sen kayttéa vesilla.

Aika
Aika-asetuksia voi muuttaa valitsemalla seuraavista: paikallinen aika, 12-tuntinen tai 24-tuntinen muoto ja paivamaaran
muoto.

Suurempi kuin -merkki (>) osoittaa lisévalikkovalintoja. Asteriski (*) osoittaa kyseiseen asetusvalikkokohtaan liittyvia
lisatietoja.
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Alus

|GBXTMP

8F -

ﬁﬁ

SETTINGS

Engines
EasyLink
Preferences
Alarms
Personality file

Steering
Sea Temp

Depth Offset... 0.0 ft

56817

Vene antaa kayttajalle mahdollisuuden nimeta sadatéevien tietolahteen, konfiguroida sailididen nimet ja kapasiteetin,
maaritella nopeuslahteen, nopeuden ja meren lampétilan seka asettaa syvyysanturin poikkeaman, moottoreiden lahteen,
polttoainesailididen maaran seka polttoaineen kokonaistilavuuden. Polttoainetilavuus voidaan myds nollata polttoaineen
lisdamisen jalkeen.

Suurempi kuin -merkki (>) osoittaa lisdvalikkovalintoja. Asteriski (*) osoittaa kyseiseen asetusvalikkokohtaan liittyvia

lisatietoja.
. . Oikean puolen kalibrointi > Kalibrointi-ikkuna > Palauta, tallenna tai peruuta
Evat > Léhde > - — — -
Peramoottorin kalibrointi > Kalibrointi-ikkuna > Palauta, tallenna tai peruuta
Sailiot > Séilion nimi ja sijainti > | Kalibrointi > Kalibrointi-ikkuna > Palauta, tallenna tai peruuta *
Strategia tai GPS > GPS > CAN P tai CAN H
Nopeus > Nopeusléhde > Pitot > Pitot-lahde > Anturityyppi
Siipiratas > Siipiratasléahde > Anturi — nykyinen tai Legacy
Ohjauskulman lahde > | Valinta
. Nayta > Tapla - nayta, Tyhja — piilota
Ohjaus > — — —
Vastakkaisohjaus > Tapla - kylla, tyhja — ei *
Poikkeama > Poikkeamavalinnat > Tallenna tai peruuta *
Meren 1amp. > | Valinta >
:r);]\glispmkke— Poikkeama > Poikkeamavalinnat > Kalibrointi > Tallenna tai peruuta
Evét

Evadataléhteen voi valita talld asetuksella. Evadatalahteitéd ovat: evat, tydntdvoimavektorimoduulit (TVM) ja
propulsionohjausmoduulit (PCM).

Seuraava luettelo sisaltéda evalahdevalintojen sijainnit
1. PCMO = oikea ulkomoottori
2. PCM1 = vasen ulkomoottori
3. PCM2 = keskimoottori tai oikea sisémoottori
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4. PCMS3 = vasen sisamoottori

5. TVM = Pod-vetolaite

6. TAB = evamoduuli

Show (nayta) -valinta maarittaa, naytetdanko evadata naytdssa, tarkistusmerkki = kylla, ei tarkistusmerkkia = ei

Saatdevien kalibrointi mahdollistaa evien sijoittamisen darimmaiseen yla- ja ala-asentoon ja prosenttimaarien
tallentamisen. Tama on hyo6dyllistd, jos halutaan maaritella todellinen 0° ajokulman asento — kohta, jossa saatdevat ovat
aluksen pohjan suuntaisia. Oikein kalibroidut saatdevat nayttavat liukusaatimien tarkan asennon naytossa.

Kalibroi saatéevat trimmaamalla rungon suuntainen saatdeva ja tallenna lukema; tdma on saatéevan todellinen 0 %.
Trimmaa saatdeva kokonaan alas ja tallenna lukema; tdma on saatdéevan todellinen 100 %. Tallenna uudet kalibroidut
saatdevatiedot valitsemalla SAVE.

Sailiét
Sailion kalibrointi voi olla tarpeen monissa tilanteissa: séilio voi olla epasaanndllisen muotoinen, V-pohjainen tai porrastettu.
Jopa séilion asento veneen ollessa vedessa voi edellyttaa kalibroinnin tarkistamista. Uimurit ja anturit voivat l1ahettaa
kayttajalle epatarkkaa dataa, mika saattaa aiheuttaa ongelmia polttoaineen ja muiden tilavuuksien naytéssa. Paras tulos
saadaan aloittamalla kalibrointi tyhjalla sailiélla, jonka kapasiteetti on tiedossa. Pumppaa sailiodn neljannes kapasiteetista
ja tallenna uimurin tai anturin sijainti. Toista tdma toimenpide neljanneksen lisayksin ja tallenna joka kerta uimurin tai
|&hettimen sijainti, kunnes sailié on taynna.

Sailididen kokoonpano on kasitelty ohjatussa asennuksessa, mutta muutoksia voidaan tehda milloin tahansa.
Sailién kalibrointi

Sailién kokonpano antaa kayttajalle mahdollisuuden saataa tyhjan ja tdyden sailion valisia lukemia. Kun sailié on
korostettu, paina ENTER kalibrointinaytén aktivoimiseksi.

Oletuslukemat ovat toisessa sarakkeessa, ja ne voidaan valita nuolipainikkeilla. Seuraavassa esimerkissa tiedamme, etta
sailid on taynna, mutta saamme lukeman, jonka mukaan sailion tayttdaste on 79 prosenttia. Valitse RECORD-painike 100
prosentin rivilta; VesselView pitdd nyt 79 prosentin lukemaa taytena sailiona ja saataa puolitdyden ja tyhjan sailion lukemat
sen mukaisesti. Jos kayttaja tietda sailion tason, mittarin lukema voidaan korjata vastaamaan todellista tasoa sailién
kalibroinnin avulla.

Nopeus
Nopeusldhdeasetukset on kasitelty ohjatun asennuksen yhteydessa, mutta GPS-, pitot- ja siipirataslahteiden valinnat
voidaan muuttaa téssa valikossa. Vaihtoehtoja ovat Strategy tai GPS. Jos veneessa on CAN-verkkoon liitetty GPS, valitse
tama vaihtoehto. Jos veneessa on pitot-anturi ja/tai siipiratas, tdma vaihtoehto tulee valita. Pitot-antureita ja siipirattaita
kayttava nopeusstrategia kasitelladn myéhemmin tassa luvussa.

Nopeuslahteen avulla voit valita GPS:n, ja GPS-lahteen avulla voit edelleen valita joko CAN P- tai CAN H -verkon. Voit
myds valita pitot-anturia ja/tai siipiratasta kayttavan strategian. Jos valitset pitot- tai siipiratasvaihtoehdon, valittavaksi tulee
erilaisia |ahteita.

PCM-valintojen sijainnit ndytetdan seuraavassa kuvassa.

60056
a- PCMO
b- PCM1
c- PCM2
d- PCM3

Nopeus veden lapi (STW) -kynnys on likimaarainen siirtymanopeus, jolla siipirattaan laskelmat siirtyvéat toiseen lahteeseen
— GPS- tai pitot-lahteeseen. Oletusnopeuden voi vaihtaa valitsemalla kentén ja sy6ttdmalld uuden arvon naytdn
nappaimistolla.

Ohjaus
Ohjausléahdedatan voi valita tulemaan joko PCM:n tai TVM:n kautta; lisdvalintoja ovat datan nayttdminen naytdssa,
vastakkaisohjaus ja ohjauspoikkeaman asettaminen.

Vastakkaisohjaus on hyddyllinen, jos kdytdssa on taaksepain suunnattu VesselView. Tall6in ohjaustiedot vastaavat
kayttdjan ndkdkulmaa.
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Ohjauspoikkeamatoiminnon avulla peramoottori, peravetolaite tai sisémoottori kohdistetaan 0°-lukemaan. Jos vetolaite on
sijoitettu kohtisuoraan veneen runkoon nahden, ohjauskulma ei valttamatta vastaa vetolaitteen ohjausanturia. Voit saataa
tata eroa valitsemalla Offset (poikkeama) -valintakielekkeen. Steering Angle Calibration (ohjauskulman kalibrointi) -ruutu

tulee nakyviin. Calibrated (kalibroitu) -rivin Zero (nolla) -painikkeen valitseminen ottaa poikkeaman kayttdon. Poikkeama ei
muutu ndytdn ilmaisimessa ennen SAVE-painikkeen valitsemista.

Meren lampétila

Kayttaja voi valita dataldhteen veneeseen asennetun vedenlampétilan l&hetintyypin perusteella. PCM-valintoja voi kayttaa
SmartCraft-anturilla varustetuissa veneissa. Airmar®-valinnat on tarkoitettu veneille, jotka on varustettu moottorin 4-
piikkiseen vianmaaritysliitantaan liitetyilld antureilla. Taulukko nayttéda VesselView-nayttdon lampdtilatietoja Iahettavan
moottorin sijainnin.

SmartCraft-anturi Airmar-anturi
PCMO Oikea ulkomoottori Airmar0 Oikea ulkomoottori
PCM1 Vasen ulkomoottori Airmar1 Vasen ulkomoottori
PCM2 Oikea sisamoottori tai keskimoottori Airmar2 Oikea sisamoottori
PCM3 Vasen sisdmoottori Airmar3 Vasen sisdmoottori
Syvyyspoikkeama

Syvyyspoikkeama on anturin ja tosiasiallisen vedenpinnan valinen etaisyys. Poikkeaman oletusasetus on 0.0 ft. Voit
asettaa poikkeaman anturin alapuolelle vahentadmalld syvyyspoikkeamaa. Voit asettaa poikkeaman anturin ylapuolelle
lisddmalla syvyyspoikkeamaa.

Engines (moottorit)

GBXTMP
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J
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Syvyysanturi

Voit asettaa poikkeaman anturin
alapuolelle vahentamalla syvyys-
poikkeamaa.

Ei poikkeamaa. Etéisyys syvyysan-
turista pohjaan.

Voit asettaa poikkeaman anturin
ylapuolelle lisdamalla syvyyspoik-
keamaa.
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Settings
System >
~ Vessel >

gines shown

Engine model | Verado Pro Four Stroke 300

Limits

Supported Data

ECO Mode
Cruise/SmartTow type

Trim
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Moottorit sallii moottorityypin ja -mallin asettamisen. Moottorin kayttérajat voi asettaa kayttamalla toimintaparametrien
enimmais- ja vahimmaisarvoja. Tuettujen tietokenttien valinnan voi kytkea paalle tai pois tassa valikossa. ECO-,
vakionopeus-, Smart Tow- ja ajokulman asetuksia sdadetaan Engines (moottorit) -valikon kohdassa Settings (asetukset).

Suurempi kuin -merkki (>) osoittaa liséavalikkovalintoja.

Moottorit

Vasen, tapla — kylla, tyhja — ei

Rajat >

Naytetyt moottorit > Valitse > - — — —
Oikea, tapla — kylla, tyhja — ei
Moottorin malli > Valitse
RPM > Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat > | Palauta, tallenna tai peruuta

Polttoaineen virtausno-
peus >

STBD tai PORT >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat
>

Palauta, tallenna tai peruuta

Jaahdytysnesteen lamp. >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat >

Oljyn lamp. >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat >

Palauta, tallenna tai peruuta

Oljynpaine >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat >

Palauta, tallenna tai peruuta

Vedenpaine >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat >

Palauta, tallenna tai peruuta

Akun jannite >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat >

Palauta, tallenna tai peruuta

Imuilman 1amp. >

STBD tai PORT >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat
>

Palauta, tallenna tai peruuta

Tehostinpaine >

STBD tai PORT >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat
>

Palauta, tallenna tai peruuta

Vaihteistodljyn paine >

STBD tai PORT >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat
>

Palauta, tallenna tai peruuta

Vaihteistodljyn lampétila >

STBD tai PORT >

Min-, Max- ja Varoitukset-valinnat
>

Palauta, tallenna tai peruuta

Tuettu data >

Tosiasiallinen vaihde >

Tapla — kylla, tyhja — ei

Tehostinpaine >

Tapla - kylla, tyhja — ei

Polttoaineen paine >

Tapla — kylla, tyhja — ei

Vaihteiston paine >

Tapla - kylla, tyhja — ei

Vaihteiston lampdtila >

Tapla — kylla, tyhja — ei

Kuormaprosentti >

Tapla - kylla, tyhja — ei

Imusarjan lampétila >

Tapla — kylla, tyhja — ei

Oljynpaine >

Tapla - kylla, tyhja — ei

Oljyn lampétila >

Tapla — kylla, tyhja — ei

Kaasuprosentti >

Tapla - kylla, tyhja — ei

Vedenpaine >

Tapla — kylla, tyhja — ei

ECO-tila >

Polttoainetalouden va-

Kaus > Syota tiedot
Kierrosluvun vakaus > Syota tiedot
Elerroslukwkkunan minimi Syéta tiedot
KlgrrosIUKU|kkunan maksi- Syéta tiedot
mi >

Klgrrosluvun kohteen l&- Syéta tiedot
heisyys >

Ajokulman kohteen lahei- Syéta tiedot

syys >

Vakionopeus-/Smart-
Tow-tyyppi:

RPM - autom, RPM tai
nopeus

Ajokulma >

Nayta — PORT ja STBD >

On ajokulma - tapla — kylla, tyhja —
ei

Kalibrointitiedot >

Palauta, tallenna tai peruuta
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Néytetyt moottorit

Naytetyt moottorit on késitelty ohjatussa asennuksessa, mutta naytén valintoja voidaan muuttaa Engines (moottorit) -
valikossa milloin tahansa. VesselView nayttaa enintdan kaksi moottoria ohjatussa asennuksessa valittujen moottorien
lukumaarasta riippuen. Kayttaja voi valita ndytdssa nakyvat moottorit. VesselView-naytdssa nakyvat moottorit valitaan
merkitsemalla moottorien valintaruudut.

Moottorimalli

Engine model (moottorimalli) -asetukset antavat kayttajalle mahdollisuuden muuttaa moottorikuvauksia. Moottorimallit on
kasitelty ohjatussa asennuksessa, mutta muutoksia voidaan tehda milloin tahansa. Tassa tehdyt muutokset saattavat
kuitenkin aiheuttaa sen, ettd muut asetukset ja ndyttdvaihtoehdot eivat ole kaytettavissa Vessel View -naytdssa. Vierita
moottoriluettelo esiin kdyttdmalla pydronuppia ja tee valinta painamalla nuppia.

Rajat

Limits (rajat) -valinta auttaa maarittdmaan raja-alueet monille moottoridatan parametreille, joita ovat esim. kierrosluku,
jaahdytysaineen lampétila, 6ljyn lampdétila, akkujannite ja ahtopaine. Rajoihin tehdyt muutokset eivat vaikuta moottoriin tai
Mercuryn Engine Guardian-ohjelmointiin. Tehtaalla ohjelmoitu moottorin ohjausmoduuli maarittaa todelliset moottorin raja-

alueet.
Asetus Kuvaus
Min: Nayttdkaavion alaosassa oleva arvo
Maks: Nayttokaavion yldosassa oleva arvo
Varoitus pieni: Nayttdkaavion alemman punaisen osan yldosassa oleva arvo
Varoitus suuri: Nayttokaavion ylemman punaisen osan alaosassa oleva arvo

Tuettu data

Supported Data (tuettu data) -asetukset antavat kayttajalle mahdollisuuden valita, mitd moottori- ja vetolaitetietoja naytdssa
naytetdan. Dataruudut on esivalittu valitun moottorimallin perusteella, mutta niitd voi muuttaa milloin tahansa. Tuetut tiedot
vaihtelevat moottorikohtaisesti.

ECO-tila

ECO-tilan asetukset mahdollistavat polttoainetalouden ja RPM-naytoén paivitysvalien sdadon, halutun kierroslukualueen
seka kierrosluvun tarkkuuden ja ajokulman kohteiden sdadon. Oletukset perustuvat moottorimallin valintavalikossa
valittuun moottoriin. Katso lisatietoja osasta 3 — ECO-tila .

Vakionopeus-/SmartTow-tyyppi
Vakionopeus-/SmartTow -tyypin asetuksissa kayttaja voi valita 1ahteen, josta VesselView saa nopeustiedot — GPS, RPM tai
Autom. Oletusasetus on autom. VesselView valvoo ohjatun asennuksen aikana valitusta nopeuslahteesta tulevaa dataa.
Ajokulma

Ajokulman asetuksissa kayttdja voi valita, mikd moottorin tai vetolaitteen ajokulman asento nékyy naytéssa. Jos ajokulmaa
ei ole merkitty tarkistusmerkilla Settings (asetukset) -valikossa, ajokulmanayttd korvataan toisella dataruudulla.

Ajokulman asetuksissa voi lisdksi kalibroida moottorin tai vetolaitteen ajokulman nayttdalueen. VesselView nayttda
asteikon kayttajan valitsemassa dataruudussa seka liukusdatimen naytén alaosassa. Vaaleanharmaat merkit edustavat
ajokulman prosenttimaéarid. Tummemmat merkit edustavat kallistusta. Kaaviossa nakyva valkoinen palkki osoittaa
todellisen ajokulman asennon.

Kalibrointi-ikkunan avulla ajokulman prosenttimaaria voi hienosaataa niin, ettd ne nayttavat todelliset rajat paremmin
naytdén ajokulmakentissa.

Piste, jossa ajokulma-alue ja kallistusalue kohtaavat, on kohta, jossa ajokulma muuttuu kallistukseksi. T&ta siirtyméan
prosenttiyksikkda voi saataa niin, ettd se edustaa tarkemmin liukupalkin sijaintia ajokulma-asteikon naytdssa.
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EasyLink
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Preferences "STBD"
Alarms
Personality file

56819

Veneissa, joissa on SC 100 -mittarit, on oltava helpot linkit kayttssa (tapla) VesselView-yksikdssa, jotta SC 100 -mittari voi
vastaanottaa dataa.

EasyLink
Moottori ja vaihteisto > Vasen tai oikea — Paalla - tapla, pois - ei téplaa
Kierrosluvun synkronointi > Vasen tai oikea — Paalla — tapla, pois - ei taplaa
Polttoainesailio 1 > Vasen tai oikea — Paalla - tapla, pois - ei téplaa
Vasen, oikea > Polttoainesailio 2 > P&alla — tapla, pois — ei taplaa
Oljysailio > Paalla - tapla, pois — ei taplaa
Makea vesi > P&alla — tapla, pois — ei taplaa
Jatevesisailio > Harmaa sailié 1, musta sailié 1, paalla — tapla, pois - ei téplaa

EasyLink-asetusten ansiosta VesselView-ndytén johtosarjassa olevia mittarien liittimia voi kayttaa datan lahettdmiseen
ruorin mittareihin. VesselView-johtosarjassa olevat nelja mittariliitdntdad on merkitty seuraavasti; SYS LINK STBD ja SYS
LINK PORT.
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Oikean- ja vasemmanpuoleiset mittarilitannat voi valita [dhettdmaan dataa, joka tulee muista kuin johtosarjan merkinnan
mukaisista lahteista. Tasta voi olla hyotya, jos mittarin naaraspuolisen jatkojohtosarjan ulottumattomissa sijaitsee
samantyyppisia mittareita.

59954

Esimerkki EaslyLink-liittimista VesselView-johtosarjassa

Moottori ja vaihteisto
Moottori- ja vaihteistotiedot voi valita nakymaan yhteensopivassa mittarissa valitsemalla tietojen I&ahettdmiseen kaytettadvan
johtosarjaliitannan.

Kierrosluvun synkronointi

Kierrosluvun synkronointi tuo useita moottoreita samalle kierroslukutasolle CAN-n&ppaimistéssa olevan SYNC-painikkeen
avulla. Jos veneessa on SYNC-mittari, kayttaja nakee neulan liikkuvan, kunnes SYNC saavutetaan. Johtosarjan liitdnnan
oletusasetus on PORT télle mittarille; PORT tulee aina pitaa merkittyna.

60226

Sailist
Saéilibasetuksissa maaritettiin yksittaisten sailididen sijainti, nimi ja tilavuus. Mittariasetuksissa kayttéja voi valita johtosarjan,

joka lahettaa dataa valitun sailion valilehdelta. Nuolella merkityt sailion valilehdet osoittavat, etta sailié on maéaritelty
sailididen asetusten yhteydessa Vessel Settings (veneen asetukset) -valikossa, ja niille voidaan maarittda EasyLink-sijainti.
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Omat valinnat
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Omat valinnat -valikossa kayttaja voi asettaa aanimerkkitasot, muuttaa taustavaloasetuksia, aktivoida vierityspalkkikohtia,
tayttda dataruutuja, mukauttaa kohoikkunoita ja valita mittayksikaita.

Suurempi kuin -merkki (>) osoittaa lisavalikkovalintoja.

Omat valinnat

Aanimerkki >

Nappainaanet — Pois, hiljaa, normaali tai 4dnekéas

Halytysaanet — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Taustavalo >

Taso > Valitse 0 % - 100 %
Yétila > Paalla - tapla, pois — ei taplaa
Verkkopaivitys > Paalla - tapla, pois — ei taplaa

Paikallinen vahvistus >

Tulo 0 % - 100 %

Vierityspalkki >

Automaattisen piilotuksen viive >

Valitse 5, 10, 15 tai 20 sekuntia

Kohdan nakyvyys >

Laajenna — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Lampétilat — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Paine — Paalla - tapla, pois - ei taplaa

Jannitteet — Paalla — tapla, pois - ei téplaa

Polttoaine — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Sailidt — Paalla — tépla, pois — ei taplaa

Edistyneet — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Suorituskyky — Paalla — tapla, pois - ei téplaa

Ajokulma ja evéat — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Matkaloki — P&alla — tapla, pois — ei taplaa

Navigointi — P&alla — tapla, pois — ei taplaa

Generaattori — Paalla — tépla, pois — ei téplaa

ECO - Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Automaattiohjaus — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Vakionopeus — Paalla — tapla, pois - ei taplaa

Uisteluohjaus — Paalla — tépla, pois — ei taplaa

SmartTow — Paalla — tapla, pois — ei taplaa
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Omat valinnat

HUOMAUTUS: Kéytettédvissé olevat dataruudut rijpppuvat
moottorista. Valitse vaihtoehdot, jotka haluat ndyttas.

Dataruudut >

Varoitukset > Paalla - tapla, pois — ei taplaa
. Ohjaussauvalla ohjaaminen > Paalla - tapla, pois — ei taplaa
Kohoikkunat > - T — —
Ajokulma > Paalla - tapla, pois — ei taplaa

Ajokulman viestiaika > Valitse 2, 5 tai 10 sekuntia

Automaattisen syklin vali > Valitse 1, 5 tai 10 sekuntia -

Etéisyys — nm, km tai mi _

Etaisyys pieni - ft, m tai yd -

Nopeus - kn, kph tai mph _

Tuulen nopeus - kn, kph, mph tai m/s -

Syvyys —m, ft tai fa -

Korkeus merenpinnasta — m tai ft -
Yksikot > Kulkusuunta - °M tai °T -
Lampétila — °C tai °F -

Tilavuus - L tai gal -

Polttoainetalous — Etaisyys/Tilavuus, Tilavuus/Etaisyys, mpg,
g/mi, km/L tai L/100km

Paine - in. Hg, bar, psi tai kPa -

limanpaine - in. Hg, mb tai hPa -

Aanimerkki

Aanimerkin asetuksissa kayttaja voi saataa nappainaanten voimakkuutta. Aanimerkki antaa kuuluvan vahvistuksen siita,
ettd valinta on tehty.

Halytysdanet voidaan kytkea paalle tai pois tasta valintakielekkeestd. Kaikki halytykset nakyvat VesselView-naytdéssa
halytysaanen tilasta riippumatta. Halytysaanivalinnat koskevat vain halytyksia, joita Mercury Guardian -jarjestelma ei kayta.
Esimerkiksi alhainen polttoainetaso.

Taustavalo

Taustavalovalintoja voi asettaa tassé valikossa.
+  Nayton valoisuustasoa voi muuttaa kymmenen prosentin askelin valilla 10 - 100 prosenttia.
« Ydtila on valittavissa hAmarakayttdéa varten.

»  Verkkopaivitys nayttaa kaikki VesselView-nayttoon liitetyt mittarit ja laitteet samoilla prosenttimaarilla, jotka kayttaja on
valinnut Level (taso) -valintakielekkeessa.

« Paikallista vahvistusta voi kdyttda vain muista naytéista ja mittareista riippumattomien VesselView-ndytoén osien
saatoon, siindkin tapauksessa, ettéd verkkopaivitysruutu on merkitty. Joissakin valaistusolosuhteissa VesselView-nayttd
saattaa olla epamiellyttavan kirkas, kun taas joidenkin nayttdjen ja mittarien valoisuustason taytyy ehka sailya
ennallaan. Sovella paikallista vahvistusta VessellView-nayttd6n noudattamalla seuraavia ohjeita:

a. Valitse Level (taso) ja sitten kirkkauden prosenttiluku.

b. Valitse Local gain (paikallinen vahvistus) ja sy6ta prosenttiluku, jonka olet valinnut vaiheessa a, valitse
nappaimistdsta OK.

c. Palauta tason valinta arvoon 100 %. VesselView-nayttd pysyy himmennettyna, vaikka kaikkien verkossa olevien
laitteiden ja mittarien kirkkaus sailyy ennallaan.

d. Jos haluat palauttaa VesselVIew-naytén tdyden kirkkaustason, valitse paikallinen vahvistus ja sy6ta 100 ja valitse
OK.

e. Valitse Level (taso) -valintakieleke ja valitse mika tahansa muu prosenttiluku kuin 100 ja paina kuittauspainiketta.
Valitse 100 % jolloin yksikk® palaa 100 %:n kirkkauteen.

Vierityspalkki

Vierityspalkin asetuksissa automaattisen piilotuksen viiveaikaa voi saataa viidesta kolmeenkymmeneen sekuntiin. Taman
jalkeen se minimoituu, jos mitaan valintoja ei tehda.

Vierityspalkin valinta ltem visiblity (kohdan nakyvyys) ndyttdad ne merkityt kohdat, jotka nakyvat vierityspalkin valikossa

VesselView-nayton alaosassa. Vierityspalkin kohdat on esivalittu ohjatussa asennuksessa valitun moottorin perusteella,
mutta minka tahansa vierityspalkin kohdan voi ottaa kayttéon tai pois kaytdsta milloin tahansa.

Dataruudut

Dataruudut nayttavat naytdssa enintdan kolme tietokenttaa.

Dataruutujen maaraa voi lisata yhdesta kolmeen Settings (asetukset) -valikossa tehdyista valinnoista riippuen. Jos
kaytdssa on yksi dataruutu, se nakyy naytén vasemmassa yldosassa. Jos muiden dataruutujen valinta ndkyy harmaana,
kaikki vapaana oleva tila on VesselView-nayton kaytdssa. Saat nayttdon lisatilaa seuraavasti.

Aktivoi toinen dataruutu siirtymalla Settings (asetukset) -valikkoon. Valitse Vessel>Tabs>Show (vene>evat>nayta). Poista

Show (naytd) -valinnan tarkistusmerkki Tabs (evat) -tietojen poistamiseksi ndytdsta. Tama nayttdalue korvataan toisella
dataruudulla.

90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016 Sivu 55



Osa 4 - Asetukset ja kalibroinnit

Aktivoi kolmas dataruutu siirtymalla Settings (asetukset) -valikkoon. Valitse Engines>Trim>Show
(moottorit>ajokulma>nayta). Poista Show (nayta) -valinnan tarkistusmerkki Trim (ajokulma) -tietojen poistamiseksi
naytosta. Tama nayttdalue korvataan kolmannella dataruudulla.

HUOMAUTUS: Fuel Used (kéytetty poltfoaine) -dataruudussa arvoa ei voi palauttaa. Kaytetty polttoaine (nékyy muodossa
FULUSD) on arvo, joka kasvaa koko nayton kdyttoidn ajan. Kéytetyn polttoaineen data-arvon voi poistaa ainoastaan
Master Reset (pdédpalautus) -komennolla. Valitse Fuel Used (kdytetty polffoaine) -dataruudun sijasta Fuel Used Trip
(matkalla kdytetty polffoaine) -dataruutu. Nollausmenettely ndkyy vierityspalkin Trip Log (matkaloki) -kuvakkeesta. RESET
(palautus) -valinta kdyttajan valitsemalla data-alueella poistaa minkd tahansa ndytéssé néakyvén arvon. Fuel Used Trip
(matkalla kdytetty polffoaine), joka ndkyy muodossa FULTRP, voidaan nollata aina haluttaessa téta menettelys
kayttamalla.

Kohoikkunat

Kohoikkunat antaa kayttajalle mahdollisuuden valita, minka tyyppisia kohoikkunoita naytdssa nakyy. Kohoikkunavalintoja
ovat: varoitukset, ohjaussauvalla ohjaaminen ja ajokulmatiedot.

Ohjaussauvalla ohjaamiseen liittyvat halytykset nakyvat jarjestelman ilmaisinalueella ndytdn alaosassa ilmoittaen
kayttajalle, ettd automaattiohjaus on kaytossa.

Warnings (varoitukset) -valintaruudun merkitseminen antaa kayttajalle mahdollisuuden nahda kaikki moottoriviat tdydessa
koossa kayttajan valitsemalla data-alueella. Jos valintaruutua ei ole merkitty, vika nakyy jarjestelman tilakentassa naytén
vasemmassa alaosassa.

Automaattisen syklin vali

Automaattisen syklin vali maarittelee ajan, jonka data nakyy kayttajan valitsemassa datakentassa, vaihtoehdot ovat 1, 5 tai
10 sekuntia.

Yksikot

Mittayksik6t voidaan valita erikseen. Kayttaja voi valita joko amerikkalaisen, metrijarjestelman tai veneilyjarjestelman.

Halytykset

|GBXTMP

8F -

ﬁﬁ

B L T A N T
System '
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences iiiitiIiiitliiSRiAsAethind bnedad
Alarms | Alarm History...
Personality file Alarm Settings...
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Alarms (hélytykset) -kohdasta voi tarkistaa minka tahansa halytyksen historian, kytkea tietyn halytyksen paalle tai pois tai
nayttaa kaikki halytykset. Korosta valinta nuolipainikkeilla ja paina kuittauspainiketta halytyksen ottamiseksi kayttoon tai
poistamiseksi kaytosta.

Sivu 56 90-8M0126148 fin MAALISKUU 2016



Osa 4 - Asetukset ja kalibroinnit

Halytykset
Halytyshistoria Nayttaa legacy-halytykset HUOMAUTUS: Katso seuraavaa taulukkoa.

HUOMAUTUS: Némé asetukset on otettava kayttéon
hélytysten vastaanottamiseksi.

Matala vesi — Paalla - tapla, pois — ei taplaa

Syva vesi — Paalla — tapla, pois - ei taplaa

Nopeus veden halki -rationalisaatiovika — Paalla - tapla,
pois - ei téplaa

Jéljella olevan polttoaineen méaéara alhainen — Paalla —
tapla, pois — ei taplaa

PORT FUEL alhainen — Paalla — tapla, pois - ei
taplaa
PORT FUEL korkea — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

STBD FUEL alhainen — P&alla - tapl4, pois - ei
taplaa

Polttoainesailiot >

STBD FUEL korkea — P&élla — tépl&, pois — ei taplaa

R Oljytaso alhainen — P&élla — tapla, pois — ei taplaa
N Oljysailiét > = T
Halytysasetukset > Oljytaso korkea — Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Halytykset >

Makeavesitaso alhainen — Paalla — tapla, pois - ei
taplaa

Makeavesisiiliot > - —_— - -
Makeavesitaso korkea — Paalla — tapla, pois — ei

taplaa

Harmaa jatevesitaso alhainen — Paalla - tépla, pois —
ei taplaa

Harmaan jateveden sailiot > - P Tra—
Harmaa jatevesitaso korkea — Paalla — tépla, pois —

ei taplaa

Musta jatevesitaso alhainen — P&alla - tapla, pois —
ei taplaa
Mustan jateveden siiliét > P

Musta jatevesitaso korkea — P&aalla — tapla, pois — ei
taplaa

Kiertovesisumpun taso alhainen - Paalla - tapla,
ois — ei taplaa
Kiertovesisumput > P P

Kiertovesisumpun taso korkea — Paalla — tapla, pois
—ei taplaa

Nayta kaikki

ruoridlytykset Paalla — tapla, pois — ei taplaa

Kohdassa Alarm History (hélytyshistoria)paina pidempaan PAGES (sivut) -painiketta. Esiin tulee kohoikkuna, jossa yhtena
valintana on kaikkien vikojen nollaus. Valitse se, niin koko historia nollautuu Halytyshistoriaa ja -dataa ei voi tallentaa tai
siirtda VesselView-yksikosta.

Halytysasetukset antaa kayttajalle mahdollisuuden valita tai muuttaa parametreja — halytysddnen kuulumisen vahimmais- ja
enimmaisarvot.

Show all Helm alarms (nayta kaikki ruorihalytykset) -valintaruudun voi kytkea paalle — tapla tai pois — ei taplaa.

Ohjelmatiedosto

GBXTMP

& -

J

Qﬁ
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Osa 4 - Asetukset ja kalibroinnit

Settings
System
Vessel
Engines
EasyLink
Preferences
Alarms

Personality file Export
Import
Restore

56822

Personality Settings (ohjelma-asetukset) -valikossa kayttaja voi tuoda tai vieda veneohjelman. Veneohjelmat ovat
veneenrakentajien ja veneen omistajien kayttdmia tiedostoja, joihin tallennetut asetukset ja valinnat ladataan VesselView-
jarjestelmaan veneen jarjestelmien optimoimiseksi. Tiedostot siirretdan VesselView-jarjestelmaan ja siitd pois micro SD -
korttiportin kautta. VesselView havaitsee tuotavissa olevat ohjelmat micro SD -kortilta, ja kayttaja voi valita luettelosta
sopivan ohjelman. Ohjelmatiedoston vienti edellyttdd micro SD -kortin asettamista VesselView-jarjestelmaan.

Vain koulutetut asentajat saavat kdyttaa palautustoimintoa OEM-asetusten palauttamiseen. Veneenrakentajan tai
jalleenmyyjan konfiguroima VesselView sisaltda venekohtaisen tiedoston, jonka avulla nama konfiguroidut asetukset
voidaan palauttaa. Ota yhteys valtuutettuun jalleenmyyjaan, jos tdma toiminto on tarpeellinen.

Ohjelmatiedosto
Vienti > To new file... (uuteen tiedostoon)
Ohjelmatiedosto > Tuonti > Soveltuvan tiedoston taytyy olla SD-kortilla
Palauta > HUOMAUTUS: Vain koulutetun teknikon kdytettdvissa.

Vienti
Ohjelmatieto viedaan VesselView-yksikdsta valitsemalla Export (vienti). Nakyviin tulee ikkuna, jossa ohjelman vientia
pyydetaan. Tama luo tiedoston, joka sisaltaa kaikki VesselView-naytdon asetukset ja valinnat. Tama tiedosto voidaan
my6hemmin tuoda, jos nykyinen ohjelma halutaan palauttaa VesselView-nayttéon.

Tuonti
Jos haluat tuoda ohjelmatiedoston, varmista ettd SD-kortti on asetettu VesselView-jarjestelmaan. Valitse Import (tuonti) ja
valitse sitten jokin ndytdssa nakyva ohjelma. Kaikkien SD-kortilla olevien ohjelmien taytyy olla padhakemistossa, ei
kansioissa. Ohjelma voidaan tuoda myds ohjatun asennuksen yhteydessa.

Palauta
Vain koulutetut asentajat saavat kdyttaa palautustoimintoa OEM-asetusten palauttamiseen. Veneenrakentajan tai
jalleenmyyjan konfiguroima VesselView sisaltda venekohtaisen tiedoston, jonka avulla nama konfiguroidut asetukset
voidaan palauttaa. Ota yhteys valtuutettuun jalleenmyyjaan, jos tdma toiminto on tarpeellinen.
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Osa 5 - Varoitushalytykset

Siséllysluettelo
Varoitukset — viat ja halytykset ...........ccccciiiiii, 60 SYVYYShEIYEYS. ... 60
Polttoaine tyhjenemassa -halytys............cccccceeriiieen. 60
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Osa 5 - Varoitushélytykset

Varoitukset — viat ja halytykset

Kaikki Mercuryn varoitukset — viat ja halytykset naytetaan riippumatta siita, mika nayttd on nakyvissa halytyshetkella. Kun
halytys aktivoidaan, jarjestelman tilakentassa nakyy halytysteksti ja kuvake. Viat seka niiden kuvaileva lyhyt teksti, pitka
teksti ja toimintateksti ndytetdan kokoruudussa.

*  Kun ilmenee vika:
a. Jarjestelman tilakenttd muuttuu punaiseksi ja nayttaa varoituskuvakkeen ja -tekstin.

A\ WARNING

52101

b. Polttoaineen ja syvyyden vioissa on lisédvaihtoehtoja ja niitd kuvataan kohdissa Fuel Critical Alarm (polttoaine
tyhjenemassa) ja Depth Alarm (syvyyshélytys).

c. Tason 3 vika — (ajokulma, navigointi, ECO, polttoaine) on kayttajan kytkettavissa paalle tai pois Settings
(asetukset) -valikosta. Se on oletuksena kytketty paalle. Jos vika kytketdan pois asetusvalikosta, viat nakyvat
vain jarjestelman tilakentassa.

d. Kaikki tason 4 (Guardian) viat naytetdan aina riippumatta siita, mitd asetusvalikosta on valittu.
e. Jos vika liittyy paéstdjenhallintaan, moottorin kuvake nakyy jarjestelman tilakentassa.
+  Kun kayttaja valitsee vian kayttajan valitsemalta data-alueelta:
a. Vian nimi ja varoituskuvake nakyvat ylareunassa.
b. Lyhyen vian kuvaus ja vian sijainti — moottori, nakyvat nimen alapuolella.

c. Kun jarjestelmassa on useampia kuin yksi vika, niihin paastédan painamalla PAGES-painiketta. Voit navigoida
kuhunkin vikaan nuolipainikkeilla.

00 00 a - Vian nimi ja varoituskuvake
‘ b - Lyhyt teksti tai Legacy-teksti

FAULTTITLE ¢1000 ¢- Moottorivian sijainti

FAULT LINE 1 ‘ d - Toimintateksti

LINE 2 s e - Vikojen lukumaara

ENGINE LOCATION

ACTION TEXT
AREA

1 B3 45

[~ oo|[~ oo

51619

Polttoaine tyhjenemassa -halytys

Polttoainehalytysta hallitaan VesselView-nayton kohdassa Settings>Alarms>AlarmSettings>
(asetukset>halytykset>halytysasetukset>), ei moottorin ECM/PCM-yksikoista.

+ limoitusominaisuudet ja polttoaineen tasohalytykset voidaan asettaa asetusvalikosta.

+ Jos kayttaja on valinnut polttoaineen vakion datan kenttédan sijainnissa 2 — katso lisatietoja kohdasta Naytén sijainnit ja
kuvaukset, polttoaineen datakentdssa nékyy varoitus.

+  Varoituskuvake korvaa polttoainekuvakkeen ja datakenttd pysyy punaisena.

+ Jos kayttdja ei ole nayttanyt polttoainetta vakion datan kentassa (sijainti 2) mutta se on aktiivinen varoitusvikana,
jarjestelman tilakentdssa nékyy punainen kentté ja teksti FUEL.

+  Kayttaja voi myos valita polttoainevaroituksen kayttdjan valitseman data-alueen kohoikkunana asetusvalikosta. X:n
valitseminen minimoi polttoainetason halytyksen. Vika nakyy edelleen toisessa kahdesta sijainnista riippuen nayton
asetuksista.

Syvyyshalytys

Syvyyshalytysta hallitaan VesselView-nayton kohdassa Settings>Alarms>AlarmSettings>
(asetukset>halytykset>halytysasetukset>), ei moottorin ECM/PCM-yksikoista.

* llmoitusominaisuudet ja syvyyden varoitustasot voidaan asettaa asetusvalikosta.

+ Jos kayttaja on nayttanyt syvyyden vakion datan kentassa sijainnissa 1 — katso lisatietoja kohdasta Nayton sijainnit ja
kuvaukset, syvyyden datakentassa nakyy varoitus.
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+ Varoituskuvake korvaa syvyyskuvakkeen ja datakentta pysyy punaisena.

+ Jos kayttaja ei ole nayttanyt syvyytta vakion datan kentassa (sijainti 1) mutta se on aktiivinen varoitusvikana,
jarjestelman tilakentdssa nékyy punainen kentté ja teksti DEPTH.

+  Kayttaja voi myds ndyttaa syvyysvaroituksen kayttdjan valitseman data-alueen kohoikkunana asetusvalikosta. X:n
valitseminen minimoi syvyyshalytyksen. Vika nakyy edelleen toisessa kahdesta sijainnista riippuen naytén asetuksista.
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