VESSELVIEW 7
INSTALLATIONSANLEITUNG

HINWEIS: Diese Anleitung sollte zur spéateren Verwendung durch den Besitzer nach der Installation zusammen mit dem
Produkt aufbewahrt werden.

WICHTIG: Dieses Dokument wurde verfasst, um unseren Vertragshéndlern, Bootsbauern und unserem
Wartungspersonal bei der korrekten Installation oder Wartung unserer Produkte behilflich zu sein. Personen, die noch
nicht in den empfohlenen Wartungs- und Installationsverfahren fiir diese oder &hnliche Produkte von Mercury Marine
geschult sind, sollten diese Arbeiten von einem zugelassenen und geschulten Mercury Marine Techniker ausfiihren
lassen. Falscher Einbau oder inkorrekte Wartungsverfahren an einem Mercury-Produkt kénnen zu Schiaden am Produkt
oder Verletzungen des Installationspersonals bzw. Bedieners fiihren.

Pos. Mzng Beschreibung
1 1 VesselView 7
2 1 Kabelbaum der Multifunktionsanzeige (MFD), kpl.
3 1 Lufttemperaturfiihler und Befestigungsteile
4 1 VesselView 7 Adapterkabelbaum
5 1 Kurzanleitung
6 1 Sonnenschutzabdeckung
7 2 Blende
8 1 Befestigungsteile
9 1 Dichtung

VesselView 7 Installation
Verdrahtung

*  Vom (am) DTS-Kabelbaum darf niemals Quellspannung bzw. Quellstrom angeschlossen, vernetzt, angezapft,
geschaltet oder eingesenkt werden.

+  Kommunikations- oder Navigationsgerate dirfen nur an der designierten Anschlussstelle an den DTS-Kabelbaum
angeschlossen werden.

»  Bootszubehor stets unter Verwendung eines korrekten Stromversorgungsanschlusses wie einer Sicherungstafel
oder einem Abzweigkasten anschlieRen.
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VESSELVIEW 7 INSTALLATIONSANLEITUNG

+ Den DTS-Kabelbaum nicht direkt als Stromquelle anzapfen.

A VORSICHT

Spleilken oder Einstechen fiihrt zu Schaden an der Kabelisolation und zum Eindringen von Wasser. In die Isolation
eindringendes Wasser kann zum Ausfall der Verdrahtung und damit zum Verlust der Kontrolle iiber Gasregelung und
Schaltung fiihren. Die Kabelisolation des DTS-Systems nicht spleiRen oder mit Messspitzen durchstechen, da dies
schwere oder tédliche Verletzungen durch den Verlust der Kontrolle tiber das Boot zur Folge haben kann.

Verdrahtungsrichtlinien fiir elektrisches Bootszubehdr

A VORSICHT

UbermiRiger Spannungsabfall kann die Funktion des DTS-Systems beeintrichtigen und schwere oder tédliche
Verletzungen durch Verlust der Gasregelung und Schaltung verursachen. Kein elektrisches Zubehor an den 12-V-
Zindschalterkreis des DTS-Systems anschlieBen.

WICHTIG: Kein Bootszubehor an den Ziindschalter anschlieBen. Zur Verkabelung von Bootszubehér eine separate,
geschaltete 12-Volt-Stromquelle verwenden.

WICHTIG: Das DTS-System benétigt eine konstante 12-V-Stromquelle. Wird Zubehér an die 12-V- oder Ziindschalter-
Stromkreise des DTS (violette, violett/weiRe oder rote Kabel) gespleillt oder angeschlossen, kénnen Sicherungen
durchbrennen oder die Stromkreise Uberlasten und einen zeitweiligen oder kompletten Funktionsausfall verursachen.

ﬂ 1.5m (5 ft)

N =
%1 2m (6.5 ft)
©)

@ 1m (3.3 ft)
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56020

Elektromagnetische Stdrung

ocoQ
(G

Mindestabstande vom VesselView

Installationsrichtlinien fiir Kabelbaume
«  Einen guten Weg zur Verlegung der Kabelbaumanschllsse an ihre Installationsstellen wahlen.
« Den Verlegungsweg untersuchen und sicherstellen, dass keine scharfen Kanten oder Grate vorhanden sind, die den
Kabelbaum beschadigen kénnen.

+  Den Kabelbaum alle 45,8 cm (18 in.) entlang des Verlegungswegs mit Schellen oder Kabelbindern befestigen. Eine
Schelle oder ein Kabelbinder muss innerhalb von 25,4 cm (10 in.) von jedem Anschluss an einem DTS-System
verwendet werden.

« Sicherstellen, dass alle Anschlisse fest sitzen. Alle nicht verwendeten Anschlisse mit Wetterschutzkappen
verschlieRen.
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VESSELVIEW 7 INSTALLATIONSANLEITUNG

Anschlisse und Abstande
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a- SmartCraft-Anschluss

b - Stromversorgung

c- Video Ein

d- SIMNET/NMEA 2000

e - Netzwerk

f- Nicht weniger als 101,6 mm (4.00 in.)
g- Nicht mehr als 50,8 mm (2.00 in.)

Montageort

Der Montageort muss vor dem Bohren oder Schneiden vorsichtig gewahlt werden. Das VesselView-Display muss so
montiert werden, dass der Benutzer die Bedienelemente verwenden und den Displaybildschirm deutlich sehen kann. Der
Displaybildschirm kann aufgrund seiner kontrastreichen und entspiegelten Eigenschaften selbst bei direktem Sonnenlicht
verwendet werden. Fir optimale Ergebnisse sollte das Display so montiert werden, dass es vor direktem Sonnenlicht und
Blendung von Fenstern oder anderen hellen Objekten geschuitzt ist.

Sicherstellen, dass sich keine verborgenen elektrischen Kabel oder andere Teile hinter der Verkleidung befinden, bevor
an dieser Stelle geschnitten wird.

Das Display nicht an einer Stelle montieren, an der es als Handgriff verwendet werden kénnte, an der es Flussigkeiten
ausgesetzt ist oder an der es den Betrieb des Boots behindert.

Sicherstellen, dass ein ausreichender Abstand vorhanden ist, um die relevanten Kabel anschlieRen zu kénnen.

Bei der Wahl des Montageorts muss auf gute Beliiftung geachtet werden. Bei schlechter Belliftung kann das Display
Uberhitzen.

—15 to +55 °C
(+5 to 131 °F)
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VESSELVIEW 7 INSTALLATIONSANLEITUNG

Diese Installationsanweisungen gelten fiir das VesselView-Display mit den mitgelieferten Kabelbaumen. Der 90°-
Kabelbaumstecker kann mdéglicherweise die Installation des VesselView behindern, wenn die Tiefe der Instrumententafel
die angegebenen Abmessungen Uberschreitet. Wenn die Instrumententafel die maximal zuldssigen Werte iberschreitet,
muss der gerade Stecker, Teile-Nr. 8M0075080, bestellt werden.

- NIk

56314

Optionaler gerader Stecker

1. Sicherstellen, dass ausreichender Abstand zum AnschlieRen der VesselView Kabel vorhanden ist.
2. Die Schablone mit Klebeband an der Montageflache befestigen.

3. Vier 4,5 mm (Bohrer Grof3e 16) Befestigungslocher bohren, wenn die Gewindeschrauben und Muttern mit
Unterlegscheiben verwendet werden.

4. Vier 3,5 mm (Bohrer Grof3e 29) Befestigungsldcher bohren, wenn die Flachkopf-Blechschrauben verwendet werden.

Einen entsprechend ausgelegten Bohrer oder eine Stichsdge verwenden und die vier 25,4 mm (1 in.) grof3en Ecken
aus dem grauen Bereich ausschneiden/ausbohren.

o

Den restlichen grauen Bereich mit einer Sdge oder einem anderen Werkzeug entfernen.
Alle scharfen Kanten mit einer Feile entgraten.
Sicherstellen, dass das VesselView in die Offnung passt. Evtl. weiteres Material aus der Offnung entfernen.

Die selbstklebende Schutzfolie von der Dichtung entfernen und an der Montage-Kontaktflache am VesselView
anbringen.

© © N o

10. Alle Kabel an der Riickseite des Gerates anschlieRen, bevor es in die Offnung eingesetzt wird.
11. Das Gerat mit den Befestigungsteilen sichern.
12. Die obere und untere Blenden-Zierleiste anbringen.

Anbringen der Blenden
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VESSELVIEW 7 INSTALLATIONSANLEITUNG

VesselView 7 SmartCraft-Kabelbaum

wEtn

@ 56081

a- SmartCraft Netzwerk-Anschluss
b - Netzanschluss

c - Steckverbinder des SmartCraft Kabelbaums
d - Stromkabelbaum-Steckverbinder
e - System Link backbord Mitte

f- Lufttemperatursensor

g - System Link steuerbord Mitte

h- Warnhorn

i- System Link, backbord

j- System Link steuerbord

k - Abzweigkasten

Es ist ein optionaler Kabelbaum ausschlieRlich fiir die Stromversorgung verfligbar. Dieser optionale Kabelbaum wird
verwendet, wenn weitere VesselView-Multifunktionsanzeigen installiert werden.
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VesselView NMEA 2K Anschliisse (optional)

a- 120-Ohm-Abschlusswider-
stand

b- GPS

c - Kartenplotter

d - NMEA 2K Stromversorgung
mit 3-A-Sicherung

e - Stromversorgungsbus

f- VesselView
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VESSELVIEW 7 INSTALLATIONSANLEITUNG

Identifizierung der Tasten

Bedienelemente an der Vorderseite

DEPTH
P4

Ll

5;;& ECO MODE

[> Adjust Port RPM
[> Adjust Starboard Trim

[> Adjust Port Trim

52293

a- Touchscreen

b - MARK-MENU-Taste (Markieren/Men()

c- STBY-AUTO-Taste (Standby-Auto)

d - Beenden-Taste

e - Drehknopf (fur die Eingabe-Funktion driicken)
f- GO TO-PAGES-Taste (Gehe zu-Seiten)

g- IN/OUT Zoom, MOB (Mann tber Bord)

h - Stromversorgung-Helligkeit

i- Kartenleserklappe

Funktionen der Bedienelemente an der Vorderseite

Touchscreen: Der Bildschirm des VesselView 7 besteht aus verschiedenen beriihrungsempfindlichen Bereichen, die
durch Beriihren oder ,Wischen" in vertikaler oder horizontaler Richtung bedient werden.

MARK-MENU: Die MARKIEREN-MENU-Taste hat zwei Funktionen, die davon abh&ngen, welcher Bildschirmmodus
aktiv ist. Die MARKIEREN-MENU-Taste driicken, wenn der Kartenplotter sichtbar ist, um Wegpunkte und andere
Funktionen aufzurufen. Durch Driicken der Taste bei Anzeige von SmartCraft Informationen wird die Bildlaufleiste
aufgerufen.

STBY-AUTO: Mit dieser Taste kann der Benutzer die Funktionen des Navico® Systems suspendieren (Standby) oder
aktivieren.
X (Beenden): Mit dieser Taste wird ein Meni geschlossen und der Cursor wird aus dem Bildschirm entfernt.

Drehknopf: Wird fiir das Navigieren in den Menuls und zum Zoomen in den Karten verwendet und kann zur Eingabe einer
Auswahl gedriickt werden.

GO TO-PAGES: Durch kurzzeitiges Driicken der Taste werden die Startbildschirme aufgerufen. Bei mehrfachem
Driicken dieser Taste werden die Menus der Startseite durchlaufen. Durch einmaliges langes Driicken werden die GO
TO (Gehe-Zu)-Menloptionen angezeigt.

IN OUT-MOB: Zoom-Tasten fir die verschiedenen NMEA Backbone-Komponenten. Durch gleichzeitiges Driicken der
Tasten IN (Ein) und OUT (Aus) wird die Position des Boots mit einem Mann-iber-Bord (MOB)-Symbol markiert (bei
Installation zusatzlicher Komponenten).

Stromversorgung—Helligkeit: Durch einmaliges Driicken wird der Stromversorgungsmodus aufgerufen, die
Hintergrundbeleuchtung des Gerates geandert oder der Nachtmodus aufgerufen.

Kartenleser: Ermdglicht die Aktualisierung der VesselView Software, das Hochladen der Navigationskarten sowie das
Speichern der Wegpunkte und Einstellungen.
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Einrichtungsassistent

WICHTIG: Wahrend der Einschaltvorgang des Systems lauft, um Boots- und Motordaten zu erfassen, keine Tasten auf
dem VesselView driicken. Wenn VesselView zum ersten Mal bzw. nach einer Riicksetzung auf die Werkseinstellungen
gestartet wird, benétigt das System einige Sekunden, um das Einschaltverfahren abzuschlieen.

Der VesselView-Einrichtungsassistent fiihrt Sie durch die ersten Schritte zur Konfiguration des VesselView. Der
Einrichtungsassistent kann jederzeit Uber das Symbol EINSTELLUNGEN im Bildlauf-Menu aufgerufen werden. Den
Bildlaufleisten-Pfeil beriihren und zum Symbol ,Einstellungen" wischen. Zum Starten des Einrichtungsassistenten den

Menipfad ,Settings/System/Setup Wizard" (Einstellungen/System/Einrichtungsassistent) verwenden. ,Next" (Weiter)
beriihren, um fortzufahren.

Device Configuration Y

ch weLome

This is the first time VesselView has been started and you will be guided
through configuring this device for your vessel.

We recommend that you key on all engines to ensure proper feature
configuration.

56740

Konfiguration importieren

Zum Importieren einer vorhandenen Bootskonfiguration eine micro SD-Karte mit der Konfigurationsdatei einlegen und

diese Datei im Dropdown-Meni auswahlen. Wenn keine Importdatei vorhanden ist, ,Next" (Weiter) beriihren, um
fortzufahren.

Device Configuration Y

5 IMPORT CONFIG

To import configuration, select settings file and press Import.

[no settings to import vl

< Previous Next > ]\’ Import i\

56741

Motoreinrichtung

1. Auf dem Bildschirm ,Engine Setup" (Motoreinrichtung) den Drehknopf verwenden oder die Menufelder beriihren, um
die entsprechende Option auszuwahlen.

Seite 8/22 90-8M0105022 NOVEMBER 2014



VESSELVIEW 7 INSTALLATIONSANLEITUNG

2. Die Auswahl fiir die Optionen auf dem Bildschirm ,Engine Setup" (Motoreinrichtung) vornehmen.

a- Menu ,Engine Type" (Motortyp)

b - Meni ,Engine Model" (Motormodell)

0% ENGINE SETUP : €
= c- ,Next" (Weiter) berGihren, um fortzufahren.

Engine Type

o &—]

Engine Model

‘Verado Pro Four Stroke 300 @—>H

Malfunction Indicator Lamp

‘MIL Disabled

56742

3. Die entsprechende Option in den restlichen Mendifeldern des Bildschirms ,Engine Setup" (Motoreinrichtung) 6ffnen
und auswahlen. Wenn alle Optionen ausgewahlt wurden, ,Next" (Weiter) beriihren, um fortzufahren.

Device C
-"e'rad‘J Fio Fom Streke 300 a- Optionsfeld ,Engine Model" (Motormodell)
:‘g}' Verado Pro Four Stroke 250

Verado Six cylinder 300

Verado Six cylinder 250

Verado Six cylinder 225
‘Veradn Pro Four Stroke 300 -

Malfunction Indicator Lamp

‘MIL Disabled

56743

X

Device Configuration

a - Optionsfeld ,Joystick"
:‘.‘:ob} [T ——— | ) b - Auswahlfeld ,Number of Engines" (Anzahl der Motoren)

Malfunction Indicator Lamp

‘MIL Disabled =

Doesvessel have a joystick?

‘,N n
0 ( : )—>|‘

Number of Engines

; ()—=]

56745
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Display-Einrichtung

Die von diesem VesselView anzuzeigenden Motoren entsprechend der auf dem Bildschirm ,Engine Setup”
(Motoreinrichtung) angegebenen Anzahl der Motoren auswahlen. Es kénnen bis zu vier Motoren ausgewahlt werden.

Device Configuration ? . . .
- a- Furdie Anzeige ausgewahlte Motoren

C} DISPLAY SETUP b- ,Next" (Weiter) beriihren, um fortzufahren.

Select which engines to show on this display.

- PO
(& stBD

56746

Geréte-Einrichtung

Auf dem Bildschirm ,Device Setup" (Gerateeinrichtung) den Drehknopf verwenden oder die Menifelder beriihren, um die
entsprechenden Optionen auszuwahlen. Bei Verwendung mehrerer VesselView Geréate sicherstellen, dass jedem Gerat
eine eindeutige Nummer zugeordnet wird, um Datenprobleme zu vermeiden. Die Ruderstandsnummern missen der
Position des jeweiligen VesselView Gerats entsprechen. ,Next" (Weiter) beriihren, um fortzufahren.

Device Configuration ‘)—(- . o
’ a- Optionsfeld ,VesselView

C} T b - Optionsfeld ,Helm" (Ruderstand)

Unique VesseView ID: /_\

56747

Einheiten konfigurieren

Die Mal3einheiten auswahlen, in denen VesselView die Daten auf dem Bildschirm anzeigt: Geschwindigkeit, Entfernung
und Fllstdnde. Einzelne Malieinheiten kénnen zu einem spéateren Zeitpunkt gedndert werden.

. a - Optionsfeld ,Units of measure" (MaReinheiten)

‘t:} What units of measure do you want to use?
P

Selets the general type of units of measure. You can later change any particular unit of
measure.

‘U.S. Standard

56748
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Tankkonfiguration

Die Anzahl der auf dem Boot installierten Kraftstofftanks im Dropdown-Feld auswahlen. ,Next" (Weiter) beriihren, um
fortzufahren.

.
. a- Optionsfeld ,Number of tanks" (Anzahl der Tanks)

J}. Number of tanks (3
B ]

56749

Den Drehknopf verwenden oder die Men(felder bertihren, um ,Tank source" (Tankquelle), ,Tank type" (Tanktyp) und
»1ank capacity" (Tankkapazitat) auszuwahlen. Die Kapazitat mithilfe der Bildschirm-Tastatur eingeben. Nach Eingabe der
Tankkapazitat OK berthren, um die Tastatur zu schlieRen.

Device Configurati X
a- Optionsfeld ,Tank position" (Tankposition)

;-'0\} o b - Optionsfeld , Tank type" (Tanktyp)
anksource
(a) ¢ - Auswahlfeld ,Tank capacity" (Tankkapazitat)

e 2 ]

Tanktype

M)
‘:Nnne A/\l?/ ':

Tank capacity (gallons)
‘OOOO.M ‘

Name

56750

- a- Auswahlfeld ,Tank capacity” (Tankkapazitat)

= b - Bildschirm-Tastatur
01@).00‘ _ c- Next" (Weiter) beriihren, um fortzufahren.

_Ul}' Tanksource

56751
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Die Tankbezeichnung wird im Feld ,Name" angezeigt. Zum Andern der Bezeichnung des Tanks das Feld beriihren und
die Bezeichnung mithilfe der Bildschirm-Tastatur neu eingeben.

.
a- Feld ,Tank Name" (Tankbezeichnung)

[ | |

Tanktype

&

T

‘Fuel -

Tank capacity (gallons)

‘0100.00 ‘

Name

PORT 1 4—@

56752

I'PORT 11‘ 61 a- Eingabe der Tankbezeichnung
: b - Eingabetaste driicken, um Eingabe abzuschlief3en

000000000 0OD
0000000000
000000000

CGoOoDoDoooLDBLe
S0 G 00

56753

Je nach Anzahl der Tanks, die bei der Konfiguration eingegeben wurden, wird der Bildschirm ,, Tank source" (Tankquelle)
erneut angezeigt. Fur jeden zusétzlichen Tank missen alle Menifelder wieder mit den entsprechenden Informationen
ausgefillt werden. Wenn alle MenUfelder ausgefullt wurden, das Feld ,Next" (Weiter) beriihren, um fortzufahren.

Ein Bildschirm ,Vessel Fuel Capacity" (Kraftstofftank-Fullmenge des Bootes) zeigt die gesamte verfiigbare Kapazitat
basierend auf den eingegebenen Daten an.

Device Configuration

a- Feld ,Vessel Fuel Capacity" (Kraftstofftank-Fullmenge
e des Bootes)

SO%  Vessel uel @paci
C}' S b - ,Next" (Weiter) beriihren, um fortzufahren.

[0100.00 /

The vessel fuel capadity has beensetto 100 gallons (the sum of fuel tank capacities).
The maximum fuel capacity this network can support is 1731.17 gallons.

56756
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Geschwindigkeitseinrichtung

Der Bildschirm ,Speed Setup" (Geschwindigkeitseinrichtung) bietet drei Optionen fur die Bestimmung, wie VesselView
die Geschwindigkeitsinformationen erfasst. Bei Ausstattung des Bootes mit einem GPS-System ermoglicht das
Dropdown-MenU die Auswahl verfiigbarer Gerate. Wenn das Boot mit einem Pitotsensor ausgestattet ist, wird diese
Option ausgewahlt. Bei Ausstattung des Bootes mit einem Schaufelrad wird die entsprechende Option in einem
Dropdown-Menu aufgefiihrt. Nachdem die Geschwindigkeitsquelle ausgewahlt wurde, ,Next" (Weiter) bertihren, um
fortzufahren.

Device Configuration

e a- Feld ,GPS source" (GPS-Quelle)
b - Feld ,Pitot source" (Pitotsensor-Quelle)

gb}. GP5 source
=) c - Feld ,Paddle wheel source" (Schaufelrad-Quelle)

‘kNone / @ -:
I"itotsource /\/ ‘
‘Kpcmo ¥ Q) i

Paddle wheel source

[PCMO / 'l

56757

Bei Auswahl des Pitotsensors als Quelle wird der Bildschirm ,Pitot Speed Sensor" (Pitot-Geschwindigkeitssensor)
aufgerufen. Das Dropdown-Men(i ,Pitot Sensor Type" (Pitotsensor-Typ) verwenden, um die entsprechende Option
auszuwahlen. Die meisten Motoren sind mit einem 100 psi Pitotsensor ausgestattet. Produkte von Mercury Racing sind
mit dem 200 psi Pitotsensor ausgestattet. Nachdem die Auswahl vorgenommen wurde, ,Next" (Weiter) beriihren, um
fortzufahren.

Device Configuration

a- Feld ,Pitot pressure" (Pitot-Druck)
g} Pitot Sensor Type e
[100psi / -]
Pitot Multiplier
o |
56758

Bei Auswahl des Schaufelrades als Quelle wird der Bildschirm ,Paddle Wheel Sensor" (Schaufelrad-Sensor) aufgerufen.
Das Dropdown-Menu ,Paddle Wheel Sensor Type" (Schaufelradsensor-Typ) verwenden, um die entsprechende Option
auszuwahlen. Nachdem die Auswahl vorgenommen wurde, ,Next" (Weiter) berthren, um fortzufahren.

Device Configuration

e a- Feld ,Paddle Wheel Sensor Type" (Schaufelradsensor-

= T
q (;‘} Paddle Wheel Sensor Type yp)

“Legacy /

Paddle Wheel Multiplier Hz/mph

o )

56759
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Einrichtungsassistent beenden

,Finish" (Beenden) berthren, um den Einrichtungsassistenten von VesselView zu beenden. Das Gerét erst dann
ausschalten, wenn der Bildschirm ,Finish" (Beenden) durch den Bootsaktivitats-Bildschirm ersetzt wurde.

Device Configuration Y

LL} Configuration is nearly complete. These settings, and more, can be
changed at any time in the Settings menu.

56760

Datenquelle einrichten
VesselView fordert dazu auf, die erkennbaren Datenquellen einzurichten. OK beriihren, um fortzufahren.

Data sources have not been set up.
Do you want to setup sources now?

Check the locall
conditions and

Die Stromversorgung aller Produkte und die Ziindung aller Motoren einschalten, um sicherzustellen, dass alle Daten
erzeugenden Quellen erkannt werden kénnen. ,Start" berlihren, um das Verfahren zu beginnen.

The system is ready to auto select data sources.
Before starting make sure that all connected products are powered on. 8
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Navigation

EC5-0
Check the local w VV7 MFD [This device]

conditions and fq
G ]

56763

STANDBY
56764
VesselView zeigt den Bildschirm ,System" an. Innerhalb festgelegter Parameter arbeitende Systeme werden in Griin
angezeigt.

1

_ ¢ 120
= 120

SYSTEM
ENGINES OK

VOLTS OK

TOTAL
FUEL 7 2.9GAL

STANDBY

90-8M0105022 NOVEMBER 2014 Seite 15/22



VESSELVIEW 7 INSTALLATIONSANLEITUNG

»System OK" berthren, um die Motorbetriebsstunden anzuzeigen.

BATT T
-

45| I 1 1 1 |as
P 12.0
d / \
120 4/, 0.0 5
5 MPH .~ 5

ENGINE HOURS - 5 g,

- —3

PORT 1:24

STBD 1:24:rs

STANDBY

Einstellungsmeniis

Mithilfe des Meniis ,Settings" (Einstellungen) kénnen jederzeit Anderungen an den Einstellungen vorgenommen werden.
Alle Dropdown- und Flyout-Menus kdnnen durch Beriihren des Bildschirms oder durch Verwendung des Drehknopfes
navigiert werden. Die Menus ,Settings" (Einstellungen) kénnen mithilfe der Bildlaufleiste in der rechten unteren
Bildschirmecke aufgerufen werden.

1. Systemmeni

Settings

System ’ Language English (US)
Vessel 2 About
Engines E Helm 1, Device 1...
EasyLink k Setup wizard
Preferences k Restore defaults
Alarms 14 Network L
Personalityfile * Simulate )
Time...

56772
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2.

3.

4.

Bootsmenl

Motorment(

EasyLink-Menu

System k

Engines k Tanks L

EasyLink 2 Speed 2

Preferences b Steering E

Alarms v Cameras installed [

Personalityfile * Sea Temp ’
Depth Offset... 0.0ft

56773

System 4
Vessel R,
o—
Engine model ‘\'erado Six cylinder300 |-
Systemlink ¥ ‘ .
Limits 4
Preferences ’
Supported Data 4
Alarms ¥
ECO Mode 4
Personalityfile * ; .
Cruise/SmartTow type ‘JEE
Trim ’

56775

System »
Vessel »
Engines 3
Preferences 4 "PORTCTR"
Ll » | "sTBDCTR"
Personalityfile * "STRD" 5

56776
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5. Voreinstellungsmeni

System r
Engines r
Backlight ’
EasyLink r
Scroller Bar ’
Data Boxes 4
Alarms >
Popups 4
Personalityfile * ; .
Auto-cycle interval ‘Ssemnds -
Units ’

56777

6. Alarmmeni

System r
Vessel 2
Engines r
EasyLink r
Preferences ’

Personalityfile * Alarm Settings...

’ Show all Helm alarms (€ ‘

56778

7. Profildateimenu

System r
Vessel v
Engines [
EasyLink E

Preferences »

Alarms 4

Personalityfile *

Import  *

Restore *

56779

Aktualisierung der VesselView 7 Software

Die folgenden Anweisungen erlautern, wie die VesselView 7 Software aktualisiert wird. Hierzu ist Internet-Zugang
erforderlich, ebenso ein Kommunikationsport flr die Ubertragung der Datei auf eine FAT oder FAT32 micro SD-Karte.
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Sicherungskopie fiir Wegpunkte, Routen und Tracking-Daten

Obwohl die Daten fir Wegpunkte, Routen und Tracking nicht durch eine Aktualisierung betroffen werden, sollten diese
dennoch vor einer Aktualisierung durch eine Sicherheitskopie gesichert werden. Bei der Sicherheitskopie werden alle
Wegpunkte, Routen und Tracking-Daten auf eine micro SD-Karte kopiert. Dabei kann die gleiche Karte verwendet
werden, die die Aktualisierungsdateien enthalt. Es muss dabei beachtet werden, dass die Karte ausreichenden
Speicherplatz zum Speichern der gewlinschten Informationen zur Verfligung hat.

1. Die Ziindung einschalten und Uberprifen, ob das VesselView Display eingeschaltet ist.

Die micro SD-Karte vollstandig in den Kartenleserport einstecken, bis sie mit einem Klick einrastet.
Die Taste PAGES (Seiten) unterhalb des Drehknopfes driicken.

Tools (Extras) und dann Files (Dateien) wahlen.

~Waypoints, Routes and Tracks" (Wegpunkte, Routen und Tracking-Daten) auswahlen.

L
Iblﬁ My files

U Waypoints, Routes, and Tracks
ﬁ Settings
52711

6. Das gewtlinschte Datenformat wahlen und dann Export (Exportieren) driicken.
7. Die micro SD-Karte als Ziel firr die Sicherungskopie auswahlen und dann OK driicken.

Export Waypoints, Routes, and Tracks

Select destination folder...

A

n @ Memory card
’ - ’é My files

52713

8. Die Sicherungsdatei mithilfe der Bildschirm-Tastatur benennen und dann die Eingabetaste driicken.

Erwerb der neuesten Software

1. Die neueste Software flr das Display ist online auf der Mercury Website unter www.mercurymarine.com/vesselview
zum Herunterladen verfligbar. Um festzustellen, welche Softwareversion im VesselView installiert ist, muss das
Geréat eingeschaltet werden. Die Softwareversion wird beim Hochfahren des Systems in der rechten unteren
Bildschirmecke angezeigt. Wenn VesselView bereits eingeschaltet ist, den Menlpfad ,Settings>System>About"
(Einstellungen>System>Info) verwenden, um die aktuelle Version der VesselView Software anzuzeigen.

&

MERCURY MARINE

el

55829
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% BATT

=,

Product  VesselView7
Applicatio C3.0.43.323 )
Platform 4.0.29084-r1
Loader 3
Serial number 000167#
Al“vs (R Language pack Standard
Hardware 128MiB+4GB 512MiB 640x480
Uptime 0:02:12 hrs
Copyright 2013 Navico
Copyright 2013 Mercury Marine

Das VesselView 7 Produkt auswahlen und auf DOWNLOAD UPGRADE (Upgrade herunterladen) klicken.

Je nach den Sicherheitseinstellungen Ihres Computers wird evtl. ein Sicherheits-Warnhinweis angezeigt. Auf Allow
(Zulassen) klicken, um fortzufahren.

56944

Einen Ordner auf der Festplatte erstellen und die Datei in diesem Ordner speichern.

Bei der Aufforderung SAVE (Speichern) oder RUN (Ausflihren) die Option SAVE wahlen, um die Datei auf der
Festplatte zu speichern.

HINWEIS: Die Datei hat gewdhnlich eine Grél3e von 70-100 MB.

WICHTIG: Manche Browser andern méglicherweise die Dateierweiterung. Achten Sie darauf, dass der Dateiname
und die Erweiterung nicht geandert werden. Nach dem Dateinamen muss die Erweiterung .upd lauten. Die Datei
bzw. die Dateierweiterung dirfen nicht umbenannt werden.

Nachdem die Datei auf der Festplatte gespeichert wurde, die Datei in ein Stammverzeichnis einer leeren FAT oder
FAT 32 micro SD-Karte mit mindestens 512 MB Speicherplatz kopieren. Das Stammverzeichnis des Laufwerks ist
die héchste Ebene, d. h. die Datei wird nicht in einem Ordner platziert.

VesselView Aktualisierung
Wichtige Erwagungen vor und wahrend der Aktualisierung:

Haben Sie eine Sicherheitskopie lhrer Wegpunkte-, Routen- und Tracking-Informationen erstellt?

Jedes Display muss separat aktualisiert werden. Es gibt keine automatische Netzwerkfunktion, mit der mehrere
VesselView Displays gleichzeitig aktualisiert werden kénnen.

Das Display nicht ausschalten und die Stromversorgung nicht unterbrechen, solange der Aktualisierungsvorgang
lauft.

Die micro SD-Karte wahrend des Aktualisierungsvorgangs nicht entfernen.
Sicherstellen, dass die Zindung und das VesselView ausgeschaltet sind.

HINWEIS: Bei manchen Installationen wird das VesselView Display tiber einen dedizierfen Stromkreis versorgt,
unabhdéngig von der Ziindung des Boofes.

WICHTIG: Das VesselView muss mindestens 30 Sekunden lang ausgeschaltet sein, bevor die Software aktualisiert
werden kann.

Die micro SD-Karte vollstandig in den Kartenleserport einstecken, bis sie mit einem Klick einrastet.
Die Ziindung einschalten und tberprifen, ob das VesselView Display eingeschaltet ist.

Das System hochfahren. Eine Bildschirm-Aufforderung mit den Optionen Upgrade (Aktualisieren) oder Cancel
(Abbrechen) wird angezeigt.

Die Aktualisierungsdatei mit dem Drehknopf markieren und dann den Knopf zur Bestatigung driicken.

Select update to run

0: Cancel (Do not run updater)
*1: VesselView 7-X.0.XX. XXX-XXXXX

56565
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6. Die Zindung und das VesselView nicht ausschalten und die micro SD-Karte nicht aus dem Display entfernen,
wahrend die Software hochgeladen wird. Der Aktualisierungsvorgang kann einige Minuten dauern.

Installing update. Please walit...

Do not turn off during update,
as this may damage your device.

56562

7.  Wenn der Upload beendet ist, die micro SD-Karte entfernen. Das System fiihrt automatisch einen Neustart durch,
um das Upgrade abzuschlief3en.

Update complete.
Please remove the SD card to finish.

56563

8. Uberpriifen, ob die Software auf die korrekte Version aktualisiert wurde. Die Taste ,Go To" (Gehe zu) driicken,
~Settings" (Einstellungen) driicken, ,Systems" (Systeme) auswahlen und den Drehknopf auf ,About" (Info) stellen.
Den Knopf driicken, um die Version zu bestatigen. Die aktuelle Softwareversion wird angezeigt. Wenn die Zindung
des Bootes mindestens 30 Sekunden lang ausgeschaltet war, wird die Softwareversion nach dem Einschalten der
Zindung in der rechten unteren Ecke des ersten Startbildschirms angezeigt.

Kalibrierung des Touchscreen-Bildschirms
1. Das Gerat ausschalten.
2. Die Taste MENU (Men) driicken und gedriickt halten und das Gerat einschalten.

3. Die Taste MENU wahrend des Einschaltvorgangs gedriickt halten, bis der Kalibrierbildschirm angezeigt wird (ca. 15
Sekunden).

TSLIB calibration utility
Touch crosshair to calibrate

56947

Kalibrierbildschirm

4. Das abgebildete Fadenkreuz berthren, um die neun Punkte der Kalibrierung auszufiihren.
5. Nach erfolgreicher Kalibrierung kehrt das Gerat zum normalen Anwendungsbildschirm zurick.

90-8M0105022 NOVEMBER 2014 Seite 21/22



VESSELVIEW 7 INSTALLATIONSANLEITUNG

Products of Mercury Marine
W6250 Pioneer Road
Fond du Lac, WI 54936-1939
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Alpha, Axius, Bravo One, Bravo Two, Bravo Three, eingekreistes M mit Wellenlogo, K-planes,
Mariner, MerCathode, MerCruiser, Mercury, Mercury mit Wellenlogo, Mercury Marine, Mercury
Precision Parts, Mercury Propellers, Mercury Racing, MotorGuide, OptiMax, Quicksilver, SeaCore,
Skyhook, SmartCraft, Sport-Jet, Verado, VesselView, Zero Effort, Zeus, #1 On the Water und We're
Driven to Win sind eingetragene Marken der Brunswick Corporation. Pro XS ist eine Marke der

Brunswick Corporation. Mercury Product Protection ist eine eingetragene Marke der Brunswick
Corporation.
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